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1. WPROWADZENIE DO INSTRUKCJI OBStUGI

W niniejszej instrukcji zamieszczono prawidtowe
procedury oraz zalecenia w zakresie instalacji i kon-
serwacji B680H w bezpiecznych warunkach.

W Europie automatyka szlabanéw podlega przepisom
Dyrektywy maszynowej 2006/42/EC i powiazanych
z nig norm zharmonizowanych. Osoba wykonujaca
automatyke szlabanu (nowego lub istniejacego)
okreslana jest mianem ,producenta maszyny” Na
mocy prawa obowigzkowe jest wiec dokonanie,
miedzy innymi, oceny zagrozen zwigzanych zmaszyna
(szlabanem zautomatyzowanym w ujeciu ogélnym) i
zastosowanie srodkdw ochronnych w celu spetnienia
zasadniczych wymogéw bezpieczenstwa przewid-
zianych w Zataczniku | Dyrektywy maszynowej.

FAAC S.p.A. zaleca zawsze petne przestrzeganie
normy EN 12453, a zwtaszcza stosowanie wskazanych
kryteriéw i urzadzen bezpieczenstwa, bez zadnych
wyjatkéw, wiacznie z dziataniem w obecnosci
cztowieka.

W niniejszej instrukcji znajduja sie odnosniki do
norm europejskich. Proces automatyzacji szlabanu
powinien odbywac sie z petnym poszanowaniem prze-
piséw, norm i lokalnych regulaminéw obowiazujacych
w kraju instalacji.

1.1 OSTRZEZENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA DLA INSTALATORA
Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy produkcie
nalezy zapoznac sie z instrukcjami instalacji oraz
"Ostrzezeniami dotyczacymi bezpieczenstwa dla
instalatora" dostarczonymi wraz z produktem.

1.2 ZNACZENIE ZASTOSOWANYCH
SYMBOLI

UWAGI | OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTRUKCJI

OSTRZEZENIE - Szczeqgdty i specyfikacje, ktérych nalezy
przestrzega¢, aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie
systemu

RECYKLING i UTYLIZACJA - Nigdy nie wyrzucaé
komponentéw i materiatéw konstrukcyjnych, baterii
i komponentéw elektronicznych razem z odpadami
domowymi. Nalezy je oddac do autoryzowanych
centréw utylizadji i recyklingu

RYSUNEK  Np.: (£'1-3
Element nr3

odsyta do Rysunku 1 -

TABELA  Np..EB1  odsyta doTabelinr 1

0 ile nie okreslono inaczej, wymiary podane w in-
strukcjach wyrazone s3 w mm.
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§ ROZDZIAL/PUNKT ~ Np.:§1.1  odsytadoPunktu 1.1

ZALACINIK  Np.: N1 odsyta do Zatacznika nr 1
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2. B680H

2.1 ROZPAKOWYWANIE I
PRZEMIESZCZANIE

1. Potozy¢ opakowanie na ziemi.

2. Rozcig¢ opakowanie, aby catkowicie je otworzy¢ i
wyjac z niego wszystkie elementy.

3. Postawic szlaban na jego podstawie.

4. Sprawdzi¢, czy wszystkie elementy dostawy sa
obecne i nienaruszone (£'1):
Korpus szlabanu B680H
Osprzet instalacyjny

3 Naklejka sygnalizujaca zagrozenie

ZAMKNAC OTWOR ODPOWIETRZAJACY W
PRZYPADKU PRZEMIESZCZANIA

B680H jest dostarczany z otworem odpowietrzajagcym
zamknietym za pomoca $ruby i podktadki. W
przypadku ruchu szlabanu, aby zapobiec wyciekowi
oleju, nalezy zamknac¢ otwér odpowietrzajacy (£'2).

@2
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2.2 IDENTYFIKACJA PRODUKTU
Produkt ten mozna zidentyfikowa¢, korzystajac z

tabliczki ((£'3). ;“{‘5‘?”‘\3 S it Italy
INFORMACJE NA PRODUKCIE L s Kod sprzedazy
BARRIERA B680H Nazwa produktu
Ryzyko porazenia pradem ze wzgledu na obecno$¢ i i—— NUMER IDENTYFIKACYINY

czesci bedacych pod napieciem elektrycznym. Obecne

) \ CIEKUYCZAYM.UDECNE 1 e e Miesigc/Rok produkcji +
na pokrywie urzadzen elektronicznych.

Kolejny numer w miesigcu

produkgji.
Przykfad:
Oznaczenie Sruby, ktéra nalezy wykreci¢ przed uru-
chomieniem. Znajduje sie obok korka wlewu oleju. %/Zi %)/(l
Ryzyko przecigcia, zgniecenia lub obciecia palcéw badz Wypr;?g l\JAI’(:owa naraoségij @
0 reki pomiedzy ramieniemi korpusem szlabanu. Powi- styczen 2023 .
L J nien go umiesci¢ na obudowie instalator.

@4
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2.3 PRZEWIDZIANE UZYTKOWANIE

Szlabany B680H zaprojektowano do kontroli dostepu
pojazddw do obszaré6w mieszkalnych / wspélnot
mieszkaniowych / przemystowych / parkingowych.
Aby recznie poruszy¢ recznie ramieniem, nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi w
punkcie ,Dziatanie w trybie recznym”.

Kazde uzycie, ktérego wyraznie nie wskazano, jest
zabronione i moze niekorzystnie wptyna¢ na stan
produktu i/lub stanowic¢ Zrédto zagrozenia.

B680H 6

2.4 OGRANICZENIA ZWIAZANE Z
UZYTKOWANIEM

Przestrzegad limitéw czestotliwosci uzytkowania
podanych w danych technicznych.

B680H wymaga stosowania specyficznego ramienia
FAAC zgodnego z limitami wymiarowymi podanymiw
niniejszej instrukcji. Na ramieniu mozna montowac
wyfacznie osprzet FAAC wskazany w niniejszej in-
strukgji.

B680H wymaga stosowania sprezyny FAAC
odpowiedniej do zapewniania przeciwwagidla ciezaru
ramienia i odno$nego osprzetu.

Szlabany przeznaczone wytgcznie do kontrolo-
wania dostepu pojazdéw muszg by¢ wyposazone
w odpowiednie, dobrze widoczne znaki zakazu
przechodzenia pieszych. Nalezy przewidzie¢ i
odpowiednio zaznaczy¢ oddzielne przejécie dla pieszy-
ch znajdujace sie poza zakresem dziatania ramienia.

Jedli przechodzenia pieszych nie mozna wykluczy¢,
wtedy szlaban wchodzi w zakres obowiazywania
normy EN 12453.

Wystepowanie, nawet okazjonalnie, takich zjawisk
srodowiskowych jak 18d, snieg, silny wiatr, moze
zaktdci¢ dziatanie automatu i stan komponentéw
oraz stanowic¢ potencjalne zrédto zagrozenia (patrz
pkt. § Uzytkowanie w trybie awaryjnym). Limity
uzytkowania B680H w stosunku do wiatru zostaty
przedstawione w tabeli BB Limity uzytkowania w
stosunku do wiatru.

Instalacja powinna by¢ widoczna zaréwno w ciggu
dnia, jak i w trakcie nocy. W przeciwnym razie nalezy
przewidzie¢ odpowiednie rozwigzania, aby widoczne
byly elementy state i ruchome.

Przy realizacji automatu wymagana jest instalacja
niezbednych urzadzer zabezpieczajacych, okreslonych
przez instalatora na podstawie prawidtowej oceny
zagrozen w miejscu instalacji.
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2.5 UZYTKOWANIE NIEDOZWOLONE

- Zabrania sie uzytkowania innego niz przewidziane.

- Zabrania sie instalowania automatu niezgodnie
z limitami zalecanymi w Danych technicznych i
Wymogach zwiazanych z instalacja.

Zabrania sie uzytkowania B680H w konfiguracji
konstrukcyjnej innej niz przewidziana przez pro-
ducenta.

- Zabrania sie modyfikowania jakiegokolwiek kom-
ponentu produktu.

- Zabrania sie instalowania automatu w miejscach

zagrozonych wybuchem i/lub pozarem: obecno$¢

gazu lub fatwopalnych dyméw stanowi powazne
zagrozenie dla bezpieczenfistwa (produkt ten nie po-
siada certyfikatu przewidzianego dyrektywa ATEX).

Zabrania sie zasilania instalacji Zrodtami energii

innymi niz przewidziane.

- Zabrania sie dotaczania systeméw i/lub
wyposazenia nieprzewidzianego lub korzystania
z nich do uzytku niedozwolonego przez poszc-
zegdlnych producentéw.

- Nie narazac szlabanu na bezposrednie strumienie
wody niezaleznie od ich rodzaju i rozmiaru.

- Nie naraza¢ szlabanu na dziatanie agresywny-
ch $rodkéw chemicznych lub czynnikéw
Srodowiskowych.

- Zabrania sie korzysta¢ ze szlabanu w celu pr-
zemieszczania elementéw ruchomych innych
niz ramiona FAAC wyszczegdlnione w niniejszej
instrukgji.

- Zabrania sie uzytkowania w celu kontrolowania

dostepu dla pieszych, ruchu roweréw i przechodze-

nia zwierzat.

Zabrania sie uzytkowania szlabanu na przejazdach

kolejowych.

- Zabrania sie uzytkowania szlabanu na drogach
publicznych.

- Zabrania sie uzytkowania i/lub instalowania
osprzetu, ktéry nie zostat wyraznie zatwierdzony
przez FAACS.p.A.

- Zabrania sie uzytkowania automatu przed wyko-

naniem czynnosci polegajacych na wprowadzeniu

go do eksploatacji.

Zabrania sie uzytkowania automatu w przypadku

wystepowania usterek/naruszen, ktére mogtyby

mie¢ niekorzystny wptyw na bezpieczenstwo.

- Zabrania sie uzytkowania automatu z naruszo-
nymi lub wymontowanymi zabezpieczeniami
ruchomymi i/lub statymi.

- Nie uzywac automatu, kiedy w obszarze dziatania
znajduja sie ludzie, zwierzeta lub przedmioty.

- Nie przechodzi¢/przejezdzaci/lub nie przebywaé w
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obszarze dziatania automatu podczas jego ruchéw.

- Nie usitowac zatrzymac ruchu automatu.

- Nie wspinac sie na ramie, trzymac je kurczowo
ani pozwala¢ sie mu podnosi¢. Nie wchodzi¢ na
obudowe szlabanu.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zblizanie sie lub zabawe
w poblizu obszaru dziatania automatu.

- Nie pozwoli¢ na uzytkowanie urzadzen ste-
rowniczych osobom nieupowaznionymi i niepr-
zeszkolonym.

- Nie pozwala¢ na uzytkowanie urzadzen
sterujacych dzieciom lub osobom o ograniczo-
nych zdolnosciach psychofizycznych, chyba ze sg
nadzorowane przez osobe dorostg odpowiedzialng
za ich bezpieczenstwo.

- Podczas ruchu recznego nalezy podtrzymywac
ramieg i porusza¢ nim powoli na catym skoku, nie
puszczajac go swobodnie.

2.6 UZYTKOWANIE W TRYBIE
AWARYJNYM
W razie jakiejkolwiek usterki lub awarii nalezy odtaczy¢
od automatu zasilanie elektryczne i odtgczy¢ akumu-
latory awaryjne, oile wystepuja. Jesliistniejg warunki
do bezpiecznego poruszania recznego ramieniem
nalezy skorzysta¢ z RECZNEGO TRYBU DZIALANIA, w
przeciwnym razie automat musi pozosta¢ nieczynny
az do przywrdcenia dziatania/naprawienia go.
W razie awarii przywrécenie dziatania/naprawa
automatu musi zosta¢ wykonana wytacznie przez
instalatora/serwisanta.
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2.7 CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAB680H

B680OH jest to szlaban hydrauliczny z zamontowana
na nim konstrukcja nosng i centrala elektroniczna
E680S. Do przeprowadzenia instalacji wymagane
s nastepujace komponenty instalacyjne (dostarczane
oddzielnie):

- plyta fundamentowa

- obudowa zewnetrzna

- ramie i jego gniazdo mocujace ze sprezyna

balansowa.

m Szlaban B680H prawostronny/lewostronny
Szlaban B680H mozna zainstalowac zzamknieciem po
prawej lub lewej stronie.
Dany szlaban okresla sie, patrzac na niego od strony
pokrywy ((£'5):
- Szlaban prawostronny: ramie zamyka sie w prawo (w
kierunku zgodnym z ruchem wskazdwek zegara);

- Szlaban lewostronny: ramie zamyka sie w lewo (w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara).

m Smarowanie w kapieli olejowej

Smarowanie w kapieli olejowej zapewnia wysoki
poziom ciszy, rozpraszania ciepta i redukcje zuzycia.
m System nieodwracalny

Aby mozliwe byto dziatanie w trybie recznym, nalezy
wykonac procedure odblokowywania.

m Enkoder absolutny

Enkoder stale rozpoznaje doktadng pozycje ramie-
nia i umozliwia sterowanie pozycjami wytgcznikéw
krancowych oraz spowolnieniami ustawionymi
podczas setup.

m Funkgja zapobiegania zgnieceniu
Enkoder pozwala centrali sterujacej na realizowanie
funkcji zapobiegania zgnieceniu:
- rozpoznanie przeszkody podczas zamykania powo-
duje odwrécenie ruchu.

m Regulowane wytaczniki kraricowe

Szlaban jest wyposazony w mechaniczne wytaczniki
krarcowe regulowane podczas otwierania i zamyka-
nia.

m System wywazania

Powinna by¢ stosowana sprezyna balansowa FAACtypu
S lub L, w zaleznosci od dtugosci zamontowanego
ramienia.

System wywazania ma znaczenie, aby zapewnia¢
stabilno$¢ i kontrole ramienia podczas ruchu oraz jego
dtugotrwate prawidtowe dziatanie.

m Wymienna obudowa
Obudowa szlabanu nie jest nosna i dlatego mozna jg
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tatwo wymienic.
m Ramiona jednoczesciowe lub modutowe
- ramie jednoczesciowe lub modutowe w dwéch
rodzajach: Slub L
- ramie okragte obrotowe
- ramie przegubowe okragte S

m Sygnalizatory Swietlne
Do szlabanu mozna podtaczy¢ rézne typy sygnaliza-
toréw swietlnych:

- lampa sygnalizacyjna zintegrowana z obudowa

- o$wietlenie ramienia

- zewnetrzna lampa sygnalizacyjna XLED
m Konfiguracje
Uzywajac obu szlabanéw B680H mozliwe jest uzyska-
nie réznych konfiguracji:

- Konfiguracja Podstawowa - Dodatkowa (£’ 6-A)
W konfiguracji gtéwnej-dodatkowej mozliwa jest
instalacja dwdch szlabanéw z otwieraniem prze-
ciwstawnym.

- Konfiguracja blokady (¢ 6-B)
Funkcja blokady umozliwia zarzadzanie dwoma szla-
banami w taki sposéb, ze otwarcie jednego szlabanu
jest podporzadkowane zamknieciu drugiego.

DX SX

y
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WYPOSAZENIE CENTRALI STERUJACEJ E680S:

m Zasilaczimpulsowy

Zasilaczimpulsowy zmniejsza zuzycie w trybie czuwa-
nia, utrzymuje stabilne napiecie wyjsciowe réwniez
w przypadku wahan napiecia sieciowego i pracuje z
rozszerzonym zakresem napie¢ wejsciowych.

m Wyswietlacz z przyciskami programowania

Programowanie z centrali przy pomoc
wyswietlacza i dedykowanych przyciskéw posiada
trzy menu: PODSTAWOWA, ZAAWANSOWANA i
EKSPERT. Centrala jest réwniez przygotowana do
zdalnego programowania z Simply Connect.

m Simply Connect

Platforma cloud umozliwia zdalng komunikacje z
automatem w sposéb przeznaczony dla instalatora
lub uzytkownika. System Simply Connect wymaga
podfaczenia modutu tacznosci (akcesorium) do centrali
sterujacej, wybranego zgodnie z technologia (WiFi,
LAN, GSM).

m Podtaczanie BUS 2easy

Mozna podtaczy¢ urzadzenia FAAC BUS 2easy (fo-
tokomdrki i urzadzenia sterujace).

B8 1 Dane techniczne

B680H

Napiecie zasilania 100 540y 50/60 Hz

sieciowego

Silnik elektryczny ~ Bezszczotkowy 36 V==

Mocmaksymalna ~ 240W

Predkos¢ 60°/s (ramig S 2.3 m) < 15°/s (ramie L
8.3m)

Caestotliwosc Uzytkowanie ciagte

uzytkowania

Temperatura
otoczenia podczas  od-15°Cdo +65°C
pracy
Stopieﬁ zabezpiec- P56
zenia
Wymiary
469x279x 1100 mm
(df. x gt. x wys.)
Masa 70kg
Ptyta fundamentowa FAAC
Wymiary (df. x wys.) 470x 280 mm
Ramie FAAC Dtugos¢ ramienia
Maksymalna dtugos¢ ramienia S 53m
Maksymalna dtugos¢ ramienia L 83m

LB
]
d
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2.8 IDENTYFIKACJA KOMPONENTOW

KORPUS SZLABANU 10 Ttok nurnikowy lewy
1 Konstrukgja nosna 11 Sruba odpowietrzajaca thoka lewego
2 Mechaniczne wylaczniki kraricowe 12 Agregat hydrauliczn.y
3 Urzadzenie wyrwnawcze 13 Zamek odblokowania
4 Watnapedowy 14 Lewa rura przytacza hydraulicznego
5 Plyta mocujaca 15 Prawa rura przytacza hydraulicznego
6 Zasilaczimpulsowy 16 Sruba odpowietrzajaca thoka prawego
7 Skrzynka przytaczeniowa gtownego zasilania 17 Trok nurnikowy prawy
8  Enkoder absolutny 18 Iforek wlewu oleju
9  Obudowa centrali sterujacej 19 Sruba odpowietrzajaca
B680H po stronie ramienia B680H po stronie pokrywy

B680H
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KOMPONENTY INSTALACYJNE DOSTARCZANE

ODDZIELNIE

1 Obudowa

2 Ramie

3 Zestaw gniazda:
A Gniazdo

B Sprezyna balansowa
C Nakretka regulacji sprezyny
D Prowadnica sprezyny
Plyta fundamentowa

5 Naklejki odblaskowe

@9
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2.9 WYMIARY

1110

NS

Modele ramion L (przejazd)

Ramig S Maks.5m

Ramie L Maks. 8 m

. L 300
I I
' !
! .
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e =

900
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2.10 DZIALANIE W TRYBIE RECZNYM

Aby recznie obstugiwa¢ ramie, nalezy odblokowac
obwdd hydrauliczny za pomoca klucza.

ODBLOKOWYWANIE SZLABANU

ol

1.

2.
3.

Wihozy¢ klucz i obréci¢ go w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, do momentu na-
potkania oporu.

Wykonac ruch reczny.
Przywrdci¢ dziatanie.

PRZYWRACANIE DZIALANIA

1.

Obréci¢ klucz w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara, do momentu napotkania
oporu.

Sprawdzi¢, czy ruch reczny zostat zablokowany.
Wyjac klucz.

o]

n
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2.11 TYPOWA INSTALACJA

® Typowa instalacja jest to czysto przyktadowe i niewyczerpujace przedstawienie zastosowania B680H.

Typowa instalacja Minimalny przekrdj przewodéw
1 Szlaban B630H

2 Zasilanie sieciowe 3G 1.5 mm?

3 Wylaznik magnetotermiczny

4 Przycisk kluczykowy

5 Lampa sygnalizacyjna

6  Fotokomorki BUS 2easy 2x0.5 mm?

7 Petlaindukcyjna obecnosci LOOP1 1.5mm’

8  Petlaindukcyjna przejazdu LOOP2 1.5mm’

9 Przechodzenie pieszych

Zaleca sie zainstalowac urzadzenie akustyczne do sygnalizowania zamykania ramienia

12
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3. INSTALACJA MECHANICZNA

m Wymagane narzedzia: 3.1 MONTAZ PLYTY FUNDAMENTOWE)J
@ Produkt powinien by¢ instalowany przy uzyciu ptyty
- fundamentowe;.
Paski $rubokret 1. Wykona¢ wykop w ziemi, odwotujac sie do sche-

N
v
w

matu fundamentéw znajdujacego sie w zatgczniku
Q.

2. Wypetni¢ betonem, wypuszczajac odpowiednio o
okoto 20 cm kable elektryczne.

Zamontowac ptyte fundamentowa.

4. Zanurzy¢ ptyte w Srodku fundamentu,
pozostawiajac odkryta jej powierzchnie.

Klucz szesciokatny

[==]

5003

)
w

Klucz imbusowy

Zwrdci¢ uwage na strone montazu piyty.  Ze wzgledu
na oszczedno$¢ miejsca konieczne jest umieszczenie
przepustéw kablowych na jednym z bokéw () prze-
strzeni przewidzianej na podstawie szlabanu a nie na
$rodku (%) otworu.

+
o

Szczypce do Sciagania izoladji

N

Poziomica 5. Sprawdzi¢ wypoziomowanie plyty za pomoca
poziomicy.
++  NARZEDZIE 2 REGULACJA MOMENTU DOKRECENIA 6. Oczysci¢zbetonu powierzchnie plyty oraz nakretki
: W razie potrzeby wskazywane jest narzedzie z z podktadkami, aby w razie potrzeby umozliwic
regulacja momentu obrotowego i wartoscia MO- ich odkrecenie.
MENTU DOKRECANIA. 7. Poczekac na utwardzenie betonu.

Np.: KLUCZ SZESCIOKATNY 6 wyregulowany na 2.5

Nm.
595
Nm

po stronie pokrywy

@13
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3.2 INSTALACJA KORPUSU SZLABANU

1. Po skonsolidowaniu fundamentu wykreci¢ z ptyty
4 nakretki z podktadkami.

2. Postawi¢ korpus szlabanu na fundamencie, na
wysokosci 4 mocowan.

@ Uwaza, aby nie uszkodzi¢ rur na kable elektryczne.

3. Wiozy¢ podktadki oraz nakretkii dokreci¢ momen-
tem wskazanym na rysunku.

@14
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3.3 MONTAZ SPREZYNY

PRZYGOTOWANIE URZADZENIA
WYROWNAWCZEGO

Z odniesieniem do (£'15:
1. Wyjac i przechowywac srube odpowietrzajaca w
bezpiecznym miejscu.

@ Sruba odpowietrzajaca musi zosta¢ ponownie dokrecona
w przypadku ruchu szlabanu.

2. Przygotowac szlaban do pracy recznej, patrz
rozdziat DZIALANIE W TRYBIE RECZNYM.

3. Z odniesieniem do (£'16 ustawi¢ urzadzenie
wyréwnawcze A i jego ttok B w pozycji otwartej.

Py I . .
2 =1 bl -~ C A=
. .

- @16
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WKLADANIE SPREZYNY | MOCOWANIE
TLOKOW

Szlaban prawy: wtozy¢ sprezyne na prawy ttok
Szlaban lewostronny: wtozyc sprezyne na lewy ttok.

1. Usunac sworzen A.

2. Zatozy¢ na ttok prowadnice sprezyny B. Otwér C
musi pokrywac sie ze $sruba odpowietrzajaca ttoka.

3. Wiozy¢ sprezyne D.

4. Wkreci¢ nakretke pierécieniowa E do oporu
ze sprezyna D. Zwréci¢ uwage na prawidtowa
orientacje nakretki pierécieniowej.

5. Ponownie wtozy¢ sworzen A z podktadka do
wilasciwego otworu mocowania ttoka (patrz <y 2)
i dokreci¢ nakretke.

6. W podobny sposéb zamocowac¢ drugi ttok (patrz
Y 2)

@ Q,
=1 _ @17
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3.4 MONTAZ GNIAZDA | RAMIENIA

Jesli konieczne jest skrdcenie ramienia, nalezy przycia¢
go na koricu naprzeciwko otworu montazowego. Po
odcieciu usuna¢ ewentualne ostre i wystajace krawedzie.

. Wiozyc¢ element dystansowy Ai wkreci¢ prowadnice

B na wat napedowy korpusu szlabanu.

Wihozy¢ ptyte Cw styku na elemencie dystansowym
A, Zwrdci¢ uwage na kierunek wkfadania ptyty.

Wyja¢ prowadnice Bi umiesci¢ ja na miejscu.
Zamocowac za pomoca $ruby D, wktadajac
podktadki E.

@ Nie nakfadac smaru na $rube mocowania D.

5.
6.
7.

8.
9.

10.
11.

Zatozy¢ adapter F.
Zatozy¢ ramie G.

Zatozy¢ gniazdo Hi przymocowac je podktadkami
i Srubami (4 $ruby na ramie Si 6 Srub na ramie L).

Zatozy¢ pokrywe | i zamocowac za pomoca srub.
Zamocowac tabliczke L.

Przemiesci¢ ramie w pofozenie zamkniecia.
Przywréci¢ blokade szlabanu.

18
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INSTALACJA RAMION MODULOWYCH
(OPCJONALNE)

Z odniesieniem do (£'19:

1. Zamontowac ztacze A na ztaczu B.

It3cze B posiada otwory po obu stronach i musi by¢
ustawione tak, jak na(£'19.

2. Umiesci¢ ztacza wewnatrz ramienia i wtozy¢ sruby
mocujace bez ich dokrecania.

3. Zainstalowad przedtuzenie na zlaczach i whozy¢
sruby.

4. Dokrecic $ruby.

ZAKONCZENIE INSTALACJI RAMIENIA

Z odniesieniem do (£'20:

1. Naklei¢ na obu stronach ramienia naklejki odbla-
skowe C.

2. Wiozyc¢ opcjonalne profile D1iD2 poprzez wsunigcie
na ramie.

Profil gumowy (D2) musi by¢ skierowany w kierunku
zamykania.

3. Natozy¢ pokrywe E na koncéwke ramienia i
zamocowac za pomoca $rub.

>
@20
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INSTALACJA OSPRZETU NA RAMIENIU

Osprzet na ramieniu powinien zosta¢ zamontowany
przed wywazeniem ramienia. Po wykonaniu modyfi-
kacji na ramieniu nalezy wywazyc je ponownie.

@ Jesli chodzi 0 montaz osprzetu na ramieniu patrz § 7.

3.5 WYWAZANIE RAMIENIA

1. Odblokowac szlaban.

2. Ustawic¢ ramie pod katem 45° i pozostawi¢ swo-
bodnie: ramie jest wywazone, jesli utrzymuje
SWoja pozycje.

3. W razie potrzeby wykonac regulacje:

- jesdliramie ma tendencje do otwierania sig, nalezy
obrdci¢ nakretke obciazenia wstepnego sprezyny w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara

- jesli ramie ma tendencje do zamykania sie, nalezy
obroéci¢ nakretke obciazenia wstepnego sprezyny
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara

4. Powtdrzyc regulacje az do uzyskania réwnowagi.

5. Przywrdci¢ blokade szlabanu.
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3.6 REGULACJA WYLACZNIKOW
KRANCOWYCH

1. Odblokowac szlaban.

2. Zamknad ramie i przytrzymac go w tej pozycji.

3. Wyregulowac¢ wytacznik kraricowy A, az do ogra-
nicznika na urzadzeniu wyréwnawczym B.

4. Sprawdzi¢ poprawnos¢ regulacji wytacznika
krarncowego za pomocg poziomicy. W razie
koniecznosci powtérzyc¢ sekwencje.

5. Poukoriczeniu czynnosci dokreci¢ przeciwnakretke
Czalecanym momentem.

6. Powtorzy¢ procedure regulacji z ramieniem
podczas otwierania na drugim wytaczniku
krancowym.

7. Przywrdci¢ dziatanie.

€22
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4. INSTALACJA ELEKTRONICZNA
4.1 CENTRALA E680S

BB 2 Dane techniczne centrali E680S

Moc maksymalna 240W
Napiecie wyjsciowe osprzetu 24\ ==

Maks. obciazenie osprzetu

wraz z osprzetem BUS 2easy LT
Maksymalne natezenie pradu

osprzetu BUS 2easy 500 mA
Maksymalne napiecie lampy 2V 48W

sygnalizacyjnej
Temperatura otoczenia podczas pracy  od -20°C do +65°C

B680H

23

KOMPONENTY

Patrz rysunek (£"23

CENTRALA STERUJACA:

N Itacze wyjsc i napiecie osprzetu

J2 Iacze wyjéc

3 Itacze lampki sygnalizacyjnej

J4 Itacze petli detekcyjnych

J5 Ijczessilnika

J6 Itacze BUS 2easy

110 Itacze modutu radiowego Decoder / Minidec / RP
m Itacze czujnika wywazenia

112 Itacze akumulatora awaryjnego

J13 Itjcze napiecia zasilania ciagtego

14 Itacze USB

J16 Itacze oswietlenia ramienia

n7 Itjcze enkodera ruchu ramienia

118 Itjcze zintegrowanej lampy sygnalizacyjnej
DISP1 Wyswietlacz sygnalizowania / programowania
+-F Przyciski programowania

CAL1 CAL2  Przycisk kalibracji LOOP1 /LOOP2

M1 M1A M2 Ztacza do podtaczania modutéw Simply Connect

DL1 Stan urzadzen BUS 2easy

DL2 Stan bus

DL3 Stan LOOP1

DL4 Stan LOOP2

DL5 Sygnalizagja uszkodzonej centrali
DL6 Nieuzywany

DL7 Stan enkodera

DL8 Nieuzywany

DL9 Obecnos¢ zasilania dla centrali
DL10 Dioda led stanu wejscia OPEN

DL11 Dioda led stanu wejscia CLOSE
DL12 Dioda led stanu wejécia FSW

DL13 Dioda led stanu wejscia STOP

DL14 Dioda led stanu wejscia EMR

DL15 Sygnalizacja zwolnionego ramienia
DL16 Sygnalizacja zasilania akumulatorem
DL17 Dziatanie kanatu radiowego 1

DL18 Dziatanie kanatu radiowego 2
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4.2 POLACZENIA
URZADZENIA STERUJACE (J1)

¥ ¥ v Vv vvvYyvy v
Fl:+5678910M

=>>
<
NI
+|+

OPEN
— CLOSE
FSW
STOP
EMR
GND
GND

=

(D Nalezy podtaczy¢ rdwnolegle wiecej stykéw NO do tego
samego wejscia.
Nalezy podfaczy¢ szeregowo wiecej stykéw NC do tego
samego wejscia.
Ponizej znajduje sie krétkie objasnienie wejs¢, efekt
polecenia moze réznic sie w zaleznosci od logiki dziatania
i funkcji programowania.

Styk NO: podtaczy¢ przycisk lub inny nadajnik
impulséw, ktéry — po zamknieciu styku — steruje
otwarciem szlabanu

Styk NO: podtaczy¢ przycisk lub inny nadajnik
impulséw, ktdry — po zamknieciu styku — steruje
zamknigciem szlabanu

Styk NC: podtaczy¢ fotokomérke lub inne
urzadzenie, ktdre — po otwarciu styku podczas
zamykania — steruje odwréceniem kierunku
podczas otwierania

3 OPEN

4 (LOSE

5 FSW

Jesli NIE jest podtaczane zadne
urzadzenie, nalezy zmostkowac z GND

Styk NC: podtaczy¢ przycisk lub inne urzadzenie,
ktdre — po zamknieciu styku — steruje zatrzyma-
niem szlabanu

(D Jesli NIE jest podtaczane zadne

urzadzenie, nalezy zmostkowa¢ z GND
Styk NC: podtaczyc¢ przycisk lub inne urzadzenie,
ktdre — po otwarciu styku — steruje otwarciem
szlabanu w trybie awaryjnym

6  STOP

7 EMR

Jesli NIE jest podtaczane zadne

urzadzenie, nalezy zmostkowa¢ z GND
Ujemny biegun zasilania osprzetu i potaczenie
stykow

8-9 GND

10-11  +  Dodatni biegun zasilania osprzetu 24V =

Przestrzega¢ maksymalnego natezenia pradu osprzetu
(patrz dane techniczne ptyty).  Aby obliczy¢ pobory,
zapoznac sie z instrukcjami poszczegdlnych akcesoriéw.

B680H 25

WYJSCIA (J2)

Y Y N YOV NNV Y_ Y o
121314151617 181920 21

Relay COM

GND

+24V
ouT1
+24V
+24V
ouT3
+24V
Relay NO

o~
-
2
o

m 0UT1-2-3

® Przestrzega¢ maksymalnego natezenia pradu 24V ==
100 mA na kazde wyjscie.

Wyjscia Open Collector: aktywacja wyjscia i jego
biegunowos¢ mozna skonfigurowaé w ramach pro-
gramowania zaawansowanego.

WYJSCIE aktywne  WYJSCIE nieaktywne
Biegunowos¢NO 0V === obwdd otwarty
Biegunowos¢NC  obwdd otwarty o0V=
m OUT4arelé

@ Maksymalne catkowite natezenie pradu na wyjsciu
wynosi 500 mA przy 24V ==.

ZEWNETRZNA LAMPA SYGNALIZACYJNA 24V
= (J3)

Podtaczy¢ do tych zaciskéw zewnetrzna lampke
sygnalizacyjng 24 V == typu XLED.
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LOOP (J4)

mjﬁ?ﬁe\”ﬁ

LOOP 1
LOOP 1
LOOP 2
LOOP 2

[1o0r 1 )50
[loor2 )5

Czujniki petli indukcyjnej (LOOP) nie powinny by¢
uzywane do rozpoznawania pieszych, rowerédw i mo-
tocykli. Jeslinie mozna wykluczycich przechodzenia/
przejazdu, konieczne jest zastosowanie urzadzen
alternatywnych, na przyktad fotokomérek.

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat wykonania
petli, nalezy odnies¢ siedo N 3.

Podtaczy¢ petle detekcyjne do listw zaciskowych J4.

L0OP1 Petla obecnosci
Podtaczy¢ petle, ktdra po zajeciu steruje otwieraniem
Petla przejazdu
LOOP2 Podtaczy( petle, ktdra po zajeciu dziata zgodnie z ustawiong
logika dziatania
SILNIK (J5)
rawo-
[ )5 g g S ptronn |
5
=
lewo-
3 tronn
S [CZARNY
=

Kabel silnika podtacza sie fabrycznie w przypadku
szlabanu prawostronnego.

Jedli zainstalowany jest szlaban lewostronny, odwrdci¢
brazowy i czarny przewdd zacisku, bez przemieszczania
kabla $rodkowego.

B680H 26

URZADZENIA BUS 2EASY (J6)
2EASY

Lo o
l]

Odnosnie podfgczania i adresowania, patrz odpowiedni
punkt.

Jesli nie jest uzywane zadne urzadzenie BUS 2easy,
nalezy zostawic zacisk BUS 2easy pusty.

MODUL RADIOODBIORNIKA/DEKODOWANIA
(J10)

=z

Eooead

RP/DECODER

Szybkoztacze z 5 stykami przeznaczone jest do
modutéw radiowych lub modutéw dekodowania
FAAC.

Przestrzegac kierunku wprowadzania wskazanego
na rysunku.

® W przypadku korzystania z odbiornika FAAC model RP,
zaleca sie zainstalowac specjalng antene zewnetrzna A.
Umiesci¢ antene na gérnym wsporniku obudowy.

CZUJNIK WYWAZENIA RAMIENIA (J11)

Przystosowanie do podfaczenia czujnika wywazenia
ramienia obrotowego (jesli jest obecna).

Czujnik jest opcjonalny, w przypadku jego braku nie
nalezy usuwac zainstalowanego juz mostka.
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AKUMULATOR XBAT 24 (J12)

(ZERWONA
CZARNY

Podtaczy¢ do tego ztacza akumulator awaryjny.

ZASILANIE 36 V= (J13)
CZERWONA

oL
IIB'[E

Ziacze wstepnie okablowane w produkgji, umozliwia
zasilanie centrali.

J

Zacisk uziem. a musi by¢ potaczony z uziemieniem sy-
stemu przez instalatora podczas wykonywania potaczen
elektrycznych.

OSWIETLENIE RAMIENIA 36 V== (J16)

BLR
GND
BLG

Przewdd Swietlny sygnalizuje ruch ramie-
nia. Dzialanie mozna konfigurowaé za pomoca
parametréw oS i ob , a natezenie $wiatta za pomoca
parametréwdl i dr w programowaniu eksperckim.
ENKODER (J17)

nz

Kabel enkodera podfaczany jest w fabryce do ztacza
7.

Aby zapewni¢ dziatanie automatu, enkoder musi by¢
caly czas podfaczony.

ZINTEGROWANA LAMPA SYGNALIZACYJNA
(J18)

J18

oooo

Zintegrowana lampa sygnalizacyjna musi by¢
podiaczona na ztaczu J18.
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SIMPLY CONNECT (M1 - M1A - M2)

A I

Przyktad z modutem XMB

Wiozy¢ modut do odpowiednich ztaczy wtykowych i
zainstalowac aplikacje Simply Connect PRO.

® Podczas programowania z Simply Connect, programo-
wanie z centrali nie jest mozliwe.
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5. URUCHAMIANIE

Wykona¢ czynnosci wymienione ponizej, odnoszac sie | 3.

do § odpowiednich punktéw.
1. Sprawdzi¢, czy szlaban B680H jest zablokowany i

nie dziata w trybie recznym. 4.

2. Podtaczyézasilanieinstalacji. Centrala sterujaca

wiacza sie i na wyswietlaczu pojawiaja sie kolejno: | 5.

- wersja oprogramowania uktadowego (2 cyfry
oddzielone kropka).

- Migajacy komunikat 50, jesli zazadano setup lub

stan automatu. 6.

Jesli zainstalowane sa dwa szlabany w konfiguracji
Podstawowa-Dodatkowa, przed uruchomieniem
szlabanu Podstawowego nalezy wykona¢ konfiguracje
szlabanu Dodatkowego (patrz § 8.1).

Sprawdzic¢ stan diod led, gdy centrala jest zasilana
izamknieta, niektdre diody led Swieca sieg, niektore
sg wytaczone (odniesienie (£'24)
Zaprogramowac piloty wystepujace w instalacji
(patrz odpowiednie instrukcje).
Zaprogramowa¢ E680S bez wykonywania se-
tup. Aby szlaban dziatat prawidtowo, nalezy
ustawi¢ funkcje cF w zaleznosci od dtugosci
ramienia.

Sprawdzic kierunek ruchu.

Wykonac setup.

Jedlikorzysta sie zakumulatora XBAT 24podfaczy¢
akumulator po przeprowadzeniu setup. Wykona¢
podtaczenie przy braku napiecia.

RP/DECODER

ooooo

Ess [Eog |—————

= :\U:
0o = @
=t =
R = 0
CAL1 CAL2

K @lle]e

W~

. SW1 SW2 SW3
o oS
DL12|DL13(DL14
N~~~V v |
m 3]4[s5[6[7[8]9f10[n1| [12f13]1apishef17[18192021 E
2EASY
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5.1 PROGRAMOWANIE CENTRALI

ollellel

Mozna przejs¢ do programowania podstawowego,
zaawansowanego lub eksperckiego, gdy wyswietlacz
pokazuje stan automatyki.

m Programowanie podstawowe

1. Nacisna¢ i przytrzyma¢ naciéniety przycisk F:
na wyswietlaczu pojawia sie pierwsza funkcja J
L), ktéra pozostaje wyswietlona dopoki przycisk
F jest wcisniety.

2. Zwolni¢ przycisk: wyswietlacz wskazuje warto$¢
funkdji.

3. Nacisna¢ przycisk + lub = aby zmodyfikowa¢, a
nastepnie przycisk IF aby potwierdzi¢ i przejé¢ do
nastepnej funkgji.

W ten sam sposob postepuije sie dla wszystkich funkgji.

m Programowanie zaawansowane

1. Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk F, a nastepnie
przycisk +: na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza
funkgja (bo), ktdra bedzie wyswietlana tak dtugo,
jak przycisk Fpozostanie wciéniety.

2. Zwolni¢ przyciski: wyswietlacz wskazuje warto$¢
funkgji.

3. Nacisna¢ przycisk + lub = aby zmodyfikowa¢, a
nastepnie przycisk IF aby potwierdzi¢ i przejs¢ do
nastepnej funkgji.

W ten sam sposoéb postepuije sie dla wszystkich funkgji.

m Programowanie eksperckie

@ Przed wprowadzeniem zmian na tym poziomie upewni¢
sie, ze w petni rozumie sie ich wptyw.
W przypadku modyfikacji funkcji nieodtacznie
zwigzanych z logika dziatania, realizowana jest logika
niestandardowa (w programowaniu podstawowym
funkgja LD wyswietli CL).

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk F, a nastepnie
przycisk 4 przez okoto 10 sekund: na wyswietlaczu
pojawi sie pierwsza funkcja (O1), ktéra bedzie
wyswietlana tak dtugo, jak przycisk F pozostanie
wcisniety.

2. Zwolni¢ przyciski: wyswietlacz wskazuje warto$¢
funkdji.

3. Nacisna¢ przycisk + lub = aby zmodyfikowa¢, a
nastepnie przycisk F aby potwierdzi¢ i przejs¢ do
nastepnej funkcji.

W ten sam sposob postepuije sie dla wszystkich funkgji.

B680H 29

m Wychodzenie zmenu programowania

@ Kazda zmodyfikowana wartos¢ jest natychmiastowo
skuteczna, lecz wychodzac z programowania nalezy
zdecydowac, czy zmiany maja zostac zapisane czy nie.
Imiany zostang utracone po 10 minutach bezczynnosci
przyciskéw lub w przypadku przerwania zasilania
modutu przed zapisaniem.

1. Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk F, a nastepnie
przycisk =.
W alternatywie, przewing¢ menu programowania
do ostatniej funkgji (Sk).
2. Wybrac:
3 = zapisuje wprowadzone zmiany
no = NIE zapisuje wprowadzonych zmian
3. Nacisna¢ przycisk F aby potwierdzi¢: wyswietlacz
powraca do wyswietlania statusu automatyki.
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B8 3 Programowanie podstawowe

Funkgja podstawowa m:lyrs'lza‘
1 Simply Connect 0
0 wylaczony
I whaczony

c,3,4 nieuzywane

cF KONFIGURACJA SZLABANU 06
01...06 (poziomy)
Aby okreslic te wartos¢, odnies¢siedo §5.2.  Ustawie-
nie wartosci domysInej mniejszej niz faktycznie zainsta-
lowana, moze spowodowac nieodwracalne uszkodzenie
ramienia i konstrukcji szlabanu. Zatadowanie odmiennej
konfiguracji powoduje przywrécenie parametréw do
wartosci domyslnych.
dF  KONFIGURACJA DOMYSLNA Y
Wyswietla 4 jesli programowanie odpowiada
ustawieniom domysinym. Wybrac', jesli chce
sie ponownie zatadowa¢ wartosci domysine.
9 programowanie odpowiada ustawie-
niom domyslnym
no  programowanie NIE odpowiada ustawie-
niom domyslnym
Lt KONFIGURACJADWOCH PRZECIWSTAWIONY- 1A

CH SZLABANOW

Skonfiguruj centrale jako Podstawowg lub
Dodatkowa.

MA  Podstawowa
5L Dodatkowa

@ Na centrali Dodatkowej nie s3 wyswietlane parame-

try SC-bu-LO-PR-LI-L2-EL-PF-EP-L (aby
uzyskac wiecej informacji patrz §8.1).

bu

ADAPTACJA URZADZEN BUS 2easy

no
Patrz wiasciwy punkt.

L0 TRYB DZIALANIA £
A Automatyczny Cn Wspdlnota mieszkaniowa
Al Automatyka 1 CA  Wspdlnota mieszkaniowa
E  Polautomatyczny ~ automatyczna
P Parking\ € Obecny cztowiek
PR Parking auto-EU Custom (logika realizo-
matyczny wana w programowaniu

eksperckim)

Parametr CLtjest wyswietlany tylko w przypadku zmiany
zaawansowanych parametrow programowania.

B680H
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. Wart.
Funkgja podstawowa domysina
PR (ZAS PRZERWY =]

00...53 Stopien requlacji: 15
10...M) Stopien regulagji: 10s

So

PREDKOSC PODCZAS OTWIERANIA 10

0.1 (predkos¢ minimalna ... predkos¢
maksymalna)

Sc

PREDKOSC PODCZAS ZAMYKANIA

01,10 (predkos¢ minimalna ... predkos¢
maksymalna)

*Wartos¢ domysina rdzni sie w zaleznosci od
programowania cF:

10 jeslicF=01

05 jeslicF=02lubD3

04 jeslicF=DH

02 jeslicF=05Slub O

oe”

Ustawienie nadmiernej predkosci moze spowodowac
nieodwracalne uszkodzenie ramienia i konstrukcji
szlabanu.

L

LooP1

Petla podtaczona do wejécia LOOP1 (funkcja
OPEN).

9 LOOP1wtaczona
LOOP1 niewtaczona

no

no

L2 LOOP2

no
Petla podtaczona do wejécia LOOP2 (funkcja
SAFETY/CLOSE) .

4 LOOP2 wiaczona
LOOP2 niewtaczona

no

S

Czutos¢ LOOP1 05
Reguluje czutos¢ petli wykrywania pojazdéw

00..10  (poziomy czutosci, 10 oznacza
maksymalng czutoéc)

52

Czutos¢ LOOP2 0s
Reguluje czutos¢ petli wykrywania pojazdéw

00..10  (poziomy czutosci, 10 oznacza
maksymalng czutosc)
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Funkgj

n
[N

Wart.
domysina
WEACZANIE SILNIKA CZEOWIEK OBECNY --

+  OTWIERA (wyswietlajac oP), dopdki

przycisk jest przytrzymywany nacisniety

+  ZAMYKA (wyswietlajac cL ), dopdki

przycisk jest przytrzymywany nacisniety

a podstawowa

£t KONFIGURACJIA --
Nabywanie pozycji korica skoku. Patrz
whasciwy punkt.
St WYCHODZENIE Z TRYBU PROGRAMOWANIA 4
4 zapisanieiwyjscie z trybu programowa-
nia
no  wyjscie z trybu programowania bez
zapisania
Po zatwierdzeniu przyciskiem F, na
wyswietlaczu pojawi sie STATUS automatyki:
00 ZAMKNIETA ‘05 ZAMYKASIE
OF  OTWARTA D'! Funkgja failsafe W TOKU
02 ZATRZYMUJEA ‘0B KONTROLA BUS 2easy
NASTEPNIE OTWIERA .09 WSTEPNE MIGANIE OTWI-
03 ZATRZYMUJEA (ERANIA
NASTEPNIE ZAMYKA 0 WSTEPNE MIGANIE ZAMY-
04 PRZERWA ‘KANIA
05 OTWIERASIE 1 AWARIA OTWIERANIA

B680H
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B8 4 Programowanie zaawansowane

. Wart.
Funkcja zaawansowana n
domysina
FO SIASILNIKA podczas OTWIERANIA 4o

OI  sitaminimalna

50 sitamaksymalna

*Wartos¢ domysina rozni sie w zaleznosci od
programowania cf:

25 jeslicF=0l lub O
0 jedlicF=03
B jedlicF=CH
30 jeslicF=05
4O jedlicF=06
FC SIASILNIKA podczas ZAMYKANIA yo"
OF  sitaminimalna
50 sitamaksymalna
*Wartos¢ domysina rozni sie w zaleznosci od
programowania cf:
25 jeslicF=0l lub O
0 jeslicF=03
28 jedlicF=0H
30 jeslicF=05
40 jedlicF=06
PF MIGNIECIE WSTEPNE no
no  nieaktywne
OC  wihaczony przed otwarciem i zamknigciem
CL  whczony przed zamknigciem
0P wiaczony przed otwarciem
PR wiaczony na koniec przerwy
£P  CZAS MIGNIECIA WSTEPNEGO 0o
00 minimalny czas migniecia wstepnego
I0  maksymalny czas migniecia wstepnego
oc (ZULOSC PRZESZKODY PODCZAS ZAMYKANIA 30

01 czutos¢ minimalna
50 czutoé¢ maksymalna

B680H
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Funkgja zaawansowana e r’t :
domysina
ol KONFIGURACJAWYJSCIA OUT 1 o4
00 Failsafe
Ol Oswietlenie ramienia typu 1 (whaczone z
ramieniem zamknietym, wytaczone z ra-
mieniem otwartym lub w trybie przerwy,
migajace w trybie przerwy).
02 Oswietlenie ramienia typu 2 (migajace
podczas otwierania, zamykania i z ra-
mieniem zamknietym lub zatrzymanym.
Wytaczone z ramieniem otwartym lub w
trybie przerwy)
03 Ramie zamknigte
04 Ramie otwarte lub w trybie przerwy,
wyfacza sie podczas wstepnego migania
zamykania.
05 Ramie w ruchu otwierania, z mignieciem
wstepnym.
0E Ramie w ruchu zamykania, z mignieciem
wstepnym.
07 Ramie zatrzymane
08 Ramie w sytuacji awaryjnej
03 LOOP1 zajeta
IO LOOP2 zajeta
Il Otwarte dla urzadzenia dodatkowego E680
I2 Zamknigte dla urzadzenia dodatkowego
E680
I3 Ramie wywazone
5 Nieuzywana
IS Nieuzywana
I& Przestrzen spowolnienia otwierania zajeta
7 Przestrzen spowolnienia zamykania zajeta
I8 Blokada
19 Lampkasygnalizacyjna (zapalona podczas
otwierania i przerwy, miga podczas
zamykania, zgaszona przy zamknietej
automatyce).
20 Dziatanie z akumulatorem
Pl BIEGUNOWOSC WYJSCIA OUT 1 no
9 wyjécieNC
no wyjs’cie NO
Jesli wyjécie ol = 00 (Failsafe), skonfigurowac
Pl =no.
oc patrzol 03
P2 patrzF no
o3 patrzal 19
P3 patrzFl no
o4 patrzol 0l
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Funkcja zaawansowana

PY

patrzFl

Wart.
domysina

no

a5

patrzal

oc

PS

patrz P

ob

patrz ol

PE

patrz Pl

no

ol

TRYB DZIALANIA WBUDOWANEJ LAMPY
SYGNALIZACYINE)

Ol sygnalizacja swietlna ($wieci zielonym
Swiattem statym, kiedy szlaban jest w trybie
przerwy/otwarty, miga na czerwono podczas
ruchu, $wieci czerwonym $wiattem statym, kiedy
szlaban jest zamkniety)

Oc  lampa sygnalizacyjna (miga na czerwo-
no podczas ruchu, zgaszona we wszystkich
pozostatych stanach)

o

AS

ZADANIE KONSERWACJI - LICZNIK CYKLI
Whcz/wytacz zadanie konserwadji po osiagnieciu
ilosci zaprogramowanych cykli w nastepujacych
funkcjach

9 aktywny

no  nieaktywny

no

nc

TYSIACE CYKLI

Wyswietla tysigce wykonanych cykli.

00...93 (tysiace cykli - programowalne,
jesliAS =4)

0o

nC

PROGRAMOWANIE CYKLI W SETKACH TYSIECY
CYKLI

Wyswietla tysiace wykonanych cykli.
00...39  (tysiace cykli - programowalne,
jesliAS=4)

Wyswietlana wartos$¢ jest aktuali-
zowana wraz z kolejnymi cyklami,
oddziatujac na wartos¢ nc (1 zm-
niejszenie nC odpowiada 99 zm-
niejszeniom nc).

oo

5t

STATUS AUTOMATU:
Patrz St w trybie programowania podstawo-
wego

B680H
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B8 5 Programowanie eksperckie
Funkgja ekspercka

ol

Whaczenie tej funkgji powoduje zamykanie automatyczne po czasie przerwy.

Ustawienie
Y =zamykanie automatyczne
no = wylaczone

ac

Wiaczenie tej funkcji powoduje dziatanie z dwoma réznymi wejsciami:
OPEN dla otwierania i CLOSE dla zamykania.

4 = dziatanie 2 wej$¢
no = wytaczone

03

Wiaczenie rozpoznania pozioméw wejs¢ OPEN i CLOSE (przytrzymanie elementu sterowa-
nia). Toznaczy, ze centrala rozpoznaje poziom (np. jesi przy przytrzymaniu OPEN zostanie
nacisniety STOP, to po jego zwolnieniu automatyka kontynuuje otwieranie).

Jesli03 jest wytaczony, centrala steruje wykonaniem manewru tylko w przypadku zmiany
wejscia.

Y = rozpoznanie poziomu
no = rozpoznanie w przypadku
zZmiany stanu

o4

Wiaczenie otwierania z CZLOWIEK OBECNY (element sterowania zawsze naciéniety). ~ Zwol-

nienie elementu sterowania OPEN powoduje zablokowanie dziatania

4 =wiaczone
no = wytaczone

a5

Po wiaczeniu tej funkgji element sterowania OPEN podczas otwierania zatrzymuije ruch.
Jesli parametr 06 jest o system jest gotowy do otwierania.
Jesli parametr OE jest 4 system jest gotowy do zamykania.

Y = podczas otwierania blokuje
no = wylczone

o6

Po wiaczeniu tej funkgji element sterowania OPEN podczas otwierania odwraca ruch.
Jesli parametry 05 i 0 s3 no OPEN nie dziata podczas otwierania.

4= podczas otwierania odwraca
no = wyltaczone

Po wiaczeniu tej funkgji element sterowania OPEN podczas przerwy blokuje dziatanie.
Jesli parametry 071 i 08 s3 no OPEN ponownie taduje czas przerwy.

Y=w trybie przerwy blokuje
no = wylaczone

Po wiaczeniu tej funkji element sterowania OPEN podczas przerwy powoduje zamykanie.

9= w trybie przerwy zamyka

o8 Jesli parametry 071§ 08 s3 no OPEN ponownie faduje czas przerwy. no = wytaczone
09 Po wiaczeniu tej funkcji element sterowania OPEN podczas zamykania blokuje dziatanie, | 3 = blokuje
w przeciwnym razie odwraca ruch. no = odwraca
0 Wigczenie zamykania z CZLOWIEK OBECNY (element sterowania zawsze nacisniety). ~ Zwol- | '3 = wiaczone
nienie elementu sterowania CLOSE powoduje zablokowanie dziatania. no = wylaczone
I Po wiaczeniu tej funkgji element sterowania CLOSE ma pierwszeristwo przed OPEN, w | 3= wigczone
przeciwnym razie OPEN ma pierwszeistwo przed CLOSE. no = wylaczone
Po wtaczeniu tej funkcji element sterowania CLOSE nakazuje zamkniecie gdy jest zwolnio- | , _ -~
I2 |ny. Takdtugo jak CLOSE jest wiaczony, jednostka pozostaje w trybie wstepnego migania 9=zamykapo zwolnlgnlu
zamykania. no = zamyka natychmiast
Po wiaczeniu tej funkeji element sterowania CLOSE podczas otwierania blokuje dziatanie, |, _ )
; ; . . P . 3= CLOSE blokuje
13 | wprzeciwnym razie element sterowania CLOSE steruje odwrdceniem natychmiast lubpo | = CLOSE od
zakoiczeniu otwierania (patrz réwnieZ parametr I4) no = (L0SE odwraca
Aktywujac te funkcje i jesli parametr 13 jest no, element sterowania CLOSE steruje | 'J=zamyka po zakoriczeniu otwie-
I4 | natychmiastowym zamknieciem po zakoriczeniu cyklu otwierania (zapisuje CLOSE).  Jedli | rania
parametry | 3 i 14 53 no CLOSE steruje natychmiastowym zamknieciem. no = natychmiastowe zamkniecie
IS Po wiaczeniu tej funkgji przy systemie zablokowanym przez STOP, kolejny OPEN powoduje z;mx oduje ruch w przeciwnym
ruch w przeciwnym kierunku.  Jesli parametr |5 jest no zawsze zamyka.
nio = zawsze zamyka
Po w’chz_eniu tej funlfcji,. podczas zamykania, _ZABEZPIECZENIA ZAMY[(ANIA bIok_ujq i = zamyka po zwolnieniu
I6 | pozwalaja na wznowienie ruchu po ich zwolnieniu, w przeciwnym razie odwracaja go

natychmiast na otwieranie.

no=odwrdcenie natychmiastowe

Po wiaczeniu tej funkcjiZABEZPIECZENIA ZAMYKANIA zlecaja zamknigcie po ich zwolnieniu
(patrz réwniez parametr 18).

4 = zamykanie przy zwolnieniu
FSW
no = wytaczone

B680H
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Funkgja ekspercka

Ustawienie
9=zamyka po zakoriczeniu otwie-

1B | otwierania przed wykonaniem polecenia zamykania wydanego przez ZABEZPIECZENIA | rania
ZAMYKANIA. no = wylaczone
19 Po wiaczeniu tej funkgji, podczas zamykania, LOOP2 blokuje i pozwala na wznowienie ruchu | 4 = zamykanie po zwolnieniu
po zwolnieniu, w przeciwnym razie odwraca go natychmiast na otwieranie. no= odwrdcenie natychmiastowe
0 Po wiaczeniu tej funkcji LOOP2 steruje zamknigeciem po zwolnieniu (patrz réwniez parametr | S = zamyka jesli LOOP2 wolny
cl). no = wylaczone
o) Po wiaczeniu tej funkgjii jesli parametr 20 jest S, jednostka oczekuje na zakoriczenie cyklu :_;:igamyka pozakoriczeniu otwie-
otwierania przed wykonaniem polecenia zamykania wydanym przez LOOP2.
no = wylaczone
a5 Po wiaczeniu tej funkgji: w przypadku awarii zasilania, po przywréceniu zasilania, jesli | 9= wiaczone
polecenie OPEN nie jest aktywne, automatyka natychmiast ponownie zamyka. no = wylyczone
LOOP1 steruje otwieraniem, a po jego zakoriczeniu zamyka, jesli jest zwolniony (przydatny | , _ .
23 | wprzypadku cofania pojazdu z kolejnymi petlami). ~ W przypadku zwolnienia LOOPT nie ] —_zam)*'kajesll L00P1 wolny
zostaje wykonane zamkniedie. no = Wyiaazone
oy Po wiaczeniu tej funkdji, polecenie otwierania lub zamykania zostanie wykonane dopiero | 3= wiaczone
po zwolnieniu zabezpieczen. no = wytaczone
Funkcja A.D.M.A.P. 4= whaone
25 | Po whaczeniu tej funkgji uzyskiwane jest dziatanie zabezpieczen zgodne z przepisami _ q{
francuskimi. no = wylgaone
5¢ | Po wiaczeniu tej funkgji ZABEZPIECZENIA ZAMYKANIA podczas zamykania blokujg i ﬁi :nih""k‘”e | odwraca po zwol-
odwracajg ruch po ich zwolnieniu, w przeciwnym razie odwracaja natychmiast. ’ .
no = odwraca natychmiast.
27 | NIEZMIENIAC no
28 | NIEZMIENIAC no
29 | NIEZMIENIAC no
30 | Powiaczeniu tejfunkgji, polecenia LOOP1 posiadaja pierwszeistwo przed poleceniami LOOP2. 9= wiaone
no = wyfaczone
Funkcja HOLD CLOSE / HOLD OPEN
Po wiaczeniu tej funkgji, automatyka wykona kontrole pozycji ramienia we wstepnie usta-
lonych odstepach czasu (patrz parametr Al).  Jesli ramie nie jest catkowicie zamknigte
Ao lub catkowicie otwarte (w zaleznosci od stanu logicznego, w jakim znajduje sie centrala), y
automatyka nakaze ruch zamykania lub otwierania, w celu przywrdcenia ramienia do
prawidtowej pozycji przez maksymalny czas trwania 3 sekund.  Jezeli po uptywie 3 sekund
ramie nie powrdci do pozycji catkowitego zamkniecia / otwarcia (np. z powodu odblokowania
ramienia), funkcja zostanie wytaczona do czasu kolejnego polecenia OPEN.
Czas aktywadji funkgji HOLD CLOSE / HOLD OPEN
Al | Parametr ten przedstawia odstep czasu pomiedzy dwoma aktywacjami funkeji HOLD OPEN o
/ HOLD CLOSE wyrazony w minutach.  (od 00 do 93)
I | Odczyt czestotliwosci LOOP1

Ta pozycja menu pozwala sprawdzi¢ aktualny odczyt czestotliwosci oscyladji petli podtaczonej do wejscia LOOP1.

to nalezy odczytywac w nastepujacy sposéb:

- Pierwsza cyfra: dziesiatki (KHz)

- Druga cyfra: jednostka (KHz)

- Punkt dziesietny: Setki (KHz)
Na przyktad odczyt oznaczony jako O5. odnosi sie do odczytu 105KHz
Parametr tylko do odczytu

Wskazanie

B680H
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Funkgja ekspercka

rc

Odczyt czestotliwosci LOOP2

Ustawienie

Ta pozycja menu pozwala sprawdzic aktualny odczyt czestotliwosci oscylacji petli podtaczonej do wejscia LOOP2 (patrz parametr

r1 odnosnie wskazan dotyczacych odczytu wskazanej wartosci)
Parametr tylko do odczytu

Fl

Wybor czestotliwosci LOOP1

Parametr ten pozwala na ustawienie konkretnej czestotliwosci oscylagji dla petli podtaczonej
do wejscia LOOPT lub pozostawia systemowi wybor najbardziej odpowiedniego ustawienia
z4 dostepnych pozioméw.

A Wybér automatyczny

I-2-3-4  (zestotliwos¢ 1-2-3-4

Uwaga: Wyjscie z menu programowania ZAAWANSOWANEGO po zmianie ustawienia
czestotliwosci dziatania petli powoduje ponowna kalibracje systemu.  Pozwala to na
uzyskanie aktualnego odczytu czestotliwosci po powrocie do menu, w celu sprawdzenia
wartosci parametréw ! lub -2

Fe

Wybor czestotliwosci LOOP2

Parametr ten pozwala na ustawienie konkretnej czestotliwosci oscyladji dla petli podtaczonej
do wejscia LOOP2 lub pozostawia systemowi wybér najbardziej odpowiedniego ustawienia
z4 dostepnych pozioméw.

A Wybér automatyczny

I-2-3-4  Czestotliwosc 1-2-3-4

Uwaga: Wyjscie z menu programowania ZAAWANSOWANEGO po zmianie ustawienia
czestotliwosc dziatania petli powoduje ponowng kalibracje systemu.  Pozwala to na
uzyskanie aktualnego odczytu czestotliwosci po powrocie do menu, w celu sprawdzenia
wartosc parametrow | lub -2

Rl

Czas podtrzymania LOOP1

Umozliwia ustawienie czasu obecnoscina LOOP1.  Po uptywie tego czasu centrala kalibruje
sie i sygnalizuje,petla wolna” (dioda led DL3 zgaszona).  Po wiaczeniu centrali nastepuje
automatyczny reset.

3 5minut
no  nieskoriczony

no

he

Czas podtrzymania LOOP2

Umozliwia ustawienie czasu obecnoscinaLOOP2.  Po uptywie tego czasu centrala kalibruje
sie i sygnalizuje,petla wolna” (dioda led DL4 zgaszona).  Po wiaczeniu centrali nastepuje
automatyczny reset.

4 5Sminut
no  nieskoficzony

no

HI

Funkcja zespotu pojazdéw LOOP1

Funkgja ta umozliwia zwigkszenie poziomu czutosci w momencie wykrywania, aby umozliwi¢
prawidtowe wykrywanie nawet bardzo wysokich pojazdéw lub podczas ewentualnego
przejazdu ciagnika z przyczepa.

4 aktywne

no  wylaczone

He

Funkcja zespotu pojazdéw LOOP2

Funkgja ta umozliwia zwigkszenie poziomu czutosci w momencie wykrywania, aby umozliwic
prawidtowe wykrywanie nawet bardzo wysokich pojazdéw lub podczas ewentualnego
przejazdu ciagnika z przyczepa.

4 aktywne

no  wylazone

B680H
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Funkgja ekspercka

Ustawienie

£ | Czas pracy (limit czasu)
Maksymalny czas pracy automatyki przed zatrzymaniem silnika, jesli nie zostanie osiagnieta 30
pozycja otwierania lub zamykania.  Warto$¢ jest requlowana od 0 do 53 s skokowo
co jedng sekunde.  Nastepnie zostaja wyswietlane minuty i dziesiatki sekund (oddzie-
lone kropka), a czas regulowany jest skokowo co 10 sekund, az do maksymalnej wartosci
wynoszacej H.! minuty.

dr | Swiattos¢ $wiatta czerwonego (OUT 5) o4
Imieniajac te wartos¢ zwieksza sie lub zmniejsza napiecie na wyjsciu z OUT 5, zmieniajac
Swiattos¢ przewodu.

db | Swiattos¢ swiatta zielonego (OUT 6) o4
Zmieniajac te wartos¢ zwieksza sie lub zmniejsza napiecie na wyjéciu z OUT 5, zmieniajac
Swiattos¢ przewodu.

St | STATUS AUTOMATU:

Wyjscie z programowania, ewentualny zapis danych i wyswietlenie stanu automatyki.

B680H
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B8 6 Domyslne ustawienia programowania eksperckiego powiazane z logika dziatania

Funkcja
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5.2 PARAMETRCF

W zaleznosci od dtugosci ramienia oraz liczby i ilosci
zainstalowanego osprzetu, w pierwszej funkgji progra-
mowania podstawowego nalezy ustawic prawidtowe
ustawienia domyslne.

B8 7 Parametr domyslny cF ramie S

L
Ramie

Ramie i o$wietlenie

Ramig, oswietlenie i
fartuch

Ramie, oswietlenie,
podpdrka i fartuch
Ramie, oswietlenie i
podpdrka

Ramie i podpodrka
Ramieg i fartuch

Ramie, fartuch i
podpdrka

Ramie przegubowe

(¥) ze Ztaczem

B8 8 Parametr domyslny cF ramie L

L

Ramie

Ramie i oswietlenie

Ramig, o$wietlenie i
fartuch

Ramig, oswietlenie,
podpdrka i fartuch
Ramie, oswietlenie i
podpdrka

Ramie i podpérka
Ramie i fartuch

Ramig, fartuch i
podpdrka

(**) bez ztacza

B680H
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5.3 LOGIKI DZIALANIA
We wszystkich trybach:

- komenda STOP jest priorytetowa i blokuje dziatanie
automatu

- komenda EMR jest priorytetowa i powoduje otwar-
cie automatu

- impuls CLOSE w przypadku braku zajetych
urzadzen steruje zamknieciem

m Logiki automatyczne:

- A - Automatyczny

- Al - Automatyczna 1

- PR - Parking automatyczny

- CR -Wspodlnota mieszkaniowa automatyczna
m Logiki potautomatyczne:

- £ Potautomatyczna E

- P - Parking

- Cr - Wspdlnota mieszkaniowa
m Logika obecny cztowiek:

- [ - Obecny cztowiek
m Logika CU - Custom

Gdy domyslna logika jest dostosowywana w pro-
gramowaniu eksperckim, realizowana jest logika
Cu - Custom.
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LOGIKI AUTOMATYCZNE

We wszystkich logikach automatycznych polecenia
OPEN i LOOP1:

- przy zamknietym ramieniu sterujg otwieraniem
i zamykaja sie automatycznie po ustawionym
czasie przerwy

- podczas zamykania odwracajg podczas otwierania

m A - Automatyczny

Interwencja fotokomarki / LOOP2:

- podczas przerwy powoduje ponowne rozpoczecie
Czasu przerwy

- podczas zamykania odwraca sie na otwieranie i
zamyka po czasie przerwy
m Al - Automatyczna 1

Interwencja fotokomorki / LOOP2:

- podczas otwierania pod koniec ruchu i po zwolnie-
niu steruje zamknieciem

- podczas zamykania odwraca sie na otwiera-
nie. Pod koniec ruchu i po zwolnieniu steruje
zamknieciem

m PR - Parking automatyczny

Interwencja fotokomarki / LOOP2:

- podczas zamykania blokuje ruch.
kontynuuje zamykanie

Interwencja LOOP2:
- podczas otwierania pod koniec ruchu i po zwolnie-
niu steruje zamknieciem
m (A -Wspdlnota mieszkaniowa automatyczna

Interwencja fotokomorki:
- podczas zamykania odwraca sie na otwieranie i
zamyka po czasie przerwy
Interwencja LOOP2:
- podczas otwierania pod koniec ruchu i po zwolnie-
niu steruje zamknieciem
- podczas zamykania odwraca sie na otwiera-
nie. Pod koniec ruchu i po zwolnieniu steruje
zamknieciem.

Po zwolnieniu
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LOGIKI POLAUTOMATYCZNE

We wszystkich logikach pétautomatycznych polecenie
OPEN:

- zzamknietym ramieniem steruje otwarciem

- podczas zamykania odwraca sie na otwieranie
m £ Pdfautomatyczna E
Element sterowniczy OPEN:

- podczas otwierania powoduje zablokowanie ruchu

- w stanie otwartym zamyka sie
Interwencja LOOP1:

- zzamknietym ramieniem steruje otwarciem

- podczas zamykania odwraca sie na otwieranie
Interwencja fotokomérki / LOOP2:

- podczas zamykania odwraca sie na otwieranie
m P —Parking
Interwencja LOOP1:

- zzamknietym ramieniem steruje otwarciem. Pod
koniec ruchu i po zwolnieniu steruje zamknieciem

- podczas zamykania odwraca sie na otwiera-
nie. Pod koniec ruchu i po zwolnieniu steruje
zamknieciem

Interwencja fotokomérki / LOOP2:
- podczas zamykania blokuje ruch.
kontynuuje zamykanie
m [ -Wspdlnota mieszkaniowa

Interwencja fotokomorki:

- podczas zamykania odwraca sie na otwieranie i
zamyka po czasie przerwy

Interwencja LOOP1:
- zzamknietym ramieniem steruje otwarciem
- podczas zamykania odwracajg podczas otwierania
Interwencja LOOP2:
- podczas otwierania pod koniec ruchu i po zwolnie-
niu steruje zamknieciem
- podczas zamykania odwraca sie na otwiera-
nie. Pod koniec ruchu i po zwolnieniu steruje
zamknieciem

Po zwolnieniu

B680H 4

LOGIKA OBECNY CZLOWIEK - PRZYTRZYMANA
m [ —Obecny cztowiek
Tryb T wymaga zastosowania komend OPEN i CLOSE
poprzez przytrzymanie przyciskdw.
Aktywacja komendy powinna mie¢ charakter do-
browolny, a szlaban powinien by¢ widoczny.

- OPEN przytrzymanie powoduje otwarcie

- CLOSE przytrzymanie powoduje zamkniecie
Interwencja fotokomérek, LOOP1iLOOP2:

- podczas zamykania blokuja ruch

LOGIKA CUSTOM

Niestandardowa logika Custom jest realizowana w
programowaniu eksperckim. Przed wprowadzeniem
zmian na tym poziomie nalezy uwaznie przeczytac
odpowiednig sekgje.
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5.4 SPRAWDZIC KIERUNEK RUCHU

1. Wybra¢ parametr (1t w trybie programowania
podstawowego: na wyswietlaczu widnieje
wskazanie - -.

2. Nacisna¢i przytrzymac przycisk4: na
wyswietlaczu widnieje of i szlaban otwiera
sie. Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk=:Na
wyswietlaczu widnieje cL i szlaban zamyka sie.

3. Jesli warunki okreslone w punktach 2 i 3 nie sg
spetnione, przy braku napiecia zasilania nalezy
odwroci¢ brazowy i czarny przewdd zacisku J5
bez zmiany przewodu srodkowego.

® W warunkach z punktéw 2i 3, migajaca kropka pomiedzy
dwoma literami oznacza prawidtowe dziatanie enkodera.

N

(ZARNY
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5.5 KONFIGURACJA

Setup sktada sie z serii ruchéw, za pomoca ktérych
centrala uzyskuje kat obrotu ramieniaiinne parametry
operacyjne, ktére umozliwiaja prawidtowe zarzagdzanie
rampami zwalniania i przyspieszania silnika. Ponadto
setup przeprowadza rejestracje obecnych urzadzen
BUS 2easy.

Kiedy wymaga sie wykonania setup
- Przy pierwszym uruchomieniu automatu;
- po wymianie centrali sterujacej;
- za kazdym razem, kiedy na wyswietlaczu miga 50
i automat nie dziata;
Jak wykonac setup
SETUP NALEZY wykona¢:
- gdy zasilanie sieciowe jest podfaczone;
- z zablokowanym automatem
- gdy wejscia STOP/EMR nie sg aktywne.
Aby przeprowadzi¢ procedure setup:
1. Ustawicautomat w pozycji catkowitego zamkniecia

za pomocg parametru ft poziomu programowa-
nia PODSTAWOWEGO (patrz § 5.4).

. Wybrac¢ parametr . w programowa-

niu PODSTAWOWYM, a nastepnie naciska¢
jednoczesnie przyciski+i=,azautomat rozpocznie
powolny ruch otwierania. Na wyswietlaczu poja-
wi sie wskazanie == migajace.

. Po osiagnieciu maksymalnej pozycji otwarcia,

automatyka zatrzyma sie automatycznie.

. Nastepnie automat rozpocznie ruch zamykania

ramienia.

. Po osiagnieciu pozycji zamykania, automatyka

zatrzyma sie automatycznie.

. Nacisna¢ przycisk F, aby wyjs¢ z procedury i

potwierdzi¢ zapis danych za pomoca parametru
Skt. Sprawdzi¢, czy stan automatu wskazany
na wys$wietlaczu odpowiada 00 (zamkniety) i czy
ramie znajduje sie w pozycji zamykania.

26
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6. WPROWADZANIE DO EKSPLOATACIJI
6.1 KONTROLE KONCOWE

1.

Jesli przechodzenia oséb nie mozna wykluczy,
nalezy sprawdzi¢, czy sity wywierane przez ramie
mieszczg sie w zakresach dopuszczalnych przez
obowiazujace przepisy. Uzy¢ miernika krzywej
uderzenia zgodnie z normami EN 12453. W
przypadku krajéw spoza UE w razie braku
konkretnych przepiséw lokalnych sita statyczna
powinna wynosi¢ mniej niz 150 N.  Sprawdzi¢,
czy maksymalna sita przy recznym poruszaniu
ramieniem wynosi mniej niz 220 N.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania automatu ze
wszystkimi zainstalowanymi urzadzeniami.

6.2 INSTALACJA OBUDOWY
Z odniesieniem do (£’ 27:

1.

2.

Wiozy¢ pokrywe i przymocowac ja do obudowy
automatu za pomoca srub A.

Przymocowac¢ element dystansowy B na pasku €
za pomocg Sruby D.

3. Wiozy¢izamocowac dwa elementy dystansowe E

4.

na obudowie za pomoca srub F.
Wtozy¢ i zamocowac pasek C na obudowie za
pomoca $ruby G.

@27
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6.3 ZAMYKANIE POKRYWY
Z odniesieniem do (£'28:

1.

2.

Wiozy¢ pokrywe w element ustalajacy w podsta-
wie obudowy.

Zamkna¢ pokrywe za pomocg odpowiedniego
klucza.

6.4 CZYNNOSCI KONCOWE

1.

2.

Przymocowac dostarczona naklejke ostrzegawcza
na obudowie w miejscu przedstawionymna(£'29.

Wyszczegdlni¢ odpowiednimi znakami strefy,
w ktérych — pomimo zastosowania Srodkéw
zabezpieczajacych - istnieje ryzyko resztkowe.
Umiesci¢ znak zakazujacy przechodzenia pieszych,
jesli zostat przewidziany.

Umiesci¢, w widocznym miejscu, znak
,NIEBEZPIECZENSTWA ZWIAZANEGO Z RUCHEM
AUTOMATYCZNYM". Umiesci¢ na szlabanie ozna-
kowanie CE. Zastosowac naklejki informujace
o zakazie wykonywania otworéw w obudowie.
Wypetni¢ deklaracje zgodnosci CE urzadzenia i
rejestr instalacji.

Przekaza¢ wtascicielowi/osobie obstugujacej
automat deklaracje CE, rejestr instalacji wraz z pro-
gramem konserwagiji i instrukcje obstugi automatu.
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7. OSPRZET
[4]

9

T

1 Regulowana podpdrka 7 Naklejki odblaskowe

2 Regulowany wspornik staty 8 Zestaw oswietlenia ramienia

3 Zestaw fartucha 9 Zintegrowana lampa sygnalizacyjna

4 Zestaw ramienia przegubowego 10 Zamek odblokowania za pomoca niestandardowego klucza
5 Zestaw obrotowy 11 Zesp6t antypaniczny

6 XBAT 24 zestaw potaczeniowy XBAT 24 12 Zespdt przeciwdziatajacy wandalizmowi

€30
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7.1 URZADZENIA BUS 2EASY

Ta centrala jest wyposazona w obwéd BUS 2easy do
podtaczania urzadzer BUS 2easy.

(D Jedli nie jest uzywane zadne urzadzenie akcesoryjne
BUS 2easy, nalezy zostawi¢ ztacze BUS 2easy pu-
ste.  Nie mostkowac.

PODLACZANIE URZADZENIA BUS 2EASY
Podfaczy¢ urzadzenia do listwy zaciskowej 2EASY.

@ Przestrzega¢ maksymalnego natezenia pradu
wynoszacego 500 mA.

Dtugos¢ catkowita przewoddw BUS 2easy nie moze
przekracza¢ 100 m.
Podtaczenie do szyny BUS nie jest spolaryzowane.

BB 9 Adresowanie fotokomorek BUS 2easy
Legenda: 0=0FF , 1=0N
ON

1234

PR R R RS TR TR JEEN
[ [N N N < =)
S lolo|=—|—|lole

Sposoby uzycia:
FSW CL Fotokomérka aktywna w fazie zamykania

[

2EASY

BUS 2easy|[BUS 2easy || BUS 2easy

m Fotokomorki BUS 2easy

1. Zaadresowac fotokomorki BUS 2easy ustawiajac
cztery przetaczniki typu DIP switch wystepujace
zaréwno na nadajniku, jak i na odno$nym odbi-
orniku (B8 9).

Nadajnik i odbiornik pary fotokomérek musza posiada¢
jednakowe ustawienie przetacznikéw DIP switch.

Nie moga istnie¢ dwie lub wiecej par fotokomérek z
jednakowym ustawieniem DIP switch. Obecnos¢ kilku
par z tym samym ustawieniem przetacznikéw DIP switch
generuje btad na centralii uniemozliwia dziatanie (kon-
flikt). Urzadzenia wykrywajace nie generuja konfliktu z
urzadzeniami sterowniczymi i odwrotnie.

2. Zarejestrowac urzadzenia BUS 2easy (§ odpowiedni
punkt).

3. Sprawdzi¢ urzadzenia BUS 2easy (§ odpowiedni
punkt) i sprawdzi¢ dziatanie automatu zgodne z
typem zainstalowanej fotokomorki.
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OPEN Fotokomérka sterujaca OPEN A

Efekt interwencji fotokomodrek zalezy od logiki dziatania
automatu.

m Urzadzenia sterujace

1. Skonfigurowac przetaczniki typu DIP switch na
urzadzeniu, aby przypisa¢ 1 lub 2 polecenia (BB
10).

® Stop NC powoduje zatrzymanie réwniez w momencie
odtaczenia urzadzenia. Komenda (np.: OPEN A_1)
mozna uzy¢ tylko na jednym urzadzeniu sposrdd tych
podtaczonych.
Nie moze by¢ zadnych urzadzen z tym samym adre-
sem.  Wystepowanie wiekszej liczby urzadzen z jedna-
kowym adresem generuje btad na centralii uniemozliwia
dziatanie (konflikt). Urzadzenia wykrywajace nie
generujq konfliktu z urzadzeniami sterowniczymi i
odwrotnie.

2. Zarejestrowac urzadzenia BUS 2easy (patrz §
odpowiedni punkt).

3. Przeprowadzi¢ kontrole urzadzen BUS 2easy (pa-
trz § odpowiedni punkt) i dziatanie automatyki
zgodnie z rodzajami zainstalowanych urzadzen
sterujacych.
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B8 10 Adresowanie urzadzeri sterujgcych BUS 2easy
Legenda: 0=0FF , 1=0N
DIP 5, jesli jest obecny, w pozycji ON witacza urzadzenie na 2
polecenia.

ON ON

R — ___nm

12345 12345

00000 OpenA 1 00001 OpenA 1 :/
00010 OpenA_ 2 00011 OpenA_1:/
00100 OpenA_3 001071 OpenA_1 :Stop
00110 OpenA_4 001171 OpenA_1 :Close
01000 OpenA_5 01001 OpenA_2 :/
01010 Stop 01011 OpenA_2:/
01100 *StopNC_1 011071 OpenA_2 :Stop
011710 *StopNC2 01111 OpenA_2 :Close
10000 Close 10001 OpenA 3 :/
10010/ 10011 OpenA_3 :/
10100 / 10101 OpenA_3 :StopNC_1
10110/ 10111 OpenA_3 :Close
11000 / 11001 OpenA 4/
11010/ 11011 OpenA 4/
11100/ 11107 OpenA_4 :*StopNC_2
11110/ 11111 OpenA_4 :Close

REJESTRACJA URZADZEN BUS 2EASY

Kiedy wymagane jest wykonanie rejestracji:

- przy pierwszym uruchomieniu automatyki lub po
wymianie modutu

- Po kazdej zmianie (dodaniu, wymianie lub
usunieciu) urzadzen BUS 2easy

Jak wykonac rejestracje BUS 2easy:

1. Przy zasilonym module wej$¢ w programowanie
podstawowe do funkgji bu.

2. Nacisng¢ jednoczesnie przyciski + i = przez
co najmniej 5 s. Wyswietlacz zacznie miga¢, a
nastepnie pojawi sie 3 (rejestracja zakoriczyta sie).

3. Zwolni¢ przyciski i wyjs¢ z programowania.

SPRAWDZIC DIODY LED STANU BUS 2EASY

Aby zweryfikowac¢ potaczenie i stan BUS 2easy
sprawdzi¢ diody na centrali:

DL1 @ (o najmniej jedno urzadzenie jest aktywne
(CZERWO- O ZADNE urzadzenie nie jest aktywne
NA) % Rejestracja BUS 2easy w toku
DL2 @ 0K
(ZIELONA) - O SLEEPING
3k ZWARCIE
% ERROR
B680H 48

SPRAWDZIC URZADZENIA BUS 2EASY

1. Wejs¢ w programowanie podstawowe do funkgji

bu. Na wyswietlaczu widnieje status BUS 2easy:
no Brak zarejestrowanego urzadzenia

- Zarejestrowane co najmniej jedno urzadzenie

cc  Zwarcie/przeciazenie BUS 2easy (btad 36)

£ Linia BUS 2easy w stanie btedu (sprawdzi¢ adresy i
T powtérzy¢ rejestrace)

2. Nacisna¢ i przytrzymacd przycisk +, zaswieca

sie segmenty dotyczace zarejestrowanych
urzadzen. Po zwolnieniu przycisku wyswietlacz
powrdci do stanu BUS 2easy.

3. Aby sprawdzi¢ dziatanie zarejestrowany-

ch urzadzen, aktywowad kazde urzadzenie
pojedynczo i sprawdzi¢ wtaczenie odpowiedniego
segmentu.

¥y T;
RO

1 Urzadzenie sterujace Open A
2 Nieuzywany

3 Fotokomérki podczas zamykania
4 Fotokomérki do impulsu Open
5 Nieuzywany

6  Urzadzenie sterujace Close

7 Nieuzywany

8  Urzadzenie sterujace Stop

9  Nieuzywany

10 Nieuzywany

1 Nieuzywany

12 Nieuzywany

13 Status BUS 2easy

14 Nieuzywany

15 Nieuzywany

16 Nieuzywany

np.: zarejestrowane jest 1 lub kilka urzadzen
sterowniczych OPEN A i fotokomérki podczas
zamykania

Eim
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7.2 FOTOKOMORKI PRZEKAZNIKOWE

® Fotokomdrki sq dodatkowymi urzadzeniami
wykrywajacymi typu D (zgodnie z normg EN 12453)
w celu zmniejszenia prawdopodobieristwa kontaktu
z poruszajacym sie ramieniem. Fotokomérki nie s3
urzadzeniami zabezpieczajacymi zgodnie z norma EN
12978.

Uzy¢ fotokomérek przekaznikowych ze stykiem NC. W
przypadku instalowania wiekszej liczby fotokomoérek
styki powinny by¢ podtaczane szeregowo. Wejscie
FSW jesli nie jest uzywane, musi by¢ zmostkowane do
zacisku GND (lub do wyjécia zaprogramowanego jako
Failsafe, jesli wiaczone).

m Test funkcjonalny (Failsafe)

Failsafe jest testem funkcjonalnym wykonywanym

przed ruchem: centrala przerywa na chwile zasilanie

nadajnikdw i sprawdza zmiane stanu wejscia. Jesli test

sie nie powiedzie, modut generuje btad i uniemozliwia

ruch.

Aby wiaczy¢ Failsafe:

1. Podtaczy¢ minus nadajnika do minusa wyjscia
(przyktad OUT1).

2. W programowaniu zaawansowanym
skonfigurowac jako Failsafe uzywane wyjscie:
- ol=00

3. Skonfigurowac jego polaryzacje jako normalnie
otwarty:

- Pl=ro

Pofaczenie pary fotokomdrek z funkgja Failsafe

il
RX X
Y Y Y v vy v v v ¥ ¥ Y v ~vY Y Y Yy v vy y
34567891011 [12131415161718192021
2B
=lAl_|a > > > a>m|> 2
wolzoz 2| SNSRI
SARERE R F3|F3|TB|T 2125
RX X
1]
200 ) e =
GND-— [ { +E +24
+24 5+
o= 00
u g
Pl = no

Potaczenie par fotokomérek szeregowo z funkgja Failsafe

Ti( FI(
| 0
RX X
¥ ¥ v Yy Vv VY vy vy v V¥ v Y Vv Vv Y Vv vy v. v
34567891011 [12131415161718192021
o3
88z 8| ¥ | 3353333 2Es
-
t RX X
1]
21 o
)] 1B
GND 2- V- D2 +24
+24 5]+
X RX
1
] 2l
Hril RS (e
+24 2+ -l = GND
+5] +24
o =00
(] [}
Pl = ro
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7.3 MONTAZFOTOKOMOREKNASZLABANIE

1.
2.
3.

Zdja¢ obudowe ze szlabanu.
Otworzy¢ pokrywe A.
Wyznacz najbardziej odpowiedni otwér B do prze-

prowadzenia kabla i zaznacz go na pasku C od
wewnatrz.

Wyja¢pasek (zobudowy, odkrecajacsruby mocujace
D.

Wykonac otwér do przeprowadzenia kabli.

6. Uzy¢ptytyEmontazowejfotokomorki,aby zaznaczy¢

8.

9.

otwory montazowe i wywiercic je.

Zamontowac i podtaczy¢ fotokomoérke zgodnie z
instrukcja montazu.

Przetozy¢ kabel zasilajacy przez otwor przelotowy
kabla.

Podtaczy¢ fotokomdrke zgodnie z dostarczonym
schematem.

10. Ponownie zmontowac zespot.

T |-
D «—C
. ‘\
L‘\\\éﬁ
T
\\1\_//\:/\‘ _— §
= u @32
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7.4 SIMPLY CONNECT Przyktad z modutem XMB

Simply Connect wymaga aktualizacji oprogramowania
uktadowego B680H do wersji FW 4.0 lub nowszej.
Podczas programowania z Simply Connect, programo-
wanie z centrali nie jest mozliwe.

Z odniesieniem do (£'33:

1. Gdy centrala nie jest zasilana, wiozy¢ modut do
odpowiednich ztaczy wtykowych.

2. Wiaczyczasilanie centralii sprawdzi¢ diody sygna-
lizacyjne modutu (patrz instrukcje).

3. W programowaniu podstawowym funkgja Simply
connect wiacza kanat 1 (3L =1).

4. Zainstalowac aplikacje Simply Connect PRO.
7.5 ZINTEGROWANA LAMPA

SYGNALIZACYJNA
Z odniesieniem do (£'34:
1. Usuna¢ pokrywe z obudowy i zdja¢ pokrywe A ()

odkrecajac sruby B imbusowe.

2. Zdja¢ wspornik C z pokrywy A, odkrecajac $ruby
imbusowe D.

3. Zamontowa¢ wspornik E ze zintegrowanymi
Swiattami do pokrywy, dokrecajac $ruby imbu-
soweD.

4. Podtaczy¢ kabel do zacisku J18.

5. Wybractryb dziatania (funkcja o w programowa-
niu zaawansowanym). N—

6. Ponownie zmontowac zespoét i sprawdzic
poprawnos¢ dziatania urzadzenia.

www.faacsimplyconnect.com
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7.6 ZEWNETRZNA LAMPA
SYGNALIZACYJNA 24V=—=

Lampa sygnalizacyjna informuje, ze automat jest w ruchu.

@ Zainstalowac lampe sygnalizacyjng w widocznym miejscu.

1. Podtaczy¢ zewnetrzng lampe sygnalizacyjna do
zacisku J3 (4.8 W maks.).

2. Ustawi¢ w razie potrzeby migniecie wstepne (PF
programowanie zaawansowane).

3. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania urzadzenia.

7.7 ZESTAW OSWIETLENIA RAMIENIA

Postepowac zgodnie zinstrukcjami montazu dotaczonymi
doproduktu. Podtgczyc¢ oswietlenie ramienia do ztgcza
J16.

7.8 AKUMULATOR AWARYJNY XBAT 24

Akumulator XBAT 24 zapewnia zasilanie automatu w
przypadku odfgczenia zasilania sieciowego. Liczba
cykli mozliwych do wykonania dzigki temu akumulato-
rowi zalezy od réznych czynnikéw (poziom natadowania
akumulatora, czas, jaki uptynat od odfgczenia zasilania
sieciowego, temperatura otoczenia itd.).

Natadowac akumulator przed uruchomienieminstalacji. ~ Cykl
kompletnego fadowania akumulatora XBAT 24 to 72 godziny.

7.11 FARTUCH

Postepowac zgodnie z instrukcjami montazu przeka-
zanymi wraz z produktem, przestrzegajac wszystkich
ostrzezen dotyczacych bezpieczenstwa podanych w
niniejszej instrukgji.

7.12 WSPORNIK STALY

Postepowac zgodnie z instrukcjami montazu
dofgczonymi do produktu.

Nalezy przewidzie¢ odpowiednio wydzielong strefe lub
elementy sygnalizacyjne, aby uniknac¢ ryzyka uderzenia
przez pieszych.

1. Postepowac zgodnie z instrukcjami montazu
dotgczonymi do produktu.

2. Podtaczy¢ akumulator do ztgcza J12 centrali.

Odtaczy¢ akumulator w przypadku wycofania automatu z
eksploatacji.

7.9 MODUL RADIOWY RP

Modut radiowy RP ze zintegrowanym modutem
dekodujacym, kompatybilny ze wszystkimi modelami
FDS/FDSBD/SLH/RC/DS. RadioRP jest zasilane przez
5-pinowe zlgcze wtykowe J10.  Postepowac zgodnie z
instrukcjami montazu dotaczonymi do produktu.

W przypadku uzycia odbiornika dwukanatowego RP2,
mozliwe bedzie bezposrednie sterowanie OPEN i CLO-
SE automatu za pomocg dwukanatowego sterownika
radiowego. W przypadku zastosowania odbiornika
jednokanatowego RP, mozliwe jest jedynie sterowanie
OPEN.

7.10 ZESTAW RAMIENIA OBROTOWEGO

Postepowac zgodnie z instrukcjami montazu przeka-
zanymi wraz z produktem, przestrzegajac wszystkich
ostrzezen dotyczacych bezpieczenstwa podanych w
niniejszej instrukgji.

Podtaczy¢ do ztacza J11 czujnik wywazenia. W przypadku
braku czujnika, nie nalezy usuwac zainstalowanego juz
mostka.

B680H 52

Odlegtosc X OdlegtoscY
Ramie S A-200 42
Ramie L A-200 50

A= Szerokos¢ przejazdu
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7.13 ZESTAW RAMIENIA
PRZEGUBOWEGO

Postepowa¢ zgodnie z instrukcjami montazu
dofgczonymi do produktu.

Zasygnalizowa¢ maksymalng wysoko$¢ pojazddw,
uwzgledniajac gabaryty samego ramienia.

Nie stosowac przegubu w celu ograniczenia wysokosci
przejezdzajacych pojazdow.

7.14 PODPORKA

Postepowac zgodnie z instrukcjami montazu przeka-
zanymi wraz z produktem, przestrzegajac wszystkich
ostrzezen dotyczacych bezpieczenstwa podanych w
niniejszej instrukgji.

7.15 ZESPOL ANTYPANICZNY

Umozliwia reczne otwarcie ramienia w przypadku
awarii zasilania.

Postepowad zgodnie z instrukcjami montazu
dotagczonymi do produktu.

7.16 ZESPOL PRZECIWDZIALAJACY
WANDALIZMOWI

Umozliwia ochrone integralnosci uktadu hydrauliczne-

go w przypadku wywierania sity na ramie.

Postepowac zgodnie z instrukcjami montazu

dofagczonymi do produktu.

Zesp6t przeciwdziatajacy wandalizmowi i zespét antypa-
niczny nie moga wspofistniec.

7.17 ZAMEK Z NIESTANDARDOWYM
KLUCZEM

Z odniesieniem do (£'36:

Usuna¢ pokrywe z obudowy.

Odblokowac¢ agregat hydrauliczny

Odkreci¢ srube mocujaca A.

Odkreci¢ blok B

Usuna¢ pierécien segera Ci trojkatny zamek D.

Zamontowac nowy zamek Ew bloku B za pomoca
kotka F.

7. Ponownie zamontowac zespot.

8. Sprawdzi¢ dziatanie dZwigni do odblokowywania,
uzywajac nowych kluczy.

oA wWN =

B680H 53
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8. KONFIGURACJA DWOCH SZLABANOW

8.1 DWA PRZECIWSTAWNE SZLABANY

Konfiguracja ta pozwala na zainstalowanie dwoch
szlabanéw naprzeciw siebie, poruszajacych sie
synchronicznie. W tej konfiguracji jeden szlaban
jest zdefiniowany jako Podstawowy, a drugi jako
Dodatkowy.

Szlaban Podstawowy obstuguje wszystkie elementy
sterujace i urzadzenia zabezpieczajace, a poprzez
BUS 2easy szlaban Dodatkowy.

Wszelkie sygnaty wejsciowe obecne na listwie zacisko-
wej J1 centrali Dodatkowej zostang zignorowane.

Funkgja zapobiegania zgnieceniu jest aktywna w kazdym
szlabanie i w obu steruje odwracaniem ruchu.

PODLACZANIE PRZECIWSTAWNYCH

SZLABANOW

1. Podfaczy¢ szlabany, stosujac potaczenie BUS 2easy
spolaryzowane.

2. Podtaczy¢ przewidziane urzadzenia; urzadzenia
musza by¢ podtaczone do centrali podstawowej
i/lub dodatkowej, jak przedstawiono w tabeli:

Pofaczenia Podstawowa Dodatkowa
Zasilanie v v
Silnik v v
Enkoder v v
Oswietlenie gfowicy v v
Oswietlenie na ramieniu v v
Wyjécia v v
BUS 2easy v v
Urzadzenia sterujace v x
Petla v X
v x

Lampa sygnalizacyjna

F~—~—~
3456789101

+24V

BUS
BUS
—1 OPEN
—— CLOSE
FSW
STOP
EMR
GND

Ce=A
B680H podstawowa B680H dodatkowa
0 e

rv N rv N

F~—~~~~~~>
3456789101

BUS
BUS
+24V

EMR
GND

>— OPEN
X—{ CLOSE
X— FSW

>X— STOP
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KONFIGURACJA PODSTAWOWA/DODATKOWA

1.
2.

3.

4.

5.

6.

Zasilanie szlabanu.

Na obu centralach programowa¢ zgodnie z
konfiguracja i dtugoscig ramienia (cF w progra-
mowaniu Podstawowym).

Ustawic:

- CE=A na centrali podstawowej

- CE=5L na centrali dodatkowej

Logike dziatania nalezy zaprogramowa¢ wytacznie na
centrali Podstawowej.

Sprawdzic status diod na centralach i upewnic sie,
ze dioda DL2 (Zielona) $wieci sie.

Sprawdzi¢ kierunek ruchu na obu szlabanach
(patrz § 5.4).

Ustawi¢ automat w pozycji catkowitego zamkniecia
za pomocg parametru [k poziomu programowania
PODSTAWOWEGO.

Uzyskac¢ dostep do programowania Podstawo-
wego centrali Podstawowej i wybra¢ parametr
EL, a nastepnie nacisna¢ jednoczednie przyciski
+ i = do momentu az oba automaty rozpoczna
spowolniony ruch otwierania. Na wyswietlaczu
pojawi sie wskazanie -~ migajace.

8. Poosiagnieciu maksymalnej pozycji otwarcia, obie
automatyki zostang automatycznie zatrzymane.

9. Nastepnie rozpocznie sie ruch zamykania barier.

10. Po osiagnieciu pozycji zamykania, ruch zatrzyma
sie automatycznie.

11. Nacisna¢ przycisk F, aby wyjs¢ z procedury i
potwierdzi¢ zapis danych za pomocg parametru
St.

12. Sprawdzi¢, czy aktualny stan automatyki wskazany
na wyswietlaczu obu automatéw odpowiada 00
(zamkniety) i czy ramie znajduje sie w pozycji
zamykania.

Podczas setup centrala Podstawowa steruje centrala
Dodatkowa.

Gdy sprzet jest skonfigurowany jako Dodatkowy,
nieuzywane parametry zostaja ukryte w menu pro-
gramowania.

B680H Podstawowa

k
LRE D2 | -E]

IEIIEIIEI

m 3|4(5]6[7]8[9[10[11| [12[13]14[15[16[17]18[19[20 21 E 25252%2;

2EASY

—

B680H Dodatkowa

m 3|4[5/6]7]|8[9fon| [12 3141516171;1&2021 - 15222625

2EASY.
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8.2 DWA SZLABANY W TRYBIE BLOKADY

Ta konfiguracja umozliwia zarzadzanie dwoma
szlabanami w taki sposéb, ze otwarcie jednego jest
uzaleznione od zamkniecia drugiego.

Oba szlabany sa Podstawowe.

KONFIGURACJA BLOKADY
1. Pofaczy¢ dwa szlabany zgodnie z(£'39

2. W programowaniu zaawansowanym
zaprogramowac obie centrale z ol=I8 i Pl=ro.

3. Przeprowadzi¢ procedure uruchamiania i konfi-

guragji
B680H 1
B680H 2

B680H 1 B680H 2

vV VvV VY ¥y Vv Yy YN Nr Yy v Y vy vy vy vy VY Y NN VN VY
34567 891011(12131415161718192021 34567 891011 [12131415161718192021

o3 o8

L PP A e e e - R A AR I S A P

o o —-= o o =2
SSEIRE335R 333353 22E S3EREEEST |F353535 253

L | |
@39
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9. DIAGNOSTYKA

9.1 SYGNALIZACJE NA WYSWIETLACZU
BB 11 wskazuje ttustym drukiem stan diod, kiedy

centrala jest zasilana a ramie zamkniete.

lam
=

3]4|5/6(7]8]9[10[1

-1

i DL8
=4

oo

f0] 0

o=

1=

CAL1 CAL2

@][e]

L
i
EacE

M e [ [T
2EASY i @’.40
&8 11 Diagnostyka led
EEI[()) dag Kolor %Znaczenie () @) * %
II;B E?;:)Wn;ny g?;ag*::;:yigshiﬁagﬂs 2easy patrz § Urzadzenia BUS 2easy, § Przeciwstawne szlabany
DL3  :czerwony :Stan LOOP1 : Jajety : W spoczynku i- i-
DL4 iczerwony :StanLOOP2 Tajety Wspoazynku - -
DLS  iczerwony :Sygnalizacja uszkodzonej centrali | Obecno$¢ bteddw/ : Brak btedu/alar-: - -
: : : alarméw imu ;
DL6 :czerwony :Nieuzywany i i ‘- i
DL7 iczerwony iStanenkodera - ‘Zatrzymany | W ruchu (czestotliwosc migania
: : : ‘ jest powiazana z predkoscia)
DL8  :czerwony :Nieuzywany - - - -
DL9 izielony  :Obecno$¢zasilania dla centrali : Zasilanie obecne : Brak zasilania - -
DL10 iczerwony :Dioda led stanu wejscia OPEN Aktywny nieaktyw. - -
DL1T iczerwony :Dioda led stanu wejscia CLOSE i Aktywny nieaktyw. - -
DL12 :czerwony :Dioda led stanu wejscia FSW Nieaktywny Aktywny - -
DL13 :czerwony :Dioda led stanu wejscia STOP Nieaktywny Aktywny - -
DL14 :czerwony :Dioda led stanu wejscia EMR Nieaktywny Aktywny - -
DL15 iczerwony :Sygnalizacja zwolnionego : Ramie : Ramig zwolnione - -
: ‘ramienia ‘ niezwolnione ¢
DL16 :czerwony :Sygnalizacja zasilania Szlaban aktywny  : Szlaban - -
: ‘akumulatorem : : nieaktywny
DL17 iczerwony :Dziatanie kanatu radiowego 1 0Odbicr polecenia  : W spoczynku - -
DL18 :czerwony :Dziatanie kanatu radiowego 2 Odbiér polecenia  : W spoczynku - -

®=wiaczony O=wytaczony

*k=powolne miganie

¥=szybkie miganie

@ W konfiguracji Podstawowa-Dodatkowa patrz § 8.1.

B680H
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9.2 WERSJA OPROGRAMOWANIA

UKLADOWEGO
Po zaswieceniu sie na wyswietlaczu E680S pojawiaja
sie kolejno:
- wersja oprogramowania uktadowego (2 cyfry
oddzielone kropka)

- status automatu

9.3 STAN AUTOMATYKI
Poza trybem programowania na wyswietlaczu E680S
widnieje kod, ktéry wskazuje na status, w jakim
znajduje sie automat:

ao
ol
ae

B680H

Zamkniety

Otwarty

Zatrzymany, nastepnie otwiera sie
Zatrzymany, nastepnie zamyka sie

W trybie przerwy

Otwiera sie

Zamyka sie

Funkga failsafe w toku

Kontrola urzadzen BUS 2easy w toku
Migniecie wstepne, nastepnie otwiera sie
Migniecie wstepne, nastepnie zamyka sie

Otwieranie w trybie awaryjnym
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9.4 KODY BLEDOW | ALARMOW

wielokrotne np.E- 07 1B):

- zcentralg poza menu programowania, jednocze$nie nacisng¢ + i =.

mna

Na wys$wietlaczu B680H mozna wyswietli¢ biezace powiadomienia (np.Er 07, lub powiadomienia
ﬁ

B8 12 Bledyialarmy

Bfad (numer na biatym tle) - Alarm (numer na szarym tle)

OO Brak sygnalizacji

Y Anomalia zasilania akcesoriow

Sprawdzi¢, czy na podfaczeniach akcesoriow nie ma zwarcia. Sprawdz
pohdr podtaczonych akcesoriéw i zgodno$¢ ze wskazanym maksymalnym
obciazeniem. Przerwac i przywrdcic zasilanie. Jesli problem nie ustapi,
wymienic centrale sterujaca.

37 Usterkasilnika

Odtaczenie lub zwarcie silnika. Sprawdzi¢ okablowanie. Jesli problem nie
ustapi, wymienic silnik.

|6 Usterka enkodera

Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ podtaczenia enkodera. Jesli problem nie ustapi,
wymieni¢ enkoder.

|8  Przejazd wywazony

Wywazenie przejazdu. Zresetowac ramie.

200 Nieudany test Failsafe

Nieudany test Failsafe jednego z urzadzen. Sprawdzic pofaczenia, programo-
wanie, prawidtowos¢ dziatania urzadzen zabezpieczajacych.

24 Kolejne przeszkody podczas zamykania

Osiagnieto maksymalna liczbe kolejnych przeszkéd podczas zamykania. Usunaé
przeszkode. Jesli problem nie ustapi, powtdrzy¢ SETUP.

32 Przekroczenie limitu czasu ruchow

Ruch przekroczyt limit czasu. Sprawdzi¢ odblokowanie reczne. Jesli problem
nie ustapi, wymieni¢ modut lub silnik.

35 Bfad/konflikt urzadzenia BUS 2easy

Sprawdzi¢ adresy urzadzen.

35 Iwardce/przecigzenie BUS 2easy

Sprawdzi¢ potaczenia podtaczonych i zapisanych urzadzen BUS 2easy.

39 SETUP nieprawidtowa/nieobecna

Przeprowadzic SETUP.

Y Wejscie awaryjne aktywne

Sprawdzi¢ wejécie awaryjne.

E0 Zadanie konserwadji

Nalezy przeprowadzac planowana konserwagje.

51 Wykryto przeszkode ramienia

Rozpoznano przeszkode w ruchu ramienia. Usuna¢ wszelkie mozliwe pr-
zeszkody w ruchu.

E5  SETUP w toku

Trwa SETUP. Powiadomienie jest wyswietlane tak dtugo, jak dfugo trwa faza.

90 Programowanie w toku

Trwa programowanie z Simply Connect.

B680H
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10. KONSERWACJA

Jedli szlaban jest wylaczany z eksploatacji na dhuzszy | W gestii instalatora/producenta maszyny lezy usta-
czas, nalezy wymontowac ramie. Do wymiany uzywac lenie planu konserwacji, uzupetniajac zamieszczony

wylacznie orvainalnvch czesci zamiennvech FAAC. wykaz lub skracajac okresy konserwacji w oparciu o
y1q yginainych cz¢ ) .
charakterystyke maszyny, zainstalowane komponenty

oraz o obowiazujace lokalne normy.

10.1 KONSERWACJA ZWYCZAJNA

Wykona¢ czynnosci wymienione w tabeli B8 Kon- @ Zabrania sie ponownego uruchamiania instalagji
serwacja zwyczajna w celu utrzymania szlabanu w do momentu przywrécenia wszystkich wymogéw
sprawnym i bezpiecznym stanie. bezpieczeristwa.

Tabela stanowi niewyczerpujace wytyczne.

B8 13 Konserwacja zwyczajna

Jedli wymienione ponizej czynnosci kontrolne wykaza wystepowanie warunkdw innych, niz przewidziano, nalezy dokonac
przywrdcenia wtasciwego stanu.

Operacje Czestotliwos¢/miesiace
Konstrukcja
Sprawdzic’coké’foraz elementy budynku/ogrodzenia przylegajace do automatu: brak uszkodzer, peknie, 1
szczelin, awarii.
Sprawdzi¢ ob/szar ruchéw ramiepia: brak przedmiot(').w/osa.déw, ktc?re ogranigza%yby bezpieczne warunki N
oraz przeszkéd w ruchu ramienia, na przyktad gatezi, kabli napowietrznych itd.
Sprawdzi¢, czy nie wystepuja niebezpieczne punkty ostre lub kolczaste. 12
Sprawdzic rury 5lata
Sprawdzi¢ ograniczniki wytacznika kraricowego 5lata
Szlaban
Sprawdzi¢ mocowanie kolumny do ptyty fundamentowej 6
Sprawdzi¢ obecnos i stan odblaskéw na ramieniu oraz wszelkich pozostatych wymaganych znakéw. 6
Sprawdzi¢ szlaban i jego mocowania: stan, brak deformacji, rdzy itd. 1
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dokrecenia Srub.
Sprawdzi¢ stan i poprawno$¢ mocowania ramienia. 12
Sprawdzi¢ stan, poprawnos¢ mocowania sprezyny i ciegien. 12
Sprawdzi¢ konfiguracje i wywazenie szlabanu. 12
Sprawdzi¢ stan, poprawno$¢ dziatania i wyregulowanie wytacznikéw kraricowych. 12
Sprawdzic stan wszystkich kabli, dtawikéw i skrzynek rozgateznych. 12
Sprawdzi¢ czy nie ma wyciekow oleju 6
Wykona¢ wyczyszczenie ogélne obszaru dziatania szlabanu. 12
Sprzet elektroniczny
Sprawdzi¢ integralno$¢ pokrywy gérnej. 12
Sprawdzic stan ztaczy i wigzek przewodow. 12
Sprawdzi¢ stan przytaczy uziemiajacych. 12
Sprawdzi¢, czy na komponentach elektronicznych nie ma $ladow przegrzania, przepalenia itd. 12
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wytacznika magnetotermicznego i wytacznika réznicowego. 12

Urzadzenia sterujace
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Operacje Czestotliwos¢/miesiace

Sprawdzi¢ stan i poprawnos¢ dziatania zainstalowanych urzadzen i pilotéw. 12
Krawedzie odksztatcalne
Sprawdzi¢: stan i mocowanie. 12
Fotokomorki
Sprawdzi¢: stan, mocowanie i poprawnos¢ dziatania. 6
Sprawdzi¢ kolumny: stan, mocowanie, brak odksztatcen itd. 6
Lampa sygnalizacyjna
Sprawdzi¢: stan, mocowanie i poprawnos¢ dziatania. 12
Kontrola dostepu
Sprawdzi¢ poprawnos$¢ otwierania sie szlabanu tylko po rozpoznaniu upowaznionego uzytkownika. 12
Fartuch
Sprawdzi¢: stan i mocowanie do ramienia. 6
Podpdrka
Sprawdzi¢: stan, mocowanie do ramienia. 6
Sprawdzi¢ obecnos¢ i stan odblaskéw na podpdrce oraz wszelkich pozostatych wymaganych znakéw. 6
Sprawdzi¢ obecnos$¢ i stan dolnego zabezpieczenia podpérki. 6
Wspornik staty
Sprawdzi¢: stan i mocowanie. 6
Sprawdzi¢ obecnosc i stan wszystkich wymaganych znakow. 6
Ramie przegubowe
Sprawdzi¢: stan i mocowanie. 6

Sprawdzic stan linki oraz odnosnych znakéw (maksymalna dopuszczalna wysokos, ryzyko zgniecenia
w przegubie ramienia).

Sprawdzi¢ o$wietlenie LED 5lata

Kompletny automat

Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania funkgji odblokowywania recznego: gdy wiaczone jest odblokowanie,
nie powinno by¢ mozliwosci poruszenia ramieniem w sposéb inny niz reczny. 6
Sprawdzi¢ obecnos¢ pokrywy zamka.

Sprawdzi¢, czy maksymalna sita przy recznym poruszaniu ramieniem wynosi mniej niz 220 N. 6

Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania enkodera. 6

Sprawdzi¢ krzywa ograniczania sit (normy EN 12453 i EN 12445). W przypadku krajow spoza UE w razie

braku konkretnych przepiséw lokalnych sifa statyczna powinna wynosi¢ mniej niz 150 N. 6
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania automatu zgodnie z ustalong logika, korzystajac z réznych urzadzen D
sterujacych.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ ruchu ramienia — powinien by¢ ptynny i reqularny, bez nietypowego hatasu.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ predkosci podczas otwierania i zamykania oraz przestrzegania przewidzianych 12
spowolnien.

Sprawdzi¢ obecnos¢, stan i czytelnos¢ wszystkich wymaganych znakdw: ryzyko resztkowe, uzytkowanie 1
wylaczne itd.

Sprawdzi¢ obecnos¢, stan i czytelno$¢ oznakowania CE automatu i tabliczki ostrzegajacej o 1

NIEBEZPIECZENSTWIE ZWIAZANYM Z RUCHEM AUTOMATYCZNYM.

® W przypadku komponentéw nie FAAC odwotywac sie do dokumentacji dostarczonej przez producenta.
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B8 14 Okresowa wymiana komponentéw

Komponent Okresowos¢ w cyklach roboczych
Agregat 2000000
Ttoki nurnikowe 2000000

10.2 UZUPELNIANIE OLEJU
Czestotliwos¢/

Operagie miesigce
Sprawdzanie poziomu oleju 6
Odpowietrzanie Jesli konieczne

Aby uzupetni¢ olej, postepowac zgodnie z ponizsza

procedura:

1. Odkreci¢ i wyjac korek A wlewu oleju.

2. Sprawdzi¢ poziom oleju: poziom oleju musi
znajdowac sie miedzy dwoma nacieciami.

3. Wprazie potrzeby uzupetnic olej, nie przekraczajac
maksymalnego poziomu.

4. Ponownie zamontowac korek i dokrecic.

Do uzupetniania oleju uzywac wytacznie oleju obecnego
w wyposazeniu FAAC.

B680H
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10.3 OPERACJA ODPOWIETRZANIA

Jedliruch ramienia jest nieregularny, nalezy przeprowadzi¢ balansowa.

odpowietrzanie w nastepujacy sposob: 6. Ponownie dokreci¢ po wydostaniu sie powietrza,

@ Jezeli parametry 3 i T programowania ZAAWANSOWANEGO piany Iu,b oleju. . . ,
Zostaly zmienione i ustawione na wartos¢ nizsza niz domyéna, | /- OPeracja odpowietrzania jest zakoriczona, gdy
podczas odpowietrzania zalecane jest ich przywrécenie do krople oleju wydostaja sig z obu tlokéw i uzyskuje
wartosci rwnej lub wyzszej, aby ufatwic odpowietrzanie. si¢ ptynny ruch ramienia.

@ Jesli z thokéw wydostaje sie powietrze lub piana,
operacje odpowietrzania nalezy powtdrzyc.

1. Elektronicznie sterowane otwieraniem.

2. Po zakonczeniu otwierania nieznacznie poluzowad
srube Aodpowietrzajaca ttoka ze sprezyng balansowa. | 8. Sprawdzi¢ poziom oleju i uzupetni¢ go w razie

3. Ponownie dokreci¢ po wydostaniu sie powietrza, potrzeby.

piany lub oleju. - - — - —
Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas tej fazy poniewaz

4. Sterowa,nle q./klem zam){kar.na. . i ttoki zawieraja olej pod ci$nieniem, ktory moze wyciec
5. Pozakonczeniu zamykania nieznacznie poluzowac w przypadku nadmiernego poluzowania srub.

srube B odpowietrzajaca ttoka ze sprezyna

A B
i
[
© ©

42
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10.4 PROBLEMY Z DZIALANIEM
B8 15 Instrukcja rozwigzywania probleméw
STAN

Szlaban nie wykonuje SETUP
Szlaban NIE OTWIERA SIE

JAK ZNALEZC ROZWIAZANIE

Sprawdzi¢, czy automat nie jest odblokowany
Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania elektrycznego
Sprawdzi¢ podfaczenie silnika i enkodera

Szlaban ZAMYKA SIE zamiast sie OTWIERAC i odwrotnie

Odwréci¢ fazy w podtaczeniu silnika i wykonac setup

Szlaban wykonuje ruchy bardzo powoli

Sprawdzi¢ ustawionag site
Sprawdzi¢ wywazenie ramienia
Sprawdzi¢, czy parametr cF jest ustawiony w zaleznosci od dtugosci ramienia

Jesli szlaban dziata z wykorzystaniem akumulatora, nalezy sprawdzi¢ stan
jego natadowania.

Szlaban wykonuje nieregularne ruchy

Sprawdzi¢ podtaczenie silnika i dziatanie enkodera

Sprawdzi¢, czy automat nie jest odblokowany

Szlaban NIE OTWIERA SIE Sprawdzic kierunek ruchu silnika
Sprawdzi¢, czy automat nie jest odblokowany
Szlaban NIE ZAMYKA SIE Sprawdzic kierunek ruchu silnika

Sprawdzi status diod urzadzen sterujacych, petli, zabezpieczeri i EMR — czy
nie s3 aktywne

Szlaban NIE OTWIERA SIE i NIE ZAMYKA SIE

Sprawdzi¢, czy automat nie jest odblokowany
Sprawdzi status diody STOP — czy nie jest aktywna
Sprawdzi¢ podtaczenie silnika i enkodera

Szlaban wykonuje nieregularne ruchy i jest bardzo gtosny
podczas cykli otwierania i zamykania

Sprawdzi¢, czy w obiegu hydraulicznym nie ma powietrza i w razie potrzeby
odpowietrzyc.

B680H
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10.5 ZMIANA KIERUNKU OTWIERANIA

Kierunek otwierania szlabanu okreslany jest w

momencie instalacji; jesli konieczne jest odwrdce-

nie kierunku otwierania, nalezy postepowac w

nastepujacy sposéb.

m Operacje wstepne

Z odniesieniem do (&' 43-1:

1. Zdjac¢ pokrywe

2. Odblokowac szlaban i ustawi¢ ramie w pozycji
pionowej.

3. Ponownie zablokowac naped.

4. Usunac zespoty ramienia i gniazda.

m Usunac zespot sprezyny
Z odniesieniem do (£'43-2:

1. Usuna¢ mocowanie ttoka nurnikowego na
urzadzeniu wyréwnawczym.

2. Odkreci¢iwyjac nakretke obcigzenia wstepnego.

3. Usunac sprezyne balansowa i prowadnice
sprezyny.

4. Ponownie zamontowa¢ ttok nurnikowy w
odpowiednim otworze mocujacym.

m Zainstalowac zespét sprezyny na ttoku po przeciwnej
stronie

Z odniesieniem do (£"43-3:

1.

2.
3.

O 0 N oW,

Usunac srube mocujaca na ttoku nurnikowym po
przeciwnej stronie.

Odblokowac automat.

Obroci¢ urzadzenie wyréwnawcze o 90° i wiozy¢
kolejno prowadnice sprezyny, sprezyne balansowg
i nakretke na ttok nurnikowy zainstalowany po
nowej stronie zamykania.

Ponownie przymocowacd ttok nurnikowy na
urzadzeniu wyréwnawczym.

Zainstalowac zespoty ramienia i gniazda.
Ponownie wywazy¢ system.

Zablokowa¢ naped.

Odwréci¢ podfaczenie kabli silnika.
Zmontowac pokrywe.

CZARNY

E NIEBIESKA

BRAZOWY
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11. INSTRUKCJE OBSLUGI

Instalator/producent maszyny odpowiada za
sporzadzenie instrukcji obstugi automatu zgodnie
z Dyrektywa maszynowa, zamieszczajac wszelkie
informacje i ostrzezenia wymagane w zaleznosci od
wiasciwosci automatu.

Ponizej przedstawiono, wytacznie orientacyjnie i nie
w spos6b wyczerpujacy, wytyczne utatwiajace insta-
latorowi sporzadzenie instrukcji obstugi.

Instalator powinien przekaza¢ witascicielowi/osobie
obstugujacej automat deklaracje CE, rejestr instalacji
wraz z programem konserwagji i instrukcje obstugi
automatu.

Instalator powinien poinformowac wiasciciela/osobe
obstugujaca o ewentualnym wystepowaniu ryzyka
resztkowego, przewidzianym uzytkowaniu oraz spo-
sobach uzytkowania maszyny.

Wiasciciel odpowiada za stan automatu i powinien:

- przestrzegac¢ wszelkich instrukcji obstugi otrzy-
manych od instalatora/serwisanta oraz zalecen
dotyczacych bezpieczeristwa;

- zachowac instrukcje obstugi;

- wykonywad czynnosci przewidziane w planie
konserwacji;

- przechowywac Rejestr instalacji, ktéry powinien
by¢ wypetniany przez serwisanta po kazdej kon-
serwacji.

B680H 66

11.1 ZALECENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

Instalacje wykonane z zastosowaniem sitownikéw
podziemnych FAAC z serii B680H przeznaczone sa do
umozliwiania przejazdu pojazdéw.

Uzytkownik powinien by¢ osoba o dobrej kondycji
psychofizycznej, sSwiadomy zagrozen, jakie moga
mie¢ miejsce podczas uzytkowania produktu i za nie
odpowiedzialny.

Nie uzywac automatu, kiedy w obszarze dziatania
znajduja sie ludzie, zwierzeta lub przedmioty.

Nie przechodzi¢/przejezdzaci/lub nie przebywac w
obszarze dziatania automatu podczas jego ruchéw.
- Nie zezwala¢ dzieciom na zblizanie sie lub zabawe
w poblizu obszaru dziatania automatu.

Nie usitowac zatrzymac ruchu automatu.

Nie wspinac sie na ramig, trzymac je kurczowo ani
pozwalac sie mu ciagnac.

Nie pozwoli¢ na uzytkowanie urzadzen ste-
rowniczych osobom nieupowaznionymi i niepr-
zeszkolonym.

Nie pozwala¢ na uzytkowanie urzadzen
sterujacych dzieciom lub osobom o ograniczo-
nych zdolnosciach psychofizycznych, chyba ze sg
nadzorowane przez osobe dorostg odpowiedzialng
za ich bezpieczenstwo.

Nie uzywac¢ automatu w przypadku wystepowania
usterek/naruszen, ktére mogtyby mie¢ niekorzystny
wptyw na bezpieczenstwo.

Nie naraza¢ automatu na dziatanie agresywny-
ch $rodkéw chemicznych lub czynnikéw
srodowiskowych; nie naraza¢ automatu na
bezposrednie strumienie wody niezaleznie od ich
rodzaju i rozmiaru.

Nie wykonywac zadnych interwencji w zakresie
komponentéw automatu.

Podczas ruchu ramienia istnieje ryzyko przeciecia,
QY

zgniecenia lub obciecia palcéw badz reki pomiedzy ra-
mieniem i obudowa. Nie zbliza¢ sie do szlabanu ani nie
zblizac rak do strefy niebezpiecznej podczas jego ruchu.
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11.2 UZYTKOWANIE W TRYBIE
AWARYJNYM
W razie jakiejkolwiek usterki lub awarii nalezy odtaczy¢
od automatu zasilanie elektryczne i odfgczy¢ akumu-
latory awaryjne, oile wystepuja. Jesliistniejg warunki
do bezpiecznego poruszania recznego ramieniem
nalezy skorzysta¢ z RECZNEGO TRYBU DZIALANIA, w
przeciwnym razie automat musi pozosta¢ nieczynny
az do przywrdcenia dziatania/naprawienia go.
W razie awarii przywrdécenie dziatania/naprawa
automatu musi zosta¢ wykonana wytacznie przez
instalatora/serwisanta.

@ W przypadku zdarzen atmosferycznych wykraczajacych
poza ograniczenia odpornosci na wiatr podane w
tabeli, w sytuacjach zagrozenia nalezy wylyczyc szla-
ban, pozostawiajac ramie zamkniete i zablokowane
oraz zwrdci¢ sie do instalatora w celu wymontowania
ramienia.

11.3 DZIALANIE W TRYBIE RECZNYM

Aby recznie obstugiwac¢ ramie, nalezy odblokowac
motoreduktor za pomoca dzwigni z kluczem.

PROCEDURA ODBLOKOWYWANIA

o’

1. Otworzy¢ pokrywe zamka. Wiozy¢ klucziobréci¢
go w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara, do momentu napotkania oporu.

2. Wykonac ruch reczny.
3. Przywrdci¢ dziatanie.

PRZYWRACANIE DZIALANIA

1. Obroéci¢ klucz w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara, do momentu napotkania
oporu.

2. Sprawdzi¢, czy ruch reczny zostat zablokowany.

3. Wyjac kluczyk i zamkna¢ pokrywe.

(Z44
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Q 1 Fundament (szlaban w konfiguracji maksymalnej)
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Q 2 System wywazania
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Q 3 Petlaindukcyjna

8 mm

30-50 mm

%

Petla musi znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 150 mm od statych przedmiotéw metalowych, co najmniej
500 mm od ruchomych przedmiotéw metalowych i nie wiecej niz 50 mm od powierzchni podtogi koricowe;j.

Intrecciare 20 volte al metro fino al
collegamento con la scheda

BB 18 Tabella avvolgimenti spira

Perimetro Spira N° di avvolgimenti
<3m 6
da3a4m 5
dadaém 4
da6al2m 3
oltre 12m 2

1. Utozy¢ kanat kablowy z PVC lub wykona¢ tor w podtozu (przyciac¢ rogi pod katem 45°, aby uniknac
zerwania kabla).

2. Uzy¢ zwyktego kabla jednozytowego o przekroju 1.5 mm?  Jesli kabel jest bezposrednio zakopany,
musi by¢ podwdjnie izolowany.

3. Wykonac petle, najlepiej kwadratowa lub prostokatna.

4. Utozy¢ kabel wykonujac liczbe zwojéw podana w tabeli.

5. Skreci¢ dwa korice kabla od petli az do centrali E680S co najmniej 20 razy na metr.

Nalezy unika¢ wykonywania potaczen na kablu, jesli to konieczne, zlutowac przewodniki i uszczelnic¢ potaczenie powtoka
termokurczliwg i oddzieli¢ go od linii zasilajacych.
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m Konfiguracja detektora petli
Centrala E680S posiada zintegrowany detektor masy
metalowej do indukcyjnego wykrywania pojazdéw.
m Charakterystyka
- Separacja galwaniczna pomiedzy elektronika
czujnika i petli
- Automatyczne wyréwnanie systemu natychmiast
po aktywacji
- Ciagty reset zmian czestotliwosci
- Czuto$¢ niezalezna od indukcyjnosci petli.

- Regulacja czestotliwosci pracy petli z auto-
matycznym wyborem.

- Komunikat o petli zajetej z wyswietlaniem led
- Adresowalny stan petli na wyjsciach

m Podtaczanie
Wykona¢ podtaczenie petli (patrz(£'45)
- LOOP1 = petla z funkcja otwierania przejazdu;
- LOOP2 = petla zfunkcjg zamykania i/lub zabezpiec-
zenia podczas zamykania.
Wiecej szczegétéw na temat wptywu na automatyke
sygnatéw pochodzacych z petli znajduje sie w punkcie
§7.3.
Aby wiaczy¢ funkcjonalnos$¢ potaczonych petli:
1. Wejs¢ do programowania PODSTAWOWEGO i
ustawi¢ krokiL! iL 2 nawartos¢d zgodnie zliczba
i typem podtaczonych petli.

Jedlizainstalowana jest tylko jedna petla, nalezy wiaczy¢
tylko odpowiedni krok programowania.

Stan dziatania detektora petli jest sygnalizowany przez
dwie diody stanu DL3 i DL4.

Jesli funkcja L1 lub L2 zostanie wytaczona, stan
wykrywania petli nadal pozostaje dostepny na
wyjéciach, jedli s odpowiednio skonfigurowane (patrz
parametry ol... o w programowaniu ZAAWANSO-
WANYM)

m Jak przeprowadzic kalibracje
- Z centralg w stanie wyswietlania, nacisna¢ w
kazdej chwili przycisk CALT w celu kalibracji petli
podtaczonej do wejscia LOOP1 lub przycisk CAL2 w
celu kalibracji petli podtagczonej do wejscia LOOP2.
- Alternatywnie odtaczy¢ napiecie od centrali na co
najmniej 10 sekund i ponownie je podtaczyc.

B680H n

m Diagnostyka centrali

Kalibracja jest sygnalizowana przez diagnostyke cen-
trali miganiem dwdch diod DL3 i DL4, a po zakoriczeniu
kalibracji informujg one o stanie wykrywania petli, jesli
jest podtaczona.

Pozostate sygnaty dostarczane przez diagnostyke
centrali zostaty zebrane w tabeli .

Jeslijedna lub obie petle indukcyjne nie s3 zainstalowane, detektor
petli po wstepnej prébie kalibracji bedzie utrzymywat dwie diody
stanu w trybie migajacym co 5 sekund.

m Regulacja czutosci

Regulujac czutos¢ czujnika petli okresla sie zmiane
indukcyjnosci, dla kazdego kanatu, ktéra musi
wywotac pojazd, aby aktywowac odpowiednie wyjscie
czujnika.

Regulacja czutosci odbywa sie oddzielnie dla kazdego
kanatu, za pomocg dwdch parametréw S1i52 w pro-
gramowaniu PODSTAWOWYM.

;) g
m o

(24252627

LOOP 1
LOOP 1
LOOP 2
LOOP 2

o071 )
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B8 19 Diagnostica LOOP

Stato DL3/DL4led  Stato spira

Spento Spira libera

Acceso Spiraimpegnata
Lampeggiante (0,55)  Spira in calibrazione

Lampeggio veloce
Lampeggio lento (0,5)
Due lampeggi
(ogni5s)

Spira in cortocircuito
Spira assente o interrotta
Spira non conforme (resistenza o indut-

tanza fuori range)
(45
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Q 4 Limity uzytkowania w stosunku do wiatru

Tabele wskazuja maksymalny dopuszczalny wiatr
(skala Beauforta) dla ramienia B680H w odniesieniu
do dtugosci ramienia.

Wiatry wyzsze niz dozwolone moga negatywnie
wptywac na funkcjonowanie B680H.

Obowiazkiem instalatora jest ocena wptywu wiatru
na wszystkie elementy konstrukgji, w celu okreslenia
maksymalnego dopuszczalnego wiatru dla automatu.

B680H 72

B8 20 Limity uzytkowania w stosunku do wiatru

Dtugos¢ ramienia (m)

2-45
45-6.5
6.5-7
7-8

Sita i nazwa wiatru
(Skala Beauforta)

0  Spokdj

Lekkie powietrze
Lekka bryza
Delikatna bryza
Umiarkowana bryza
Swieza bryza
Silna bryza

Silny wiatr

Gale

Burza

10  Gwattowna burza
11 Burza huraganu
12 Huragan

O 00 NSOV BAWN =

12
n
10

9

0dpornos¢ na wiatr
(Skala Beauforta)

Predkosc¢ wiatru

(km/h)
<1

>1...6
>6...1
>11..
>19..
>129..
>39..
>50..
>62..
>75..
>87..

1

19
.29
.39
.50
.62
5
.87
102

>102...117

>117
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