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‘SIR.1

1. Opis produktu

BENINCA SIR.1 to detektor sygnatéw akustycznych
ktéry umozliwia awaryjne otwarcie

(np. bramy lub szlabanu) w sytuacji wykrycia sygnatu
pojazdéw uprzywilejowanych.

Urzadzenie reaguje na sygnaty emitowane przez syreny
uzywane w pojazdach strazy pozarnej, policji, karetek
pogotowia itp.

Odbiornik reaguje na sygnaty dzwigkowe syreny typu
WAIL, YELP, HI-LO oraz sygnaty ciagte HORN.

Zastosowana technologia analizy sygnatéw

eliminuje do minimum fatszywe sygnaty reagujac
tylko na dzwiek stuzb uprzywilejowanych. Urzadzenie
skfada sie z modutu sterujacego oraz zewnetrznego
cyfrowego mikrofonu.
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2. Instalacja

Modut sterujacy oraz mikrofon zewnetrzny dostarczane
sg w obudowach do montazu na zewnatrz. Nie nalezy
montowac mikrofonu w miejscu gdzie utrudnione jest
odebranie sygnatu dZzwigkowego ze wzgledu na nie-
korzystne warunki akustyczne (ttumiace dzwieki mury,
inne obudowy). Mikrofonu nie nalezy montowac na
elementach drgajacych, np. stupek bramy.
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3. Dane techniczne

Zasilanie: 12-24V AC/DC

Obstugiwane sygnaty: WAIL, YELP, HI-LO, sygnat ciagty HORN
Mikrofon: zewnetrzny

Wyjscia przekaznikowe: jedno wyjscie typu NO

Tryb pracy: monostabilny 1s.

Wejscie na przycisk zewnetrzny: typu NO

Temperatura pracy: -20°C / +55°C

Stopien ochrony modutu sterujacego: IP 54

Stopien ochrony mikrofonu zewnetrznego: IP 44

4.Podtaczenie elektryczne

Podtaczenie elektryczne nalezy wykonaé zgodnie ze schematem podtaczen.

Odbiornik zasilany jest napieciem 12-24V AC/DC.

W przypadku zasilania napieciem DC przewody zasilajace nalezy podtaczy¢ do zaciskow “+” i “-”.
Bezpotencjatowe wyjscie OUT (NO) przeznaczone jest do podawania sygnatu sterujacego

do centrali sterujacej bramy lub szlabanu. Nalezy je podtaczy¢ do wejscia centrali sterujacej typu OPEN postepujac
zgodnie z instrukcja danego urzadzenia.

Przycisk kasujacy nalezy podtgczy¢ do zaciskéw SW.

Na ptycie gtéwnej modutu sterujacego znajduja sie ztacza A, B, C, D do podtaczenia mikrofonu zewnetrznego.
Na ptycie gtéwnej mikrofonu zewnetrznego znajduje sie ztacze $rubowe do podtaczenia do modutu sterujacego.
Podtaczenie mikrofonu zewnetrznego do modutu sterujacego nalezy wykonac¢ zgodnie ze schematem podtaczen,
zwracajac uwage na prawidtowa kolejnos¢ zaciskow.
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5.Schemat podiaczenia

Do potaczenia nalezy uzyé przewodu 4-zytowego lub skretki UTP.
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6. Konfiguracja odbiornika
Konfiguracji odbiornika dokonuje sie przez odpowiednie ustawienie zworek na ptytce mikrofonu zewnetrznego.

Ustawienie trybu pracy:

Odbiornik moze pracowac¢ w jednym z dwéch trybéw. Pierwszy to tryb monostabilny 1s, gdzie sygnat dzwiekowy
uruchamia kanat w trybie monostabilnym 1s.

Ustawienie trybu pracy na monostabilny 1s - zworka OUT w pozycji 1S.

Drugi tryb typu zatrzask. Wyjscie OUT pozostaje aktywne do momentu skasowania przyciskiem kasujgcym.
Ustawienie trybu pracy typu zatrzask - zworka w pozycji SW.

Informacja o wyzwoleniu wyj$cia OUT sygnalizowana 1S SW

jest przez diode statusowa znajdujaca sie na ptytce
mlkrqunu zewne'frz.ne.go. . TRYB MONOSTABILNY| 18 TRYB TYPU ,ZATRZASK”
W stanie gotowosci dioda statusowa miga.

W momencie zataczenia wyjscia, w zaleznos$ci od ustawionego

trybu pracy odbiornika, dioda:

- zapala sie na czas 1 sekundy, po czym przechodzi w tryb gotowosci (tryb OUT 1s),

- zapala sie na state. Przejscie w stan gotowosci nastepuje po skasowaniu sygnatu wyzwalajacego
przyciskiem kasujacym (tryb OUT ,zatrzask”).

HORN
OFF ON

Ustawienie odbiornika w tryb reagowania na sygnat ciagty:

Odbiornik umozliwia opcjonalne ustawienie reakcji nie tylko na sygnat TRYB REAGOWANIA TRYB REAGOWANIA
s o . . NA SYGNAL CIAGLY NA SYGNAL CIAGLY
pojazddéw uprzywilejowanych ale réwniez sygnat ciagty typu HORN. WYLACZONY WELACZONY

Odbiornik zareaguje na ciggty sygnat trwajgcy nieprzerwanie minimum 8 sekund.
Fabrycznie odbiornik ma wytaczong opcje reagowania na sygnat ciagty - zworka HORN w pozycji OFF.
Aby ustawi¢ reagowanie na sygnat ciagty nalezy ustawi¢ zworke HORN w pozycji ON.
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A - Miejsce wpuszczenia kabla

Modut sterujacy i mikrofon zewnetrzny potgczy¢
przewodem o maksymalnej dtugosci 3m.

Mikrofon zewnetrzny musi by¢ zamontowany
w odlegtosci maksymalnie 6 metrow od zrodta
sygnatu dzwigkowego.
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7. Préby odbiorcze

Konieczne jest przeprowadzenie préb odbiorczych
w celu stwierdzenia czy mikrofon jest prawidtowo
usytuowany i czy odbiornik funkcjonuje
prawidtowo.

Zaleca sie przeprowadzenie préb przy
wykorzystaniu sygnatu ciagtego, ustawiajac
zworke HORN w pozycji ON. Nalezy ustawi¢
zrédio sygnatu kolejno po obu stronach zapory
drogowej i uruchomi¢ sygnat dzwigkowy.
Jezeli automatyka, do ktérej podtaczony jest
BENINCA SIR.1 umozliwita przejazd mozemy
zakoriczy¢ proby.

Pomimo zastosowania zaawansowanych
algorytmoéw detekcji sygnatu, w zwiazku z brakiem
oficjalnych standardéw okreslajacych parametry
sygnatéw dzwigkowych montowanych w
pojazdach uprzywilejowanych, producent

nie gwarantuje poprawnej detekcji sygnatu z
kazdego pojazdu uprzywilejowanego.
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