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A\ Wazne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa.

/\ Postgpowac zgodnie z wszystkimi instrukcjami, poniewaz nieprawidtowo przeprowadzona instalacja moze
prowadzic do powaznych obrazen.

A\ Przed przystapieniem do dalszych dziatan, nalezy przeczytac rowniez ostrzezenia ogolne kierowane do uzytkownika.

Urzadzenie wykorzystywac wytgcznie do celu, do jakiego zostato jednoznacznie przeznaczone; wszelkie inne uzycie jest uwazane
za niebezpieczne. @ Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne szkody spowodowane btednym, niewtasciwym lub
nieracjonalnym uzytkowaniem. e Produkt omawiany w instrukcji zostat zaprojektowany w celu zmontowania go z maszynami
nieukonczonymi lub urzadzeniami, tworzac w ten sposob maszyne podlegajgcg przepisom Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE.
e Montaz koncowy musi zosta¢ przeprowadzony zgodnie z Dyrektywg maszynowg 2006/42/WE oraz obowigzujgcymi normami
europejskimi. ® Producent zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci zwigzanej ze stosowaniem nieoryginalnych produktow; oznacza
to takze wygasniecie gwarancji. ® Wszystkie czynnosci wymienione w niniejszej instrukcji mogg by¢ przeprowadzane wytgcznie
przez doswiadczonych i wykwalifikowanych pracownikow oraz w petnej zgodnoSci z obowigzujgcymi przepisami. ® Przygotowanie
przewod6w, montaz, podfgczenie i testowanie musi by¢ przeprowadzone zgodnie z zasadami poprawnego i bezpiecznego
wykonywania prac technicznych oraz obowigzujgcymi przepisami. ® Podczas kazdego etapu montazu upewniac sie, ze prace sg
wykonywane przy odtgczonym napieciu. e Wszystkie komponenty (np. sitowniki, fotokomarki, listwy bezpieczenstwa itp) wymagane
do uzyskania zgodnosci instalacji koncowej z Dyrektywg Maszynowg 2006/42/WE oraz ze zharmonizowanymi normami technicznymi
odniesienia zostaty okreslone w ogolnym katalogu produktow CAME lub na stronie internetowej www.came.com. ® Sprawdzic¢,
czy podany zakres temperatur jest odpowiedni dla danego miejsca instalacji. ® UpewniC sig, ze w miejscu instalacji produkt
nie jest narazony na zmoczenie bezposrednimi strumieniami wody (spryskiwacze, myjki cisnieniowe itd.). ® Zgodnie z normami
technicznymi dotyczacymi montazu, nalezy wyposazy¢ sie¢ zasilania w odpowiedni wytgcznik wielobiegunowy, ktry umozliwia
catkowite odtgczenie zasilania w warunkach Ill kategorii przepiecia. ® Odpowiednio ograniczy¢ caty obszar, aby uniemozliwi¢
dostep 0sob nieupowaznionych, zwtaszcza 0sob niepetnoletnich i dzieci. e Zaleca sig stosowanie odpowiednich zabezpieczen w
celu uniknigcia ewentualnych zagrozen mechanicznych wynikajgcych z obecnosci 0sob w zasiegu dziatania napedu. @ Przewody
elekiryczne nalezy poprowadzic w odpowiednich rurach ostonowych, kanatach kablowych oraz przez przepusty kablowe w celu
zapewnienia odpowiedniej ochrony przed uszkodzeniami mechanicznymi. e Przewody elekiryczne nie moga sie stykac z czesciami,
ktore moga sie nagrzewac podczas pracy (na przyktad silnik i transformator). @ Przed przystapieniem do instalacji nalezy sprawdzic,
czy sterowana czes¢ jest w dobrym stanie technicznym oraz czy prawidtowo sig otwiera i zamyka. ® Produkt nie moze by¢ uzywany
do automatyzaciji czesci sterowanej wyposazonej w furtke dla pieszych, chyba ze naped moze by¢ aktywowany tylko w przypadku
furtki znajdujgcej sie w pozycji bezpieczenstwa. ® Upewnic sie, ze zapobiezono mozliwosci uwigzienia pomiedzy czescig sterowang
a sgsiadujgcymi z nig elementami statymi w wyniku ruchu czesci sterowanej. W przypadku automatyzacji ruchu poziomego bramki
dla pieszych, mozna to osiggnac, jesli odlegtos¢ pomiedzy czescig sterowang a elementami statymi nie przekracza 8 mm. Uwaza
sie jednakze, ze ponizsze odlegtosci sg wystarczajgce, aby unikng¢ pochwycenia wymienionych czesci ciata:

- W przypadku palcow, odlegtos¢ wigksza niz 25 mm;

- w przypadku stop, odlegtos¢ wieksza niz 50 mm;

- w przypadku gtowy, odlegtos¢ wigksza niz 300 mm;

- w przypadku catego ciata, odlegtoS¢ wigksza niz 500 mm.

Jesli nie mozna uzyska¢ takich odlegtosci, wymagane s3 specjalne zabezpieczenia. ® Wszystkie state elementy sterownicze
muszg by¢ dobrze widoczne po zakoriczeniu montazu i znajdowac sie w takim potozeniu, ktore umozliwi ich obstuge i jednoczesng
bezposrednig obserwacje sterowanej czesci przy zachowaniu bezpiecznej odlegtosci od czesci w ruchu. Jesli element sterowniczy
wymaga podtrzymywania, nalezy go zainstalowa¢ na minimalnej wysokoSci 1,5 m od podtoza i zadbac, aby nie byt dostgpny dla
0S0b postronnych. ® W przypadku pracy w trybie wymagajgcym podtrzymywania elementu sterowniczego, zapewnic w systemie
przycisk STOP, umozliwiajacy odtgczenie gtdwnego zasilania napedu w celu zablokowania ruchu czesci prowadzonej. ® W poblizu
mechanizmu wysprzeglania recznego umiescic na state etykiete (jesli nie jest juz ona zatozona) objasniajgcg sposob jego obstugi. e
Upewnic sig, ze naped zostata odpowiednio wyregulowany, a urzgdzenia zabezpieczajgce i system recznego wysprzeglania dziatajg
poprawnie. ® Przed przekazaniem urzadzenia uzytkownikowi sprawdzi¢ zgodnosS¢ systemu z normami zharmonizowanymi oraz z
zasadniczymi wymaganiami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE. ® Umiesci¢ w dobrze widocznym miejscu piktogramy ostrzegajgce
przed potencjalnym ryzykiem resztkowym i zapoznac z nimi uzytkownika koricowego. ® Umiescic tabliczke identyfikacyjng urzadzenia
w dobrze widocznym migjscu po zakonczeniu montazu.



e Uszkodzony przewdd zasilajgcy musi by¢ wymieniony przez producenta, autoryzowany serwis techniczny lub odpowiednio
wykwalifikowanego pracownika, co pozwoli unikngC zaistnienia jakiejkolwiek niebezpiecznej sytuacji. ® Przechowywac niniejszg
instrukcje wraz z dokumentacjg techniczng oraz instrukcjami innych urzgdzen wykorzystanych do realizacji systemu automatyki. e
Zaleca sig, aby wszystkie instrukcje obstugi produktow wchodzacych w sktad maszyny finalnej zostaly przekazane uzytkownikowi
koncowemu. ® Produkt w oryginalnym opakowaniu producenta moze by¢ transportowany wytgcznie w zamknigtych przestrzeniach
(wagony kolejowe, kontenery, pojazdy zamknigte). ® W przypadku wadliwego dziatania produktu nalezy zaprzestac jego uzywania i
skontaktowac sie z dziatem obstugi klienta pod adresem https://www.came.com/global/en/contact-us lub pod numerem telefonu
podanym na stronie internetowej. ® Data produkcji jest podana w numerze partii produkcyjnej wydrukowanym na etykiecie produktu.
W razie potrzeby prosimy o kontakt z nami pod adresem https://www.came.com/global/en/contact-us. ® Ogolne warunki sprzedazy
mozna znalez¢ w oficjalnych cennikach Came.

WYCOFANIE Z UZYTKU | UTYLIZACJA

w= CAME S.p.A. wprowadzita w swoich zakfadach certyfikowany System Zarzadzania Srodowiskowego, zgodnie z norma UNI EN
ISO 14001, w celu zagwarantowania poszanowania i ochrony Srodowiska. Prosimy o kontynuowanie prac zwigzanych z ochrong
Srodowiska, ktore CAME uwaza za jeden z fundamentow rozwoju swoich strategii operacyjnych i rynkowych, poprzez zwykte
przestrzeganie krotkich wskazowek dotyczacych utylizacii:

& UTYLIZACJA OPAKOWANIA

Elementy opakowania (karton, plastik itd.) s3 traktowane jak state odpady komunalne i mogg by¢ utylizowane bez zadnych
trudnosSci przy zastosowaniu selektywnej zbiorki w celu recyklingu.

Przed przystgpieniem do dalszych dziatan, zaleca sie sprawdzenie szczegotowych przepisow obowigzujgcych w miejscu montazu
urzadzenia.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

& UTYLIZACJA PRODUKTU

Nasze wyroby sg wykonane z roznych materiatow. Wigkszos¢ z nich (aluminium, plastik, zelazo, kable elektryczne) jest traktowana
jak state odpady komunalne. Po selektywnej zbiorce mogg zostac przekazane do wyznaczonego punktu w celu ponownego
przetworzenia.

Inne elementy (ptytki elektroniczne, baterie nadajnika itp.) mogg natomiast zawierac substancje zanieczyszczajace.

W zwigzku z tym muszg one zostac wyjete i przekazane przedsigbiorstwom upowaznionym do ich zbiorki i utylizacji.

Przed przystgpieniem do prac zaleca sig sprawdzenie szczegotowych przepisow obowigzujgcych w migjscu utylizaci.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!
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DANE | INFORMACJE 0 PRODUKCIE

Legenda

Ten symbol oznacza czesSci instrukcji, ktore nalezy uwaznie przeczytac.
A\ Ten symbol oznacza czesci instrukcji dotyczace bezpieczenstwa.
w—=Ten symbol oznacza uwagi, ktdre nalezy przekaza¢ uzytkownikowi.
Wszystkie wymiary sg podane w milimetrach, o ile nie okreslono inaczej.
Opis

002ZL65

Centrala sterujgca do bram jedno lub dwuskrzydtowych z wySwietlaczem graficznym umozliwiajgcym programowanie, wbudowany
dekoder radiowy i funkcja autodiagnozy urzadzen zabezpieczajgcych.

Dane techniczne
MODELE ZL65
Zasilanie (V —50/60 Hz) 230 AC
Zasilanie silnika (V) 24 DC
Zasilanie ptyty (V) 24 AC
Zuzycie w trybie czuwania (W) /
Pobor mocy w trybie czuwania z modutem RGP1 (W) 0,5
Moc (W) 300
Kolor RAL 7035
Temperatura pracy (°C) -20 + 455
Czas pracy (s) 180
Sprawnos¢ (%) INTENSYWNE UZYTKOWANIE
Stopien ochrony (IP) 54
Klasa izolacji Il

Tabela bezpiecznikow

MODELE ZL65
Bezpiecznik sieciowy 2AF
Bezpiecznik akcesoriow 2AF




Opis czesci sktadowych

© Transformator
© Bezpiecznik sieciowy
© Zaciski do podtgczenia zasilania

O Listwa zaciskowa do poditgczenia urzadzen sygnalizacyjnych

@ /aciski motoreduktorow z enkoderem

O Tabliczka zaciskowa do podtgczenia urzadzen sterowniczych

@ Tabliczka zaciskowa do podfgczenia urzadzen
zabezpieczajacych

© Zaciski do podfgczenia CRP

© Listwa zaciskowa do podtgczenia czytnika kart
zblizeniowych

@ Listwa zaciskowa do podtgczenia klawiatury
@ Zaciski do podfgczenia anteny

® Gniazdo wpinanej karty czestotliwosci radiowych (AF)

@ Gniazdo do karty dekodujacej R700 lub R800
® Gniazdo karty RIO CONN

@ Gniazdo karty RSE

@ Gniazdo karty Memory Roll

® Przyciski do programowania

® Wyswietlacz

@ Gniazdo modutu UR042

@ Gniazdo modutu RGP1

@ Obsada do karty RLB

@® /aciski do podtgczenia modutu RGP1
@ Bezpiecznik akcesoriow

@ /tacze modutu UR042
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Wymiary
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Typy przewodow i minimalne grubosci
Dtugo$¢ przewodu (m) do 20 od 20 do 30
Zasilanie 230 V AC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Lampa ostrzegawcza 24 \/ AC/DC 2 x 0,5 mm? 2 x 0,5 mm?
Fotokomarki nadajn. 2 x 0,5 mm? 2 x 0,5 mm?
Fotokomarki odb. 4 x 0,5 mm? 4 x 0,5 mm?
Urzadzenia sterujace *nr x 0,5 mm? *nr x 0,5 mm?

*nr = patrz instrukcje montazu produktu
Uwaga: przekrdj przewodu jest przyblizony, poniewaz zmienia si¢ w zaleznosci od mocy silnika i dtugosci przewodu.

W przypadku zasilania 230 V i uzytku na zewnatrz budynkéw stosowac przewody typu HO5RN-F zgodne z normg IEC
60245 (IEC 57), natomiast wewnatrz budynkow stosowac przewody typu HO5VV-F zgodne z normg IEC 60227 (IEC 53). Do
zasilania do 48 V moga by¢ uzywane przewody typu FROR 20-22 Il zgodne z normg EN 50267-2-1 (IEC).

Do podtgczenia anteny wykorzystac kabel typu RG58 (zalecana dtugo$¢ do 5 m).
Do potgczenia CRP zastosowac kabel typu UTP CAT5 (do 1000 m).

Jezeli dtugos¢ przewodow rozni sie od wartosci podanych w tabeli, nalezy okreslic ich srednice na podstawie
rzeczywistego poboru pradu podtgczonych urzadzen oraz zgodnie z zaleceniami normy IEC EN 60204-1.

W przypadku potgczen przewidujgcych kilka urzadzen na tej samej linii (sekwencyjnych) parametry okreslone w tabeli
muszg zosta¢ zmodyfikowane w zalezno$ci od rzeczywistych wartosci poboru pradu i odlegtosci. W przypadku potaczenia
produktow nieujetych w niniejszej instrukcji nalezy postuzy¢ sie zatgczong do nich dokumentacjg techniczna.

Do podtgczenia Enkodera uzy¢ kabla ekranowanego FROHE 300/500 V (3 x 0,5 mm2).



MONTAZ

Przygotowanie panelu sterowania

© Oddzieli¢ czesci sktadowe panelu sterowania. ,
© Wywierci¢ otwory w fabrycznie zaznaczonych miejscach. Srednica otwordw to 20 mm.

N
Mocowanie centrali sterujacej

© Wywierci¢ otwory do zamocowania panelu sterowania w ostonigtym miejscu.
© Przymocowac podstawe srubami i kotkami.

Zaleca sie stosowanie $rub z them walcowym z wgtebieniem krzyzowym (maksymalna $rednica 6 mm).

© Wprowadzi¢ dtawice z peszlami do przeprowadzenia przewodow elektrycznych

PASLAY
W
;o
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Uzy¢ przepustow kablowych, aby podtaczy¢ urzadzenia do panelu sterowania. Jeden z nich musi zostac przeznaczony

Wykonaé potgczenia elektryczne zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

9= s a- @

POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Przygotowanie przewodow elektrycznych

wytacznie do przewodu zasilajgcego.

(A
(A
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Podtgczenie do sieci elektrycznej

Podczas kazdego etapu montazu upewniac sie, ze prace sg wykonywane przy odtgczonym napieciul.
A\ Przed rozpoczeciem prac na panelu sterowania nalezy odtgczy¢ napiecie sieciowe oraz ewentualne baterie.

Zasilanie 230/120 V AGC - 50/60 Hz

L - Przewod fazowy

N - Przewdd neutralny
F - Bezpiecznik sieciowy
@ - Przewdd uziemienia

Podtaczenie motoreduktoréw do bram skrzydtowych

Motoreduktory z enkoderem

© M1 = Motoreduktor op6zniony przy otwieraniu © M2 = Motoreduktor op6zniony przy zamykaniu

(1) (2]

E M
N N
M E

FIEIR IFET

M1 NTENCT] [M2 N2 ENC?2
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Motoreduktor bez enkodera

© M1 = Motoreduktor opdzniony przy otwieraniu

1

© M2 = Motoreduktor op6zniony przy zamykaniu

12/

R M
N N
M R
M1 N1 ENCT| M2 N2 ENC2
Podtaczenie akcesoriow
Wyjscie zasilania do akcesoriow 24 V
Urzadzenie Wyjscie Zasilanie (V) Maks. moc (W)
Akcesoria 10 - 11 24 AC/DC 25
Lampa ostrzegawcza 10-E 24 AC/DC 25
Kontrolka stanu napedu 10-5 24 AC/DC 3

Suma pradu pobieranego przez podtaczone akcesoria nie moze przekracza¢ wartosci 50 W.



Urzadzenia sterujace

Przycisk STOP (styk NC)
Zatrzymuje naped i wytacza jego ewentualne automatyczne zamykanie. Uzy¢ urzadzenia
sterujgcego w celu wznowienia ruchu.

/I: 1 Gdy styk jest uzywany, nalezy go aktywowac podczas programowania.
L1 Zob. funkcje [F1 - Zatrzymanie catkowite].

N =

Urzadzenie sterujace (styk NO)
2 Polecenie Otwieranie
Polecenie Otwieranie Czesciowe lub Furtkowe

3P
/_‘ 1 Zob. funkcije [F8 - Polecenie 2-3P].

Urzadzenie sterujace (styk NO)
Polecenie Otwieranie

2 Polecenie Zamkniecia

Polecenie Krok-krok

7
/_‘ Polecenie Sekwencyjnie

L1 Zob. funkcje [F7 - Polecenie 2-7].

Czytnik kart

S1 Czytnik kart zblizeniowych
GND ([ Wpiac karte R700 do odpowiedniego ztacza.

[ Patrz funkcja [F14 - Rodzaj czujnikal.

Klawiatura kodowa
11 Wpiac karte R800 do odpowiedniego ztacza.

L Patrz funkcja [F14 - Rodzaj czujnikal.

Antena z przewodem RG58
Uzy¢ tego zacisku do podtgczenia anteny.

Urzadzenia sygnalizacyjne

Dodatkowa lampa
Wzmacnia oSwietlenie strefy manewru.

10
E Lampa ostrzegawcza
Miga podczas otwierania i zamykania napedu.
£ Zob. funkcja [F18 - Dodatkowa lampa].
10 Kontrolka stanu napedu (Kontrolka otwartej bramy)
5 L1 Zob. funkcje [F10 - Kontr. otw. bramy].
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Fotokomorki i krawedziowe listwy bezpieczeristwa

PodtaczyC urzadzenia do wejs¢ CX i/lub CY.
Podczas programowania skonfigurowac rodzaj czynnosci, ktora bedzie wykonywana przez podtgczone do wejscia urzadzenie.
(1 Jezeli nie sg uzywane, styki CX i/lub CY muszg zostac dezaktywowane na etapie programowania.

W przypadku systemu z kilkoma parami fotokomorek nalezy zapoznac sig z instrukcjg obstugi danego akcesorium.

Fotokomarki DIR

Standardowe podtgczenie Podtgczenie z testem bezpieczenstwa
Patrz funkcja [F5] — test zabezpieczen.

@@@ 10 TS 2 CX CY @@@E 1015 2 CX CY

1011 E 5 @@HH@ 01 E 5 @@@@@
i | i

b

X 2

R X X R RX TX i

Fotokomodrka DXR / DLX

Standardowe podtaczenie Podtgczenie z testem bezpieczenstwa
Patrz funkcja [F5] — test zabezpieczen.

@@@@ 1075 2 OX O @@@@ 0TS 2 oo
1011 E 5 @@ﬂ@@ 01 ES5 Oy

H In

10 11 OUT 10 11 SY

RX ™oxm 1011 oUT RX X 10 11 SY




10 TS

2 CX CY

I (]

C _NONC

J

DFWN

Listwa bezpieczenstwa DFWN

Podtgczenie zamka elektrycznego 12 V AC — maks. 15 W

— MM——

R

Bl

mEEE

10 11 E 5

@ Opornik 6,8 2 -7 W

1 Zob. funkcje [F10] kontrolka - otwieranie lub aktywacja
elektrozamka.

[ Zastgpic bezpiecznik akcesoriow 2A bezpiecznikiem 3,15
A

Str.14-RecznyFA02196-PL -02/2025-© CAMES.p.A. -Producentzastrzegasobie prawodowprowadzaniazmianwiresciinstrukcjibezwezesniejszegopowiadomienia. - Thumaczenieoryginalnejinstrukcji



Str.15-RecznyFA02196-PL-02/2025-© CAMES.p.A. -Producentzastrzegasobie prawodowprowadzaniazmianwiresciinstrukcjibezwczesniejszegopowiadomienia. - Trumaczenieoryginalnejinstrukci

PROGRAMOWANIE

Funkcja przyciskow programowania

© Przycisk ESC
Przycisk ESC pozwala na wykonywanie nizej opisywanych operacii.
( Wyjécie z menu
Anulowanie dokonanych zmian
( Powrd6t do poprzedniego ekranu

)
N
)
N
)

S—>
VAR
S—>

|
|

[ )
[e)
[0)
9
[e)

© Przyciski < >
Przyciski < > pozwalajg na wykonywanie opisanych ponizej operacji.
Nawigacja w menu

< > ENTER Zwigkszanie lub zmnigjszanie wartosci
© Przycisk ENTER
Przycisk ENTER pozwala na wykonywanie opisanych ponizej operacii.

e Wejscie do menu
Potwierdzenie wyboru

[ )
(o) [e]

ESC

1

Podczas ruchu, poza menu, przycisk ESC zatrzymuje brame, a przyciski <> otwierajg i zamykajg ja.

Uruchomienie

1) Po wykonaniu potaczen elektrycznych przystgpi¢ do uruchomienia. Ta czynno$¢ musi zosta¢ wykonana przez
doswiadczonych i wykwalifikowanych pracownikow.

Sprawdzi¢, czy strefa ruchu jest wolna od przeszkdd.
Rozpoczac programowanie od podanych ponizej funkcji.
A1 Rodzaj silnika

F46 Liczba silnikow

A3 Kalibracja ruchu

\ Po zakonczeniu programowania sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania urzadzen sygnalizacyjnych, zabezpieczajgcych i
ochronnych, jak np. wysprzeglenia recznego.

Po podtaczeniu systemu do zasilania pierwszym manewrem jest zawsze otwieranie; poczekac na zakonczenie
manewru.

W przypadku wystgpienia nieprawidtowosci, wadliwego dziatania, hatasow, podejrzanych drgan badz nieoczekiwanego
zachowania urzgdzenia nalezy natychmiast wcisngC przycisk ESC lub przycisk STOP.

Menu funkcji
Funkcja Parametry Opis funkcji

Wtacza lub wytacza wejscie 2-1. Jedli jest
aktywowane, wejscie jest uzywane jako normalnie

. . OFF (domysine) zamknigte.
F1 tkowite zatrzyman
Calkowite zatrzymanie 00 Przy otwartym wejéciu, funkcja wyklucza

wykonanie jakiegokolwiek polecenia, w tym
automatycznego zamknigcia.



F2 Wejscie CX
F3  Wejscie CY

Test urz.
F5 . .
zabezpieczajacych

Totman (Operator

F6 obecny)

F7 Polecenia 2-7

F8 Polecenie 2-3P

OFF (domysine)

C1 = Ponowne otwarcie podczas
zamykania (fotokomarki)

C2 = Ponowne zamknigcie podczas
otwierania (fotokomarki)

C3 = Zatrzymanie czesciowe

Tylko z aktywng opcja [F19 - Zam.
automatyczne].

C4 = Oczekiwanie z powodu wykrycia
przeszkody (fotokomarki)

C7 = Ponowne otwarcie podczas
zamykania (listwy bezpieczenstwa)
C8 = Ponowne zamykanie podczas
otwierania (listwy bezpieczenstwa)

OFF (domysine)
1=0X
2=CY

4 = CX+CY

OFF (domysine)
ON

0 = Krok po kroku (Ust. domysine) -
Pierwsze polecenie to otwieranie, a
drugie polecenie to zamykanie.

1 = Sekwencyjny - Pierwsze polecenie
to otwieranie, a drugie polecenie to
STOP, trzecie polecenie to zamykanie, a
czwarte polecenie to STOP.

2 = Otwieranie

3 = Zamykanie

0 = otwieranie dla pieszych (Ust.
domysine)

Catkowite otwarcie tylko M2.

1 = Otwieranie czesciowe
Czesciowe otwarcie tylko M2.
Stopien otwierania M2 jest
ustawiany procentowo przy uzyciu
funkcji [F36 Regulacja otwarcia
czesciowego]

2 = Otwieranie

Przypisuje jedna z funkcji do wejscia CX (F2) i CY
(F3).

Uruchamia kontrole prawidtowego dziatania
fotokomarek podtgczonych do wybranych wejsc, po
kazdym poleceniu otwarcia i zamkniecia.

Wykonaé test, podtaczajgc fotokomorki
do zacisku TS [zob. paragraf Urzadzenia
zabezpieczajace].

Przy aktywnej funkcji, ruch napedu (otwieranie lub
zamykanie) zostaje przerwany, gdy przycisk na
urzadzeniu sterujgcym zostaje zwolniony.

Aktywacja funkcji wyklucza wszystkie inne
urzadzenia sterujace.

Przypisuje polecenie urzadzeniu podtgczonemu na
2-1.

Przypisuje polecenie urzadzeniu podtgczonemu na
2-3P.
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Przy wigczonej funkcji naped nie wykona ruchu,
Przeszkoda przy OFF (domy$ine) jezeli urzadzenia zabezpieczajgce wykryja
zatrzymanym silniku ~ ON przeszkode. Funkcja dziata przy: zamknietej bramie,

otwartej bramie lub po catkowitym zatrzymaniu.

F9

0 = Zapalona kontrolka (ust. fabryczne)
- Kontrolka pozostaje zapalona, gdy
brama jest w ruchu lub otwarta.
1 = Migajaca kontrolka - Kontrolka
miga co pot sekundy, gdy brama sie
Kontrolka otwartej otwiera, i pozostaje zapalona, gdy
bramy brama jest otwarta. Kontrolka miga
co sekunde, gdy brama sie zamyka,
i pozostaje zgaszona, gdy brama jest
zamknieta.
2 = Wyjscie stuzy do uruchamiania
elektrozamka.

F10 Sygnalizuje stan bramy lub uruchamia elektrozamek.

ON (Domysinie)

OFF

Jesli w funkeiji [A1 - Typ silnika] ~ Zarzadza spowalnianiem wykrywania przeszkod oraz
F11 Enkoder "

wybrano parametr [5 = AT - czutoscig napgdu.

F7204N], enkoder jest domysinie

ustawiony na OFF.

Spowolnienie w

e OFF (domysine) Pozwala ustawic¢ spowalnianie o kilka sekund po
F12 poczatkowej fazie . : o ;
ON kazdym poleceniu otwierania i zamykania.
ruchu
OFF (domysine)
F13 Nacisk podczas 1= Minimalny nacisk Pod koniec skoku w zamykaniu naped dociska
zamykania 2 = Sredni nacisk skrzydta w kierunku zamykania przez jedng sekunde.

3 = Maksymalny nacisk

1 = Klawiatura kodowa (Ust. domysine)
F14 Typ czujnika 0 = przetacznik zblizeniowy lub czytnik  Umozliwia wybor rodzaju urzadzenia sterujgcego.
kart magnetycznych

Przed kazdym manewrem otwierania lub zamykania
skrzydta wykonujg dopchnigcie do oporu, aby utatwic
zwolnienie elektrozamka.

OFF (domysine)

F16 Ruch wsteczny ON



F18

F19

F20

F21

F22

F23

F24

F26

F27

Dodatkowa lampa

Zamykanie
automatyczne

Zamykanie
automatyczne po
czesciowym otwarciu
skrzydta lub po
otwarciu furtki

Czas wstepnego
migania

Czas pracy

Czas op6znienia przy
otwieraniu M1

Czas op0znienia przy
zamykaniu M2

Czas ruchu wstecznego

Czas zamka
elektrycznego

0 = Lampa ostrzegawcza (Ust.
domysine)

1 = Lampa cyklu - Lampa pozostaje
zapalona w trakcie catego manewrdu.
Parametr pojawia sig tylko wtedy,
gdy ustawiony jest czas zamykania
automatycznego [F19 - Zamykanie
automatyczne].

OFF (domysine)
0d 1 od 180 sekund

OFF
0d 1 do 180 sekund (ust. domysine
10)

OFF (domysIne)
Od 1 od 10 sekund

0d 5 do 180 sekund (Ust. domysine
120)

OFF
0d 1 do 10 sekund (ust. domySine 2)

OFF
0d 0 do 25 sekund (Ust. domysine 5)

0d 1 do 2 sekund (Ust. domysine 1)

0d 1 do 4 sekund (Ust. domysine 1)

Pozwala na wybor trybu pracy urzadzenia
oSwietleniowego podtgczonego do wyjscia 10-E.

Ustawia czas poprzedzajacy automatyczne
zamkniecie, po uprzednim osiggnieciu punktu
wytgcznika krancowego przy otwieraniu lub po
interwenciji fotokomorek z funkcjg zatrzymania
czesciowego [C3].

Funkcja nie aktywuje sig¢ w przypadkach
interwencji urzadzen zabezpieczajgcych z powodu
wykrycia przeszkody, po catkowitym zatrzymaniu,
w przypadku awarii zasilania lub w przypadku
wystgpienia btedu.

Ustawia czas przed automatycznym zamknieciem

po wykonaniu polecenia czgsciowego otwarcia lub
po interwencji fotokomarek z funkcjg czesciowego
zatrzymania [G3].

Funkcja nie aktywuje si¢ w przypadkach
interwencji urzadzen zabezpieczajgcych z powodu
wykrycia przeszkody, po catkowitym zatrzymaniu,
w przypadku awarii zasilania lub w przypadku
wystapienia btedu.

Reguluje czas wczesniejszej aktywacji lampy
ostrzegawczej przed kazdym manewrem.

Ustawienie czasu pracy motoreduktora w fazie
otwierania lub zamykania.

Reguluje op6znienie podczas otwierania pierwszego
skrzydta w stosunku do drugiego.

Reguluje opdznienie podczas zamknigcia drugiego
skrzydta w stosunku do pierwszego.

Reguluje nacisk na ograniczniku motoreduktora po
poleceniu otwierania lub zamykania.

Regulacja czasu odblokowania zamka elektrycznego
PO poleceniu otwierania i zamykania.
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F28

F30

F31

F33

F34

F35

F36

Predko$¢ ruchu

Predkos¢ hamowania

Predkosc¢ spowalniania
podczas zamykania

Predkos$¢ kalibraciji

Czuto$¢ w trakcie pracy

Czuto$¢ spowalniania

Regulacja otwarcia
czesciowego

Parametry zmieniajg sie w
zaleznosci od silnika wybranego w
funkcji [A1 —Typ silnika].

Parametry zmieniajg sie w
zaleznosci od silnika wybranego w
funkcji [A1 —Typ silnika].

od 15% do 60%

0d 20% do 60% (ust. domysine 50%)

od 10% do 100% (Ust. domysine
100%)

10% = minimalny nacisk i wysoka
czutosé wykrywania przeszkod

100 % =maksymalny nacisk i niska
czuto$¢ wykrywania przeszkod

od 10% do 100% (Ust. domysine
100%)

10% = minimalny nacisk i wysoka
czuto$¢ wykrywania przeszkod

100 % =maksymalny nacisk i niska
czuto$¢ wykrywania przeszkad

od 10% do 80% (Ust. domysine 40%)

Ustawienie predkosci biegu (warto$¢ procentowa
predkosci maksymalne).

Ustawia predkos¢ spowalniania (wartoS¢ procentowa
predkosci maksymalne).

Ustawia predkos¢ spowalniania przy otwieraniu
(wartoS¢ procentowa predkosci maksymalnej), jesli
silnik wybrany w funkcji [A1 — Typ silnika] jest rowny
6.

Ustawia predkosc spowalniania przy zamykaniu
(wartoS¢ procentowa predkosci maksymalnej), jesli
silnik wybrany w funkcji [A1 — Typ silnika] jest rowny
6.

Ustawienie predkosci samouczenia skoku (wartos¢
procentowa predkosci maksymaingj).

Reguluje w procentach czuto$¢ wykrywania
przeszkod podczas ruchu.

Reguluje w procentach czuto$¢ wykrywania
przeszkod na etapie spowalniania.

W bramach jednoskrzydtowych okresla wartos¢
procentowg otwarcia czesciowego skrzydta w
stosunku do catkowitego biegu.

W bramach dwuskrzydtowych okresla wartos¢
procentowg otwarcia czesciowego skrzydta, ktore
rozpoczyna ruch jako pierwsze w stosunku do
catkowitego biegu.

Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu
silnika ATI - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].



F37

F38

F39

F40

F41

F42

F43

Punkt poczatkowy
spowalniania przy
otwieraniu M1

Punkt poczatkowy
spowalniania przy
zamykaniu M1

Punkt poczatkowy
przyblizania przy
otwieraniu M1

Punkt poczatkowy
przyblizania przy
zamykaniu M1

Punkt poczatkowy
spowalniania przy
otwieraniu M2

Punkt poczatkowy
spowalniania przy
zamykaniu M2

Punkt poczatkowy
przyblizania przy
otwieraniu M2

0d 1% do 60% (Ust. domysine 25%)

0d 1% do 60% (Ust. domysine 25%)

0d 1% do 10% (Ust. domysine 10%)

0d 1% do 10% (Ust. domysine 10%)

0d 1% do 60% (Ust. domysine 25%)

0d 1% do 60% (Ust. domysine 25%)

0d 1% do 10% (Ust. domysine 10%)

Ustawienie punktu poczgtkowego spowalniania przy
otwieraniu M1 (wartos¢ procentowa petnego skoku).

Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu

silnika ATl - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Ustawienie punktu poczatkowego spowalniania przy

zamykaniu M1 (warto$¢ procentowa petnego skoku).

Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu

silnika ATl - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Ustawienie punktu poczgtkowego przyblizania przy
otwieraniu M1 (wartos¢ procentowa petnego skoku).
Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu

silnika ATl - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Ustawienie punktu poczgtkowego przyblizania przy

zamykaniu M1 (warto$¢ procentowa petnego skoku).

Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu

silnika ATl - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Ustawienie punktu poczatkowego spowalniania przy
otwieraniu M2 (wartos¢ procentowa petnego skoku).

Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu

silnika ATl - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Ustawienie punktu poczgtkowego spowalniania przy

zamykaniu M2 (wartoS¢ procentowa petnego skoku).

Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu

silnika ATl - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Ustawienie punktu poczatkowego przyblizania przy
otwieraniu M2 (wartoSC procentowa petnego skoku).
Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu

silnika ATl - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Str.20-RecznyFA02196-PL-02/2025-© CAMES.p.A. -Producentzastrzegasobie prawodowprowadzaniazmianwiresciinstrukcjibezwczesniejszegopowiadomienia. - Trumaczenieoryginalnejinstrukci



Str.21-RecznyFA02196-PL -02/2025-© CAMES.p.A. -Producentzastrzegasobie prawodowprowadzaniazmianwiresciinstrukcjibezwezesniejszegopowiadomienia. - Thumaczenieoryginalnejinstrukcji

F44

F46

F49

F50

F51

F56

F63

Punkt poczatkowy
przyblizania przy
zamykaniu M2

Liczba silnikow

Komunikacja RSE

Zapisywanie danych

Odczyt danych

Adres CRP

Predko$¢ RSE

0d 1% do 10% (Ust. domyine 10%)

2 (ust. domysine)
1

OFF
3 = CRP/CAME KEY (domyslnie)

OFF
ON (Wykonuje operacje)

OFF
ON (Wykonuje operacje)

od 1 do 255 (ust. domysine 1)

0 =1200 b/s

1=2400b/s

2 =4800 b/s

3 =9600 b/s

4 =14 400 b/s

5=19200 b/s

6 = 38 400 b/s (Ust. domysine)
7 =57 600 b/s

8 =115200 b/s

Ustawienie punktu poczgtkowego przyblizania przy
zamykaniu M2 (warto$¢ procentowa petnego skoku).
Funkcja nie jest widoczna w przypadku typu
silnika ATI - F7204N. [Funkcja A1 ustawiona na 5].

Ustawienie liczby silnikow sterujgcych brama.
Przy wartosci 1 uzywanym silnikiem jest M2

Aktywacja CRP.

Zapisuje w pamieci przenosnej (memory roll) dane
dotyczace uzytkownikow, ustawien czasowych i
konfiguraci.

Funkcja jest wy$wietlana tylko przy

karcie pamieci wpietej do gniazda na ptycie
elektroniczne;.

Pobiera z pamieci przenosnej (memory roll) dane
dotyczace uzytkownikow, ustawien czasowych i
konfiguracii.

Funkcja jest wySwietlana tylko przy

karcie pamieci wpietej do gniazda na plycie
elektroniczne;.

Przypisuje unikalny kod identyfikacyjny (adres CRP)
ptycie elektronicznej.

Funkcja ta jest niezbedna w przypadku
wiekszej liczby napedow podtgczonych
do tej samej magistrali komunikacyjnej za
posrednictwem protokotu CRP.

Ustawia predkos¢ komunikaciji systemu potgczenia
zdalnego.



F65
F66

F67
F68

F72

U1

u2

u3

RIOED T1
RIO ED T2

RIOPHT1
RIO PH T2

Funkcja wytacznika
krancowego

Nowy uzytkownik

Usun uzytkownika

Usun wszystkich

OFF (domysine)

PO = Zatrzymuje brame i wyklucza jej
ewentualne automatyczne zamkniecie.
Aby przywrdci¢ ruch, nalezy postuzy¢
sie urzadzeniem sterujgcym.

P7 = Ponowne otwarcie podczas
zamykania.

P8 = Ponowne zamknigcie podczas
otwierania.

Pozwala na przypisanie jednej z dostepnych funkc;i
do bezprzewodowego urzadzenia bezpieczenstwa.

Funkcja pojawia sie tylko w obecnosci karty
interfejsu RIO Conn.

OFF (domysine)

P1 = Ponowne otwarcie podczas
zamykania.

P2 = Ponowne zamkniecie podczas
otwierania.

P3 = Zatrzymanie czesciowe. Tylko z
wigczong opcjg [Zam. automatyczne].
P4 = Oczekiwanie z powodu wykrycia
przeszkody.

Pozwala na przypisanie jednej z dostepnych funkcji
do bezprzewodowego urzadzenia bezpieczenstwa.

Funkcja pojawia sie tylko w obecnosci karty
interfejsu RIO Conn.

OFF = Wytgczone

2 = Spowolnienie

3 = Potozenie krancowe przy
otwieraniu, spowolnienie przy
zamykaniu (ust. domysine)

Ustawia funkcjonowanie wejs¢ dla wytgcznikow
spowolnienia/wytgcznikow krancowych.

Funkcja pojawia sie tylko dla silnikow, ktore
przewidujg jej uzycie.

Pozwala na zarejestrowanie maksymalnie 250 uzytkownikow i przypisanie kazdemu z nich
jednej z dostepnych funkgji.

Operacja moze zosta¢ wykonana za po$rednictwem nadajnika lub innego urzadzenia
sterujgcego. Karty zarzadzajace urzadzeniami sterujgcymi (AF — R700 — R800) musza byc
wpiete w gniazda.

Informacje na temat procedury zapisywania zawarto w punkcie [Zapisywanie nowego
uzytkownikal.

Pozwala na usuniecie jednego z zarejestrowanych uzytkownikow.

Informacje na temat procedury usuwania zawarto w punkcie [Usuwanie
zarejestrowanych uzytkownikow].

Usuwa wszystkich zarejestrowanych uzytkownikow.

Pojawia sie napis CLr potwierdzajgcy
usuniecie.

OFF (Anuluj operacie)
ON (Wykonuje operacje)
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U4 Dekodowanie radiowe

A1l

A2

A3

A4

A5

H1

Rodzaj silnika

Prdba silnika

Kalibracja ruchu

Resetowanie
parametrow

Liczniki manewrow

Wersja FW

1 = Wszystkie dekodowania (Ust.
domysine)

2 = Kod zmienny

3 = TW Key Block

1 = AXI20 - AXI25 - F500

2 =FA7024CB

3 = FTX20DGC

4 = ATS

5 = ATl (A3024N, A5024N) - F7204N
6 = ATI30DGS - ATI50DGS

OFF (domy$ine)
ON

OFF (Anuluj operacig)
ON (Wykonuje operacje)

OFF (Anuluj operacie)
ON (Wykonuje operacje)

Pozwala na wybor rodzaju kodowania radiowego
nadajnikow uprawnionych do sterowania napedem.

Po wyborze rodzaju kodowania nadajnikow
radiowych [kod zmienny] lub [TW key block],
poprzednio zapisane nadajniki zostang
wykasowane.

Stuzy do ustawiania rodzaju motoreduktora
zamontowanego na M1 i M2,

Kontroluje prawidtowy kierunek otwierania skrzydet
bramy.

Przy wtgczonej funkcii, przycisk > otwiera skrzydto
podtgczone do M2, przycisk < otwiera skrzydto
poditgczone do M1. Ruch jest kontynuowany tak
dtugo, jak diugo przycisk jest weisniety lub do
momentu dotarcia do ogranicznika. Po zwolnieniu
przycisku ruch zatrzymuje sie.

Jezeli skrzydto nie porusza si¢ w prawidtowym
kierunku, nalezy zamieni¢ miejscami przewody
fazowe silnika.

Uruchamia funkcje samouczenia biegu.

Ta funkcja pojawia sie wytgcznie wtedy, gdy
zostanie aktywowana funkcja [F11 - Enkoder].

Przywraca ustawienia fabryczne z wyjgtkiem:
[uzytkownicy], [adres CRP], [predkos¢ RSE],
[dekodowanie radiowe].

Pozwala na wySwietlenie liczby manewrow wykonanych przez naped.
001 =100 ruchow / 010 = 1000 ruchow / 100 = 10 000 ruchow / 999 = 99 900 ruchow /

CSt = zabieg konserwacyjny

Centrala sterujgca okresowo wykonuje automatyczne zapisywanie liczby manewrow.
W przypadku nagtej awarii zasilania przywracana jest ostatnia zapisana wartosc liczby

manewrow.

Umozliwia wySwietlenie wersji zainstalowanego oprogramowania uktadowego.



Zapisywanie nowego uzytkownika

Nacisng¢ przycisk ENTER, aby przejs¢ do trybu programowania.

@ Zaloguj sig do: U1 - Nowy uzytkownik. Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzic.

@ Wybrac funkcje, jakg zamierza sie przypisac uzytkownikowi, sposrod:

1 =Krok po kroku - Pierwsze polecenie to otwieranie, a drugie polecenie to zamykanie.

2 = Sekwencyjny - Pierwsze polecenie to otwieranie, a drugie polecenie to STOP, trzecie polecenie to zamykanie, a czwarte
polecenie to STOP.

3 = Otwieranie

4 = otwieranie dla pieszych / czesciowe

Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzic.

® Na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza pozycja wolna do zapisu.
Wolne pozycje mozna tatwo rozpoznac, poniewaz sg wyswietlane za pomocg migajacych cyfr.

@ W ciggu 10 sekund wystac kod z selektora (transpondera lub klawiatury) lub za pomoca przycisku nadajnika. Pojawi sie napis
[Sto] potwierdzajgcy przeprowadzone wczytywanie.

Karta zarzadzajgca urzadzeniami sterujgcymi (AF) musi by¢ wtozona do gniazda.
Powtdrzy¢ procedurg, aby wprowadzi¢ innych uzytkownikéw.
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Usuwanie zarejestrowanych uzytkownikow

Nacisna¢ przycisk ENTER, aby przejs¢ do trybu programowania.

@ Wybrac: U2 - Usuwanie pojedynczego uzytkownika. Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzic.

@ Wybra¢ ON przy uzyciu strzatek i nacisng¢ ENTER, aby rozpocza¢ procedure usuwania uzytkownika.

® Za pomocg strzatek wybra¢ numer powigzany z uzytkownikiem, ktorego chce sie usungc i nacisng¢ przycisk ENTER, aby
potwierdzic.

[ Alternatywnie mozna uruchomic urzadzenie sterujgce przypisane do uzytkownika, ktorego chce sie usungc.

@ Pojawia sie napis CLr potwierdzajgcy usuniecie.

Powtdrzy¢ procedure, aby usung¢ innych uzytkownikow.
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Eksportowanie/importowanie danych

Mozna zapisac dane dotyczgce uzytkownikow oraz konfiguracji systemu na karcie MEMORY ROLL.

Zapisane dane moga zostac ponownie uzyte w innej ptycie sterujacej tego samego rodzaju, aby skopiowac te samag konfiguracie.

A\ Przed wpigciem lub wypigciem karty MEMORY ROLL KONIECZNE jest ODEACZENIE ZASILANIA SIECIOWEGO.

© Wpig¢ karte MEMORY ROLL do odpowiedniego ztgcza na ptycie elektronicznej.
© Nacisnac przycisk Enter, aby uzyskac dostep do funkcji programowania.
© Korzystac ze strzatek, aby wybrac zgdang funkcje.

Funkcje sg wySwietlane tylko w przypadku wprowadzenia karty MEMORY ROLL

F50 Zapisywanie danych
Zapisuje w pamieci przenosnej (memory roll) dane dotyczace uzytkownikow, ustawien czasowych i konfiguracji.

F51 Odczyt danych
Pobiera z pamieci przenosnej (memory roll) dane dotyczace uzytkownikdw, ustawien czasowych i konfiguracii.

Po zakonczeniu operacji zapisywania i tadowania danych, mozna usungc karte MEMORY ROLL.

|

—

@00 -e-o
ESC < > ENTER
©
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KOMUNIKATY 0 BLEDZIE | 0STRZEZENIA

E1
E2
E3
E4
E7
E9
E10
E11
E14
E15
E17
E18
Cco

C1, C2, C3,
C4

C7,C8
PO

P1, P2, P3, P4

P7, P8

Przerwanie kalibracji skoku z powodu aktywacji przycisku STOP.
Bfad kalibracji

Bfad uszkodzenie enkodera

Bfad - nieudany test serwisowy

Bfad czasu pracy

Wykryta przeszkoda podczas zamykania

Wykryta przeszkoda podczas otwierania

Btgd maks. liczba przeszkad

Bfad komunikacji szeregowej

Niekompatybilne sterowanie radiowe

Btad komunikacji systemu bezprzewodowego
Bfgd — system bezprzewodowy nieskonfigurowany
Styk 1-2 (NC) przewodowy jest otwarty

Styki (NC) przewodowe fotokomorek sg otwarte.

Styki (NC) przewodowe listew bezpieczenstwa sg otwarte.
Bezprzewodowy styk radiowy (NC) zatrzymania jest otwarty.

Bezprzewodowe styki radiowe (NC) fotokomarek sg otwarte.

Bezprzewodowe styki radiowe (NC) listew bezpieczenstwa sg otwarte.

Plyta elektroniczna pozbawiona samouczenia si¢ skoku
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Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier

Treviso — Wtochy
Tel. (+39) 0422 4940
Faks (+39) 0422 4941

<
0.
(7]
L
=
<
(S

Przed zamknigciem pokrywy sprawdzic, czy wejscie kabli jest uszczelnione, aby nie dopusci¢ do przedostawania sie
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