| CENTRALA STERUJACA 578D

1.STRZEZENIA

Wazne: Przed przystapieniem do jakichkolwiek
prac przy plycie elektroniki (podiaczenia,
montaz) nalezy zawsze wylaczy¢ zasilanie
centralki.
eZainstalowac roznicowy wylacznik termiczny z
odpowiednim progiem wylaczania.
ePodiaczy¢ kabel uziemiajacy do odpowiednich
terminali ptyty przytaczeniowej J7 (Rys. 2).
eZawsze oddziela¢ kable zasilajgce od sterujacych i
zabezpieczajacych (przyciski, odbiorniki,
fotokomorki, etc). Aby unikna¢ zakiécern nalezy
stosowa¢ oddzielne ostony lub kable w
odpowiednich ostonach.

2.DANE TECHNICZNE
Zasilanie: (Vac (+6% -10%)) 230
Pobo6r mocy (W) 10
Maks. moc silnika (W) 1 000

Maksymalne obciazenie akcesoriow (W) 0,5

Zakres temperatur pracy (°C) -20 + 50
Bezpieczniki (szt.) 2 (Rys. 1)

Tryby pracy: Automatyczny, Automatyczny krokowy, Pot-
automatyczny, Akcesoria bezpieczenstwa, Pét-automatyczny B,
Dead-man C, Pot-automatyczny krokowy

Czas pracy Programowalny (od 0 do 4 min.)
Czas pauzy Programowalny (od 0 do 4 min.)
Sita silownika Ustawiana w 50 poziomach
Wejscia na plycie: Otwarcie, Otwarcie czeSciowe, Akcesoria
bezpieczestwa przy otwieraniu, Akcesoria bezpieczenstwa
przy zamykaniu, Stop, Listwa, Zasilanie z uziemieniem,
Wytaczniki krancowe przy zamykaniu i otwieraniu, Enkoder |
Wyjscia na plycie: Lampa migajaca, Sitownik, Zasilanie
akcesoriow 24 Vdc, Zasilanie 24 Vdc dla /Swiatta
sygnalizacyjnego/Wyjscia czasowego/Zamka, Tesd
fotokomorek [Fail safe] N
Szybkozlacze zlacze 5-wtykowe dla podtaczenia o karty
Minidec, Dekoder lub odbiornika RP N Q¥
Programowanie 3 przyciski (+,-,F) oraziwyswietlacz, sposob
prosty i zaawansowany

Podstawowe funkcje programowania Tryb pracy, Czas
pauzy, Sifa sitownika, Kierunek otwierania i zamykania
Zaawansowane funkcje programowania Pelna sita
sitownika przy starcie, Hamulec, Test fotokomodrek, Wstepnie
Swiecenie lampy, Swiatto sygnalizacyjne/Wyjscie
czasowe/Zamek, Logika pracy akcesoridw zabezpieczajacych,
Enkoder/Czutos¢ anty-zgnieceniowa, Zwalnianie, Czas otwarcia
czesciowego, Czas pracy, Licznik cykli, Sygnalizacja potrzeby
wezwania serwisu

3.UKLAD ELEKTRONIKI

g
/I Laa, 8 60T B 'Iﬂlllk\!lll01£|“

O I

DL wyswietlacz sygnalizacji i prograjr,nowania

Led diody sygnalizujace status wejsc

J1 terminal podtaczen nisko-napieciowych

J2 zigcze dla Dekodera/Minideca/Odbiornika RP

J6 terminal podtaczen sitownika i lampy ostrzegawczej
J7 terminal podtaczen zasilania 230 Vac

F1 bezpiecznik (F 5A) dla sitownikéw i transformatora
F2 bezpiecznik dla akcesoridw i niskiego napiecia (T
800mA)
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NAPED 540 ORAZ 541 DO BRAM
SEGMENTOWYCH

Zapoznaj sie uwaznie z ponizsza instrukcjq przed
rozpoczeciem korzystania z produktu, oraz zachowaj jg
do przysztego uzycia.

UWAGA: centrala 578D jest przystosowana do
sterowania silownikami elektromechanicznymi

do bram przesuwnych oraz przemystowych

bram sekcyjnych. Wszystko majace
zastosowanie do bram w tych instrukcjach
réwniez stosuje sie do drzwi.

PODLACZENIE FOTOKOMOREK ORAZ

AKCESORIOW ZABEZPIECZAJACYCH

Przed podtaczeniem akcesoridw zabezpieczajacych nalezy
wybrac tryb pracy, w jakim majg pracowaé w zaleznosci od
ich usytuowania.

Akcesoria zabezpieczajace przy otwieraniu: dzialaja
tylko, gdy przeszkoda zostanie wykryta podczas ruchu
otwierania bramy. Powodujg natychmiastowe odwrocenie
ruchu w kierunku zamykania oraz powro6t do otwierania, gdy
przeszkoda zostanie usunieta.

Akcesoria zabezpieczajace przy zamykaniu: dzialajq
tylko, gdy przeszkoda zostanie wykryta podczas ruchu
zamykania bramy

przy otwieraniu/ zamykaniu: dziataja, gdy przeszkoda
zostanie wykryta podczas ruchu otwierania oraz zamykania.
Powodujq zatrzymanie oraz restart ruchu po usunieciu
przeszkody.

«Krawedziowe” akcesoria zabezpieczajace: dziataja,
gdy przeszkoda zostanie wykryta podczas ruchu otwierania
oraz zamykania. Powodujg natychmiastowe odwrocenie
ruchu i zatrzymanie go po 2 sekundach.

Enkoder: dziata, gdy podczas ruchu zamykania lub
otwierania brama  napotka przeszkode. = Powoduje
natychmiastowe odwrdcenie ruchu i zatrzymanie go™ pon2
sekundach.

UWAGA: w silownikach zastosowanych . do
przemystowych bram sekcyjnych funkcja ,anty-
zgnieceniowa” nie dziala podczas ruchu zamykania,
gdyz sitownik dziata na wat bramy a nie bezposrednio
na brame.

eW przypadku zastosowania  dwéch Ilub wiecej
akcesoriow zabezpieczajacych spetniajacych ta
samq funkcje (przy otwieraniu, zamykaniu,
otwieraniu i zamykaniu, krawedz) przekazniki
musza by¢ potaczone za soba szeregowo.

eWykorzystujemy przekaznik N.C.

oJezeli nie podiaczamy zabezpieczen musza by¢
wykonane odpowiednie mostki zgodnie z Rys. 5.

Najczestsze konfiguracje fotokomodrek oraz innych

akcesoridéw zabezpieczajacych pokazane sa ponizej na

Rys. 6 do Rys. 13.

Fotokomorki przy
zamykaniu

Fotokomorki przy
otwieraniu/zamykaniu
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Fotokomorki przy
zamykaniu
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( Podtaczenie szeregowe dwoch przekaznikow N.C. \

| o P | L o Rys. 4
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eMinimum raz na 6 miesiecy: nalezy wezwac
wykwalifikowang ekipe, montazowgq w celu
sprawdzenia sprawnosci ‘automatu, elementow
zabezpieczajacych czy'uziemienia.

eNalezy réwniez» powierzyé.-wykwalifikowanej ekipie
serwisowej , przeglady “bramy w odstepach
czasowych rekomendowanych przez producenta.

eRuch pod bramawujest dopuszczalny wytacznie, gdy
system automatyczny jest w stanie spoczynku, nie
pracuje.

OPIS

Sitowniki 540 oraz 541 s idealnym rozwigzaniem do

automatyzacji przemystowych bram sekcyjnych.

Sktadaja sie z sitownika elektromechanicznego oraz

wbudowanej lub zewnetrznej ptyty elektroniki. Silnik

nierewersyjny zapewnia mechaniczng blokadg bramy

gdy sitownik nie pracuje. W ten sposdb nie ma

potrzeby instalowania zadnych dodatkowych blokad.

Wysprzeglenie sitownika oraz system recznego

manewrowania bramg (w modelach gdzie jest

przewidziany) umozliwia reczne sterowanie bramag

nawet w przypadku braku pradu czy awarii.

Brama w normalnym pofozeniu jest zamknieta; gdy

podany zostaje impuls otwarcia, elektronika uruchamia

silnik, ktdry unosi brame az do potozenia otwarcia. W

trybie pracy ,dead-man” przycisk dajacy impuls musi

by¢ podtrzymany stale przez caty czas otwarcia lub

zamkniecia bramy.

W trybach pracy automatycznej:

oJesdli elektronika zostata odpowiednio
zaprogramowana w trybie automatycznym brama
zamyka sie samoczynnie po czasie przerwy (pause
time).

eJesli ustawiony jest tryb pot-automatyczny niezbedny
jest drugi impuls, ktéry zamyka drzwi.

eSygnat do wejscia STOP (jesli jest podtaczony)
zawsze zatrzymuje prace sitownika.

O wiecej szczegdtdw dotyczacych trybdéw pracy bramy
nalezy zwrocic sie do instalatora montujacego
sitownik.



W systemie automatycznym mogg by¢ podiaczone
akcesoria  zabezpieczajace  (listwy krawedziowe,
fotokomorki), ktore zapobiegaja zamknieciu bramy
i/lub otwierajg w przypadku, gdy zasiegu pracy bramy
pojawi sie przeszkoda. Reczne awaryjne otwarcie
mozliwe jest przy wykorzystaniu wysprzeglenia.
Natomiast reczne manewrowanie brama przy
wykorzystaniu tancucha potaczonego ze specjalng
przektadnia.

PRACA RECZNA (model 540V oraz 541V z
przekiadnia tancuchowaq)

Jesli brama musi by¢é aktywowana a system
automatyczny nie dziata w wyniku braku pradu lub
awarii, mozna manewrowa¢ bramg przy pomocy
tancucha. Nalezy sprawdzi¢ na naklejonej wczesniej
naklejce informacyjnej, ktora czes¢ tancucha musi byé
uzyta, aby wywota¢ ruch w zamierzonym kierunku.
Nastepnie nalezy pociaggna¢ w doét odpowiednig czesc
tancucha.

Jesli nie ma naklejki informacyjnej powinno sie
pociggna¢ bardzo lekko, bez uzycia duzej sity na jedng
z czesci fancucha i zaobserwowac czy brama porusza
sie w odpowiednim kierunku. Jesli nie to za wymagany
kierunek pracy bramy odpowiada druga czesc
fancucha.

Podczas operowania fancuchem sitownik nie jest
zasilany.

/ Podtaczenie pary fotokomdrek przy otwieraniu, przy zamykaniu oraz \\
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TERMINAL PODLACZEN — Zasilanie (Rys. 2)
ZASILANIE (terminale PE-N-L):

PE: Przewdd uziemienia

N: Zasilanie (Neutralny)

L: Zasilanie (Faza)

Uwaga: Dla poprawnej pracy, pityta musi byc

podtaczona do przewodu uziemiajagcego w systemie.
Nalezy zainstalowac réznicowy wylacznik termiczny z
odpowiednim progiem wylaczania.

TERMINAL PODLACZEN 16 — Sitowniki i
lampa ostrzegawcza (Rys. 2)

SILOWNIK - (wyjscia 17-18-19).

Sitownik do bram przesuwnych: nalezy sprawdzi¢
w paragrafie 4.6 potaczenia centralki z ptytg
potgczeniowg w sitowniku.

SILOWNIK 541: nalezy sprawdzi¢ w paragrafie 4.7
potaczenia centralki z ptytka potaczeniowg w
sitowniku.

LAMPA - (wyjscia 20-21): dla podtaczenia lampy

mrugajacej zasilanej napieciem 230 Vac o mocy

maksymalnej 60W.

TERMINAL POLACZEN J1 — Akcesoria (Rys.

2)

Nalezy zapozna¢ sie z dokiadnym opisem

poszczegollnych wejs¢.

OPEN A - sygnat ,catkowitego otwarcia”
(wejécie 1): kazdy sygnat podany do tego
wejscia powoduje catkowite otwarcie i/lub
zamkniecie bramy. Aby podtaczy¢ kilka zrédet
sygnatu, nalezy pofaczy¢ wszystkie zrodta
rownolegle (Rys. 14).

OPEN B - sygnat ,otwarcia czesciowego” lub
«Zzamykania” (wejscie 2): kazdy sygnat
podany do tego wejscia powoduje) czesciowe
otwarcie bramy i/lub zamkniecienbramy. W
trybach logiki B oraz C¢ zawsze powoduje
zamkniecie bramy. AbyspodtaczyC kilka zrédet
sygnatu, nalezy pofaczyCwwszystkie Zzrddta
rownolegle (Rys. 14):

FSW oP - wejscie akcesoriow
zabezpieczajacych przy otwieraniu
(wejscie 3): zadaniem tych akcesoriow jest
zabezpieczenie obszaru ruchu bramy w ktérym
porusza sie przy otwieraniu. Podczas
otwierania, w trybach A-AP-S-E-EP gdy
zabezpieczenie zadziata, nastepuje odwrdcenie
ruchu bramy, lub zatrzymanie i ponowienie
ruchu gdy zabezpieczenie bedzie zwolnione
(wiecej w rozdziale 5.2). W czasie pracy w
logice B oraz C nastepuje przerwanie ruchu.
Wejscie to nigdy nie jest aktywne podczas cyklu
zamykania.

Jezeli akcesoria zabezpieczajace przy otwieraniu
sgq uruchomione gdy brama jest zamknieta
zapobiegajq otwarciu bramy.

Aby zainstalowac kilka urzadzen
zabezpieczajacych nalezy pofaczy¢ przekazniki
N. C. rdwnolegle.

UWAGA - jesli do centralki niepodtaczone
beda akcesoria zabezpieczajace nalezy

zatozy¢ mostek miedzy wejsciami FSW OP
oraz —TX FSW (Rys. 5).

FSW CL - wejscie akcesoriow
zabezpieczajacych przy zamykaniu
(wejscie 4): zadaniem tych akcesoriéw jest
zabezpieczenie obszaru ruchu bramy w ktérym
porusza sie przy zamykaniu. Podczas
zamykania, w trybach A-AP-S-E-EP gdy
zabezpieczenie zadziata, nastepuje odwrdcenie
ruchu bramy, lub zatrzymanie i odwrdcenie
ruchu, gdy zabezpieczenie bedzie zwolnione
(wiecej w rozdziale 5.2). W czasie pracy w
logice B oraz C nastepuje przerwanie ruchu.
Wejscie to nigdy nie jest aktywne podczas cyklu
otwierania.

Jezeli akcesoria zabezpieczajace przy
zamykaniu sg uruchomione gdy brama jest
otwarta zapobiegajq zamknieciu bramy.

Aby zainstalowac kilka urzadzen
zabezpieczajacych gnalezy potaczy¢ przekazniki
N. C. szeregowo.

UWAGA < jesli do centralki niepodtaczone
beda akcesoria .zabezpieczajace nalezy
zatozy¢ mostek miedzy wejsciami FSW CL
oraz —TX FSW (Rys. 5).

STOP —/sygnat STOP (wejscie 5): kazdy sygnat
(np. z ‘przycisku) powoduje, przez otwarcie
obwodu, zatrzymanie ruchu bramy. Aby
podiaczy¢ kilka zrédet sygnatu STOP nalezy
potaczy¢ przekazniki N.C. szeregowo (Rys. 4).
UWAGA - jesli do centralki nie bedzie
podtaczone zadne zrédio sygnatu STOP
nalezy zatozy¢ mostek miedzy wejsciami
STOP oraz — (Rys. 5).

SAFE — sygnal krawedziowego zabezpieczenia

(wejscie 6): zadaniem tych akcesoriow jest
zabezpieczenie ruchu bramy w czasie, w ktdrym
porusza sie przy otwieraniu/zamykaniu. W
kazdym trybie pracy, w przypadku zadziatania
tego zabezpieczenia, nastepuje odwrdcenie
ruchu bramy na 2 sekundy. Jesli to
zabezpieczenie bedzie ponownie uruchomione
w trakcie 2 sekund podczas ruchu odwrotnego
nastepuje zatrzymanie (STOP) bez odwracania
kierunku ruchu.
UWAGA - jeséli do centralki nie beda
podiaczone zadne ~krawedziowe"”
akcesoria zabezpieczajqce nalezy zatozy¢
mostek miedzy wejsciami SAFE oraz -
(Rys. 5).

FC1/FC2 — sygnat od wytacznikéw krancowych
przy otwieraniu oraz zamykaniu (wejscia
7 oraz 8): zadaniem wylgcznikdw kraficowych
jest ustalenie punktow STOP, rozpoczecia
zwolnienia lub dla hamowania przez sitownik
(wiecej w rozdziale 5.2). Wytacznik krancowy
musi mie¢ przekaznik N.C. zeby mogt byc
podtaczony miedzy wejéciami FC1 oraz FC2 a
odpowiednimi wejsciami elektroniki (Rys. 2).
SItOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH:
wiecej informacji dotyczacych podiaczenia
wytacznikdw  krancowych  oraz  sitownika
znajduje sie w rozdziale 4.6.



SILOWNIK 541: podiaczenie wylacznikow
krancowych i sitownika nalezy wykona¢ wedtug
wskazdwek z paragrafu 4.7.

f Brak podfaczonych akcesoridw zabezpieczajacych \
‘\/‘\/‘\WV"\/'M z ‘
ENKODER - sygnat od czujnika obrotéw silnika A L e Rl 2
(wejscie 9): wejscie to jest przeznaczone do s o TR
podiaczenie sygnatu od enkodera. Obecnosc :
tego czujnika jest sygnalizowana — gdy sitownik ‘ ‘ ‘
pracuje — przez mruganie diody ,ENC” na ‘ ‘ ’ Rys. 5
centralce. Gdy enkoder pracuje, elektronika zna s 5
dokfadne potozenie bramy podczas -catego bt
ruchu, jak réwniez kontroluje inne funkcje / Akcesoria zabezpieczajace przy zamykaniu i otwieraniu \
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TERMINAL POLACZEN J2 — Szybkoziacze
do podtaczenia karty Minidec, Decoder lub
radioodbiornika RP

To ziacze jest wykorzystywane do podiaczenia kart
Minidec, Decoder oraz radioodbiornika RP (Rys. 15,
16, 17). Nalezy podiaczy¢ te akcesoria, w sposob taki,
ze beda zwrécone elementami do wewnatrz phyty.
Nalezy wiozy¢ i wyjaé po odcieciu zasilania.

TERMINAL PODLACZEN sitownika 844

Nalezy wykonac potaczenia miedzy centralka 578D a
terminalem potaczeniowym w sitowniku wediug
schematu z Rys. 18. Nalezy rowniez korzysta¢ z
paragrafu 6.2 w trakcie uruchomienia systemu.

TERMINAL PODEACZEN sitownika 541

Nalezy wykonac potaczenia miedzy centralka 578D a
terminalem potaczeniowym w sitowniku wedtug
schematu z Rys. 19.

Jezeli zastosowany zostanie przycisk STOP musi zostac¢
poditaczony szeregowo miedzy wejsciem STOP plyty
elektroniki 578D a wejSciem SAFETY centralki 541.
Nalezy réwniez korzystaC z paragrafu 6.3 w trakcie
uruchomienia systemu

PODLACZENIE sitownika bez wbudowanej
plyty elektroniki.

Nalezy wykonac¢ podtaczenia pomiedzy centralkg 578D
a sitownikiem bez wbudowanej ptyty elektroniki
wedtug schematu z Rys. 20. Nalezy rowniez korzystaé
z paragrafu 6.2 w trakcie uruchamiania systemu
Zwracajac  szczegdlng uwage na  poditgezenie
wytacznikdw krancowych.
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5.PROGRAMOWANIE

Aby zaprogramowaC system automatyczny nalezy
wejs¢ w tryb programowania, ktdry wystepuje w
formie PROSTE] (BASIC) oraz ZAAWANSOWANEJ
(ADVANCED)

5.1.PROGRAMOWANIE PROSTE

Aby wej$¢ w programowanie proste nalezy nacisng¢

przycisk F.

oJesli przycisk F pozostaje wcisniety, wyswietlacz
pokazuje nazwe pierwszej funkdji

ePo zwolnieniu przycisku F wysSwietlacz pokazuje
wartos¢ tej funkcji, ktdrg mozna zmienied
wykorzystujac przyciski + oraz —

oJezeli przycisk F zostaje ponownie nacisniety i
przytrzymany  wyswietlacz  pokazuje nazwe
kolejnej funkgji, itp.

«Gdy osiggnieta zostanie ostatnia funkcja nacisniecie
przycisku F powoduje wyjscie z programowania.
Wyswietlacz pokazuje wowczas stan bramy.

Ponizsza tabela pokazuje opis poszczegdlnych funkcji

W procesie programowania prostego.

PROGRAMOWANIE PROSTE F
Wyswiet Funkcja Wartos¢
lacz fabryczna
TRYBY PRACY:

Lo A = Automatyczny EP |
AP = Automatyczny ‘
~krokowy”

S = Automatyczny , krokowy"” ‘
E = Potautomatyczny

EP = Potautomatyczny |
~krokowy” |

C = Deadman

G = Pdtautomatyczny ,B” "\
CZAS PAUZY:

Ma zastosowanie tylkongdy brama
pracuje w trybie Automatycznym.
Regulowany w zakresie od 0 do

PA 2.0

59 sekundach w
jednosekundowych krokach.
Wyswietlacz zmienia sie na minuty
oraz dziesiatki sekund

(rozdzielone kropka) i czas jest
regulowany w krokach co 10

sekund, az do wartosci
maksymalnej 4.1 minuty.
Przyktad: Jesli wysSwietlacz

pokazuje 2.5 czas pauzy jest
ustawiony na 2 min. i 50 sek.

SItA:
FO do

Stuzy
sitownikow:
01 = sita minimalna

50 = sita maksymalna

Kierunek otwarcia: -3
Pokazuje kierunek otwarcia

bramy, pozwala nie zmieniac

pofaczen sitownika oraz

50

regulacji  site

d/

wytacznikdw krancowych.
-3 = standardowy kierunek

otwarcia
+3 = zamieniony kierunek
otwierania

St STAN SYSTEMU
AUTOMATYCZNEGO:
Wyjécie z programowania,

zapisuje informacje i powraca
do pokazywania stanu bramy.
00 = Zamkniety

01 = Teraz otwiera

02 = W trakcie ,STOP”

03 = Otwarcie

04 = Pauza

05 = Wyzwolony fototest

06 = Teraz zamyka

07 = Teraz odwraca ruch

08 = Wyzwolone fotoko-morki

5.2. PROGRAMOWANIE
WANE

Aby wejs¢,w programowanie zaaansowane nalezy
nacisng¢ przycisk. F oraz, podtrzymujac ten przycisk,
nacisng¢ +=

eJezeli przycisk + zostanie zwolniony, wysSwietlacz
pokazuje nazwe pierwszej funkciji.

eJezeli rowniez przycisk F zostanie zwolniony,
wySwietlacz pokazuje wartos¢ tej funkcji,
ktdrg mozna zmieni¢ wykorzystujac przyciski
+ oraz -.

eJezeli przycisk F zostaje ponownie nacisniety i
przytrzymany wyswietlacz pokazuje nazwe
kolejnej funkcji, po zwolnieniu przycisku
pokazana jest wartos¢ funkcji, ktdrg mozna
zmieni¢ wykorzystujac przyciski + oraz -.

*Po zaprogramowaniu ostatniej funkcji, wcisniecie
przycisku F system wychodzi z systemu
programowania a wyswietlacz pokazuje stan
bramy.

Ponizsza tabela pokazuje opis poszczegdinych

funkgji w procesie programowania

zaawansowanego.

ZAAWANSO-

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE F

oraz +
Wyswiet Funkcja Wartos¢
lacz fabryczn
a
b MAKSYMALNA SItA PRZzY 4
STARCIE:

Sitownik startuje z maksymalng
sitg (ignorujac ustwienia) przy
starcie. Funkcja uzyteczna przy
ciezkich bramach.

4 = aktywna

no = nieaktywna

KONCOWE HAMOWANIE:

Gdy brama uruchamia wytgcznik
kraficowy przy otwieraniu lub
zamykaniu, hamulec moze

br 05



FS

PF

natych-miastowo zatrzymac
brame. Jesli ustawione jest
zwalnianie hamulec dziata po
zakonczeniu zwolnienia.

Przy wartosci 00 hamowanie jest
wylaczone. Czas moze byc
ustawiony w zakresie od 01 do
20 sek. w krokach co 0.01 sek.
00 = hamowanie wytaczone

od 01 do 20 = -czasowe
hamowanie

TEST FOTOKOMOREK (FAIL
SAFE):

Jesli ta funkcja jest aktywna
uruchamia testowanie
fotokomoérek  przed  kazdym
ruchem bramy. Jeéli test nie

wypada pomysinie (fotokomorki
niesprawne co sygnalizowane jest
wartoscig 05 na wyswietlaczu)
brama nie zaczyna pracowac.

4 = aktywna

0 = nieaktywna

SWIECENIE WSTEPNE:
Uaktywnia dziatanie lampy na 5
sek. Przed rozpoczeciem ruchu
bramy.

4 = aktywna

no = nieaktywna

no

no

UWAGA: zmiany modyfikowanych parametrow s3a

zapamietywane

natychmiast  po

wyjsciu  z

programowania i powrocie do wySwietlania stanu

bramy.

Jesli  jest zanik

zasilania w

trakcie

progamowania, wszelkie zmiany zostajq utracone.
Aby przywrdci¢ wartosci fabryczne parametréw ‘nalezy

roztaczy¢
jednoczesnie przyciski +,

terminal J1 a nastepnie

przez 5 sekund.

Wyswiet

lacz

SP

Funkcja

SWIATLO SYGNALIZACYINE:
Jesli wybrana jestiwartos¢ 00, wyjscie
funkcjonujetjako standardowe $wiatto
sygnalizacyjne (Swieci sie w czasie
otwierania oraz przerwy (pauzy),
mruga w  trakcie  zamykania,
wytaczone przy bramie zamknigtej).
Swiatetko grzecznosciowe: rozne
symbole odpowiadajg ~ czasowej
aktywacji wyijscia, ktére moze by¢
uzywane (przez przekaznik) do
zasilania $wiatetka grzeczno$ciowego.
Czas moze by ustawiony w zakresie
od 0 do 59 w krokach co 1 sek. oraz
od 1.0 do 4.1 min w krokach co 10
sek.

Sterowanie zamkiem
elektrycznym (przez przekaznik):
Jesli zostanie naci$niety przycisk —
przy ustawieniu 00, jest sterowanie
El zamkiem elektrycznym przy
zamykaniu.
Jesdli  przycisk
ponownie  ustawione

wcisniety  bedzie
zostaje E2

nacisngac
-, F i trzgymac wcisniete

Wartosé
fabryczna

00

Ph

oP

rP

sterowanie zamkiem elektrycznym
przy zamykaniu oraz otwieraniu.
00 = standardowe Swiatto

sygnalizacyjne
od 01 do 4.1 = wyjscie czasowe
E1 = sygnat do zamka elektrycznego
przed ruchem otwarcia
E2 = sygnat do zamka elektrycznego
przed ruchem otwierania i
TRYB PRACY FOTOKOMOREK
PRZY ZAMYKANIU:
Umozliwia wybdr sposobu wyzwalania
fotokomarek przy zamykaniu.
Dziatajg tylko przy zamykaniu:
zatrzymujg ruch i go odwracajq po
usunieciu przeszkody, lub odwracajq
ruch natychmiastowo.
4 = odwrdcenie przy usunieciu
przeszkody
no = odwraca natychmiast podczas
podczas otwierania.a. i
TRYB PRACY FOTOKOMOREK
PRZY OTWIERANIU:
Umozliwia wybdr/sposobu wyzwalania
fotokomdrek przy. otwieraniu. Dziatajg
tylko w czasie ruchu otwierania:
zatrzymuja ruch i, przywracajq go po
usunieciu przeszkody, lub odwracajq
ruch natyehmiastowo.
= ' odwracajg ruch natychmiast

podczas zamykania
no = przywracajgq ruch po usunieciu

rzeszkody.
ENKODER:
Jesli enkoder jest uzywany, mozemy
wybrac tg funkcje.
Jedli enkoder jest zamontowany i
uruchomiony  ,opéznienia”  oraz
»czesciowe otwarcie” sg kontrolowane

wiasnie przez enkoder  (wiecej
informacji w odpowiednich
paragrafach).

Enkoder dziata jako zabezpieczenie
przeciw  zgnieceniu: jesli brama
uderzy w  przeszkode  podczas

otwierania lub zamykania nastepuje
odwrdcenie ruchu na 2 sek. Jesli w
tym czasie enkoder zadziata ponownie
nastapi  zatrzymanie (STOP) bez
odwrdcenia ruchu. Jesli nie stosujemy
enkodera musimy wybra¢ warto$¢ 00.
Jesli stosujemy to musimy ustawic¢
czutos¢ w zakresie 01 (maksymalna)
do 99 (minimalna).

od 01 do 99 = enkoder pracuje z
okreslong czutoscig,

00 = enkoder nieaktywny
ZWALNIANIE PRZEZ
WYLACZNIKAMI KRANCOWYMI:
Umozliwia uruchomienie zwalniania
bramy przed osiggnieciem wyt. kranc.
Czas moze by¢ ustawiony w zakresie
od 00 do 99 w krokach co 0,04 sek.
Jesli wykorzystujemy enkoder,
parametr ten nie jest okreslony przez
czas ale przez obroty silnika, co

zapewnia wiekszq precyzje
zwolnienia.

00 = zwolnienie wytaczone

od 01 do 99 = zwolnienie

uruchomione

no

no

00

00



A

PO

ZWALNIANIE PO i
WYLACZNIKACH KRANCOWYCH
Umozliwia uruchomienie zwalniania
bramy po osiagnieciu wyt. kran. Czas
moze by¢ ustawiony w zakresie od 00
do 20 w krokach co 0,02 sek.

Jesli wykorzystujemy enkoder,
parametr ten nie jest okreslony przez
czas, ale przez obroty silnika, co
zapewnia wiekszq precyzje
zwolnienia.

00 = zwolnienie wyfaczone

od 01 do 20 = zwolnienie
uruchomione i

OTWARCIE CZESCIOWE:

Umozliwia  ustawienie  wysokosci
skrzydta dla czesciowego otwarcia.
Czas moze by¢ ustawiony w zakresie
od 00 do 20 w krokach co 1 sek.

Jesli wykorzystujemy enkoder,
parametr ten nie jest okreslony przez
czas, ale przez obroty silnika, co
zapewnia wieksza precyzje
zwolnienia. Na przylad z kotem
zebatyum Z20

00

05
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