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DL — wyswietlacz

LED - diody sygnalizacji stanu wejs¢

J1 — listwa zaciskowa obwodoéw niskiego napiecia
J2 — szybkozlgcze do kart sterujgcych FAAC

J5 — zlacze kondensatora rozruchowego

J6 — listwa zaciskowa obwoddw wysokiego napiecia
J7 — zlacze zasilania 230Vac

J8 — szybkozlgcze wytgcznikéw kranicowych

F1 — bezpiecznik gtdwny silnika 5A

F2 — bezpiecznik obwoddw niskiego napiecia 800mA
F — przycisk programowania

“- - przycisk programowania

“+” - przycisk programowania

Opis ztgcza J1:

Numer styku

Opis
OPEN A (Gtwarcie catkowite)
OPEN'B (c;twaraa czesciowe)
FSW-OP (z;bea)ieczenia otwierania)

FSW-CL (zabezpieczenia zamykania)

© 00 N O g A~ ODN -

STOP (stop awaryjny)
SAFE (zabezpieczenia krawedziowe)

(minus zasilania akcesoriow)

(minus zasilania akcesoriow)

“+24Vdc” (zasilanie akcesoriow)

-
o

“+24Vdc” (zasilanie akcesoriow)

11
12

FSW-TX (minus zasilania fotokomarek,
mozna wykorzystac¢ funkcje testowania
fotokomoérek)

| W.L. (minus zasilania lampki kontrolnej)

5.4 Podtgczenia elektryczne
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catkowite STOP

5.4.1Podtaczenie fotokomérek i

innych urzadzen

zabezpieczajgcych

Przed podtaczeniem fotokomoérek (lub innych urzadzen
zabezp.) radzimy wybra¢ rodzaj operacji wedtug obszaru
ruchu, ktdéry maja one strzec (patrz rys. 24).



Podtaczenie  stykéw  urzadzen zabezpieczajgcych
zamykania i otwieranie, brak urzadzeh zabezpieczajacych

. o - - i .
Urzadzenia zabezpieczajace Urzadzenia zabezp. krawedzie.
otwieranie/zamykanie otwieranie

Urzadzenia zabezpieczajace krawedzie \—J
Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie Rys. 24 3

Rys. 27

Urzadzenia zabezpieczajace otwieranie: , ) ) , .
dziataja tylko podczas ruchu otwierania bram, sg Ppodiaczenie stykow urzadzen zabezpieczajacych
whasciwe krawedzie, brak urzadzen zabezpieczajgcych zamykanie i
do ochrony obszaru miedzy otwierajacym sie skrzydtem otwierania
statymi przeszkodami przed ryzykiem uderzenia Ilub
zZmiazdzenia.

o =
Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie: fe o 2 ; & & = + + 2 =
dzialia tylko podczas ruchu zamykania bramy, sg © S & £ 8% = |
wiasciwe = “W'V_VW‘/F;\";;%
do ochrony obszaru zamykania. =2 = 4 5 N’y __'
Urzadzenia zabezpieczajace otwieranie/zamykanie: = Enst
dziatajg podczas ruchu zamykania i otwierania, wiasciwe - S
do ochrony obszaréw zamykania i otwierania przed : Rys. 28
ryzykiem uderzenia.

Urzadzenia zabezpieczajace krawedzie:

dziatajg podczas ruchu zamykania i otwierania bramy, sa  Podiaczenie jednej pary fotokomorek zabezpieczajacych

wiasciwe do ochrony obszaréw miedzy poruszjgacym sie otwiéranie, brak innych urzadzen zabezpieczajacych.
skrzydiem i stalymi elementami konstrukcji bramy przed

ryzykiem przeciecia. = 3 >
Enkoder : } » .- P =g 0 B J
czujnik wykrycia przeszkody, dziatajacy na zasadzie Al =
kontroli statej predkosci przesuwu przy zamykaniuy, w7, Y O ;\ﬁm
otwieraniu. =
Dodatkowe zabezpieczenie przed zgnieceniem et |
UWAGA:
Jezeli dwa lub wiecej urzadzenia majgtakie same RX 194
funkcje, styki muszg by¢ ze sobg pofaczone szeregowo L1
(rys. 25). Nalezy wykorzysta¢ styki rozwierne. *%:] =
R\ CE =
5]

Rys. 25

o—c——'t—-—-—c-—"'&———o - [— Rys. 29

Jezeli zadne urzadzenia bezpieczenstwa niesa podigczenie jednej pary fotokomérek zabezpieczajacych
zainstalowane nalezy wykonac potaczania wedtug rys. 26.  ,5mvkanie. brak innvch urzadzen zabezpieczaiacvch.
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Rys. 26 RX IX
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Mozliwosci podtaczen fotokomodrek i innych urzadzen
zabezpieczajgcych pokazane sg na rys. 27 - 34

Rys. 30



Podtaczenie dwoch par fotokomoérek zabezpieczajacych:  Podtaczenie trzech par fotokomdrek zabezpieczajacych:

jedna zamykanie, druga otwieranie oraz styku urzgdzen jedna zamykanie, druga otwieranie, trzecia zamykanie i
zabezpieczajgcych krawedzie. otwieranie, brak urzgdzen zabezpieczajgcych krawedzie.
3 >
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Podtaczenie dwéch par fotokomérek zabezpieczajgcych:

zamykanie oraz dwodch stykow urzadzen

zabezpieczajgcych krawedzie, brak fotokomdrek i .
zabezpieczajgcych otwieranie. | '
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Podtaczenie dwoch par fotokomoérek zabezpieczajacych:
jedna zamykanie, druga otwieranie i zamykanie, brak
urzadzen zabezpieczajgcych krawedzie.
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Podiaczenie stykéw zwierajgcych (N.O.) np. do wejsé
OPEN-A i OPEN-B).

<.

Rys. 35,

.

5.4.2.715¢cze zasilania J7
L — przewdd fazowy 230Vac

N — przewdd zerowy

PE — przewdd ochronny

Uwaga: dla bezpiecznego dziatania systemu nalezy
koniecznie potaczy¢ obwdd ochronny (przewdd Zzétto-
zielony) a sie¢ zasilajgca powinna by¢é wyposazona w
wytacznik  réznicowo-pradowy o odpowiednim  progu
zadziatania.

5.4.3.7tacze _obwoddbw _zasilania _silnika i _lampy

ostrzegawczej J6.
MOT COM - zasilanie silnika przewdd wspoiny (kolor

niebieski)
MOT 1 - zasilanie silnika (kolor czarny)
MOT 2 - zasilanie silnika (kolor brgzowy)
N — przewdd zerowy zasilania lampy ostrzegawczej
L — przewdd fazowy zasilania lampy ostrzegawczej
Uwaga: lampa ostrzegawsza FAAC z wiasnym
przerywaczem 230Vac, max. moc zarowki 60W.

5.4.4.7Ztacze obwodoéw niskiego napiecia J1.

OPEN A — (1) — wejscie ,,Otwieranie catkowite”"(N.O.
normalnie otwarty): kazdy wchodzacy impuls ( z przycisku,
detektora  itp.) zamykajac kontakt powoduje catkowite
otwarcie / zamkniecie obu skrzydet bramy. ‘Podigczenie

kilku sterownikow catkowitego otwarcia nalezy,zrealizowac
poprzez rownolegte potagczenie stykéow . N.O. tych
sterownikow.

OPEN B — (2) — wejscie ,,Otwieranie czesciowe”
(N.O. normalnie otwarty) / Zamykanie: kazdy wchodzacy
impuls ( z przycisku, detektora,itp.) zamykajac kontakt
powoduje catkowite otwarcie /,.zamkniecie obu skrzydta
napedzanego pierwszym sitownikiem (M1). W trybie
pracy B i C jest to sygnat zamkniecia obu skrzydet
bramy. Podtgczenie kilku sterownikéw czesciowego
otwarcia nalezy zrealizowa¢ poprzez réwnolegte
potaczenie stykdow N.O. tych sterownikéw.

FSW_OP (3) — wejscie fotokomorek zabezpie-
czajacych proces otwierania (N.C. normalnie zwarty):
zadaniem tych urzadzeh jest zabezpieczenie przestrzeni,
w ktorej pracujg poruszajagce sie skrzydta bramy.
Urzadzenia podtgczone do tego wejscia nie dziatajg
podczas zamykania. Uwaga: jezeli nie sg podtgczone
urzadzenia zabezpieczajgce procesu otwierania nalezy
zewrze¢ (potaczyc) wejscie “FSW OP” i “-TX FSW”.

FSW CL (4) — wejscie fotokomorek zabezpie-
czajacych proces zamykania (N.C. normalnie zwarty):
zadaniem tych urzadzeh jest zabezpieczenie przestrzeni,
w ktorej pracujg poruszajgce sie skrzydta bramy.

Urzadzenia podigczone do tego wejscia nie dziatajg
podczas otwierania. Uwaga: jezeli nie sg podtgczone

urzadzenia zabezpieczajgce procesu zamykania nalezy
zewrzec (potaczy¢) wejscie “FSW CL” i ““TX FSW”.

STOP (5) wejscie STOP (N.C. Normalnie
zamkmiety): kazdy wchodzacy impuls (np. z przycisku)
otwierajac  kontakt powoduje zatrzymanie bramy.
Podtaczenie kilku sterownikéw STOP nalezy zrealizowac
poprzez szeregowe potgczenie wyjS¢ N.C. tych
sterownikow

Uwaga: jesli nie jest podiaczony Zaden sterownik
STOP nalezy zewrzeé (potaczy€) wejscie “STOP” i “-”

SAFE (6) - wejscie urzadzen zabezpieczajacych
(N.C. normalnie zwarty), zadaniem tych urzadzen (tzw
zabezpieczajgcych krawedzie) jest zabezpieczenie
przestrzeni, w ktorej poruszajg sie dziatajace skrzydta
bramy. We wszystkich trybach logicznych dziatajg
podczas  zamykania i otwierania. Zadziatnie
zabezpieczenia powoduje odwrécenie ruchu na dwie
sekkundy. Gdy podczas tego dwusekundowego ruchu
zabezpieczenie zadziata ponownie nastgpi zatrzymanie
dziatania bramy. Podigczenie kilku sterownikow “SAFE”
nalezy zrealizowa¢ poprzez szeregowe potaczenie
stykdbw N.C. tych sterownikéw. Uwaga: jezeli nie sg
podtagczone urzadzenia  zabezpieczajgce procesu
zamykania nalezy zewrzeC (potaczy¢) wejscie “SAFE” i
“TX FSW”.

“-” (7 i 8)= minus zasilania akcesoriow 24Vdc
“+” (9 i 10) = plus'zasilania akcesoriow 24Vdc

Uwaga: Dopuszcza sie podigczenie bezposrednio do
centrali 780D akcesoria o fgcznym poborze pradu do
500mA. Jezeli pobor pradu przewyzszatg wartos¢ nalezy
koniecznie zasila¢ je z niezaleznego zrddta zasilania
24\/dc.

TX-FSW (11) - ujemne napiecie dla zasilania
nadajnikéw fotokomoérek. Jezeli uzywasz tego ztacza do
poditgczenia minusa w celu zasilenia nadajnikéw
fotokomérek, mozesz skorzysta¢ réwniez z funkcji FAIL
SAFE (bezpieczny w razie uszkodzenia). Patrz
programowanie zaawansowane rozdziat 5.5.2.Jezeli ta
funkcja jest wilaczona woéwczas centrala sprawdza
dziatanie fotokomoérek przed kazdym cyklem pracy.

W.L. (12) - minus zasilania lampki kontrolnej / wyj$cia
zwlocznego. Stuzy do podiaczenia wskaznika Swietlnego
max 3W 24V do podigczenia oswietlenia ustugowego
poprzez przekaznik wigczony pomiedzy styk WL i “+24V”
zrodfa zasilania. Zabrania sie przekraczania wskazanej
mocy obcigzenia.

5.4.5. Szybkoztgcze J2 do kart FAAC. MINIDEC,
DECODER, RP.

Szybkoztacze J2 stuzy wytacznie do podigczenia
specjalizowanych  kart DEKODEROW,  MINIDEKO-
DEROW lub odbiornikdw radiowych RP pokazanych na
rys. 36, 37 i 38. Podigczanie kart do ztgcza J2 mozna
realizowaé wytacznie przy odtagczonym zasilaniu.

54.6. Zigcze J5 do szybkiego  podigczenia

kondensatora rozruchowego.
Kondensator rozruchowy 2z gniazdem wtykowym

dostarczany jest w komplecie z sitownikiem.

b.4.7.71acze J8 do szybkiego podigczenia zespotu



indukeyjnych wytacznikbw kraricowych. PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE naciéniy PRYGISK *F-
Zespdt wytgcznikdw krancowych wyposazony jest w Dostepne tryby logiczne
y logiczne:

fabryczny przewéd wielozylowy z wtykiem. Zmiang A - tryb z automatycznym zamknigciem
organizacji wytgcznikow krahcowych realizuje sie w trybie AP — tryb z automatycznym zamknigciem po
programowania podstawowego (lewy / prawy). ggi'rgzyﬁ‘;lgzga’lg;j‘;‘g iz mozliwoscig

S — tryb z automatycznym zamknigeciem po
odliczeniu czasy pauzy, mozlliwoscig
odwrocenia ruhu

E — tryb krok po kroku (bez automatycznego

PLUS zamykania)
EP — tryb krok po kroku (bez automatycznego
/ zamykania) z funkcjq zatrzymania w trakcie
LIl ruchu
L C - tryb tzw. “ Dead-man”

b — tryb bez automatycznego zamykania z
oddzielonymi wejsciami sterujgcymi
I zamykaniem i otwieraniem

¥ )
PR Czas pauzy.

Funkcja ta jest aktywna tylko wtedy, gdy
@ wybrano tryb logiczny z automatycznym
| DECODER S zamknieciem po odliczeniu czasu pauzy. L]
i Mozliwo$¢ ustawienia wartosci od 0 do 59
; MINIDEC sekund, w odstepach jednosekundowych.
:@ 222@ Nastepnie, wyswietlacz przechodzi na minuty i
® o O ) h
= dziesiatki sekund (oddzielone kropka) i czas
ustawia sie w 10 sekundowych odstepach az

Rys. 36 Rys. 37 do maksymalnej wartosci 4.1 minuty.

Np. jezeli wyswietlacz pokazuje 2.5, czas
zatrzymania wynosi'2 minuty i 50 sekund

;{ B Sita
- Ustawia napor silnika
| FO 01 —minimalna sita 50
/ E 50 — maksymalna sita

& N

Kierunek otwierania

) Pokazuje ruch otwierania bramy i umozliwia
nie zmienianie potaczen silnika i wytacznikow -
krancowych na tabliczce zaciskowej

| -3 — prawostronny ruch otwierajacy
Rys. 38 F — lewostronny ruch otwierajacy

R R i

\ STATUS BRAMY
St Wyjécie z programowania i powr6t do
‘ wys$wietlania statusu bramy.
| 00 — zamknieta
. 01 — teraz otwiera sig
5.5Programowanie | 8§ - é?txtrZﬁmana
A H - warta
Aby  zaprog ramowac dostepng funkcje systemu 04— Przerwa (odlicza czas pauzy)
automatycznego musisz uzyska¢ dostep. do “trybu 05 — Fail Safe (funkcja — bezpieczny w razie
‘PROGRAMOWANIE’. uszkodgrenia) wyszIong (rozdziat 5.2)
. . . . . A - raz zam I
Programowanie dzieli sie na dwie czesci: BASIC 06 — Teraz zamy} Sodréconym Kierunkiem
(PODSTAWOWE) | ADVANCED (ZAAWANSOWANE). ruchu

08 — Fotokomérka wyzwolona

5.5.1.Programowanie podstawowe ) )
Aby uzyska¢ dostep do trybun, PROGRAMOWANIA  5.5.2Programowanie zaawansowanie
PODSTAWOWEGO naci$nij przygisk “F”. Aby  uzyska¢ = dostep ~ do  ZAAWANSOWANEGO
- Jezeli naciéniesz go (i ‘przytrzymasz wciéniety) EROGRAMOWANIA nacisnij F i nie zwalniajac przycisku nacisnij
WySWIe.tla.c z poka;UJe NAZWE PIETWSZE) f,un.kcjl . - Jezeli zwolnisz przycisk +, wyswietlacz pokazuje nazwe
- Jezeli zwolnisz ten przycisk wyswietlacz pokazuje pierwszej funkdji.
WaTTO?C fun!f‘{!'ht‘fra moze by¢ zmodyfikowana za pomoca * . jezeli zwolnisz réwniez przycisk F wys$wietlacz pokazuje
przyciskow “+” i - warto$¢ funkcji ktéora moze by¢é modyfikowana za pomocy
- Jezeli ponownie nacisniesz “F” (i przytrzymasz przyciskow + i -.

wcisniety) wyswietlacz pokazuje nazwe nastepnej funkcji,, - Jezeli nacisniesz przycisk F (i nie bedziesz go zwalniat)
itd. wyswietlasz pokazuje nazwe nastepnej funkcji, i jezeli go
- kiedy dotrzesz do ostatniej funkcji nacisnij “F” aby wyjé¢ Zwolnisz ,  pokazywana jest ~wartos¢ kidra moze byc

. - . modyfikowana za pomocg przyciskow + i -.
z programu, a wyswietlacz powréei do pokazywania - kiedy dotrzesz do ostatniej funkcji nacisnij F aby wyjs¢ z

statusu bramy. O . .
- . . .. programu, a wyswietlacz wznawia pokazywanie statusu bramy.
Nastgpujaca tabela pokazuje sekwencie funkcji ~Thpela ze strony 10 pokazuje sekwencje funkcji

dostepnych w PROGRAMOWANIU PODSTAWOWYM. yostepnych w ZAAWANSOWANYM PROGRAMOWANIU:
PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE nAcisNl PRZYCISK “F”

WYSWIETLAC USTAWIENIE
4 FUNKCJA FABRYCZNE



PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

WYSWIETLAC
4

bo

br

FS

PF
SP

Ph

NACISNIJ JEDNOCZESNIE PRZYCISKI “F” | “+”
FUNKCJA

Maksymalny moment
poczatkowej fazie ruchu.

Silnik startuje z maksymalnym momentem
obrotowym (nie zwazajac na ustawienia
momentu obrotowego funkcji “FO”
programowania podstawowego) na poczatku
ruchu. Opcja przydatna dla ciezkich skrzydet.

Y — aktywna

no — wytaczona

Funkcja hamowania.

Kiedy brama uruchamia witgcznik krancowy
otwierajacy lub zamykajacy, nastapi catkowite
zatrzymanie dla wartosci 00, lub nastapi suw
hamujacy z wybranym czasem dziatania
zanim brama catkowicie sie zatrzyma. Jezeli
wybrane jest opdznienie, hamowanie zaczyna
sie kiedy konczy sig spowolnienie.

Przy wartosci 00 hamowanie jest
wytaczone. Czas mozna ustawia¢ od 01 do 20
sekund w odstepach co 0,1 sekundy.

Np.. jezeli wyswietlacz pokazuje 10, czas
hamowania wynosi 1 sekunde.

00 — hamowanie wytaczone

od 01 do 20 = od 0,1 sek do 2 sek czas
hamowania

FAILSAFE
uszkodzenia)

Jezeli funkcja ta zostanie uaktywniona,
umozliwia ona test funkcjonalny fotokomdrek
przed kazdym ruchem bramy. Jezeli test sie
nie powiedzie (fotokomoérki nie zdatne do
uzytku), brama nie zaczyna ruchu.

Y = aktywna

no = wytgczona

(bezpieczny w razie

Miganie wyprzedzajace (5s);

Uaktywnia lampe sygnalizacyjng na 5s
przed rozpoczeciem ruchu.

y = aktywna

no = wylaczona

Swiatto sygnalizacyjne

Jezeli zostanie wybrane 00 wéwczas sygnat
wyjsciowy  funkcjonuje jak standardowe
Swiatto sygnalizacyjne (zapalajace sie przy
otwieraniu i zatrzymaniu, migajace przy
zamykaniu i wylaczane przy zamknietej,
bramie). Ro6zne liczby odpowiadajg
nastepujacej po uplywie zadanego czasu
aktywacji  wyjscia, ktére  moze_ bycC
wykorzystywane (za posrednictwem zdalnego
sterowania) do zasilenia lampy uruchamianej
otwarciem drzwi samochodu. Czasymoze by¢
ustawiany od 0 do 59 sekund, w odstepach 1-
sekundowych, i od 1 do 4l ‘minuty w
odstepach 10 sekundowych:

0 = Standardowe $wiatto.sygnalizacyjne

od 1 do 4.1 =, automatyczna aktywacja
wyjécia po zadanym czasie

Wyjscie sterujace
elektromagnetycznym
przekaznik)

Jezeli w czasie gdy wyswietlacz pokazue
“00” nacisniesz przycisk “-" aktywujesz funkcje
sterowania zamka elektromagnetycznego przy
otwieraniu a wyswietlacz wskaze “E1”. Jezeli
ponownie naci$niesz przycisk “-” uaktywnisz
funkcje sterowania zamkien
elektromagnetycznym przy otwieraniu i
zamykaniu a wyswietlacz wskaze “E2”

TRYB LOGICZNY ZADZIALANIA
FOTOKOMOREK ZABEZPIECZAJACYCH
ZAMYKANIE

Wybierz logike dziatania
zabezpieczajgcych zamykanie.

Dziatajg one tylko dla ruchu zamykajacego;
zatrzymuja ruch i odwracajg jego kierunek
kiedy usunie sie przeszkode, badz tez
odwracajg jego kierunek natychmiast.

Y - zatrzymanie i zmiana kierunku po
usunigciu przeszkody

No - zmiana kierunku natychmiast (na
otwieranie)

zamkiem

(tylko przez

fotokomoérek

USTAWIENIE

y

05

no
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TRYB LOGICZNY ZADZIALANIA
FOTOKOMOREK ZABEZIECZAJACYCH
OTWIERANIE

Wybierz logike dziatania fotokomdrek

zabezpieczajacych otwieranie.

Dziatajg one tylko dla ruchu otwierajacego:
zatrzymuja ruch i wznawiajg go kiedy sa kiedy
usunie sie przeszkode, lub zmieniajg jego
kierunek natychmiast.

Y = zmiana kierunku natychmiast (na
zamykanie)

no = wznowienie ruchu po usunigciu
przeszkody

ENKODER

Jezeli enkoder jest wykorzystywany mozesz
zaznaczy¢ jego obecnosé.

Jezeli enkoder jest wigczony, ‘opdznienia’
oraz ‘czesciowe otwieranie’ sg kontrolowane
przez enkoder (patrz odpowiednie paragrafy).

Enkoder dziata jako urzadzenie
zabezpieczajace przed zgniataniem. Jezeli
brama uderzy w przeszkode podczas
otwierania lub zamykania enkoder
natychmiast zmienia kierunek ruchu skrzydta
bramy na 2 sekundy. Jezeli koder zadziata
ponownie podczas 2 sekundowego cofania,
wtedy zatrzymuje on, ruch bez wysytania
polecenia jakiejkolwiek » zmiany kierunku.
Jezeli nie cheemy korzysta¢ z enkodera
nalezy ustawi€ wartos¢é “00”. Jezeli chcemy
precyzyjnie ustawié czutos¢ enkodera
mamys, do wyboru wartosci od “01”
(maksymalna czutosé) do “99” (minimalna

[ czutosc).
Qd:“00” do “99” = enkoder aktywny
p 00" = enkoder wytaczony

no

99

no
00

no

rP

rA

PO

SPOWOLNIENIE PRZED

WYLACZNIKAMI KRANCOWYMI:
"Umozliwia uruchomienie zwalniania bramy
przed osiggnieciem wyt. kranc. Czas moze
by¢ ustawiony w zakresie od 00 do 99 w
krokach co 0,02 sek. Jesli wykorzystujemy
enkoder, parametr ten nie jest okreslony przez
czas ale przez obroty silnika, co zapewnia
wiekszg precyzje zwolnienia.

00 = zwolnienie wytaczone

od 01 do 99 = zwolnienie uruchomione

SPOWOLNIENIE PO

WYLACZNIKACH KRANCOWYCH
Umozliwia uruchomienie zwalniania bramy po
osiggnieciu wyt. kran. Czas moze byc
ustawiony w zakresie od 00 do 20 w krokach
co 0,02 sek.

Jesli wykorzystujemy enkoder, parametr ten
nie jest okreslony przez czas, ale przez obroty
silnika, co zapewnia wigksza precyzje
zwolnienia.

00 = zwolnienie wytaczone

od 01 do 20 = zwolnienie uruchomione

OTWARCIE CZESCIOWE:
Umozliwia ustawienie szeroko$ci
przejscia dla czgsciowego otwarcia .
Czas moze by¢ ustawiony w zakresie od 00
do 20 w krokach co 0,02 sek.

Jesli wykorzystujemy enkoder, parametr ten
nie jest okreslony przez czas, ale przez obroty
silnika, co zapewnia wigksza precyzje
czesciowego otwarcia. Na przyktad z kotem
zebatym Z20 cze$ciowe otwarcie mozna
zaprogramowaé na szeroko$¢ od 15cm do
3m.

wolnego

00

00

50
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Czas pracy

Radzimy aby$ ustawit warto$¢ rzedu 5 do
10 sekund dla czasu ktérego potrzebuje
brama aby pokonaé dystans od przetgcznika
krancowego zamykania do przetgcznika
krancowego otwierania i odwrotnie. Uchroni to
silnik przed jakimkolwiek przegrzaniem jezeli
przetacznik krancowy zawiedzie.

Mozliwos¢ ustawienia wielkosci od 0 do 59
sekund, w odstgpach 1-sekundowych.

Nastgpnie, wyswietlacz przechodzi na
minuty i dziesiatki sekund (oddzielone kropka)
i czas ustawia sie w odstepach 10-
sekundowych az do maksymalnej wartosci 4.1
minuty.

Np. jezeli wyswietlacz pokazuje 2.5, czas
pracy wynosi 2 minuty i 50 sekund.

Zadanie pomocy (w potaczeniu z
nastepna funkcja)

Jezeli zostanie uaktywniona, pod koniec
odliczania wstecznego (ustawionego przy
pomocy nastepne;j funkcji, tzn.
‘Programowania cyklu’) powoduje 2
sekundowe miganie wyprzedzajace przy
kazdym impulsie Otwarcia (zadanie
wykonania zadania). Moze by¢ przydatna przy
wyznaczaniu planowanych prac
konserwacyjnych.

y = Aktywna

no = Wytaczona

PROGRAMOWANIE CYKLU

Dla ustalania odliczania wstecznego liczby
wykonanych cykl pracy przez sitownik
Mozliwos¢ ustawienia (w tysigcach) od 0 do
99 tysiecy cykli. Wyswietlana wartos¢ jest
uaktualniana w miare kolejnych cykli.

Funkgcji tej mozna uzywaé do sprawdzenia
wykorzystania tablicy lub do wykorzystania
funkgji 'Zadanie pomocy’

STATUS BRAMY

Wyjécie z programu i powrdét do
wys$wietlania statusu bramy (patrz Rozdziat
5.5.1)

4.1

no

00

a U

zmiany modyfikowanych parametrow sa
zapamietywane natychmiast po wyjsciu z programowania i
powrocie do wyswietlania stanu bramy. Jesli\ jest, zanik
zasilania w trakcie progamowania, wszelkie zmiany zostajg

Aby przywréci¢ wartosci fabryczne parametréw nalezy
roztagczy¢ terminal J1 a nastepnie nacisnaé¢ jednoczesnie
““F” i trzymac wcisniete przez 5 sekund

przyciski “+”,





