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e W celu zapewnienia bezpieczeristwa osob, nalezy dokfadnie przestrzegac niniejszych instrukciji.
¢ Nieprawidtowa instalacja lub nieprawidtowe uzycie wyrobu moze spowodowaé powazne obrazenia.
*  Przed rozpoczeciem instalacji wyrobu nalezy doktadnie zapozna¢ sie z niniejszymi instrukcjami. Niniejsze instrukcje nalezy zachowaé na przysztos¢.
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MODUL STEROWANIA E124

1 ROZKLAD SKRZYNKI ELEKTRYCZNEJ

F44c
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ASkrzynka zawiera modut sterowania E124 oraz elementy zasilania modutu. Dlatego tez, w celu zapobiezenia
uszkodzeniu komponentow, podczas instalacji nalezy sie ze skrzynka obchodzi¢ bardzo ostroznie.

Wymiary skrzynki podane sg na rysunku 1:

Rysunek 2 ukazuje cztery
otwory o Srednicy 5 mm stuzace
do mocowania skrzynki 5 mm
(element (@) do $ciany oraz
trzy elementy mocowania do
zainstalowania obejm na kable
M16/M20/M25 (element (2) oraz
dwa zawiasy pokrywy (element (3).
Jezeli zachodzi  koniecznos¢
demontazu oraz przesuniecia
modutu E124 nalezy pamietac, aby
zatozy¢ na wsporniki mocowania
podkiadki dystansowe (element @)).

306

Wymiary w mm

Rysunek 1

Rysunek 2
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Zawiasy pokrywy mozna przesung¢ w gore, co umozliwia
otwarcie obudowy skrzynki (Rysunek 3): zawiasy mozna
takze zdemontowacé i zmienic ich potozenie, tak aby pokrywa
otwierafa sie w prawo lub lewo.

/

Rysunek 3
J

Po zamocowaniu skrzynki na wybranym miejscu, nalez
zastoni¢ otwory mocowania (Rysunek 2 element (1)) ors
Sruby za pomocg dostarczony nakfadek. Jak ukazano a
Rysunku 4.

Rysunek 4
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Podtgczyé kabel zasilania do zasilacza, jak ukazano to
na Rysunku 5, nalezy upewni¢ sie, ze przed modufem
zainstalowano odpowiedni bezpiecznik roznicowoprgdowy.

| zerowy

[—— pradowy

/

uziemienie

Rysunek 5
)

Nastepnie podtaczy¢ koncowke zasilacza do ztgcza J1 na
ptytce, jak ukazano to na Rysunku 6.

Rysunek 6
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2 OSTRZEZENIA

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy systemie nalezy odcig¢ zasilanie.

- Przed systemem nalezy zainstalowac przetgcznik réznicowy o odpowiednim pradzie zafgczania.

- Podfaczy¢ przewodd uziemiajgcy do odpowiedniego zacisku.

- Nalezy zawsze oddziela¢ przewody zasilania od przewoddéw sterowania oraz przewodow bezpieczenstwa (wytaczniki,

odbiorniki, fotokomorki, itd.). W celu unikania zakfécen elektromagnetycznych nalezy stosowaé¢ osobne pancerze lub przewody
ekranowane (z uziemionym ekranem).

3 UKLAD ORAZ KOMPONENTY E124
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WE1 WE2  WE4 WE5 FCA1 FCC1 uziemenie ENC1  +24
Rysunek 7
. J
3.1 USTAWIENIA DOMYSLNE WEJSC
Listwa zaciskowa J13 — Modut XF
Listwa zaciskowa J4
Kanat 1 OPEN A (otworz A)
WEH1 OPEN A (otworz A)  Zestyk zwierny Kanat 2 OPEN B (otwérz B)
WE2 OPEN B (otwérz B)  Zestyk zwierny List sk 14 - Radi
istwa zaciskowa - Radio
WE3 STOP Zestyk rozwierny
WE4 FSW OP Zestyk rozwierny Kanat 1 OPEN A (otw6rz A)
WE5 FSW CL Zestyk rozwierny Kanat 2 OPEN B (otwérz B)
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3.2 OPIS KOMPONENTOW
Lcp | EKRAN WYSWIETLANIA SYGNALOW ORAZ bL17 | DIODA SYGNALIZACYJNA PRZYCISKU ,SW2’
PROGRAMOWANIA (PRZYCISKU R2)
SW1_| PRZYCISK PROGRAMOWANIA ,R1” bL1g | DIODA SYGNALIZACYJNA PRZYCISKU ,SW3’
SW2 | PRZYCISK PROGRAMOWANIA ,R2" (PRZYCISKU SETUP — konfiguracii )
SW3 | PRZYCISK KONFIGURACJI — SETUP bL1g | DIODA SYGNALIZACYJNA CISNIENIA PRZYCISKU
SW4 | PRZYCISK PROGRAMOWANIA +” ,RESET SW’
SW5 | PRZYCISK PROGRAMOWANIA ,— DL20 | DIODA SYGNALIZACYJNA ALARMU ,ALARM’
SW6 | PRZYCISK PROGRAMOWANIA ,F’ J1 | PRZELACZNIK PRZELACZANIA ZASILACZA
swr | PRZYCISK RESETOWANIA OPROGRAMOWANIA (ZASILANIE PODSTAWOWE)
,RESET SW’ J2 [ PRZELACZNIK ZASILANIA WTORNEGO
DL1 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,IN1” J3 | ZLACZE DO PODLACZANIA URZADZEN ZA
DL2 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,IN2” POSREDNICTWEM SZYNY BUS-2EASY
DL3 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,IN3” J4 | ZLACZE WEJSC CENTRALKI (patrz punkt 4.1 )
DL4 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,IN4” J5 | ZLACZE WYJSCIA OUT2 (patrz programowanie
DL5 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,IN5” poziomu 2go)
DL6 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,FCA1” Jg | ZHACZE WEJSCIA OGRANICZNIKA ZAKRESU
DL7 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,FCC1” RUCHU _
DL8 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,FCA2” J7 | Z-ACZE DO WEJSC KODERA SKRZYDLA 1 ORAZ
DL9 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,FCC2’ SKRZYDLA 2 .
DL10 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,ENC1” J8 522%5 Z‘QQJ)SC'A QUTT (patrz programowanie
DL11 | DIODA SYGNALIZACJI STATUSU WEJSCIA ,ENC2” '
DI8DA ngNALIZAng iKTYL\J/?IEIJOSC‘:SU%Z&DZ(E:NIA J9 | ZLACZE WYJSCIA LAMPY BLYSKAJACEJ
DL12 | Bs2EASY J10 | Zt ACZE WYJSCIAZAMKA ELEKTRYCZNEGO
DL13 | DIODA SYGNALIZACJI DIAGNOSTYKI BUS-2EASY J11 | 2 ACZENQILNIA IRZVDLA |
bL1a | DIODA SYGNALIZACJI WEACZENIA ZASILANIA j}g g"L-ACZE SILNIKA SKRZYDLA 2
PODSTAWOWEGO ACZE-MODULU ODBIORNIKA XF433/XF868
DL15 DIODA SYGNALIZACJI WLACZENIA ZASILANIA J14 ZLACZE: DEKODER/MINIDEC/ODBIORNIK RP
ZAPASOWEGO (patrz punkt 9) Ji5 PORT USB DO PROGRAMOWANIA ZA POMOCA
bL1s | DIODA SYGNALIZACYJNA PRZYCISKU ,.SW1” KOMPUTERA PC
(PRZYCISKU R1) M1A | ZL ACZE MODULU X-COM

4. SPECYFIKACJE TECHNICZNE

N A

A
A

Bfyskajaca dioda alarmowa LED oznacza
stan alarmowy (sytuacja taka nie wpfywa
negatywnie na dziaftanie systemu).

Dioda alarmowa LED sSwiecgca sSwiatfem
stafym oznacza wystagpienie bfedu (sytuacja
taka powoduje zablokowanie dziatania
systemu do czasu usunieci problemu).

Zasilanie sieciowe
podstawowe

z przetgczaniem napigcia zasilania
230/115 ¥~ - 50/60 Hz

Zasilanie wtérne

24 Vdc -'16'A maks.
(min. 20'Vden--maks. 28 Vdc.)

Poboér mocy Stan gotowosci =4 W
Maks. ~ 400 W

Maksymalne

obcigzenia pragdowe 7A

silnika

Zasilanie akcesoriow 24 Vdc

Maksymalny prad

24Vdc maks. 500 mA

akcesoriow Szyna BUS-2EASY maks. 500 mA
Pojemnosé¢ baterii 180 mA
Temperatura o

otoczenia (-20 - +55) °C
Bezpiecznik Bezpieczniki samoresetujace

Tryby pracy

Pétautomatyczny, Automatyczny,
pétautomatyczny ,krok-po-kroku”,
Automatyczny z pracg wsteczng
podczas pauzy, automatyczny
»Krok-po-kroku”, automatyczny urzadzen
zabezpieczajacych, automatyczny
skrok-po-kroku” urzgdzen
zabezpieczajgcych, péfautomatyczny ,b”,
tryb mieszany ,bC”, uktad powodujgcy
wytgczenie systemu w przypadku
zastabniecia/nieobecnosci operatora,
automatyczny sterowany zegarowo

Czar pracy Programowalny (od 0 do 4 minut)
Czas pauzy Programowalny (od 0 do 4 minut)
Moc silnika Programowalna — 50 pozioméw

Predkos¢ silnika

Programowalna — 10 pozioméw

Gniazda wejsciowe

Zasilacz zmiennonapieciowy,
bateria, dekoder/Minidec/Rp,X-COM,
modut XF433/868, USB

Wejscia na centralce

BUS-2EASY, wejscia od WE1 do WE5
(patrz punkt 5), ogranicznik zakresu
ruchu, koder.

Wyjscia na centralce

Lampy btyskajgce (ostrzegawcze),
silniki, zamek elektryczny,
WY1, WY2 (wyjscie 12—
programowalne), zasilanie akcesoriow.

Programowanie

1go i 2go poziomu za pomocg 3
przyciskéw (+, —, F) oraz ekrany LCD.
3go poziomu za pomocg komputera PC

podfgczonego przez port USB lub modut
X-COM.
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5 PLYTKI ZACISKOWE, ZLACZA WEJSCIA ORAZ SYGNALY

5.1 PLYTKA ZACISKOWA J3 — PODLACZENIE DO
AKCESORIOW BUS-2EASY

Zaciski do podtagczania akcesoriow BUS-2EASY,
patrz punkt 6.2.

5.2 PLYTKA ZACISKOWA J4 - WEJSCIA SYGNALOW

4 Podtgczenie réwnolegte dwoch stycznikdw zwiernych )

s

/o
-

WE1 - OPEN A (otwérz A) — Sygnat ,,Otwierania” (stycznik
zwierny — zacisk 1):

Dotyczy dowolnego generatory sygnatéw sterowania (np.
przycisku), ktéry zamykajgc styk powoduje CALKOWITE
OTWARCIE (TOTAL OPENING).

[@ W celu zainstalowania kilku generatorow sygnatu
sterujgcego powodujgcych catkowite otwarcie, nalezy
podfaczy¢ styczniki zwierne rownolegle.

Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania

dostepne sg przy programowaniu za pomoca
komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

Rysunek 8
)

S5

WE2 - OPEN B (otwérz B) — Sygnat ,Otwierania
czesciowego” (stycznik zwierny — zacisk 3):

Dotyczy dowolnego generatory sygnatow sterowania (np:
przycisku), ktéry zamykajac styk powoduje CZESCIOWE
OTWARCIE (PARTIAL OPENING).

W przypadku systemdw z pojedynczym skrzydfem
(skrzydfo podifaczone do silnika 1), OPEN B powoduje
otwarcie skrzydia 1 do 50% catkowitego otwarcia.

W celu zainstalowania kilku generatoréw. sygnatu
sterujgcego powodujacych catkowite otwarcie, nalezy
podifgczyc styczniki zwierne rownolégle.

[@ Inne, bardziej szczegdtowem.opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomocg

S0

komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

Jezeli wybrano jeden, z. nastepujacych trybow
pracy: b, bC lub C, wejscie IN2 automatycznie
ustawiane jest na CLOSE/ZAMKNIJ (stycznik
zwierny).

Podtgczenie szeregowe dwdch stycznikéw zwiernych

o G0 e——8——0 Rysunek9

WES3 - styk polecenia STOP (stycznik rozwierny — zacisk 4):
Dotyczy dowolnego generatory sygnatéw sterowania (np.
przycisku), ktory otwierajac styk powoduje zatrzymanie ruchu
systemu zautomatyzowanego.
W celu zainstalowania kilku urzadzen powodujacych
zatrzymanie (STOP), naleZzy podiaczy¢ styczniki
rozwierne szeregowo.

[@ Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomoca

komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

JezZeli urzadzenia zatrzymujace nie sa podfaczone
nalezy pofaczy¢ zaciski STOP oraz GND
(uziemienie) za pomoca zworki.

FAAC
POLSKI
WE4 - styk zabezpieczen otwierajacych (stycznik
rozwierny — zacisk 5): patrz punkt 6.1.

[@ W celu zainstalowania  kilku zabezpieczer
otwierajgcych, nalezy podfgczy¢ styczniki rozwierne

Szereqowo.
Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania

dostepne sg przy programowaniu za pomoc3g
komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

S

A

Jezeli zabezpieczenia otwierajgce nie sa
podfaczone nalezy pofaczy¢ zaciski WE4 oraz
GND (uziemienie) za pomoca zworki, jezeli uktad
zapewniajgcy bezpieczeristwo wrazie uszkodzenia
(FAILSAFE) nie jest aktywny, w przeciwnym
wypadku pofaczyé za pomocag zworki zaciski WE4
oraz WY1.

WE5 - styk zabezpieczern zamykajgcych (stycznik
rozwierny — zacisk 7): patrz punkt 6.1.

[@ W celu zainstalowania  kilku zabezpieczen

zamykajgcych, nalezy podiaczyc styczniki rozwierne
Szereqowo.

Inne, bardzigj. szczegbtowe, opcje programowania

dostepne sg \przy programowaniu za pomoca
komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

S

A

Jezeli, zabezpieczenia zamykajgce nie sa
podigczone nalezy potfaczyé zaciski WE5 oraz
GND (uziemienie) za pomoca zworki, jezeli uktad
zapewniajgcy bezpieczenstwo wrazie uszkodzenia
(FAILSAFE) nie jest aktywny, w przeciwnym
wypadku pofaczyé za pomoca zworki zaciski WE5
oraz WY1.

GND/uziemienie — zaciski 2 — 6: ujemne do zasilania
akcesoriow

+24 — zacisk 8: dodatni do zasilania akcesoriow.

A

Maksymalne obcigzenie pradowe akcesoriow
wynosi 500mA, podzielone na zaciski J4 i J7.
W celu obliczenia catkowitego poboru pradu,
patrz instrukcje poszczegdlnych akcesoriow.

5.3 PLYTKA ZACISKOWA J5, J8 - WYJSCIA WY1 ORAZ
wy2

Te dwa wyjscia mozna skonfigurowaé dla funkcji opisywanych
w programowaniu poziomu 2go (patrz punkt 7.2). Warto$¢
domysina to:

WY1 = zawsze aktywne

WYT2 = lampka kontrolna
A Maksymalne obcigzenie pradowe na kazde z wyjSc:
24 Vdc - 100 mA.
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5.4 PLYTKA ZACISKOWA J6 — OGRANICZNIK
RUCHU ZAMYKANIA | OTWIERANIA

Ptytka zaciskowa do podtgczania ogranicznikbw ruchu
otwierania (FCA1 oraz FCA2) oraz zamykania (FCC1 oraz
FCC2).

A

Styki ogranicznikéw ruchu FCC1, FCA1, FCC2
i FCA2 nie sg stykami rozwiernymi. Informacje
na temat réznych mozliwych konfiguracji
wejs¢é  ogranicznikow ruchu znajduja sie
w programowaniu poziomu 2go.

5.5 PLYTKA ZACISKOWA J7 — KODERY

Kodery z wyjsciem typu OC (Open Collector) odniesionym do
uziemienia (np. Gatecoder — kodery bram) mozna podtgczy¢
tak by wykrywaty katowe potozenie skrzydta. Informacje na
temat podfgczen podane sg w punkcie 10.

[@ Konfiguracja ukazana na rysunku to konfiguracja
maksymalna. Dopuszcza sie stosowanie tylko jednego

kodera bram (gatecoder). W takim przypadku, wejscia
nieuzywane nie muszg byc podigczone zworkg do
uziemienia.

Domysine czasy wykrywania przeszkody oraz punktu
zatrzymania wynoszg odpowiednio 2 oraz 4 sekundy.

4 ENC2 UZIEMIENIE N
ENC1 +24

( Y CZERWONY

GATECODER2 |
CZARNY S

~_
CZERWONY
GATECODER1

BIALY S
9 — Rysunek 10

/

BIALY

5.6 PLYTKA ZACISKOWA J9 <ILAMPA BLYSKAJACA

Wyjscie do lampy btyskajgcej 24 Vdc.

A

5.7 PLYTKA ZACISKOWA J10 - ZAMEK ELEKTRYCZNY

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pradowe:
24 Vdc - 15W.

Wyjscie do zamka elektrycznego 12 Vdc lub 24 Vdc.

F44c
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5.8 PLYTKA ZACISKOWA J11, J12 — SILNIKI

J11 (MOT1): Podtaczenie silnika napedzajgcego skrzydto 1,
tj. skrzydta ktore otwiera sie pierwsze podczas operacji
otwierania.

J12 (MOTZ2): Podtgczenie silnika napedzajgcego skrzydto 2,
tj. skrzydfa ktore otwiera sie drugi podczas operacji

otwierania.

A
A

Jezeli podigczony jest tylko jeden silniki, musi on
by¢ podtaczony do zaciski J11 (MOT1).

Jezeli, podczas pierwszego ruchu procedury
konfiguracji, skrzydfo bedzie sie zamykac zamiast
otwierac, nalezy zamieni¢ miejscami koncowki
podiaczenia silnika.

5.9 ZLACZE J1 — ZASILANIE PODSTAWOWE Z SIECI
230/115V

J1: Wybra¢ prawidtowe, ustawienie napiecia zasilania
ustawiajgc przefagcznik we wtasciwym potozeniu
(Domysinie 230 Vag):

4 N

\_ Rysunek11/

A Aby zagwarantowa¢ prawidfowe dziafanie,

zasilacz zmiennonapieciowy musi by¢ podiaczony
do uziemienia systemu. Przez systemem
nalezy zainstalowa¢ odpowiedni bezpiecznik
réznicowopradowy.

¥
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J
0
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5.10 ZLACZE J2 — ZASILANIE ZAPASOWE

J2: W przypadku braku podstawowego zasilania
sieciowego modut sterowania moze byé zasilany
za pomocg zapasowego uktadu zasilania niskiego
napiecia (24Vdc). Zasilanie zapewniane jest za
pomocg zespotu akumulatoréw tadowanych za pomocg
fadowarki wbudowanej w centralke, lub przez zasilacz
stabilizowany. W obu przypadkach parametry zasilania
muszg by¢ nastepujgce:

Napiecie: (24 = 4) Vdc

Prad: 16 A maks.

Jezeli stosowany jest zewnetrzny zasilacz
stabilizowany, nalezy wyfaczy¢ funkcje
.ladowarki” za pomocg komputera PC (patrz
osobne instrukcje).

A

5.11 Ztacze J13 — ztgcze do szybkiego podfaczania
MODULU XF

Modut sterowani posiada wbudowany 2-kanafowy system
dekodowania (DS, SLH, LC/RC) o nazwie OMNIDEC.
System ten umozliwia zapisywanie — za pomocg
dodatkowego modutu nadajnika - F433 lub XF868 (Rysunek
12 element (1)) — radiowych sygnatéw sterowania o tej
samej czestotliwosci lecz réznego typu (DS, SLH, LC/RC).
Istnieje mozliwos$¢ zapisania zarowno komend catkowitego
otwarcia (OPEN A/OTWORZ A) oraz czg$ciowego otwarcia
(OPEN B/OTWORZ B) na maksymalnie 256 kanatach.

S

Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania

dostepne sg przy programowaniu za pomoca
komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

Instrukcje na temat zapisywania komend sterowania
radiowego znajdujg sie w punkcie 8.

Sy
A

Centralke wolno instalowac lub~demontowac
wyfacznie po odcieciu zasilania.

Rysunek 12

\ /
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5.12 ZLACZE J14- do szybkiego podfaczania MINIDEC,
DEKODERA oraz RP

Stuzy do szybkiego podfgczania Minidec, dekoderéw oraz
odbiornikéw RP/Rp2.

Stosowanie dwukanatowego odbiornika RP2 umozliwia
bezposrednie sterowania dwoma roznymi kanafami
radiowymi, OPEN A/OTWORZ A oraz OPEN B/OTWORZ B
systemu zautomatyzowanego za pomocg dwukanatowego
modufu sterowania radiowego.

Jezeli stosowany jest jednokanatowe urzgdzenie typu
minidec, dekoder lub RP, umozliwia ono sterowanie tylko
jednym kanatem radiowym — OPENA/OTWORZ A.
Akcesoria nalezy montowa¢ tak aby strona z elementami
(elektronicznymi) skierowana byta do wnetrza centralki.

A
Sy

Centralke wolno instalowa¢ Ilub demontowac
WYLACZNIE po odcieciu zasilania.

Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomoc3g
komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

4 N

Przyktad podfaczenia
akcesoridw radiowych.

[

~~
@v
E124
\, / f Rysunek 1 3/
,’5. 13 Ztacze M1A — zfagcze do szybkiego podigczania

MODULU X-COM

Do tego ztgcza mozna podtgczy¢ modut X-COM, stosowany do
komunikacji radiowej pomiedzy centralkg i komputerem PC.

[@: Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomocg

komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

Centralke wolno instalowa¢ Ilub demontowac
wyfacznie po odcieciu zasilania.

A
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6 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE
4 OTWARTE B h

ZAMEK
OTWARTE A STOP Uruchomié LAMPA

W programowaniu
poziomu 2go

X  24Vdc24Vde 12 ch

J)—‘ * 24 Vdc
SZYNA )_I |_< 24Vde 3W r_M 24Vdec 3W 15W 24Vdc
n_o §

VERVER VIR VAR VA VARV SN I Va Va N | N 7 7 70 T 7 U R VR VR VRN
12345678 | -+|9101112131415161718) - +
2EASY UZIEMIENIE WE3 UZIEMIENIE +24 wY2 UZIEMIENIE FCA2 FCC2  ENC2 UZIEMIENIE WY1 LAMPA  ZAMEK MOT1 MOT2 E
WE1 WE2 WE4 WE5 FCA1 FCC1 uziEMENE ENC1 | +24 9
| I
| | | 0
CEEE— o
Informacje na temat GATECODER2 P, Uzywaé do bram
pod’ch':zama \ J bez kodera szyny
fotokomorek oraz — bus-2easy
zabezpieczen
znajduja sie GATECODER1
w punkcie 6.1. —
* A MAKSYMALNE OBCIAZENIA PRADOWE 24 VDC - 500 mA Rysunek 14
- /

Modut sterowania E124 umozliwia stosowanie zaréwno -~

.. . , . \
tradycyjnych fotokomdrek (zestyk rozwierny z przekaznikiem) Rodiaczenie jednej pary fotokomorek zamykania

z aktywowanym ukfadem zapewniajgcym

oraz/lubfotokom_érekzszynq BUS-2EASY_ (otwarty styk kolekto- Bezpieczenstwo w razie uszkodzenia (FAILSAFE)
rowy). Lokalizacja fotokomdrek ukazana jest na Rysunku 15. Za pomoca programowania poziomu drugiego ustawic
parametr ol = [
UZIEMIENIE +24
6.1 FOTOKOMORKI TRADYCYJNE '@ WE4  WES

VIV VRV VSN
Przed podtgczeniem fotokomérek zalecamy wybranie typu 123456178 J4
pracy zgodnie ze strefg ruchu, ktérg bedg kontrolowagd. L]

Zabezpieczenia zamykania: uruchamiane wyfgeznie podczas Inne urzadzenia
ruchu zamykania systemu zautomatyzowanego, a tym |zabezpieczajgce
samym sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu

zamykania przed ryzykiem uderzenia. RXCL X CL
2]
Zabezpieczenia otwierania: uruchamiane wyfgcznie podczas Ej - E—° ;W‘”
ruchu otwierania systemu zautomatyzowanego, a tym : — ' wy1
5|+

samym sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu
otwierania przed ryzykiem uderzenia.
Podtaczenie jednej pary fotokomdrek zamykania

Zabezpieczenia  zamykania/otwierania: uruchamiane z dezaktywowanym uktadem zapewniajacym
podczas ruchu zamykania i otwierania = systemu bezpieczerstwo w razie uszkodzenia (FAILSAFE)
zautomatyzowanego, a tym samym sg odpowiednie do i ogranicznikem (STOP)
zabezpieczania catego obszaru ruchu przed ryzykiem 24
uderzenia. W I e

LN NV NV NV NV NV NV N
4 Zabezpieczenia zamykania/otwierania N 12345678 J4

Rysunek 15 l—l—l

Inne urzadzenia

F' F\ ~ - zabezpieczajgce
o ‘ N
il RX CL TXCL
‘. / | 8
f .‘ ‘ Y ‘ %j E -®
”}."'% s — j ® — oL I3 +[2 +
T v | * El:
Zabezpieczenia zamykania Zabezpieczenia Rysunek 16
\_ otwierania ~ J \_ %
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4 , ] ] N
Podfgczenie dwdch par fotokomdrek
UZIEMIENIE +24
WE4 WES
Inne urzadzenia RX CL1 TX CL1
zabezpieczajace ; 1 _ ®
® = af ) E +
+ 5|+
TX CL2 RX CL2
® : z
el ) (% e
+[5 +
Rysunek 17
J
4 Podfaczenie dwdch par fotokomdrek otwierania h
UZIEMIENIE +24
WE4 WES
Inne urzadzenia
zabezpieczajace —RXOP IxOF
7]
14 E -®
3
®= — 1 5. +[2] +®
+ 1 Rysunek 1
\ ysunek 18 Y,
(" Podfgczenie jednej pary fotokomdrek zamykania oraz jednego )
zabezpieczenia otwierania
UZIEMIENIE +24
WE4 WES
Rysunek 19
- J
4 Bez podfaczania zabezpieczen oraz ogranicznika A
WE3 UZIEMIENIE +24
WE4 WES .
Rysunek 20
\ Y Y

Jezeli ukfad zapewniajgcy bezpieczeristwo w razie

uszkodzenia (FAILSAFE) nie jest uzywany, nalezy
podfaczy¢ zasilanie nadajnika do zaciskéw 8 i 14
listwy J4.

Jezeli ukfad zapewniajgcy bezpieczeristwo w razie
uszkodzenia (FAILSAFE) jest uzywany, nalezy

podfaczyc zasilanie nadajnika do wyjscia WY1 po jego
odpowiednim skonfigurowaniu (patrz programowanie

poziomu 2go oraz Rysunek 16).
Jezeli ukfad zapewniajgcy bezpieczeristwo w_razie
uszkodzenia (FAILSAFE) jest uzywany, nieuzywane

wejscia zabezpieczeni nalezy potaczy¢ zworkg do
bieguna ujemnego wyjscia WY1 (Patrz Rysunek 16).

IS

=
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4 Podfgczenie pary fotokomdrek zamykania, pary fotokomorek
otwierania oraz pary fotokomdrek otwierania/zamykania.
UZIEMIENIE +24
WE4 WES
J4
RXCL TXCL
By N m—t
3
@ —_ i +|2 +
s —k
TX OP/CL RX OP/CL
® - - el
b2 m—) i o
+[5 +
RX OP TXOP
1 ;rj -[F——=®
® = - g *
+ 5|+
Rysunek 21
N Y J
-~
Podfgczenie pary fotokomdrek zamykania i pary fotokomorek
otwierania.
UZIEMIENIE +24
WE4 WES
L RX OP TX OP
1
2|
g2 E -®
© o I =+
+ 5]+
TXCL RX CL
1
® - o} g
+ 2]+ el . - ®
+[5] +
\_ Rysunek 22 )
-~

10

Podfgczenie pary fotokomdrek zamykania i pary fotokomdrek A
otwierania/zamykania.

UZIEMIENIE +24
WE4

WES

1?XCL TXCL
gj E—-;@
Ciribes -
TX OP/CL RXOP/:1L
2]
PR - ( H _®
+ 51 +

Rysunek 23
J
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6.2 FOTOKOMORKI PODLACZANE PRZEZ SZYNE
BUS-2EASY

Niniejsze urzadzenie wyposazone jest w ukiad BUS-2EASY
pozwalajgcy na podfgczenie duzej liczby dodatkowych,
odpowiednio oprogramowanych urzgdzen bezpieczenstwa
BUS-2EASY (np. do 16 par fotokomdrek), za pomocg tylko
dwdch przewoddw bezbiegunowych.

Przed podtgczeniem fotokomdrek zalecamy wybranie typu pracy
(Rysunek 24) zgodnie ze strefg ruchu, ktdrg beda kontrolowaé
oraz ustawienie przetgcznikéw typu DIP — zaréwno na nadajniku
jak i na odbiorniku — zgodnie z instrukcjami podanymi w Tabeli 1:

Fotokomorki zamykania: uruchamiane wyfgcznie podczas
ruchu zamykania systemu zautomatyzowanego, a tym
samym sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu
zamykania przed ryzykiem uderzenia.

A

Jezeli za pomocg szyny BUS-2EASY podigczono
dwie lub wiecej fotokomorek zamykania, dla
kazdej pary nalezy wybrac inny adres.

Fotokomorki otwierania: uruchamiane wytacznie podczas
ruchu otwierania systemu zautomatyzowanego, a tym
samym sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu
otwierania przed ryzykiem uderzenia.

A

Jezeli za pomocag szyny BUS-2EASY podigczono
dwie lub wiecej fotokomdrek otwierania, dla kazdej
pary nalezy wybrac inny adres.

Fotokomorki zamykania/otwierania: uruchamiane podczas
ruchuzamykaniaiotwieraniasystemuzautomatyzowanego,
a tym samym sg odpowiednie do zabezpieczania catego
obszaru ruchu przed ryzykiem uderzenia.

A

Jezeli za pomocg szyny BUS-2EASY podifgczono
dwie lub wiecej fotokomorek zamykania, .dla
kazdej pary nalezy uzyc innego kodu.

Generatory sygnatow sterowania: stuza do generowania
sygnatéw otwierania systemu zautomatyzowanego.

Do centralki mozna podtgczy¢ maksymalnie 16 par
fotokomoérek BUS-2EASY.

Fotokomorki podzielone sg na“grupy:
Fotokomorki otwierania:

Fotokomorki zamykania:

Fotokomorki otwierania/ zamykania:
Fotokomorki podajgce sygnat otwierania:

maksymalnie 6
maksymalnie 7
maksymalnie 2
maksymalnie 1

~

Rysunek 24
/
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Rysunek 24 ukazuje system zautomatyzowany z dwoma
skrzydtami z zaznaczonymi obszarami kontrolowanymi przez
fotokomarki.

A: Fotokomérki OTWIERAJACE i ZAMYKAJACE
B: Fotokomorki OTWIERAJACE

C: Fotokomorki OTWIERAJACE

D: Fotokomérki ZAMYKAJACE

6.2.1 ADRESOWANIE FOTOKOMOREK PODLACZANYCH
PRZEZ SZYNE BUS-2EAS

Wazne: Zarowno nadajnik jak i odbiornik musza
otrzymac ten sam adres.

S
S

Nalezy upewnic sie, Ze jednemu adresowi przypisana
jest wytgcznie jedna para fotokomdrek.

Jezeli _akcesoria  podfgczane  przez  szyne
BUS-2EASY nie sa stosowane nalezy pozostawic

ztacze BUS-2EASY wolne (J3 - Rysunek 7).

~
5 E DL1 = Pasowanie
@ DL2 = status
‘ = @ © zasilania szyny
BUS-2EASY
[El- Uep | DS1= przetaczniki
o o rogramowania
ks P | Ypuoip
oL2|= (@@
o N N
i & L | ;
Rysunek 25
. J

Tabela 1 ukazuje operacje programowania z uzyciem
przetgcznikéw typu DIP zainstalowanych wewngtrz nadajnika
oraz odbiornika fotokomoérek podtaczanych przez szyne
BUS-2EASY.

Tabela 1 Adresowanie fotokomorek BUS-2EASY

DIP1 | DIP2 | DIP3 | DIP 4 | Dotyczy Typ
WYL, | WYL, | WYL, | WYL
WYL. | WYL. | WYL. | WL
WYL, | WYL. | WL, | WYL B-C OTWIERANIE
WYL, | WYL, | WL WE.
WYL, | WL WE. | WYL
WYL. | WL WE. WE.
WL, | WYL, | WYL. | WYL,
WE. | WYL, | WYL, | WYL,
WL, | WYL, | WL. | WYL,
WE. | WYL, | WL WE. D ZAMYKANIE
WE. WE. | WYL, | WYL
WE. WE. | WYL, | WL
WL, WE. WE. | WYL
WL | W | WYL | WYL A OTWIERANIE i ZAMYKANIE
WYL, | WL, | WYL, | WL,
WL. WL. WL. WL. / SYGNAL OTWIERANIA

Inne, bardziej szczegétowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomocyg
komputera PC (patrz odpowiednie instrukcje).

¥
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6.2.2 ZAPISYWANIE W PAMIECI AKCESORIOW
PODLACZANIA PRZEZ SZYNE BUS-2EASY

Do systemu mozna w dowolnym czasie dodaé fotokomorki

BUS-2EASY, po prostu zapisujac je w pamieci centralki, zgodnie

z nastepujgcg procedura:

1. Zainstalowa¢ i zaprogramowa¢ akcesoria uzywajgc
odpowiedniego adresu (patrz punkt 6.2.1).

2.  Odcig¢ zasilanie centralki.

3. Podtgczyé dwa kable akcesoridow szyny BUS-2EASY
do czerwonej listwy zaciskowej J3 (z dowolng
biegunowoscig).

4. Wiaczy¢ zasilanie centralki, nalezy pamietaé aby wpierw
podfgczy¢ wtyczke zasilania sieciowego J1 (biegnaca
od zasilacza zmiennonapieciowego) a nastepnie ztgcze
baterii J2.

5. Szybko nacisngé wytgcznie przycisk konfiguraciji
SETUP (SW3) w celu przeprowadzenia programowania.
Skontrolowaé dziatanie zainstalowanych  urzadzen
podfgczanych przez szyng BUS-2EASY.

W pamieci centralki zapisano akcesoria podtgczane przez
szyne BUS-2EASY. Aby sprawdzi¢ czy podfgczenie szyny
BUS-2EASY jest prawidtowe, patrz ponizsza tabela

Tabela 2 - Opis diody LED DL12 (czerwona)

Zafgczone urzgdzenie zabezpieczajgce
WL. : ;

lub aktywny generator impulséw

Zadne urzgdzenie zabezpieczajgce NIE
WYL. jest zatgczone oraz nie jest aktywny

generator sygnatéw sterowania

Tabela 3 - Opis diody LED DL13 (zielona)

Swieci swiattem
statym

Normalna praca (dioda $wieci nawet,
kiedy nie ma fotokomorek)

Zwarcie na szynie BUS-2EASY.
(btysniecie co 2,5 sekundy)

Btad wykryty na ztgczuszyny BUS2-EASY,
powtdrzy¢ procedtre akwizycji. Jezeli
btad nadal wystepuje, nalezy sprawdzi¢
czy do poszczegélne akcesoria nie majg
przypisanych'wiecej adreséw niz jeden
(patrz takze instrukcje akcesoriow).

WYL.

Btyska

F44c
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6.2.3 ADRESOWANIE KODEROW SZYNY
BUS-2EASY

Podfaczanie wejscia BUS-2EASY do centralki realizowane jest
za pomocg kabla dwubiegunowego wychodzacego z koderow.

A

W przeciwienstwie do fotokomdrek, biegunowosc¢
podfaczenia szyny BUS-2EASY okresla czy koder
przypisany jest do jednego skrzydia czy do
drugiego.

Dlatego tez nalezy zwraca¢ szczegodlna uwage na wskazania
diod statusu znajdujgcych sie na korpusach poszczegolnych
koderéw (Rysunek 26).

Ponizej znajduje sig lista funkcji diod DL1, DL2 oraz DL3 oraz
ich status:

Tabela 4 — Podtgczenie kodera oraz diody statusu

D,_'Ega WLACZONA BLYSKA | WYLACZONA
Zasilanie wigczone, |Zasilanie Brak zasilania
komunikacja wtgczone, lecz oraz komunikaciji

DL 1 |z centralka brak komunikacji  |przez BUS-
realizowana przez |przez BUS-2EASY |2EASY
BUS-2EASY

DL 2 |Koder skrzydta 1 / Koder skrzydfa 2
Skrzydto si¢ nie Odebrano impulsy |Skrzydto si¢ nie

DL 3 |porusza podczas ruchu porusza

skrzydta

e DLT1 =.w celu zapewnienia prawidfowego potgczenia
pomiedzy koderem i centralna dioda musi zawsze
swiecic

e ', DL2-okresla skrzydto na ktérym zainstalowany jest koder.
Pod warunkiem, ze konfiguracja jest prawidfowa, system
zautomatyzowany bedzie pokazywac: koder z zapalong
diodg DL2 w przypadku skrzydta 1 oraz koder diodg DL2
zgaszong w przypadku skrzydta 2. Jezeli potgczenie jest
nieprawidtowe, tj. dwa kodery o tym samym statucie diod
DL2, podczas procedury programowania akcesoriow
BUS-2EASY, diody DL1 obu koderow btyskajg. W takiej
sytuacji patrz konfiguracja podana w Tabeli 4 w celu
okreslenia ktére podfgczenie kodera nalezy zmienié.

e DL3 - bfyskami wskazuje odczyt sygnafdéw sterowania
podczas ruchu skrzydfa. Kiedy skrzydfo sie nie porusza
dioda DL3 jest albo zgaszona albo $wieci $wiattem
statym.

I3~ UWAGA: W niektorych potoZzeniach skrzydfa, kiedy
pozostaje ono nieruchome, dioda DL.3 moze migotac,
nie nalezy tego interpretowac jako usterki.

skrzydto 2 7 |—_’I

Q skrzydto 1

Rysunek 26j
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7 PROGRAMOWANIE

W celu zaprogramowania systemu zautomatyzowanego nalezy
wejs¢ w tryb programowania ,PROGRAMMING”.
Programowanie odbywa si¢ w dwdéch czesciach: POZIOM 1
i POZIOM 2.

A

Status systemu zautomatyzowanego ukazywany
jest na ekranie. Jezeli po nacisnieciu przycisku
F pojawi sie komunikat ,,PC”, oznacza to, ze
centralka ustawiona jest w trybie programowania
przez komputer PC zabezpieczony osobistym
hastem dostepu. Programu NIE MOZNA
zmodyfikowac bez komputera PC oraz hasfta.

F44c

POLSKI
Modyfikacja parametrow programowania ma skutek
natychmiastowy, natomiast _zapis parametrow

w pamieci odbywa sie dopiero po wyjsciu z menu
programowania_oraz powrdcenia do widoku statusu
wejs¢. Jezeli przed powrdceniem do widoku statusu

wejs¢ zostanie odciete zasilanie systemu, wszystkie
wprowadzone zmiany zostana stracone.

Do widoku statusu wejs¢ mozna powrdcic, zapisujac
przy tym wszystkie wprowadzone do danego mementu

zmiany parametrow, naciskajac przycisk F w dowolnym
punkcie menu programowania poziomu 1go lub 2go.

Ustawienia domysine mozna przywroci¢ wybierajac

odpowiedni parametr funkcji dF (1-wszy poziom
programowania).

Jezeli po nacisnieciu przycisku F pojawi sig
komunikat ,,dF”, oznacza to, ze uruchomiony
zostat tryb programowania poziomu 1go (patrz

punkt 7.1).

¥
()
J
0
it

7.1 PROGRAMOWANIE POZIOMU 1go

Jezeli po naci$nieciu dowolnego przycisku pojawi sie komunikat :j[ oznaczato, ze centralka ustawiona jest w trybie programowania

przez komputer PC zabezpieczony osobistym hastem dostepu. Programu nie mozna zmodyfikowaé bez komputera PC oraz hasta.

W celu przeglgdania lub modyfikacji ustawieri programu nalezy podtgczyé urzgdzenie do komputera PC za pomocg kabla USB,

zgodnie z wtasciwymi instrukcjami.

Nacisna¢ przycisk F aby wej$¢ do menu programowania poziomu pierwszego.

e Po nacisnieciu (i przytrzymaniu) przycisku F na ekranie pojawi si¢ nazwa funkcji.

*  Po zwolnieniu przycisku, na ekranie pojawi sie warto$¢ funkcji, ktérg ' mozna zmieni¢ za pomoca przyciskéw + oraz -.

e Po ponownym (i przytrzymaniu) przycisku F na ekranie pojawi sie nazwa kolejnej funkgiji, itd.

*  Po osiggnieciu ostatniej funkcji, nacisng¢ F aby wyj$¢ z menu programowania i zapisa¢ parametry. Na ekranie ponownie
ukazany bedzie status systemu zautomatyzowanego.

PROGRAMOWANIE POZIOMU 1go — nacisnij @
A M :

':hE DOMYSLNIE: D :
L Stuzy do konfigurowania parametrow dla warto$ci
DOMYSLNYCH odpowiadajacych instalacji z sitownikami

innymi niz sitowniki firmy FACC (patrz kolumna domysina 0).

Stuzy do konfigurewania parametrow dla wartosci
DOMYSLNYCH odpowiadajgcych instalacji z sitownikami
firmy FACC modele 412, 413/415, 770, 390 (patrz kolumna
domysina 1).

Stuzy do konfigurowania parametrow dla wartosci
DOMYSLNYCH odpowiadajgcych instalacji z sitownikami
firmy FACC model 391 (patrz kolumna domy$ina 2).

Stuzy do konfigurowania parametrow dla wartosci
DOMYSLNYCH odpowiadajacych instalacji z sitownikami
firmy FACC model S700H (patrz kolumna domys$ina 3).

Jezeli po zwolnieniu przycisku F na ekranie pojawi sie

CU, oznacza to, ze wybrano standardowg konfiguracje
zmodyfikowang za pomocg przyciskow oraz ekranu. Jezeli
chcemy zachowac ten program nalezy ponownie nacisng¢
przycisk F. B
Jezeli po zwolnieniu przycisku F na ekranie pojawi sie PL
oznacza to ze urzadzenie zostato zaprogramowane za
pomocg komputera PC. Naciskajgc przyciski + oraz — mozna
zatadowac konfiguracje domysing. Jezeli chcemy zachowaé
program wprowadzony za pomocg komputera PC nalezy
nacisng¢ ponownie przycisk F.

Domrx‘élnie DomysInie | Domysinie Domllélnie
Wyswietlane |Funkcja i ( é
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FA4AcC FAAC
POLSKI POLSKI
DomyslInie | Domysinie | Domysinie | Domysinie
Wyswietlane |Funkcja ixl yl xl £
L ( [
NN TYP SILNIKA: I ( ( 1
i i sitowniki inne niz sitowniki firmy FAAC. u ! = -
_: sitowniki FAAC 41 2, 41 3/415, 770, 390.
O sifownik FAAC 391 .
7 sitownik FAAC S700H.
) T TRYBY PRACY: — (I
L C . E — E —
C Péfautomatyczny.
O
I Automatyczny.
EE Potautomatyczny ,krok-po-kroku”.
5H Automatyczny z pracg wsteczng podczas pauzy
D »
i Automatyczny ,krok-po-kroku
C . . .
J  Automatyczny urzadzen zabezpieczajgcych.
5H Zabezpieczen ,krok-po-kroku”
'D_ Péfautomatyczny ,b”.
bl Mieszany (OTW. po sygnale/ZAM. - uktad powodujacy wytgczenie
systemu w przypadku zastabniecia/nieobecnosci operatora)
L Uktad powodujacy wyfgczenie systemu w przypadku
zastabniecia/nieobecnosci operatora.
L Indywidualnie programowany. g
[ 2
i ( Automatyczny sterowany zegarowo. \
Inne, bardziej szczegdfowe, opcje programowania r
dostepne sg przy programowaniu za pomocag komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).
CZAS PAUZY: | I I I
FH ) , i ) ) i DN Eu DN DN
Czas pauzy jest taki sam dla otwarcia catkowitego i otwarcia
czesciowego. Funkcja ta dziata wytgcznie jezeli wybranotryb pracy
automatycznej. Czas pauzy moze zosta¢ ustawiony w zakresie od
0 do 59 sekund, z przyrostem co 1 sekunda. Nastepnie na ekranie
pojawia sie mozliwo$¢ zmiany w minutla'cfﬂ i:dziesigtkach sekund,
do wartosci maksymalnej wynoszacej\ . ( minuty.
Np. jezeli na ekranie ukazane jest EE czas pauzy wynosi¢
bedzie 2 minuty i 50 sekund.
Inne, bardziej .szczegofowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomocg komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).
( MOC SILNIKA 1: 1 g ( _
IE ( el . W I_E g EE I_El
Ll (=moc minimalna
S0 = moc maksymalna
[@ Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania dostepne
sg przy programowaniu za pomocg komputera PC (patrz
odpowiednie instrukcje).
I35~ W przypadku zmiany wartosci mocy, zaleca sig przepro-
wadzenie nowej konfiguracji SETUP — patrz punkt 10.1.
g MOC SILNIKA 2: 1 g g
re M - LE (g EE 1
L {=moc minimalna
5 = moc maksymalna
[@ Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programowania dostepne
sg przy programowaniu za pomocg komputera PC (patrz
odpowiednie instrukcje).
[@ W przypadku zmiany wartosci mocy, zaleca sie przepro-
wadzenie nowej konfiguracji SETUP — patrz punkt 10.1.
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POLSKI POLSKI
Domysinie | Domysinie | Domysinie | Domysinie
Wyswietlane | Funkcja ixl y' %‘ £
L ( — i
g PREDKOSC: I | I -
- - ; » SRR L LI ks LI
Stuzy do regulacji predko$ci ruchu. Istnieje mozliwo$¢ ustawienia
10 poziomdw predkosci. Parametr ten ma warto$¢ wzgledng, gdyz
odnosi sie do masy skrzydfa zmierzonej podczas cyklu konfiguraciji
SETUP.
1 Lo s
LI = predkos¢ minimalna
' iy
I = predko$¢ maksymalna
Inne, bardziej szczegofowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomocg komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).
_) SPOWALNIANIE (hamowanie): [ I | _r v/
ML . . .( wanie) - , | =l N I X
Stuzy do ustawiania obszaru spowolnienia ruchu bramy, jako procentu 9
catkowitego zakresu przesuwu bramy. Warto$¢ tego parametru mozna 0
ustawi¢ w zakresie od LI do 17% z przyrostem co 1%. o
ULl = brak spowalniania
L { = minimalne spowalnianie
[@ 55 - maksymalne spowalnianie
Inne, _bardziej szczegdfowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomoca komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje). \ *
[ STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO:
Exit from programming, storage of data and return to the automated system status view
L = ZAMKNIETY gjl = uktad,zapewniajgcym bezpieczenstwo w razie uszkodzenia dziata
'F: | = OTWARTY 'F:E =ttrwa weryfikacja urzgdzen podtgczonych przez BUS-2EASY
'F:E = Bezczynny, nastepnie ,OTWIERA” LE = wstepne:btyskanie nastepnie ,OTWIERA”
'FH = Bezczynny, nastepnie ,ZAMYKA” ”‘l = wstepne btyskanie nastepnie ,ZAMYKA”
'FH =W ,PAUZA” {F =/Otwieranie w trybie AWARYJNYM (EMERGENCY)
||=:'; = Podczas otwierania i =:@twieranie w trybie AWARYJNYM (EMERGENCY)
b = Podczas zamykania

7.1 PROGRAMOWANIE POZIOMU 2go A\ VO

Aby wej$¢ do menu programowania poziomu 2go nalezy nacisngc¢ i przytrzymac przycisk F, nastepnie trzymajgc przycisk F wcisniety

nacisng¢ przycisk +:

e Po zwolnieniu prZ)ﬁcisku + na ekranie pojawi sie nazwa pierwszej funkcji menu drugiego poziomu (jezeli na ekranie nadal
wyswietlane jest 0™ oznacza to, ze ¢entralka ustawiona jest w trybie programowania przez komputer PC.

e Po zwolnieniu przycisku F na ekranie pojawi sie warto$¢ funkciji, ktérg mozna zmieni¢ za pomoca przyciskéw + oraz -.

J Po ponownym (i przytrzymaniu), przycisku F na ekranie pojawi sie nazwa kolejnej funkgji, itd.

e Po osiggnieciu ostatniej funkcji, nacisna¢ F aby wyjs¢ z menu programowania i zapisa¢ parametry. Na ekranie ponownie
ukazany bedzie status systemu zautomatyzowanego.

A Jezeli centralka ustawiona jest w trybie programowania przez komputer PC zabezpieczony osobistym hasfem
dostepu, NIE MOZNA wejsé do menu programowania poziomu 2go.

PROGRAMOWANIE POZIOMU 2go — nacisnij @ + 62

Dom%élnie Domysinie Doml'élnie Domysinie
Wyswietlane | Funkcja & C §

5 5

MOC MAKSYMALNA CIAGU:

Silniki pracuja z maksymalng moca (ignorujac wybrany poziom

mocy Fl oraz F2), podczas ruchu.
|

1 = aktywny
mo = wyfgczony
Inne, bardziej szczegdfowe, opcje programowania

dostepne sa przy programowaniu za pomoca komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).

[

-

N i
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DomysInie | Domysinie | Domysinie | Domysinie
Wyswietlane [ Funkcja F% ( é E
[N ( i

) ZAMEK ELEKTRYCZNY PRZY ZAMYKANIU NA SKRZYDLE 2: —

L o , [ I I 0
Na centralce znajduje sie ztgcze przeznaczone do podigczania
dedykowanegozamkaelektrycznego.Standardowozamekelektryczny
instalowany jest na skrzydle 1, jezeli zamek instalowany bedzie na
skrzydle 2, nalezy odpowiednio ustawi¢ warto$¢ parametru.

H = zamek elektryczny przy zamykaniu na skrzydle 2
mi0 = zamek elektryczny przy zamykaniu na skrzydle 1

— OPOZNIENIE SKRZYDLA PRZY ZAMYKANIU - - - -

L ,, L S [ (1 L] [
Ustawi¢ opoOznienie skrzydta przy zamykaniu, jako procent
ca’rlé‘owitg%) ruchu skrzydta. Wartos¢ tg mozna ustawi¢ w zakresie
od Ll do bl sekund, z doktadnosciag do 1 sekundy.

ULl = bez opdznienia
g { = minimalne opdznienie
B = maksymalne opdznienie

ﬁE: OPOZNIENIE SKRZYDLA PRZY OTWIERANIU 5 l.: H L:

. Umozliwia otworzenie skrzydta 2 z 10% opdznieniem stosunku do - .
catkowitego otwarcia, unikajgc kolizji ze skrzydtami.

5= aktywny
mi0 = wytgczony
- CZAS PRACY (przeterminowania) S ! L: [ l_: : l_: :
Zalecamy ustawienie czasu dtuzszego niz czas wymaganysdo nd ' : '
catkowitego otwarcia i zamknigcia bramy.
Wartosé tg mozna ustawi¢ w zakresie od H do 55 sekund,
z dokfadnoscig do 1 sekundy. Nastepnie na ekfanie! ukazywany
jest czas w minutach i dziesigtkach sekund (oddzielonychrkropka),
ktéry mozna ustawiac z dok:radnoéciq do 10 sekund, do wartosci
maksymalnej wynoszgcej (. { minuty.

_C KONCOWY CIAG ZAMYKANIA: _ - _ -

— o i A . \ . o [ i () D
Silnik pracuje z maksymalny ciggiem w celuutatwienia zamkniecia
zamka elektrycznego (docisniecie)

_1 = aktywny
mi0 = wytgczony

I Inne, _bardziej {szczegdfowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomoca komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).

_- SKOKWSTECZNY PRZY OTWIERANIU: I -

(( , , , , o I I (I i
Kiedy brama jest zamknieta, przed otwarciem silnik domyka brame
w celu ufatwienia otwarcia zamka elektrycznego.

H= aktywny
mi = wytgczony

[@ Inne, bardziej szczegdfowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomocg komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).

- MIEKKIE DOTKNIECIE: (funkcja mozliwa tylko przy _ - _ -

) zastosowaniu sifownikéw FAAC) i M M M
Po dotknieciu punktu zatrzymania, skrzydfa przesuwajg sie wstecz
i powoli zatrzymuija.

1 = aktywny
mi0 = wytgczony

= Funkcja ta moze by¢ przydatna do spetniania wymogow
w zakresie krzywej uderzenia okreslanej przez obowigzujace
przepisy.

= Inne, _bardziej szczegdfowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomoca komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).
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Domysinie | Domysinie | Domysinie | Domysinie
Wyswietlane | Funkcja ixl ( %‘ £
L ( _ i
(g WSTEPNE BLYSKANIE: — — —
) E - ) . . . I i [ i
Umozliwia ustawienie 5 typow btyskania wstepnego o czasie trwania
wynoszgcym 3 sekundy.
r0 = brak wstgpnego btyskania .
QL = wstepne btyskanie przed kazdym ruchem
Ll = wstepne btyskanie przed ruchem zamykajgcym
o . o
LI~ = wstepne biyskanie przed ruchem otwierajgcym
FH = wstepne btyskanie tylko na koniec pauzy.
= Inne, _bardziej szczegdfowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu za pomoca komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).
[ OGRANICZNIK PRZY OTWIERANIU: I NI NI NN
) . L . L [ | |
Zastosowanie ogranicznikdw ruchu pozwala na okreslenie punktu
po ktérym urzadzenie zaczyna szuka¢ punktu zatrzymania
(ogranicznika mechanicznego) (01, 02, 03) lub tez automatycznie
zatrzymuje system zautomatyzowany (04, 05, 06).
ULl = brak ogranicznika ruchu otwarcia obu skrzydet
i .
Ll ( = szuka punktu zatrzymania skrzydta 1 oraz 2
3 .
LIC = szuka punktu zatrzymania skrzydta 1
QH = szuka punktu zatrzymania skrzydta 2 r
LH = zatrzymuje ruch skrzydta 1 oraz 2 \ 2
i :
LI1 = zatrzymuje ruch skrzydfa 1
b = zatrzymuje ruch skrzydfa 2 :
Po zmianie ustawien przefaclzq/;ko’w kraricowych na ekranie
zaczyna biyskac komunikat J1{ i blyska dioda konfiguracji
(SETUP) DL 18, co oznacza, ze naleZy przeprowadzic
konfiguracje.
- OGRANICZNIK PRZY ZAMYKANIU: NI NI I NIl
- . R > . L | ) |
Zastosowanie ogranicznikéw ruchu pozwala‘na okreslenie punktu
po ktéorym urzgdzenie zaczyna szukaC punkiu zatrzymania
(ogranicznika mechanicznego) lub tez automatycznie zatrzymuije
system zautomatyzowany.
LiLl = brak ogranicznika ruchu otwareia obu skrzydet
I .
L ( = szuka punktu zatrzymania‘skrzydta 1 oraz 2
3 :
LIC = szuka punktu zatrzymania skrzydta 1
LiH = szuka punktu zatrzymania skrzydfa 2
i .
LIt = zatrzymuje ruch skrzydta 1 oraz 2
- .
LIJ = zatrzymuje4uch skrzydta 1
b = zatrzymuje ruchrskrzydfa 2
Po zmianie ustawien Drzefaczn/;kéw kraricowych na ekranie
zaczyna btyskac komunikat TLi i biyska dioda konfiguracji
(SETUP) DL 18, co oznacza, ze nalezy przeprowadzic
konfiguracje.
-_ ZABEZPIECZENIE PRZED WIATREM: (funkcja aktywna NI I I I
it wytacznie w przypadku sitownikéw FACC bez kodera) L L 0 L
Stuzy do ustawiania czasu interwencji zabezpieczenia przed
wiatrem, kitdra pozwala na dziatanie bramy nawet przy silnych
podmuchach wiatru. Po okre$lonym czasie, modut odwraca kierunek
ruchu bramy.
Warto$¢ tg mozna ustawic¢ w zakresie odLido | minuty, z doktadnoscig
do 1 sekundy.
Nastepnie na ekranie ukazywany jest czas w minutach i dziesigtkach
sekund (oddzielonych kropka), ktéry mozna ustawiaé z_gok’fadnoéciq
do 10 sekund, do wartosci maksymalnej wynoszacej = minut.
Np. jezeli na ekranie ukazane jest (1, czas pauzy wynosi¢ bedzie
1 minuta i 50 sekund. Jezeli warto$¢ parametru zostanie ustawiona
na i funkcja bedzie wyfgczona.
I .
Li_t = funkcja wytgczona
ar .
C.LI = funkcja aktywna przez maksymalny czas
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Funkcja

Domiylélnie
L

Domy'élnie
(

Dom%élnie

Domﬁélnie
1

-
L

KODER (w przypadku kodera podtaczonego do J3-BUS-2EASY
oraz do J7 — rysunek 7)

W przypadku stosowania kodera istnieje mozliwos¢ ustawienia jego
czutosci. Koder zarzgdza funkcjami ,spowalniania” oraz ,czesciowego
otwierania”. Koder petni funkcje urzgdzenia zabezpieczajgcego przed
zgnieceniem oraz rozpoznawania punktu zatrzymania.

Jezeli, podczas zamykania lub otwierania, brama natrafi na
przeszkode, koder spowoduje odwrdcenie kierunku ruchu bramy.
Czwarte kolejne wykrycie przeszkody przy ruchu w tym samym
kierunku rozpoznawane jest jako punkt zatrzymania i skrzydto
zatrzymuje sie w tym potozeniu.

Podczas spowalniania, kiedy skrzydfo osiggnie punkt zatrzymania,
koder wydaje polecenie zatrzymania silnika.

W przypadku korzystania z kodera nalezy ustawi¢ czuto$¢ (ktéra ma
wptyw zaréwno na wykrywanie przeszkdd jak i na rozpoznawanie
punktu zatrzymania) systemu zabezpieczajgcego przed zgnieceniem
poprzez odpowiednie ustawienie parametréw:

u e
u”_: = czuto$¢ minimalna

Il = czuto$¢ maksymalna

Wartos¢ domysina wynosi 2 sekundy w przypadku

rozpoznawania przeszkody (przy petnej predkosci) oraz 4
sekundy w przypadku rozpoznawania punktu zatrzymania

(przy spowalnianiu).

1
L

1
N

=
1
L

1
U

T
P

FOTOKOMORKI ZAMYKANIA:

Funkcje to nalezy uruchomi¢ jezeli chcemy aby fotokomérki
zamykania powodowaly zatrzymanie lub odwrdcenie kierunku
ruchu skrzydfa przy przerwaniu fotokomorki. Jezeli funkeja, tanjest
wytgczona, standardowo przerwanie fotokomorki przy/zamykaniu
powoduje natychmiastowe odwrécenie ruchu skrzydta!

| , . .
~I = odwrdcenie ruchu przy rozfgczeniu
"0 = natychmiastowe odwrécenie ruchu przy,otwieraniu

([

1
o

Funkcja ADMAP:

Funkcja ta stuzy do aktywacji dziatania' zgodnie z Francuskimi

przepisami NFP 25/362.

H= aktywna

D = wytgczona

(|
D]

[

Wyjscie WY1:

Stuzy do konfiguracji wyjscia QUT 1. (wyjscie typu OC — Open Collector)

ULl = FAIL-SAFE - ukfad zapewniajgcy bezpieczenstwo w razie

- uszkodzenia _ . _

LIC = LAMP KONTROLNA'(zgaszona, kiedy brama jest zamknieta,
Swieci podczas otwierania oraz kiedy brama jest otwarta/

— stanie pauzy, btyska podczas zamykania

Ha = LAMPKA DODATKOWA (swieci $wiattem statym przez 90 sekund)

L7t = ALARM na zasilaniu bateryjnym

Qé = brama OTWARTA lub w stanie PAUZY
L = brama ZAMKNIETA

HE: =brama W RUQHU

H'E: = brama w stanie AW_ARYJNYM

L= brama OTWIERA sie

I = brama ZAMYKA sie

( | = sygnat sterujgcy ZAMKA ELEKTRYCZNEGO przez ZAMKNIECIEM
' (nalezy podtaczy¢ przez przekaznik 24V - 100 mA)

= zabezpieczenie AKTYWNE

(2 = funkcja SYGNALIZACJI SWIETLNEJ (aktywna podczas
OTWIERANIA oraz kiedy brama jest OTWARTA)

[@ Inne, bardziej szczegdfowe, opcje programowania

dostepne sg przy programowaniu za pomocg komputera
PC (patrz odpowiednie instrukcje).

_
—

_l
—

[
(O

Wyjscie WY2:
Stuzy do konfiguracji wyjscia WY2 (stycznik zwierny).
Patrz ustawienia wyjscia WY1.

_
i

—
i

X
(N
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Domysinie | Domysinie Dom%élnie Domysinie
Wyswietlane | Funkcja ﬁ C ﬁ

—H— RESET oraz AKWIZYCJA MODULU RADIOWEGO X-COM 0l FiCl 0l il
- Modut X-COM stuzy do komunikacji radiowej pomiedzy centralkg -
i komputerem PC. Przed uruchomieniem komunikacji modut X-COM
nalezy skonfigurowac.

Jezeli po wejsSci do danego menu na ekranie bedzie wyswietlony
komunikat ,,0”, oznacza to, ze modut X-COM nie zostat jeszcze
skonfigurowany lub zainstalowany. Aby rozpoczaé procedure konfiguracii
nalezy zainstalowa¢ moduf w ztgczu M1A-COM znajdujgcym sie na
ptytce centralki oraz nacisng¢ i przytrzymac przez okofo 5 sekund
przycisk +. Na ekranie pojawi sie komunikat = i zacznie btyskac
kontrolka. Nastepnie procedure konfiguracji nalezy zakoriczy¢ za
pomocg komputera PC. Jezeli po wejsciu do danego menu na ekranie
zostanie wyswietlony komunikat Y, oznacza to, ze modut X-COM zostat
skonfigurowany i jest gotowy do dziatania. Aby zresetowa¢ moduf
lX'-COM nalezy nacisng¢ i przytrzymaé przez okoto 5 sekund przycisk -.
ZI = modut X-COM wtgczony.

mZ = modut X-COM nie zainstalowany lub nie skonfigurowany.

¥
()
J
0
it

1
[

WEZWANIE WSPARCIA - LICZNIK CYKLI (sprzezony

z nastepujgcymi dwiema funkcjami):

H = po osiggnieciu liczby cykli lustawionej za pomocg opisanych
ponizej funkcji iZ oraz m, funkcja powoduje uruchamianie
btyskania wstepnego przez 8 sekund przed kazdym ruchem \

4

([

(|
D
(]
]
(]
D

(poza btyskaniem wstepnym ustawionym za pomocg funkcji PF).
[@ Jezeli za pomocg komputera PC zostanie ustawiona
wartosc¢ cykli do wezwania pomocy przekraczajgca 99:990., r
parametr wartosci funkcji iC_i N ukazywany na ekraniée
wynosic bedzie odpowiednio 99 i 99.

ro=funkcjeric oraz g stuzg do podawania liczby cyklirealizowane;j

przez system, przy czym maksymalna wyswietlana*wartosc
wynosi 99,990.

= Jezeli za pomocag komputera PC zostanie'ustawiona liczba

cykli wyzsza niz 99,990, parametrwartodeifunkcjiric_ird

ukazywany na ekranie wynosic bedzie odpowiednio 99 i 99.
Funkcja ta moze stuzy¢ do planowania konserwagji okresowych lub
sprawdzania liczby wykonanych cykli.roboczych.

PROGRAMOWANIE CYKLU (TYSIACE):

Jezeli H5 = H, na ekranie podana bedzie liczba tysiecy cykli po
ktorych nalezy wezwaé wsparcie techniczne (serwis) (wartos¢

. s 2 . I [
mozna ustawi¢ wizakresie od LI do Z7).
T i ) o . .

Jezeli M2 = md, natekranie wys$wietlana jest liczba wykonanych
tysiecy cyklisWyswietlana wartos¢ jest aktualizowana w miare
wykonywania kolejnych cykli zgodnie z warto$cig nd.

I JeZelir\Z =m0, weelu zresetowania licznika naleZy nacisngc
i przytrzymac przez 5 sekund przyciski + oraz -
PROGRAMOWANIE CYKLU (DZIESIATKI):

Jezeli Mo = 'j', na ekranie podana bedzie liczba dziesigtkow cykli
po ktdrych nalezy wezwaé wsparcie te%hniCérlee (serwis)
(wartos¢é mozna ustawi¢ w zakresie od Li do 17).

5= 2, na ekranie wyswietlana jest liczba wykonanych
dziesigtkdw cykli. Wyswietlana wartos¢ jest aktualizowana
w miare wykonywania kolejnych cykli zgodnie z wartoscig 1i-.
Przyktad: Jelz'eli system wykonat 11,218 cykli, "= = 11

natomiasti\Cl = 21

— STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO:

—= ng(jéé Z menu programowania, nastepuje zzla_[?is danych oraz powr6t do widoku statusu systemu zautomatyzowanego.

Ll = ZAMKNIETY Hq = ukfad zapewniajgcym bezpieczenstwo w razie uszkodzenia dziafta

(= OTWARTY Hig‘ = trwa weryfikacja urzgdzen podtgczonych przez BUS-2EASY
Bezczynny, nastepnie ,OTWIERA” L:Ig‘ = wstepne btyskanie nastepnie ,OTWIERA”

Bezczynny, nastepnie ,ZAMYKA” = wstepne btyskanie nastepnie ,ZAMYKA”

W trybie ,PAUZA” (1= Otwieranie w trybie AWARYJNYM (EMERGENCY)

Podczas otwierania C = Otwieranie w trybie AWARYJNYM (EMERGENCY)

Podczas zamykania

g
1
__
1

N
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1
g
_
1
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C
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Jezeli
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I | | g | g g
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7.3 PROGRAMOWANIE ZA POMOCA KOMPUTERA PC
(POZIOMU 3GO)

W celu wejscia w tryb programowania za pomocg komputera
PC (PROGRAMMING FROM PC) nalezy podfgczyé modut
sterowania do komputera PC za pomocg modufu X-COM lub
kabla USB, patrz wiasciwe instrukcje

8 ZAPISYWANIE KODOW STEROWANIA RADIOWEGO

Centralka sterownicza posiada wbudowany dwukanatowy
system dekodujgcy (DS, SLH, LC/RC) o nazwie OMNIDEC.
System ten pozwala na zapisanie w pamieci komend catkowitego
otwarcia (OPEN A) i otwarcia czesciowego (OPEN B) systemu
zautomatyzowanego — umozliwia to dodatkowy modut odbiornika
(Rysunek 27 element (1) oraz elementy sterowania radiowego
dziafajgce na tej samej czestotliwosci.

[@ Trzy typy koddw radiowych (DS, LSH, LC/RC) moga

funkcjonowac jednoczesnie na dwoch kanatach.
Istnieje _mozliwosc wprowadzenia do 256 kodow
radiowych, podzielonych na komendy OTWORZ A
i OTWORZ B.

Aby stosowaé rdzne systemy kodowania na tym
samym kanale, nalezy przeprowadzi¢ programowanie
poszczegdlnych systemdw i powtdrzyc procedure dla

pozostatych.

Inne _opcje programowania _kanafow _radiowych
mozliwe sg przy zastosowaniu komputera PC
(patrz _wiasciwe instrukcje). Np. istnieje moZzliwosc
skonfigurowania automatycznej komendy otwarcia
(OPEN) dla kanafu radiowego, ktdra powoduje
wykonanie automatycznego cyklu (otwdrz — pauza
— zamknij) niezaleznie od wybranego trybu prac
(patrz wfasciwe instrukcje programowania za pomoca
komputera PC).

N\

IS

S

-~

Rysunek 27/

N

8.1 ZAPISYWANIE W PAMIECI KOMEND STEROWANIA
RADIOWEGO DS.

Istnieje _mozliwos¢ wprowadzenia do 256 kodow
radiowych, podzielonych na komendy OTWORZ A
i OTWORZ B.

1.  Na module sterowania radiowego DS wybraé wymagang
kombinacje WL.-WYL. dwunastu przetgcznikéw typu DIP.
Na module sterowania nalezy nacisng¢ R1 (SW1) lub R2
(SW2) w celu zapisania odpowiednio sygnatu sterowania
catkowitego otwarcia (OPEN A) lub czesciowego otwarcia
(OPEN B). Wtasciwa dioda na module sterowania btyska
powoli przez 5 sekund.

Zwolnic przycisk.

W ciggu tych 5 sekund nalezy nacisng¢ wtasciwy przycisk
na module sterowania radiowego.

Dioda na module sterowania zapala sie na okoto sekunde
a nastepnie gasnie, oznaczato ze kod sterowania radiowego
zostat zapisany w pamiegci.

S
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6. W celu dodania innych kodow sterowania radiowego nalezy
powtdrzy¢ procedure od punktu 1.
7. W celu dodania elementéw sterowania radiowego z tym

samym kodem, nalezy skopiowaé¢ tg samg kombinacje
WL.-WYL. dla innych modutéw sterowania radiowego.

8.2 ZAPISYWANIE W PAMIECI KOMEND STEROWANIA
RADIOWEGO SLH.

Istnieje mozliwos¢ wprowaadzenia do 256 kodow
radiowych, podzielonych na komendy OTWORZ A
i OTWORZ B.

1. Namodule sterowania radiowego SLH, nalezy jednoczesnie
nacisng¢ i przytrzymac przyciski P1 i P2.

2. Dioda LED na module sterowania radiowego zaczyna
btyskac.

3.  Zwolni¢ oba przyciski.

4. Na module sterowania nalezy nacisng¢ R1 (Sw1) lub R2
(Sw2) w celu zapisania odpowiednio sygnatu sterowania
catkowitego otwarcia (OPEN A) lub czesciowego otwarcia
(OPEN B). Wriasciwa dioda na module sterowania btyska
powoli przez 5 sekund.

5. Zwolni¢ przycisk.

6. W trakcie tych 5 sekund, kiedy dioda sterowania radiowego
wcigz btyska, nacisngCli przytrzymacé wtasdciwy przycisk
na module sterowania,radiowego (dioda LED sterowania
radiowegoSwieci wisposob staty).

7. Dioda na module zapala sie na 1 sekunde, a nastepnie
gasniepoznacza to ze kod radiowy zostat zapisany w pamieci.

8. Zwalni¢ przyciski modutu sterowania radiowego.

9. _Po koleis szybko nacisng¢ dwukrotnie przyciski, ktérych

funkeje zapisano w pamieci.

Aby dodac inne urzgdzenia sterowania radiowego o tym samym
kodzie systemu, nalezy przypisa¢ kod zapisanego w pamieci
przycisku sterowania przycisku sterowania radiowego do
odpowiedniego przycisku na elemencie sterowania radiowego,
ktéry ma by¢ dodany, zgodnie z nastepujgca procedura:

Systemwykonuje jedng operacje otwierania. Nalezy
upewnic sie, ze na drodze elementéw ruchomych
systemu nie znajduja sie Zadne przeszkodly.

a. Na zapisanym w pamieci elemencie sterowania

radiowego jednoczednie nacisng¢ i przytrzymac

przyciski P1 i P2.

Dioda sterowania radiowego zaczyna btyskaé.

Zwolni¢ oba przycisk.

Nacisng¢ i przytrzymac zapisany w pamieci przycisk

(zapala sie dioda urzadzenia sterowania radiowego i

Swieci statym Swiatfem).

Zblizyé do siebie urzgdzenia sterowania radiowego,

nacisng¢ i przytrzymac¢ przycisk na elemencie

sterowania radiowego, ktéry ma by¢ dodany i zwolnic

przycisk dopiero po podwdjnym btysnieciu diody

urzadzenia sterowania radiowego, oznacza to ze

zapis w pamieci zostat wykonany pomysinie.

f.  Nacisng¢ szybko dwukrotnie przycisk zapisywanego
W pamieci urzgdzenia sterowania radiowego.

e o

Systemwykonuje jedng operacje otwierania. Nalezy
upewnic sie, Ze na drodze elementéw ruchomych
systemu nie znajduja sie Zadne przeszkodly.

A
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8.3 ZAPISYWANIE W PAMIECI KOMEND STEROWANIA
RADIOWEGO LC/RC (WYLACZNIE DLA WYBRANYCH
RYNKOW)

[@ Istnieje _moZliwos¢ wprowadzenia do 256 kodow
radiowych, podzielonych na komendy OTWORZ A

i OTWORZ B.

* Nalezy uzywac wytgcznie pilotéw sterowania radiowego
LC/RC z modutem odbiornika 433MHz.

* Na module sterowania nalezy nacisng¢ R1 (Sw1) lub R2
(Sw2) w celu zapisania odpowiednio sygnatu sterowania
catkowitego otwarcia (OPEN A) lub czesciowego otwarcia
(OPEN B). Wtasciwa dioda na module sterowania btyska
powoli przez 5 sekund.

e Wiasciwa dioda (Rysunek 1, element 7) na module
sterowania btyska wolno przez 5 sekund.

e W trakcie tych 5 sekund nalezy nacisngé¢ i przytrzymac
wiasciwy przycisk na module sterowania radiowego LC/

e Dioda na module sterowania radiowego zapala sie na 1
sekunde, co oznacza, ze zapis w pamieci zostat wykonany;,
anastepnie btyska przez kolejne 5 sekund, podczas ktérych
mozna zapisac kolejny element sterowania radiowego.

e Pouptywie 5 sekund dioda gasnie, co oznacza zakonczenie
procedury.

e W celu zapisania w pamieci dodatkowych elementéw
sterowania radiowego nalezy powtdrzyé powyzszg
procedure od punktu 1.

8.3.1 ZDALNE ZAPISYWANIE SYGNALOW STEROWANIA
RADIOWEGO LC/RC W PAMIECI

Inne elementy sterowania mogg by¢ zdalnie zapisane w pamieci
tylko za pomocg elementéw sterowania radiowego LC/RC, tjs
bez uzycia przyciskéw LOGIC-SPEED-SETUP, lecz uzywajac
wczesniej zapisanego W pamieci urzadzenia sterowania
radiowego.

*  Wazigc element sterowania zapisany juz na jednym z dwéch
kanatéw (OPEN A lub OPEN B).

e Jednoczesnie nacisngc i przytrzymac przyciski P1 i P2 az
dioda obie diody beda powoli btyskac przez 5 sekund.

e W vciggu 5 sekund nacisng¢ przycisk® urzadzenia
sterowania radiowego zapisanego w pamieci aby wtgczy¢
programowanie wybranego kanatu:

e Dioda na tablicy odpowjadajgca programowanemu
kanatowi btyska przez 5 _sekund, w tym czasie nalezy
nada¢ kod kolejnego urzadzenia sterowania radiowego.

e Dioda $wieci $wiattem statym przez 2 sekundy, oznacza to
ze zapis w pamieci zostat wykonany pomysinie, nastepnie
zaczyna ponownie btyskac przez 5 sekund, w tym czasie
mozna zapisa¢ w pamigci kolejny urzadzenie sterowania,
nastepnie gasnie

8.4 USUWANIE KOMEND STEROWANIA RADIOWEGO

Aby usung¢ WSZYSTKIE kody sterowania radiowego zapisane

w pamieci, nalezy nacisng¢ i przytrzymaé przycisk R1 (SW1)

oraz R2 (SW2) przez 10 sekund.

e Diody DL16 oraz DL17 btyskaja szybko przez kolejne 10
sekund.

e Diody LED swiecg Swiattem statym przez 2 sekundy
a nastepnie gasng (kasowanie wykonane).

e Zwolni¢ oba przyciski.

A Operacja ta jest NIEODWRACALNA, wszystkie
kody radiowe zwigzane z komendami otwierania
OPEN A i OPEN B zostang usuniete.
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9 PODLACZANIE BATERII ZASILANIA AWARYJNEGO (OPCJA)

Zestaw baterii zasilania awaryjnego uruchomi
zautomatyzowany w przypadku awarii zasilania.

Baterie (otowiowe 12 V-4 Ah/90 x 70 x 108 mm) sa
standardowo fadowane przez tadowarke wbudowang

w_ptytke centralki i uruchamiajg sie w przypadku

awarii zasilania.

system

Baterie zasilania awaryjnego mozna zainstalowa¢ we wnece
w centralki, umieszczajgc je na przeznaczonym do tego
wsporniku.

Usunac¢ pokrywe wneki baterii za pomocg $rubokreta.

~

1.
e

\ Rysunek 28/

2.0, Zamocowa¢ wspornik jak ukazano to na ponizszym
rysunku.

Rysunek 29

%

3. Zainstalowa¢ baterie jak ukazano to na ponizszym
rysunku.

-~

Rysunek 39
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4. Podtagczyéprzewody dobaterii, zzachowaniem odpowiedniej
biegunowosci i podtaczy¢ do zacisku J2 na plytce centralki,
jak ukazano to na ponizszym rysunku

Podiaczyé ztacze baterii dopiero po podtaczeniu
zasilania podstawowego do zacisku J1.

\

¥
0
J
0
o

Rysunek 31 Y,

Rysu'nek 32/

Po przetgczeniu na zasilanie z baterii, system
zautomatyzowany pracuje normalnie az do osiggniecia
minimalnego  poziomu rezerwy zasilania. Po
osiggnieciu_minimalnego poziomu rezerwy zasilania
system wykonuje ostatnia operacje zamykania.

Po przetagczeniu na zasilanie z baterii lampa
btyskajac btyska szybciej niz w przypadku zasilania
sieciowego.

Inne _opcje zarzgdzania zasilaniem _awaryjnym
Z baterii dostepne sg w przypadku programowania za
pomoca komputera PC (patrz szczegotowe/wiasciwe
instrukcje).
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W celu skontrolowania czy baterie sg prawidtowo natadowane,
nalezy sprawdzi¢ diode DL15 ukazujgcg stan zasilania
zapasowego.

Tabela 5 — Dioda LED15 btyska podczas pracy na
zasilaniu sieciowym:
Dioda LED sSwieci
Dioda LED btyska

Bateria natadowana

Ladowanie baterii w toku.
Dioda LED btyska az do
catkowitego nafadowania
baterii.

Bateria roztadowana

Dioda LED nie swieci

Tabela 6 — Dioda LED15 btyska podczas pracy na
zasilaniu z baterii:

Dioda LED swieci
Dioda LED btyska
Dioda LED nie swieci

Bateria natadowana
Ostatnia operacja
Bateria roztadowana

10 URUCHOMIENIE "N,

10.1 Kontrola d‘ La -

Po wykonaniu “wszystkich. pofgczen i wtgczeniu zasilania
centralki, nalezy zgodnie»z ponizszg tabelg skontrolowac¢ status
diod LED wyodniesieniu do statusu wejs¢ (system zamkniety
i w stanie_spoczynku wyttuszczong czcionka).

Skontrolowac status diod sygnalizujgcych zgodnie z ponizszg
tabels.

Uwaga: Dioda wtaczona

Dioda wyfgczona

styk zamkniety
styk otwarty

Tabela 7 — Status diod sygnalizacyjnych LED oraz
ustawienia

[@ Inne opcje zarzgdzania zasilaniem _awaryjnym

Z baterii dostepne sg w przypadku programowania za
pomoca komputera PC (patrz szczegdtowe/wtasciwe

instrukcje).
. ON- WL. OFF - WYL.
el REE (zestyk zamkniety) (zestyk otwarty)
) Sygnat sterujgcy Sygnat sterujgcy
DL1 | WE1-OPEN A zatgczony wyfgczony
DL2 | WE2-OPENB Sygnat sterujacy Sygnat sterujacy
zatgczony wytgczony
) Sygnat sterujgcy Sygnat sterujgcy
DL3 | WES- STOP zatgczony wytgczony
3 Zabezpieczenia Zabezpieczenia
DL4 | WE4 - FSW OP wytaczone zafgczone
) Zabezpieczenia Zabezpieczenia
DL5 | WES - FSW CL wytgczone zatgczone
Ogranicznik zakresu Ogranicznik zakresu
DL6 | FCA1 ruchu otwierania ruchu otwierania
roztgczony zatgczony
Ogranicznik zakresu | Ogranicznik zakresu
DL7 | FCC1 ruchu zamykania ruchu zamykania
roztgczony zatgczony
Ogranicznik zakresu | Ogranicznik zakresu
DL8 | FCA2 ruchu otwierania ruchu otwierania
roztgczony zafgczony
Ogranicznik zakresu | Ogranicznik zakresu
DL9 | FCC2 ruchu zamykania ruchu zamykania
roztagczony zafgczony
DL10 | ENCH Btyska podczas pracy
DL11 | ENC2 Btyska podczas pracy
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10.2PROGRAMOWANIE CZASOW — KONFIGURACJA

Czas zamykania oraz otwierania ustawiany jest za pomocg
procedury programowania czasu (SETUP).

Procedura ta jest ta sama dla wszystkich wybieralnych
ustawien domysinych

Jezeli kodery (J3 oraz J7) sg podtgczone do wtasciwych wejsé
centralka automatycznie rozpoznaje obecnosé tych akcesoriéw.

[@ Po wiaczaniu zasilania centralki, jezeli konfiguracja
SETUP nie zostata przeprowadzona, Ilub jezeli

pg'atra/ka tego zazgda - na ekranie pojawiajg sie litery
Tl oraz btyska dioda konfiguracji SETUP (DL18), co

oznacza, ze nalezy przeprowadzi¢ konfiguracje.

Aby przeprowadzi¢ programowanie czasow nalezy:
1. Nalezyustawic skrzydtaw potowieruchu(niezwyklewazne
w celu przeprowadzenia prawidtowej konfiguraciji).
Przytrzymac przycisk konfiguracji SETUP (SW3), az zgasnie
dioda LED konfiguracji (DL18) LED i skrzydio 2 (jezeli jest
zainstalowane) rozpoczyna spowolniony ruch zamykania,
zatrzymujac sie po osiggnieciu punktu ogranicznika
mechanicznego. W ym momencie na ekranie zaczyna
btyska¢ komunikat = ( (konfiguracja: FIRST CLOSURE
Lear 2 — najpierw zamykanie skrzydta 2).
Skrzydto 1 rozpoczyna spowolniony ruch otwierania, za
nim otwiera sie skrzydfo 2 (jezeli jest zainstalowane), ktére
takze otwiera sie w sposéb spowalniany. \é{ 'tym momencie
na ekranie zaczyna btyska¢ komunikat =7t (konfiguracja:
OPEN - otwarte).
Po osiggnieciu punktu ogranicznika mechanicznego ruchu
otwarcia, oba skrzydta zatrzymujg sie i skrzydto 2 (jezeli
jest zainstalowane) automatycznie zaczyna zamykac sie
ponownie z petng pr@dkoéci@r_w tym momencie na ekranie
zaczyna btyska¢ komunikat == (konfiguracja: FAST CLOSE
— szybkie zamykanie).
Po osiggnieciu punktu ogranicznika mechanicznegosruchu
zamkniecia, oba skrzydta zatrzymujg sie i skrzydto 1 auto-
matycznie zaczyna otwierac sie z peing predkoscig, po:nim
zaczyna sie otwiera¢ skrzydto 2 (jezeli jest zainstalowane):
tym momencie na ekranie zaczyna biyska¢ komunikat
(konfiguracja: FAST OPEN — szybkie ©twieranie).
Jezeli wybrano tryb pracy automatycznej, centralka odlicza
ustawiony czas pauzy i automatycznie zamyka brame.
W przeciwnym wypadku, nalezy: pedac¢ sygnat OTWORZ
(OPEN) w celu zamkniecia bramy.

[@ Jezeli, po rozpoczeciunmkonfiquracji (SETUP), przy

punkach 2 i 3 skrzydfo bedzie sie zamykac zamiast
otwieraC, nalezy zamieni¢ miejscami koncowki

przewodow zasilania silnika.

11 TEST SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO

Po zakonczeniu instalacji oraz programowania nalezy
skontrolowaé czy system dziata prawidtowo. Szczegdlnie
nalezy skontrolowaé czy zabezpieczenia funkcjonujg poprawnie
oraz upewni¢ sie, ze system spefnia obowigzujgce przepisy
dotyczgce bezpieczenstwa. Zamkngé¢ pokrywe korpusu
i zabezpieczy¢ uszczelka.

Nastepnie dokreci¢ cztery zatgczone Sruby mocowania, tak
aby zapewni¢ odpowiedni poziom ochrony przez czynnikami
zewnetrznymi (Rysunek 33).
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k Rysunek 33j

12. SYGNALY ALARMOW ORAZ BLEDOW

Wprzypadkuwystgpieniaalarmoéw (stan, ktéry nieuniemozliwia
dziatania systemu) lub bfedu (stan uniemozliwiajgcy dziatanie
systemu), na ekranie wyswietlany jest numer bfedu/alarmu.

Po usunieciu przyczyny problemu komunikat ten
zniknie po nastepnym cyklu.

12.1 Alarmy

=

W przypadku wystapienia alarmu dioda DL20 zaczyna
btyskac. Aby wyswietlic numer alarmu/btedu nalezy

nacisnac jednoczeshie przyciski + oraz -.
Wszystkie wyswietlane nayekranie alarmy podane sg w tabeli 8

Tabela 8 — Alarmy

Ograniczony prad MOT1

Ograniczony prad MOT2

Zwarcie wyjscia lampy LAMP

Zwarcie wyjscia zamka LOCK

SUAR D S O o
20 S At [ (] 0

Pamie¢ kodéw sterowania radiowego modufu XF
petna

Funkcja sterowania zegarowego aktywna

Cykle zaprogramowane na drugim poziomie
programowania (1) wykonane.

Praca na zasilaniu z baterii

[

[

12.2 Bfedy

W przypadku wystgpienia btedu dioda DL20 zaczyna
Swieci¢ statym Swiatfem. Aby wyswietlic _numer

alarmu/btedu nalezy nacisnac jednoczesnie przyciski
+ oraz -.

Wszystkie wyswietlane na ekranie bfedy podane sg w tabeli 9.

Tabela 9 — Biedy

Awaria centralki

3

Zatgczone zabezpieczenie temperaturowe

Usterka silnika 1

(]

Usterka silnika 2

=

Ostatni wykonany ruch

[ v i |

L

Oba ograniczniki zakresu ruchu silnika 1 zatgczone

=

Oba ograniczniki zakresu ruchu silnika 2 zatgczone

L

Czas przeterminowania uptynagt

—

Usterka kodera silnika 1

03

Usterka kodera silnika 2
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[@ Informacje w nawiasach: wplyw na inne wejscia, kiedy [@ Komenda zamykania CLOSE moze by¢ wydana
sygnat sterowania jest aktywny. wylaczenie za pomocg komputera PC.
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Tabela 10/a
TRYB PRACY ,E” SYGNALY STEROWANIA
ZAUTOMATIZOWANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CLIOP
ZAMKNI . otwiera zwolnione ) nie ma wplywu nie ma Wplywu . nie ma wplywu
ETY otwiera skrzydta skrzvdio nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
Y wytgczone) wyfgczone) wytaczone)

. zatrzymuje i otwiera
OTWIERANY zalrzymuie dziafanie zatrzymuje dziatanie natychmiast zamyka zatrzymuje dziafanie nlfilgﬁwgllaﬂcﬁwggla nie ma wptywu po zafgezeniu (Sygnat

(1) skrzydfa ponownie zamykaniu OTWORZ zatrzymuje

Y - zapisuje ZAMKNLJ)

. . h nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu

OTWARTY S’;f;yfj?gn'%ﬁoﬁmj‘) ":;‘r’;hd’}‘a'asé;sv’%? ”:g;hg?;asé rfsv"vm;a (Polecenie OTWORZ/ | nie mawplywu | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/

ydlap ydia p ydlap ZAMKNIJ wytaczone) wytaczone) ZAMKNIJ wytaczone)

odwraca kierunek zatrzymuje i otwiera
ZAMYKANY natychmiast otwiera | natychmiast otwiera nie ma wptywu zatrzymuje dziafanie nie ma wptywu rg)?r'wglgs)zgg?rf po zafgezeniu (Sygnat
skrzydta ponownie skrzydta ponownie programowanie OTWORZ zatrzymuje

poziomu 240) - zapisuje ZAMKNIJ)

nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu (Snlenrgf(';vavszV;Z
ZABLOKOWANY zamyka skrzydta zamyka skrzydta zamyka skrzydta (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ zatrigmu'e - zapisuie
ZAMKNIJ wytaczone) wytaczone) wytaczone) yz Al{/IKNI Jp I

(1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydto zwolnione), przy otwigraniu zatgczone zostajg oba skrzydta

zamyka skrzydfa

ruchu przy zamykaniu

Tabela 10/b
TRYB PRACY ,A” SYGNALY STEROWANIA
STAN SYSTEMU " %
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP. FSW OP FSW CL FSW CL/OP
otwiera i zamyka po otwiera zwolnione nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY czasie al¥z P skrzydto i zamyka po nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
pauzy uptywie czasu pauzy wytgczone) wytaczone) wytaczone)
) ’ natychmiast ponownie T odwraca kierunek ) zatrzymuije i otwiera
OTWIERANY nie ma wptywu (1) nie ma wptywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu po zatgczeniu

(zapisuje ZAMKNIJ)

zeruje czas pauzy

natychmiast ponownie

zeruje czas pauzy

zeruje czas pauzy

STOP

STOP

OTWARTY IN PAUSE zeruje czas pauzy (1) 2wolnionego skrzydia zamyka skizydia zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie ZAMKNIJ
wytgczone) wyfgczone)
odwraca kierunek L
. . ) . .| zatrzymuje i otwiera
ZAMYKANY natychmiast otw@ra natychmiast otwngra nie ma wplywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu ruchu przy otW|eran|lu po zatgczeniu
skrzydta ponownie skrzydfa ponownie (patrz programowanie -
’ (zapisuje ZAMKNIJ)
poziomy 2go)
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZABLOKOWANY zamyka skrzydfa zamyka skrzydia zamyka skrzydfa (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNIJ wytaczone) wyfaczone) wyfgczone) ZAMKNLIJ wytaczone)
(1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydta
Tabela 10/c
TRYB PRACY ,EP” SYGNALY STEROWANIA
STAN SYSTEMU
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
. otwiera zwolnione . nie ma wplywu nie ma wplywu ) nie ma wplywu
ZAMKNIETY otwiera skrzydta skrzvdio nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
Y wytgczone) wyfgczone) wytgczone)
) zatrzymuje i otwiera
OTWIERANY zalrzymuie dziafanie zatrzymuje dziatanie natychmiast ponownie zatrzymuje dziafanie nﬁgflzz]liarsjcﬁw;ii/a nie ma wptywu po zafgozeniu (Sygnat
(1) zamyka skrzydta Zamvkaniu OTWORZ zatrzymuje
Y - zapisuje ZAMKNIJ
. ) ) . ) ) nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
OTWARTY ”:;ﬁh"(‘;'zsk‘rg"(;‘,‘g"‘(’;‘;e "atzy:;]ml';s;lfr‘;"gi";”'e ”atggrzm}gs;frcz’”g}’;”'e (Polecenie OTWORZ/ | nie mawplywu | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
Y Y Y Y Y Y ZAMKNIJ wytaczone) wytgczone) ZAMKNIJ wytaczone)
odwraca kierunek zatrzymuje i otwiera
- o ) i ) ruchu przy otwieraniu |po zatgczeniu (Sygnat
ZAMYKANY zatrzymuje dziafanie | zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu zatrzymuje dziafanie nie ma wptywu (patrz programowanie | OTWORZ zatrzymuje
poziomy 2go) - zapisuje ZAMKNIJ
wznawia ruch wznawia ruch nie ma wplywu
W przeciwnym w przeciwnym nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu (Sygnat OTRNOF{Z
ZABLOKOWANY kierunku. Zawsze kierunku. Zawsze zamyka skrzydta (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ ygnat L
zatrzymuje - zapisuje
zamyka po sygnale zamyka po sygnale ZAMKNLIJ wytgczone) wytaczone) wytaczone) ZAMKNI

(1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydta
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sygnale STOP

sygnale STOP
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Tabela 10/d
TRYB PRACY ,,SA” SYGNALY STEROWANIA
AU NG | OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CLIOP
otwiera i zamvka po otwiera zwolnione nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY czasie aL):z P skrzydto i zamyka po nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
pauzy uptywie czasu pauzy wytgczone) wytgczone) wytgczone)
OTWIERANY nie ma wptywu (1) nie ma wptywu natychmiast ponownie zatrzymuje dziatanie odwraca kierunek nie ma wptywu Z?;rizség]euri?ui (();v;i?;i%o
P zamyka skrzydfa ymu) ruchu przy zamykaniu P a ZAMKNI J)p I
natychmiast ponownie | natychmiast ponownie | natychmiast ponownie Zeruje czas pauzy zeruje czas pauzy
OTWARTY W PAUZIE zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie ZAMKNIJ
zamyka skrzydta (1) zamyka skrzydfa zamyka skrzydfa
wyfaczone) wytaczone)
zmienia kierunek
ZAMYKANY natychmiast otwiera | - natychmiast otwiera nie ma wptywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu ot\:\zrce:]r?iup(rzgtrz Z;;;Z%T:rj\?ui (();v;li?;%o
skrzydta ponownie skrzydta ponownie P ymu P patr 4 pisuj
programowanie ZAMKNI)
poziomu 29o)
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZABLOKOWANY zamyka skrzydfa zamyka skrzydta zamyka skrzydfa (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/ | [l
ZAMKNIJ wytgczone) wytaczone) wytaczone) ZAMKNIJ wytaczone) | %
Tabela 10/e (1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydfo zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydta 9
TRYB PRACY ,,AP” SYGNALY STEROWANIA 8
AT GNEGD | OTWORZA OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CL/IOP
otwiera i zamvka po otwiera zwolnione nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY crasie aLylz P skrzydfo i zamyka po nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
pauzy uptywie czasu pauzy wytgczone) wytaczone) wytaczone)
’ zatrzymuije i otwiera
zatrzymuje dziatanie natychmiast ponownie odwragggfierunty po zafaczeniu (Sygnat
OTWIERANY zatrzymuje dziatanie zatrzymuje dziatanie | ruchu przy.zamykaniu nie ma wptywu £ .
(1) zamyka skrzydfa (zapisuje OTWORZ) OTWORZ zatrzymuje
pisuj - zapisuje ZAMKNLJ_|
- . . zeruje czas pauzy zeruje czas pauzy
OTWARTY W PAUZIE | ZAtrzymuie dziatanie | e dziatanie | M@Cnmiast ponownie | ., oo e dziatanie nie:ma wptywu (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie ZAMKNIJ
(1) zamyka skrzydfa
wytgczone) wytgczone)
odwraca kierunek zatrzymuje i otwiera
natychmiast otwiera | natychmiast otwiera ) . M ) ruchu przy otwieraniu | po zatgczeniu (Sygnat
ZAMYKANY skrzydfa ponownie skrzydta ponownie nie ma wpfywu zatrzymujefdziatani nie ma wplywu (patrz programowanie | OTWORZ zatrzymuje
poziomy 2go) - zapisuje ZAMKNIJ
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wpfywu
ZABLOKOWANY zamyka skrzydta zamyka skrzydfa zamyka skrzydta (Palecenie QTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNIJ wytaczone) wytaczone) wytaczone) ZAMKNIJ wytaczone)
Tabela 10/f (1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ.B (skrzydfo zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydta
TRYB PRACY ,,S” SYGNALY STEROWANIA
AT NEG | OTWORZA OTWORZ B ZAMKNIY STOP FSW OP FSW CL FSW CLIOP
otwiera i zamvka po otwiera zwolnione nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY crasie aLylz P skrzydfo i zamyka po nie ma wpfywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
pauzy uptywie czasu pauzy wytaczone) wytaczone) wytaczone)
natychmiast ponownie odwraca kierunek kcg'P\I/TIUOLII:j(eZdiO zalizymuje i otwiera po
OTWIERANY nie ma wptywu (1) nie ma wpiywu zamyka skrzydta zatrzymuje dziatanie ruchu przy zamykaniu | natychmiast zamyka zatgczeniu (zapisuje
Donownie ZAMKNIJ)
OTWARTY W PAUZIE natychmiast ponownie | natychmiast,ponewnie | natychmiast ponownie zatrzymuje dziatanie nie ma wplywu zatrzymuje i zamyka zatrzymuje i zamyka
zamyka skrzydta (1) zamyka skrzydia zamyka skrzydfa po zatgczeniu po zatgczeniu
zmienia kierunek
ruchu przy .
U zatrzymuije i otwiera
natychmiast otwiera |\ ‘natychmiast otwiera otwieraniu(patrz po zatgczeniu i na
ZAMYKANY 4 . nie ma wptywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu programowanie . h
skrzydta ponownie skrzydfa ponownie - . koniec natychmiast
poziomu 2go) i na K
kieniec zamyk zamyka
yka
natychmiast
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZABLOKOWANY zamyka skrzydfa zamyka skrzydta zamyka skrzydfa (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNIJ wytaczone) wytgczone) wyfgczone) ZAMKNIJ wytgczone)
Tabela 10/g (1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydfa
TRYB PRACY ,,SP” SYGNALY STEROWANIA
ZAUTONATY P ANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ sTOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
otwiera i zamvka po otwiera zwolnione nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY crasie al)le P skrzydto i zamyka po nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
pauzy uptywie czasu pauzy wytaczone) wytgczone) wytgczone)
’ zatrzymuje i otwiera po
kontynuuje do zatgczeniu i nq koniec
OTWIERANY zatizymuje dziatanie zatrzymuje dziatanie natychmiast ponownie zatrzymuje dziatanie odwraca kierunek OTWORZ i natychmiast zamyka
(1) zamyka skrzydfa ruchu przy zamykaniu | natychmiast zamyka OTWARTY st
onownie (OTwA stops-
_ . . _ _ . ponow zapisuje ZAMKNLJ)
OTWARTY W PAUZIE natychmiast ponownie | natychmiast ponownie | natychmiast ponownie zatrzymuie dziatanie nie ma wplywu zatrzymuje i zamyka zatrzymuje i zamyka
zamyka skrzydfa (1) zamyka skrzydfa zamyka skrzydfa po zataczeniu po zatgczeniu
rugg\lljvrarcza ‘gﬁ; ili,\nrgﬁiu zatrzymuije i otwiera po
ZAMYKANY zatrzymuje dziafanie | zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu przy .| zataczeniu (zapisuje
(patrz programowanie ZAMKNIJ)
poziomy 2go)
rz‘giir\]n‘/ary i§1 r;gruv:ku rzveviinv?r‘:v i; rlgigrr]u\vl\w/ku natychmiast ponownie nie ma wplywu nie ma wplywu nie ma wplywu nie ma wplywu
ZABLOKOWANY pZawszeyzam e pZawszeyzam i Zyam o sfrz G | (Polecenie OTWORZ! | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ
ykap yKap Y Y ZAMKNIJ wytaczone) wytaczone) wytaczone) ZAMKNIJ wytaczone)
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Tabela 10/h
TRYB PRACY ,B” SYGNALY STEROWANIA
STAN SYSTEMU
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY otwiera skrzydta nie ma wptywu nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
wytaczone) wytaczone) wytaczone)
zatrzymuje i zamyka
OTWIERANY nie ma wptywu zamyka skrzydta zamyka skrzydfa zatrzymuje dziatanie ru::)gl\:v;ar(z:s lz(:r:;/rll(;ﬁiu nie ma wpfywu (zaSiijae{qOC'lz's\?ijZ/
ZAMKNIJ)
nie ma wpfywu nie ma wptywu nie ma wptywu
OTWARTY nie ma wpfywu zamyka skrzydta zamyka skrzydfa (Polecenie OTWORZ/ nie ma wptywu (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNLIJ wytgczone) wyfgczone) ZAMKNIJ wytgczone)
odwraca kierunek
ruchu po sygnale | zatrzymuije i otwiera po
ZAMYKANY otwiera skrzydfa nie ma wptywu nie ma wpiywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu OTWORZ (patrz zafaczeniu (zapisuje
programowanie OTWORZ/ZAMKNIJ)
poziomu 29o)
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZABLOKOWANY otwiera skrzydta zamyka skrzydta zamyka skrzydta (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNLIJ wytgczone) wytgczone) wytgczone) ZAMKNIJ wytgczone)
Tabela 10/i (1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydfa
" SYGNALY STEROWANIA PRZY OTWIERANIU / SYGNALY
TRYB PRACY ,,bC UTRZYMYWANE PRZY ZAMYKANIU SYGNALY STEROWANIA
STAN SYSTEMU % %
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY otwiera skrzydta nie ma wpfywu nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wpfywu (Polecenie OTWORZ
wyfaczone) wyfagzone) wyfaczone)
zatrzymuje i zamyka
OTWIERANY nie ma wptywu zamyka skrzydta zamyka skrzydfa zatrzymuje dziatanie ruggl\:\’;)arg; ‘z(laer:\l;lrl](:ziu nie ma wptywu (zagiléjjae{aloc%s\?gRZ/
ZAMKNIJ)
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
OTWARTY nie ma wptywu zamyka skrzydta zamyka skrzydfa (Polecenie OTWORZ/ nie ma wptywu (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNIJ wytaezone) wyfaczone) ZAMKNIJ wytgczone)
odwraca kierunek R
. . . ) .. ) ruchu przy otwieraniu zatrzymuje | otwiera po
ZAMYKANY otwiera skrzydta nie ma wptywu nie ma wptywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu .| zataczeniu (zapisuje
(patrz programowanie OTWORZ/ZAMKNIJ)
poziomy 2go)
nié ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZABLOKOWANY otwiera skrzydta zamyka skrzydta zamyka skrzydta (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNLIJ wytgczone) wylgczone) wytgczone) ZAMKNLIJ wytgczone)
Tabela 10/I (1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydta
TRYB PRACY ,,C” POLECENIA UTRZYMYWANE SYGNALY STEROWANIA
STAN SYSTEMU % %
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY otwiera skrzydta nie ma wptywu nie ma wplywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wpfywu (Polecenie OTWORZ
wytgczone) wytgczone) wytgczone)
zatrzymuje i zamyka
OTWIERANY nie ma wptywu zamyka skrzydta zamyka skrzydfa zatrzymuje dziatanie ru(?r?l‘:v[)i(z;;l iz(:r:;/rlzziu nie ma wptywu (zaggjj?%:%wgﬂﬂ
ZAMKNIJ)
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
OTWARTY nie ma wptywu zamyka skrzydfa zamyka skrzydta (Polecenie OTWORZ/ nie ma wptywu (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNIJ wyfaczone) wytaczone) ZAMKNIJ wytgczone)
zmienia kierunek
ruchu przy zatrzymuje i otwiera po
ZAMYKANY otwiera skrzydta nie ma wptywu nie ma wptywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu otwieraniu(patrz zatgczeniu (zapisuje
programowanie OTWORZ/ZAMKNIJ)
poziomu 29o)
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZABLOKOWANY otwiera skrzydta zamyka skrzydta zamyka skrzydta (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNLIJ wytaczone) wytgczone) wytaczone) ZAMKNIJ wytgczone)
Tabela 10/m (1) jezeli cykl rozpoczat sie od polecenia OTWORZ B (skrzydfo zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydfa
TRYB PRACY ,At” (2) SYGNALY STEROWANIA
STAN SYSTEMU " %
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A OTWORZ B ZAMKNIJ STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
otwiera i zamyka po otwiera zwolnione nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZAMKNIETY czasie pauz skrzydto i zamyka po nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
Y uptywie czasu pauzy wyfaczone) wytaczone) wytaczone)
OTWIERANY . 1 . Natychmiast zamyka t ie dziafani odwraca kierunek . zatr'zymujg i otwigra po
nie ma wptywu (1) nie ma wptywu skrzydfa ponownie zatrzymuje dziafanie | oo przy zamykaniu nie ma wptywu za qc;?'-\nI\I/IUKIEJZS;)ISUJe
Natychmiast zamvka zeruje czas pauzy zeruje czas pauzy
OTWARTY W PAUZIE zeruje czas pauzy (1) zeruje czas pauzy Y Y zatrzymuje dziafanie nie ma wptywu (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie ZAMKNIJ
skrzydta ponownie
wyfaczone) wytgczone)
zmienia kierunek
natychmiast otwiera | natychmiast otwiera ruchu przy zalizymuje i otwiera po
ZAMYKANY Y . v f nie ma wptywu zatrzymuje dziatanie nie ma wptywu otwieraniu(patrz zatgczeniu (zapisuje
skrzydta ponownie skrzydta ponownie .
programowanie ZAMKNIJ)
poziomu 2go)
nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu nie ma wptywu
ZABLOKOWANY zamyka skrzydta zamyka skrzydta zamyka skrzydta (Polecenie OTWORZ/ | (Polecenie OTWORZ | (Polecenie ZAMKNIJ | (Polecenie OTWORZ/
ZAMKNLIJ wytaczone) wytgczone) wytaczone) ZAMKNIJ wytgczone)

(2) Po wiaczeniu zasilania modut sterowania kontroluje status wej$¢ i jezeli obecny jest aktywny sygnat OTWORZ A lub OTWORZ B, otwiera skrzydto lub
skrzydfa, w przeciwnym wypadku zamyka brame.
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