Programowalny detektor petlowy do kontroli bram, barier a takze do regulowania i

1. Insta

Detektor petlowy moze by¢ umieszczony jedynie w suchych pomieszczeniach lub tez w specjalnych skrzynkach kontrolnych,
chronigcych urzadzenie przed wilgocig. Temperatura otoczenia nie moze przekracza¢ 60°C. Przewdd taczacy petle musi by¢
skretny, co najmniej 20 skretéw na metr, bagdz ekranowany. Instalacja petli indukcyjnej jest opisana w oddzielnych

instrukcjach.
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ProLoop

liczenia pojazdow w obszarze parkowania.

Instrukcja uzytkowania

lacja detektora petlowego

2. Przeglad

1.

Wskaznik pracy Zielony=Auto
Pomaranczowy=Symylacja
Czerwony=Btad

Wielofunkcyjny ekran LCD

Przyciski programowania Tryb/Sim1 — Dane/Sim2

Tryb pracy i wskaznik parametru

A=Auto

C=Kalibracja petli podczas uruchomienia

S=Wersja oprogramowania podczas uruchomienia

H=Wersja sprzetu podczas uruchomienia

t=Informacja o typie podczas uruchomienia

S=Symulacja

u=wskazanie indukcji

E=Btfad

0-8=Numer parametru

Symbole petli 1=Petlal 2=Petla 2

Wskaznik trybu pracy  A:Funkcja czasu, podstawowa funkcja 1-4

S:Symulacja wyjs¢, indukcja petliw pH
H:3 cyfrowy kod btedu

3. Potaczenia elektryczne
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Wszystkie elementy koricowe sg podtaczalne. Mogg byc¢ usniete w celu podtgczenia lub konserwacji.
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4. Uruchomienie
Petla musi by¢ nieaktywna podczas fazu uruchamiania oraz regulacji.
4.1 Faza uruchamiania

Detektor petlowy jest automatycznie kalibrowany po podtaczeniu zasilania. Faza uruchamiania trwa okoto 10 s. Podczas
uruchamiania, na wyswietlaczu pokazuje sie wersja oprogramowania (S), wersja sprzetu (H), typ urzadzenia (t) i kalibracja
petli (C).

4.2 Tryb pracy

Po fazie uruchomienia w lewej gornej czesci wyswietlacza pojawi sie
tryb pracy A. Symbole petli przylegaja do wskazania, ponizej znajdujg sie
ustawienia funkcji podstawowych. Po lewej stronie wyswietlacza

na srodku ,t” wskazuje czy funkcja czasu jest zaprogramowana.

Teraz funkcja moze zosta¢ sprawdzona, poprzez aktywacje petli

z zamierzonym obiektem. Jesli petla jest aktywowana przekaznik
wyjsciowy musi sie witgczyc¢ lub wytgczyé, zaleznie od wybranej funkcji.

Wyjgtek: Funkcja ,,Pulsuj gdy opuszczona petla”.

Jesli detektor petlowy nie reaguje po tym jak petla zostata aktywowana, czutes¢ musi by¢ zwiekszona. (Zobacz ,Ustawianie
czutosci”, tabela 2)

Dioda $wieci sie na zielono podczas trybu pracy A.
Aktywacja petli jest wskazywana przez miganie odpowiedniego'symbolu petli na wyswietlaczu.
Aktywacja wyjscia jest wskazywana poprzez zapaleniesiezielonej diody.

4.3 Awaria zasilania

Petla jest re kalibrowana podczas wystgpiénia,awarii zasilania. Jesli pojazd pozostaje nieruchomy w petli podczas awarii
zasilania, urzadzenie takze wykona re Kalibracje. Tak szybko jak pojazd opusci petle, musi ona zostaé wolna przez 10 sekund.
W takim wypadku petla bedzie dziatata dalej w sposdb wtasciwy.

5. Tryb programowania

Nacisnij przycisk ,,Mode” aby uzyska¢ dostep do trybu programowania.

Na ekranie pojawi sie ,0” jako pierwszy parametr. Kolejne nacisniecie
spowoduje przejscie do nastepnego parametru. Przycisk ,,Data” umozliwia
zmiane wartos$ci wybranego parametru. Zobacz tabele 2, aby sprawdzi¢
ustawienia poszczegdlnych parametrow.

Aby powrdci¢ do trybu automatycznego, naciskaj przycisk ,,Mode”

do momentu pojawienia sie ,A” w lewej gérnej czesci wyswietlacza.

5.1 Zerowanie (rekalibracja)

1g I
[ ]

e

Przycisnij i przytrzymaj ,Mode” (2 sek.) do momentu, az wszystkie Eim

elementy wyswietlacz zaswieca sie. Petla jest skalibrowana
(zobacz 4.1 Uruchamianie)
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5.2 Zerowanie 2 (ustawienia fabryczne)

Przycisnij i przytrzymaj ,Mode” oraz ,Data” (8 sek.) do momentu,
az wszystkie elementy wyswietlacz zaswiecg sie. Wszystkie wartosci
funkcji majg teraz wartosci ustawien fabrycznych (zobacz tabela 2).
Petle sg skalibrowane (zobacz 4.1 Uruchamianie).

5.3 Tryby pracy

Wskazanie trybu pracy Opis Uwaga

A Tryb Auto Urzadzenie pracuje

S Symulacja Funkcje moga by¢ sprawdzone i
indukcja petli moze by¢ wyswietlona

E Btad Odwrotnosé trybu A. Szczegoty tabela
4

0-8 Parametry Naciskajac ,,Mode” wyswietlamy

parametraNiepotrzebne parametry sg
automatycznie zawieszane. Np. jesli
funkcja zatrzymania czasu (h) jest
wybrana, parametry 2+3 s3 pomijane,
jakoize opdznienie czasowe jest
niepotrzebne. Szczegdty zobacz tabela
2.
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Wyswietlany | Opis Tryb Dane Funkcja Uwagi

parametr

0 Funcja podstawowa 1* Drzwi lub brama

2 System bariery
3 Bierny (zanika gdy nastepuje
aktywacja)
4 Kierunkowos¢ (tylko 2-petlowy)
0 Dezaktywacja 2 petli (tylko 2-
petlowy). Widoczne tylko w menu
urzadzenia 2-petlowego.
Wyjscie jest nieaktywne.
1 Funkcja czasu t h* Wstrzymanie (nieskoriczony)
| Pulsuje gdy petla jest aktywowana
- Pulsuje gdy petla jest opuszczana
o Opdznienie wiaczone
f Opdznienie wytaczone
2 Jednostka czasu t c 0.1 s Parametr ten nie
c* 1.0 s jest wyswietlany
n 1.0 min jesli parametr 1
h 1.0h jest ustawiony
jako ,h”
3 Wspotczynnik czasu t 1-99/1* Czas opoznienia=Jednostka czasu x Parametr ten nie
Wspétczynnik czasu jest wyswietlany
jesli parametr 1
jest ustawiony
jako ,h”

4 Czutosc S 1-9/6* Czutosc reakcji petli

5 ASB (Automatyczne A 0-1/0* Automatycznie nastawienie czutosci
zwiekszenie czutosci) max: po aktywowaniu petli

6 Czestotliwos¢ F 1-4/4* Mozliwe sg 4 rdzne czestotliwosci

7 Kierunkowos¢ (tylkow | d y Kierunek petli 1 do 2 Parametr ten jest
urzadzeniu 2- _ Kierunek petli 2 do 1 widoczny tylko
petlowym) B Oba kierunki jesliw

parametrze ,,0”
zostata wybrana
funkcja ,,4”

8 2- wyjscie (tylko w. o 0-1/0* Aktywny 2 przekaznik, stan Dostepny tylko w
urzadzeniu 2- podstawowych funcji =0 na drugiej urzadzeniu 2-
petlowym) petli petlowym

9 Zapamietanie awarii P 0-1/0* Zastowanie parkingowe Automatyczne
zasilania Funkcja zapamietywania po awarii przetaczenie do

zasilania parametru 2
funkcji
podstawowych.
Parametr 4 jest
ograniczony od 1
do5

A Powrét do trybu pracy Nacisnij ,Mode” na 2 sek. az w

lewym gérnym rogu ekranu pojawi
sie symbol A

*ustawienia fabryczne




7. Symulacja
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Nacisnij i przytrzymaj ,,SIM1” oraz ,SIM2” jednoczesnie na czas 2 sek. do czasu

kiedy w gérnym lewym rogu wyswietlacza pojawi sie symbol ,,S”. W trybie
symulacji, aktywacja petli z wybrang funkcjg czasowa moze by¢ dokonana
wraz z jej kontrola. Jakkolwiek mozliwe jest takze tylko aktywowanie wyjsc.

Ponadto indukcja petli moze by¢ wyswietlona z doktadnoscig £10%.
(Zobacz tabela 3)

Tryb symulacji mozna opusci¢ w kazdym czasie wciskajac ,,SIM1” na czas 2 sek.

Wyswietlenie
symulacji

Opis

SIM1

SIM2

Uwagi

S

Aktywacja petli

0-1

Wyijscia s
aktywowane z
wybrang funkcja
czasowa

Aktywacja wyjs¢

0-1

Wyijscia sg wiaczane i
wytaczane bez uzycia
funkcji czasowej

Aktywacja alarmu
wyjscia

A

Alarm jest wiaczany i
wyltaczany

Indukcyjnosé

Wartosé

Wartosc
indukcyjnosci
podtaczonych
urzadzen jest
wyswietlana w puH
(+10%)

Powrét do trypu
pracy

Nacisnij ,Mode” na 2
sek. az w lewym
gornym rogu ekranu
pojawi sie symbol A

Tabela 3

8. Kody btedéw

Jesli pojawi sie btad, tryb pracy A oraz E $wiecg sie naprzemiennie oraz wyswietlany jest kod btedu np. 001 (zobacz tabela

4). Dioda btyska na czerwono.

Wyswietlacz | E001 E002 EO11 EO012 E101 E201 E301 E302 E311 E312
Btad Przerwanie | Przerwanie | Zwarcie | Zwarcie | Przepiecie | EPROM | Petla Petla Petla Petla
Petla 1 Petla 2 Petla 1 Petla 2 1zbyt | 2 zbyt | 1zbyt | 2 zbyt
duza duza mata mata
Tabela 4

8.1 Pamie¢ btedéw

Ostatnie 5 btedow jest przechowywanych w pamieci urzagdzenia i moze by¢ odczytanych na wyswietlaczu LCD. Nalezy

krétko przycisnaé ,Data”, na wyswietlaczu ukaze sie pierwszy z 5 ostatnich btedéw. Nastepne krétkie nacisniecie

spowoduje przejscie do wczesniejszego btedu itd. Gdy przycisk zostanie wcisniety po raz szdsty, urzgdzenie powrdci do

trybu automatycznego.

Nacisniecie ,,Data” przez 2 sekundy spowoduje skasowanie pamieci bteddw.
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Zasilanie

24 VAC - 20% do +10% 84 mA
24 VDC - 10% do +20% 84mA
94-240 VAC +/- 10% 50/60 HZ 23-12 mA

Pobor energii

Max 2 VA

Wydajnos¢ cyklu 100%
Temperatura pracy -20°C do +60°C
Temperatura -40°C do +70°C

przechowywania

Wilgotnosc powietrza

<95% nieskondensowana

Indukcyjnosc petli

Max 40-1000 pH, optymalna 80-300 puH

Zakres czestotliwosci

20-100 kHz, 4 stopnie

Czutos¢ odpowiedzi

9 stopni 0.01 — 4 (czestotliwo$¢ zmienia sie w %)
90.01%
80.02%
7 0.05%
6 0.10%
50.20%
4 0.50%
31.00%
2 2.00%
14.00%

Czas wstrzymania

Nieskonczony badz zalezny od ustawienia

Potaczenie przewodowe petli

Max 200 m 1.5 mm?* (AWG 15)
Minimum 20 skretéw/metr

Opér petli

< 8 ohm wtaczajac przewdd

Wyjscie przekaznika (petla)

240VAC2 AAC1

Wyjscie przekaznika (Alarm)

40 VACO0.3 AAC1

Czas odpowiedzi

Urzadzenie jednopetlowe 150 ms
Urzadzenie dwupgetlowe 300 ms

Zgodnos¢ produktu

R&TTE 1999/5/EC

EMV 89/336/EEC
Bezpieczenstwo 73/23/EEC
Obudowa Do umocowania/paoreczowego DIN, polyamide czerwony/szary
Typ potaczenia Pot3czenia typu.plug-in (gniazdowe)
Wymiary 94x91x22.5mm
Waga 200g

Kategoria zabezpieczenia

IP30.mocowany na DIN






