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DEKLARACIJA ZGODNOSCI UE
Producent: FAAC S.p.A.
Adres: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLONIA - WEOCHY

Deklaruje, ze:  modut sterowania 624BLD

* spetnia podstawowe wymagania bezpieczehstwa nastepujacych dyrektyw EEC:

2006/95/EC Dyrektywa niskonapieciowa
2004/108/EC Dyrektywa o Kompatybilnosci Elektromagnetycznej

Uwagi dodatkowe:

Niniejszy wyréb zostat poddany badaniu w typowej konfiguracii
(wszystkie wyroby wyprodukowane przez FAAC S.p.A.).

Bolonia, 01 stycznia 2010

OSTRZEZENIA D

1) UWAGAL! W celu zapewnienia bezpieczehstwa osob, nalezy
¢ sie z niniej; i instr jami. Nieprawi instal
nieprawidiowe uzycie wyrobu moze spowodowaé powazne obr
2) Przed rozpoczeciem instalacji wyrobu nalezy dokta
Z niniejszymi instrukcjami.
Nie wolno zostawiaé materiatéw opakowanio
sztucznych, polistyrenu itd.) w zasiegu dzieci, gdyz
stanowiq dla nich powazne zrédto zagroz,
Nalezy zachowaé niniejsze instrukcje n

Wyréb ten zostat zaprojektowany z my
zamieszczonym w niniejszej dokumentt
nieopisane tutaj, mogg narazi¢ na
i sprawne dziatania wyrobu oraz/Iub st

6) FAAC  zzeka sie  odpowiedzialnosc
z nieprawidtowego uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie
Z przeznaczeniem.

7) Nie wolno instalowac urzgdzenia w  $rodowisku  wybuchowym:
obecnos¢ gazdéw lub opardw zapalnych stanowi powazne zagrozenie
dla bezpieczenstwa.

Elementy mechaniczne muszg odpowiada¢ wymaganiom norm EN
12604 i EN 12605.

W krajach nienalezgcych do Unii Europejskiej w celu zapewnienia
odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa nalezy oprécz
obowigzujgcych przepiséw krajowych stosowac sie do wymagan ww.
norm.

FAAC nie ponosi odpowiedzialnoici za przypadki postepowania
niezgodnie z zasadami sztuki (Dobrymi Praktykami) podczas budowy
elementow bram lub drzwi, ktére zostangzmechanizowane, Iub
jakiekolwiek inne nieprawidtowosci (deformacije) powstate podczas
uzytkowania.

Instalacja musi odpowiada¢ wymaganiom norm EN 12453 i EN 12445,
W krajach nienalezgcych do Unii Europejskiej w celu zapewnienia
odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa nalezy oprocz
obowigzujgcych przepiséw krajowych stosowac sie do wymagan ww.
norm.

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy systemie, nalezy
odciq¢ zasilanie elektryczne.

Linia zasilania zautomatyzowanego systemu musi zostaéwyposazona
w  przetgcznik  wielobiegunowy z odlegtoiciq otwarcia stykow
wynoszqcq — przynajmniej 3 mm. Wraz z  przetgcznikiem
wielobiegunowym zaleca sie zastosowanie roztgcznika termicznego
(bezpiecznika topikowego) 6 A.

Nalezy upewnic¢ sie, ze przed systemem zainstalowany jest wytqcznik
réznicowoprgdowy o progu zatgczenia 0,03 A.

Nalezy upewni¢ sie, ze uktad uziemiajgcy jest prawidtowo
skonstruowany oraz podtgczyé do niego metalowe elementy
obudowy.

10)

1)

12)

13)

14)

N}

22)

23)

24)

25)

26)

27)

automatyczny zawiera wewnetrzne urzqdzenie
ieczajgce przed zgniataniem, ktére kontroluje wielko$¢
entu obrotowego. Niemniej jednak, obowigzkiem instalatora jest
awdzenie progu zadziatania tego urzqdzenia zgodnie z zaleceniami
okreslonymi w normach wymienionych w punkcie 10 niniejszych
wymagan bezpieczenstwa.

Urzgdzenia zabezpieczajgce (zgodne z normg EN 12978) chronig
potencjalny obszar zagrozony ryzykiem zwiqzanym z ruchem
mechanicznym, 1j. chroniq przed zgnieceniem, Scieciem oraz
zabraniem, porwaniem lub uniesieniem na skutek ruchu obiektu
znajdujgcego sie w tym obszarze.

Oproécz urzqdzen, o ktérych mowa w punkcie 16, zaleca sie uzycie
w kazdym systemie automatycznym co najmniej jednej lampy
ostrzegawczej (np. FAACLIGHT), a takze tabliczki lub znaku
ostrzegawczego, odpowiednio przymocowanego do strukfury nosnej.
Firma FAAC S.p.A. nie bedzie ponosi¢ zadnej odpowiedzialnosci za
bezpieczne i sprawne dziatanie systemu automatycznego, jesli zostang
w nim uzyte elementy niewyprodukowane przez firme FAAC.

Do wszystkich napraw i konserwacji nalezy bezwzglednie uzywac
oryginalnych czesci zamiennych produkowanych przez firme FAAC.
W zadnym wypadku nie wolno samodzielnie modyfikowaé lub
w jakikolwiek inny sposéb zmienia¢ elementéw wchodzgcych w sktad
systemu automatycznego.

Instalator  jest zobowigzany do dostarczenia  uzytkownikowi
zainstalowanego systemu wszelkich informacji na temat recznej
obstugi  systemu w sytuacjach awaryjnych oraz przekazania
uzytkownikowi  broszury  zawierajgcej informacje  dotyczqce
bezpieczenstwa, dostarczanej wraz z produktem.

Nie wolno zezwalaé dzieciom ani osobom dorostym na przebywanie
w pobilizu stupka podczas jego pracy.

Wszelkie urzgdzenia zdalnego sterowania oraz inne generatory
impulséw nalezy przechowywaé w miejscach, w ktérych bedqg one
niedostepne dla dzieci. Ma to na celu zapobiezenie niezamierzonemu
wigczeniu systemu automatycznego.

Przejécie/przejazd przez obszar kontrolowany przez system jest
dozwolony wytqgcznie wtedy, kiedy urzqdzenie sie zatrzyma (znajdzie
sie w stanie spoczynku).

Uzytkownikowi zabrania sie  podejmowania jakichkolwiek préb
naprawy czy wykonywania innych bezposrednich prac przy systemie;
w razie koniecznoéci nalezy skontaktowaé sie z wykwalifikowanym
serwisem.

Konserwacja: sprawnosc systemu nalezy sprawdzac przynajmniej co 6
miesiecy, szczegdlnie sprawnos¢ urzqdzen zabezpieczajgcych (w tym
site  nacisku sitownika, tam gdzie jest to przewidziane) oraz
mechanizmdw zwalniajgcych.

Zabrania sie wykonywania wszelkich czynnosci i prac nieopisanych
wyraznie w niniejszej instrukcji.
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MODUL STEROWANIA 624 BLD

Uwaga: Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy module sterowania (wykonywanie podtgczen lub konserwacii)
nalezy zawsze odiqczy¢ zasilanie.

- Zainstalowaé przed systemem wylqcznik réznicowoprqdowy o odpowiednim progu zatgczenia.

- Podlqczyé przewédd uziemienia do zacisku na ztqczu J9 modutu (patrz Rysunek 2).

- Nalezy zawsze oddzielaé przewody zasilania od przewoddéw sterowania oraz przewodéw urzqdzen bezpieczenstwa (przyciski,
odbiorniki, fotokomérki, itd.).
W celu unikniecia zaktécen, nalezy uzywaé osobnych pancerzy lub przewodéw ekranowanych (z uziemionym ekranem).

2. SPECYFIKACJE TECHNICZINE

3. UKtAD ORAZ ELEMENTY SKtADQWE 624BLD

Napiecie 230 Vv~ (+6% IO%) 50/60 Hz
AN

zasilania 115V~ (+6% 5% ) - 50/60 Hz

Pobér mocy 7W

Maksymaine 1000 W

obcigzenie silnika

Zasilanie

akcesoriéw 24 V(prad staty)

Maks. prad

akcesoriow 500 mA

Temperatura o o

pracy od -20°C do +55°C

Bezpiecznik *

F1=F 10A -250V F2=T0,8A -250V
lub
F1 =F20A-120V F2=T0,8A-120

Czas pracy

Programowalny (od 0 do 4 minut)

Czas pauzy

Moc silnika

Programowanie

Szybkozlgcze

Wyjscia
programowalne

J2

20 21 22 23 24 25 26

STV
awavangso - DLS [O]

@ OTWIERANIA
sTYK
(O] + et -014 )
STYK URZ.
@ @ zaeze, ~ L3 @
STYK POLECENIA Ji
@ zamkniecia * PL2 O
D
@ STVK FOLECENA ) 4
STYK CZUINIKA
wramna sasnen - 08 0]
STYK WYLACZNIKA
KRANCOWEGO(0GRANICZNIKA) - DLG [O]

OTWIERANIA
stk wreaczwika - DL7 [O]

KRANCOWEGO

(OGRANIGZNIKA)
ZANYKANIA .

1234567 8 910111213141516171819_

Funkcje

Zarzgdzanie spowolnieniem
szlabanu, wyswietlanie komunikatow
awarii, technologia szyny BUS oraz
ZINTEGROWANY WYKRYWACZ METALU

-

Rysunek 1/

3.1 OPIS KOMPONENTOW

DL |EKRAN SYGNALOW ORAZ PROGRAMOWANIA

* Napiecie zasilania oraz bezpieczniki zalezg od zakupionej LED |DIODY KONTROLNE SYGNALOW WEJSCIOWYCH

wersji n PANEL ZACISKOW NISKIEGO NAPIECIA
J2 | PANEL ZACISKOWY DO PODEACZENIA SILNIKA,
LAMPY MIGAJACEJ ORAZ WENTYLATORA

J3 Z+ACZE PRZELACZNIKA KRANCOWEGO OTWIERANIA
J4  |ZLACZE DEKODERA, REJESTRATORA, / ODBIORNIKA RP
J5  |ZLACZE PRZELACZNIKA KRANCOWEGO ZAMYKANIA
Jé ZLACZE CZUJNIKA HAMOWANIA BELKI SZLABANU
J8  |ZLACZE KONDENSATORA SILNIKA
J9  |PANEL ZACISKOWY PODEACZANIA ZASILANIA 230 V (PRAD ZMIENNY)
DS1  |PRZELACZNIK CZESTOTLIWOSCI PETLI INDUKCYJNEJ 1 ORAZ 2
F1  |BEZPIECINIK UZWOJENIA PIERWOTNEGO TRANSFORMATOROW ORAZ SILNIKA (F 5A)
F2  |BEZPIECZNIK NISKIEGO NAPIECIA ORAZ AKCESORIOW (T 800MA)

PRZYCISK PROGRAMOWANIA F

PRZYCISK PROGRAMOWANIA +

PRZYCISK PROGRAMOWANIA —

TF1

TRANSFORMATOR

POLSKI
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4. POtACIENIA ELEKTRYCINE
4 R\
HAMULEC
SILABANU ILACIE
e — —) KONDENSATOR
[: SILNIKA
g N > c c rT c
—f1® F¥ Fss sszzss P~
Z 333532 P2E, .%2%28 % @
ZZi8>F£8255<<T3232232
1 2 3 4 56 7 8 9 101112 13 14 1516 17 18 19 T00Q0 ., =2 9=
FCC FCA J1 £ 2e22g g
: 24vdc
| 3w
H Informacje na temat
H podlgczania
' fotokomérek oraz
' urzadzen
! bezpieczenstwa
znajduja sie 50/60 Hz*
OTWIERANIE stop /7T w punkcie 4.2.
ZAMYKANIE ~ wersja ptytki
q AWARYJNY ~ wersja ptytki Rysunek 2 )
4.1. PANEL ZACISKOWY J1 - AKCESORIA (RYSUNEK 2)
LOOP 1 - Petla indukcyjna LOOP 1 (OTWIERANIE - zaciski 1- j otwierania
LOOP 2 - Petla indukcyjna LOOP 2 (ZABEZPIECZENIE/ZA aciski 3 - 4): i aktywuje funkcje zabezpieczenia /
zamykania

OPEN - Polecenie ,otwarcia” (stycznik zwierny - zacisk 5):
(np.: przycisku), ktéry poprzez zamkniecie styku w
CLOSE - Polecenie ,zamknigecia” (zestyk zwierny -
(np.: przycisku), ktéry poprzez zamkniecie st
ESW - Styk urzqdzeh zabezpieczajgcych
zamykanie przeznaczone sq do zabezpie
Zatgczenie urzqdzen zabezpieczajgc
zamykanie nie sg uruchamiang
uruchomione, kiedy system zautq
Jezeli urzqdzenia z¢
zaciski FSW orazGND{(R
STOP - stycznik STOP (stycznik rozwigrn dcisk 8): dotyczy to dowolnego urzgdzenia (np.: przycisku), ktére poprzez
otwarcie styku zatrzymuje ruch systemu zautomatyzowanego.
Jezeli urzgdzenia zatrzymujqce system nie sq podtqczone, nalezy potqczyé za pomocq zworki zaciski
STOP oraz GND (Rysunek 6).
EMERGENCY - styk AWARYJNY (stycznik rozwierny - zacisk 9): dotyczy to dowolnego przetqcznika, ktérego zatqgczenie
w sytuacji awaryjnej otwiera szlaban oraz zatrzymuje jego ruch az do czasu zamkniecia styku.
Jezeli awaryjne urzgdzenia bezpieczenstwa nie sq podiqczone, nalezy potqczyé za pomocq zworki
zaciski EMERGENCY oraz GND (Rysunek 6).
GND ( zaciski 10-11-19) - Styk ujemny do zasilania akcesoriéw
24 Vdc (zaciski 12-13) - Styk dodatni do zasilania akcesoriéw
Maksymalne obcigzenie akcesoriéw: 500 mA. W celu obliczenia catkowitego obcigzenia, patrz
dokumentacja poszczegéinych urzqdzen
OUT 1 - Wyjscie 1 kolektor otwarty (zacisk 14): sygnat wyjsciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby
petni¢ jednq z funkcji opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domysiny to FAILSAFE
(bezpieczny w przypadku uszkodzenia). Maksymalne obcigzenie: 24 V (prad staty) przy 100 mA.
OUT 2 - Wyjscie 2 kolektor otwarty (zacisk 15): sygnat wyjsciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby
petni¢ jedng z funkcji opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domysiny to szlaban
ZAMKNIETY. Maksymaln iqzenie: 24 V (pr tat rzy 100 mA.
OUT 3 - Wyjscie przekaznika 3 (zaciski 16-17): sygnat wyjéciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby
petni¢ jednqg z funkcji opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domyéiny to LAMPA
KONTROLNA: Maksymalne obcigzenie: 24 V(prad stat rzy 100 mA.
W celu zapewnienia prawidtowej pracy systemu, nie wolno przekraczaé parametréw mocy podanych na
Rysunku 2.
OUT 4 - Wyjscie 4 (terminal 18): sygnat wyjsciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby petni¢ jedng
z funkcji opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domysiny to wszystkie ustawienia zadane
do komunikacji po szynie BUS. Maksymaln iqzenie: 24 V (pr tat rzy 1

nie zamkniecia szlabanu.

rozwierny - zacisk 7). Urzgdzenia zabezpieczajgce
poruszania sie szlabanu podczas operacji zamykania.
- odw Ocenie kierunku pracy szlabanu. Urzgdzenia zabezpieczajgce
jerania. Jezeli urzgdzenia zabezpieczajgce zamykanie zostang
w stanie otwartym, uniemozliwiq wykonanie operaciji zamykania.

4
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4.2. POLACIENIE PRZEKAZNIKOW FOTOKOMOREK ORAZ URZADZEN BEZPIECZENSTWA ZE STYCZNIKIEM ROZWIERNYM
Modut 624 BLD pozwala na podtgczenie urzqdzen zabezpieczajacych zamykanie, ktére sq uruchamiane jedynie podczas
operacji zamykania szlabanu, a tym samym chroniqg obszar pracy szlabanu, zabezpieczajgc go przed ryzykiem kolizji.

Q Jezeli zainstalowano dwa lub wiecej urzqdzen zabezpieczajgcych (stycznik rozwierny), nalezy potqczyé je
szeregowo, tak jak pokazano na rysunkach 3, 4, 5, oznaczone ,SAFE" (zabezpieczenie).

chlqczenie 1 pary fotokomérek kontrolujacych zamykanie Godlqczenie 2 par fotokomérek kontrolujgcych zumykani;
Q S B >
g > cc < £z 58 $:2=23§
= R R RRE X S2228
x v v 33 558 2222208 Z222:8 2224450880663
99 g9 33 w222, 222 2%2= Zrrrmzdigzzziimommaz2
55557 z3gs ZZR R A mmmaum2 e e e N - b e e s
- = NN P @EITXX mm< <= N®®A-MNMm

1 2345 6 7 8 9 1011121314 1516 1718 19

J1

SAFE Y

RXCLI ™t 7]

1 - E—o r— |

"3’ - E—o UZIEMIENIE 2—e+ o

UZIEMIENIE e—4— 2 2 — o} o

+ —0 Rysunek 3
_ J

(" Podtqczenie 1 pary fotokomérek kontrolujgcych zamykanie N
z ukladem zabezpieczjgcym w przypadku uszkodzenia (FAILSAFE)
o

- 2SS s sss s
gz > g3 2222 -
£z 2354838838 + +
moZz zZ Zz z m m m m m
> m I AR << - Nvwwas
Rysunek 5
1112 13 14 15 16 17 18 19 _/
rzqdzenie zabezpieczajgce nie podtqczone h
o N

OSTAM

1213 14 1516 17 18 19
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4.3. PODLACZANIE FOTOKOMORI OCA SIYNY BUS

Fotokomorki podtgczane za pomocq szyny nalezy podtgczaé do modutu 624 BLD rownolegle, tak jak
pokazano to na Rysunku 7, przez jednq linie zasilania/komunikacii.

I Fotokomdrki podtgczane za pomocq szyny BUS nie posiadajg okreslonej biegunowosci
podtgczania.

Do modutu mozna podtgczy¢ maksymalnie 8 par fofokomérek podtqgczanych za pomocg szyny BUS.
Fotokomorki podzielone sg na nastepujace grupy:

Pary fotokomadrek kontrolujgcych zamykanie: maks. 7
Pary fotokomadrek kontrolujgce impuls otwierania: maks. 1
4 j R R
Upewnic sie, ze na 2 poziomie Pierwsza para fotokomérek Druga para fotokomérek
programowania:
cH=00 i MM=mo
=S
=
Z
=
18 19
Rysunek 7
\ e’
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Po zainstalowaniu fotokomdrek podtgczanych poprzez
szyne BUS, nalezy wybrac¢ adres kazdej z fotokomodrek
za pomocq kombinacji przetgcznikéw typu DIP
znajdujgcych sie na kazdej fotokomaorce.
Dla danej pary sktadajqcej sie z nadajnika
oraz odbiornika nalezy ustawié ten sam
adres przetqcznika typu DIP.

I@Naleiy sie upewnié, ze kaida para
fotokomérek posiada unikatowy,
niepowtarzalny adres.

[@’ Jezeli akcesoria podiqgczane za pomocqg

szyny BUS nie sq stosowane, zaciski 18 oraz
19 nalezy pozostawié wolne.

Tabela 4 ukazuje programowanie przetgcznikdw typu

DIP znajdujgcych sie na nadajnikach i odbiornikach

fotokomodrek podtgczanych za pomocqg szyny BUS.

Tabela 4 - Adres pary fotokomérek podtqczanych za

pomocq szyny BUS

Przetqcznik DIP Przetgcznik DIP
TX RX
Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dip4 | Nrpary Typ
WE. | WYL | WYL | WYL, 1. para
WE. | WYL | WYL [ Wi 2. para
WL | WYL | WL | WYL 3. para
Wi, | Wyt | We. | Wk, | 4.para  |Fotokomorki
zamykania
WL | WE. | WYL | WYL | 5. para
WE. | WE. | WYL [ WL 6. para
WL, | Wi WE. | WYL, 7. para
Pojedynczal
WE. | WE. | WE. | Wi para

Aby uruchomié zai

A

opisano w punkcie
4.4. PANEL ZACISKOWY J2 - SIL
ORAZ WENTYLATOR (RYSUNEK 2)
M (COM-MOT1-MOT2): Podtgczenie siinika
LAMP (LAMP-COM): wyjscie lampy migajgcej
FAN (FAN-COM): Wyjscie wentylatora

MIGAJACA

4.5. ItACZE J8 - KONDENSATOR SILNIKA (RYSUNEK 2)
Szybkoztqcze do podtgczania kondensatora silnika.

4.6. PANEL ZACISKOWY J9 — ZASILANIE (RYSUNEK 2)

PE: Podtgczenie zasilania
N: Zasilanie 230 V ~ lub 115V ~ (zero)
L: Zasilanie 230 V ~ lub 115V ~ (prgd)

W celu zapewnienia prawidtowej pracy,
modut musi zostaé podigczony do
obwodu vuziemienia systemu. Przed
systemem nalezy zainstalowaé wytqcznik
réoznicowoprqgdowy.

A

4.7. SIYBKOILACIA J3, J5-DO PRZELACINIKOW
KRANCOWYCH OTWIERANIA/IAMYKANIA

Szybkoztgcza do podtgczania przetgcznikow
krahcowych otwierania (J3) oraz zamykania (J5).

FAAC
POLSKI

4.8. LACIE J6 - CZUINIK HAMOWANIA SZLABANU (RYSUNEK 2)
Szybkoztgcze do podtgczania czujnika hamowania
szlabanu (jezeli jest zainstalowany). Jezeli czujnik nie jest
zainstalowany, nalezy pozostawic dostarczong zworke
na miejscu.

4.9. PRIELACINIK CZESTOTLIWOﬁCI DS1 (RYSUNEK 1)
Przetgcznik typu DIP stuzgcy do ustawiania wysokiej
(HIGH) Ilub niskiej (LOW) czestotliwosci pracy petli
indukcyjnych. Patrz punkt 5.5.

4.10. ZtACZE J4 - REJESTRATOR, DEKODER ORAZ RP

Do szybkiego podtgczania rejestratora,
odbiornikéw RP/RP2.

Jezeli stosowany jest odbiorni
istnieje  mozliwos¢  bezpos
OTWIERANIEM i ZAMYKANIEM

nie OTWIERANIEM.
7 uki®rdami skierowang

instalowaé lub

ia modutu sterowania rudiowegcﬁ
RP /RP2

~

L @
624BLD

5. PROGRAMOWANIE

W celu zaprogramowania
zautomatyzowanego, nalezy
programowania (PROGRAMMING).
Programowanie odbywa sie w trzech etapach:
Poziom 1, Poziom 2 oraz Poziom 3.

Figy

systemu
fryb

pracy
uruchomic¢

[@ Zmiana parametréw programowania ma
skutek natychmiastowy, natomiast
ostateczne zapisanie ustawien w pamieci
nastepuje dopieropo  wyjsciu z menu
programowania oraz powrdceniu  do
widoku statusu systemu. Jezeli przed
powrotem do widoku stafusu systemu
nastgpi awaria/odciecie zasilania,
wprowadzone zmiany zostang utracone.

[@ Z dowolnego menu programowania
mozna natychmiast powrdci¢ do ekranu
statusu systemu, naciskajgc jednoczesnie
przyciski ,,F" oraz ,,-".

5.1. PROGRAMOWANIE POZIOMU 1

Aby wejs¢ do menu programowania poziomu 1, nalezy

nacisng¢ przycisk F:

¢ po naci$nieciu (i przytrzymaniu) przycisku, na ekranie
pojawi sie nazwa pierwszej funkciji.

e po zwolnieniu przycisku, na ekranie pojawi sie
warto$¢ parametru funkcji, ktérg mozna zmieniac
przyciskami + oraz -.
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« Po ponownym nacisnieciu (i przytrzymaniu) przycisku F, na
ekranie pojawi sie nazwa nastepnej funkciji, itd.
« Po osiggnieciu ostatnie] funkciji, nalezy nacisng¢ przycisk F,
aby wyjs¢ z menu programowania. Na ekranie ponownie
wyswietlany bedzie status sygnatéw wejsciowych.

PROGRAMOWANIE POZIOMU 1 @

v
Wyswietlone | Funkcja Domyslnie

LADOWANIE PARAMETROW:

dF 00 stan neutralny DD

01 zatadowano ustawienie domyéine FAAC 1

02 Ustawienie domyéine ZAREZEROWANO DLA FAAC
03 zatadowano ustawienie domyslne FAAC CITY

M zatadowano ustawienie domyslne FAAC CITY K
5 zatadowano ustawienie domyélne J275

05 zatadowano ustawienie domysne J275K

JEZELI NIE CHCEMY WPROWADZAC
JAKICHKOLWIEK ZMIAN DO PROGRAMU,
NALEZY POZOSTAWIC WARTOSC [C.
Wyjasnienia dotyczqce parametru dF znajduja
sie w punkcie 5.2 na stronie 8

MENU AKCESORIOW PODLACZIANYCH
PRZEZ SZYNE BUS

Wyjasnienia dotyczace tego parametru
znajdujq sie w punkcie 5.3 na stronie 8.
TRYBY PRACY:

A Automatyczny E
Rt Automatyczny 1

E Potautomatyczny

P Parking

PR Parking - automatyczny

n Apartamenty

0 Apartamenty - automatyczny

b Faac-City (stupki drogowe)
C Urzgdzenie bezpieczef
zatrzymanie system
zastabnigcia oper

~ zdalne sterowanie

=
=

—
g

[u  Dostosowane doin
CIAS PAUZY:

PH Funkcja ta dziata jedynie jezeli wybrano EL‘
automatyczny tryb pracy. Czas pauzy mozna

ustawi¢ w przedziale od  do 59 sekund,

z doktadnoscig do 1 sekundy. Ekran ukazuje

kolejno minuty i dziesigtki sekund (oddzielone

znakiem kropki), a czas ustawiany jest

w krokach co 10 sekund, do maksymailnie 4.1

minuty. Np. jezeli na ekranie widac wartos¢ 25,

oznacza to, ze czas pauzy wynosi 2 minuty

i 50 sekund.

MOC:
I:l_l Regulacja mocy silnika:
0 I = moc minimalna

T = moc maksymalna

PETLA INDUKCYNA 1:

) ( Jezeli funkcja ta jest uruchomiona, petla

I_ ( indukcyjna podtgczona do wejicia Loop 1 nD
bedzie pemic¢ funkcje Otwierania.

|
—=

Y= petla 1 aktywna

o = petla 1 nieaktywna
Uwaga: jezeli funkcja ta nie jest wtgczona,
status petli 1 bedzie dostepny na jednym
z wyjs¢, jezeli zostanie ono odpowiednio
skonfigurowane (patrz programowanie
poziomu drugiego).

FA4C
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Wyswietlane| Funkcija Domyslnie

PETLA INDUKCYNA 2:
Jezeli funkcja ta jest uruchomiona, petla
indukcyjna podtgczona do wejscia Loop 2
bedzie petni¢ funkcje ZABEZPIECZENIA /
ZAMYKANIA, tj. bedzie dziata¢ jako urzadzenie
zabezpieczajgce podczas operaciji
zamykania oraz generowad sygnat
ZAMYKANIA po zjechaniu z petli.

Y = petla 2 aktywna

o = petla 2 nieaktywna
Uwaga: jezeli funkcja ta nie jest wigczona,
status petli 2 bedzie dostepny
z wyjs¢, jezeli zostanie ono o
skonfigurowane (patrz
poziomu drugiego).

WIMOCNIENIE PETLI

Y= aktywne o = nieakt

Dzieki tej fun
czutosci

(|

POLSKI

Reguluje czutos¢ petli:
0 { = minimalna
{ 0 = maksymalna

CzUto$C¢ PETLI 2
Reguluje czutos¢ petli:

5 { = minimalna
0= maksymalna

STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO:
Wyjs¢ z menu programowania.

ekranu statusu systemu.
DD Zamkniety

o .
LI Btyskanie ostrzegawcze lampy
przedotwarciem szlabanu

02 otwieranie
03 otwarty
M Pauza (oczekuje)

iy .
LI Btyskanie ostrzegawcze lampy
przedzamknieciem szlabanu

Zamykanie
Zatrzymany, gotowy do zamkniecia
Zatrzymany, gotowy do otwarcia

Otwieranie awaryjne

- COCOCOCd
L W [ |

Uruchomione urzgdzenie
zabezpieczajgce operacji zamykania

Po wyjsciu z menu programowania nastepuje
zapisanie nowych ustawien w pamiecii powrét do

=

Ekran statusu systemu zautomatyzowanego ST ma
bardzo wazne znaczenie dla operatora wyznaczonego
do instalacji/konserwacji systemu, pozwalajgc rozréznic¢
procesy logiczne realizowane przez modut podczas
operacji. Jezeli na przyktad, system zautomatyzowany
jest w stanie ZAMKNIETYM, na ekranie musi byc¢
widoczna wartos¢ 00, Po wybraniu polecenie
OTWARCIA, na ekranie pojawi sie U, jezeli wtgczone
jest btyskanie ostrzegawcze lampy, lub od razu 02
(operacja OTWIERANIA) oraz 03 po osiggnieciu

potozenia otwarcia.
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Przyktad wyswietlanej
zamknietego szlabanu:

sekwencji statusu, zaczynajgc od

NN

. I
LIl Zamkniety IJE Otwieranie

1
LIH Otwarty
o

e . I .
Pauza (jezeli ustawiono) IJE Zamykanie

o.py danej sekwencji nie ukazano stanu 0! oraz O5;
odpowiadajg one odpowiednio btyskaniu
ostrzegawczemu lampy przed ofwieraniem i przed
zamykaniem.

5.2. MODYFIKACJE ZADANYCH USTAWIEN

Modyfikacja parametru dF umozliwia automatyczne
zatadowanie 6 réznych konfiguracji zmieniajgcych
wszystkie zaprogramowane ustawienia na wszystkich
poziomach na wartosci zadane.

Opcja ta stanowi dobrg podstawe do pdzniejszej
precyzyjnej konfiguracji modutu 624 BLD do pracy z 6
rébznymi typami instalacii.

Dostepnych jest 6 ustawieh zadanych:

o Ustawienia domysine FAAC do szlaband

02  Ustawienia domyéine ZAREZERWOWANE D
FAAC

03 Ustawienia domysine dla serii FAAC 5
H600 oraz H800

] Ustawienia domysine dla serii FAAC 5

- H700 K

05 Ustawienia domysine J2

e Ustawienia domysine J

W celu zatadowania jednego
nalezy wybrac pozqgdane ustawi
OF) i wyjsé z pierwszego poziomu pr
Przyktad: wybdr opcji 01 i wyjscie z 1 poziomu
programowania; zatadowane zostang wszystkie wartosci
domysine FAAC podane w tabelach poziomu 1, 23 w
kolumnie ,Domysine”. Modut 624BLD jest teraz
skonfigurowany do sterowania szlabanem.
ZALADOWANIE  USTAWIEN ~ZADANYCH  ANULUJE
WSZYSTKIE WPROWADZONE WCZESNIEJ MODYFIKACJE.
JEZELI NIE CHCEMY tADOWAC USTAWIEN ZADANYCH,
NALEZY ~ POZOSTAWIC WARTOSC PARAMETRU doF
[@' USTAWIONA NA .
W przeciwienstwie do innych parametréw,
parametr dF standardowo nie zapisuje
wybranej wartoéci, lecz powraca do
wyswietlania 00
Dlatego tez nie istnieje mozliwos¢ zidentyfikowania, jakie
ustawienie zadane byto wczesniej wybrane.
Jezeli nie chcemy tadowaé ustawien zadanych, nalezy
ZAWSZE pozostawié wartosé parametru d~ ustawiong na
00 i przejéé do nastepnego etapu programowania.

W celu unikniecia skasowanla wszysfklch wprowadzonych
modyfikacji, nalezy upewnié sie, ze zatadowane zostanqg
pozqdane ustawienia zadane, a nastepnie wyj$é z menu
programowania poz:omu 1 PRZED zmodyfikowaniem
innych parametréw (etapéw).

Wiecej informacji na temat specyfikaciji poszczegdinych
ustawien zadanych znajduje sie w punkcie 10 na stronie
15.

FAAc
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5.3. KONFIGURACJA ORAZ KONTROLA SYSTEMU SZYNY

Za kazdym razem, kiedy instalowane sq akcesoria
podtgczane poprzez szyne BUS (jak opisano to w punkcie 4.3),
informacja o tym musi zosta¢ zaprogramowana w module.
Zapisywanie ustawien w pamieci odbywa sie nastepujgco:

- wejs¢ do menu programowania poziomu 1, jak opisano
w punkcie 5.1

- W menu programowania parametru b zwolni¢ przycisk
programowania F i naciskac¢ + przez 1 sekunde.

Ekran przez chwile ukazuje ~~, a nastepnie powraca do
standardowego stanu ukazanego na Rysunku 10. Procedura
zapisywania jest zakonczona.

Menu programowania parametru b posiada takze funkcije
wyswietlania statusu  akcesoriow pod'rqc
szyne BUS. Rysunek 9 pokazuje tresci
segmentach  wyswietlacza  zalez
wejsciowych.

‘zomykcnie

= fotokomérki BUS
generator sygnatéw
sterowania
otwieranie

Rysunek 9

‘gmenty, tak jak pokazano na Rysunku

Rysunek 10

przypadku zatgczenia fotokomorek
ntrolujgcych zamykanie, gémy i dolny segment
gasng, pozostawiajgc wtgczony jedynie segment

srodkowy, jak pokazano na Rysunku 11.
Rysunek 11

W przypadku zatgczenia GENERATORA SYGNALU
OTWIERANIA, na czas zatgczenia zapala sie
segment pionowy, jak pokazano na Rysunku 12.

Rysunek 12 I

Zatgczenie pary fotokomdrek GENERATORA SYGNALU
OTWIERANIA powoduje otwarcie systemu oraz zapobiega
jego zamknieciu, dopodki sygnat pozostaje aktywny.

Jezeli w systemie nie zainstalowano

I@ fotokomérek podigczanych poprzez
szyne BUS, ekran menu
programowania b bedzie wyglgdat
tak jak na Rysunku 10.

System komunikacji BUS wykorzystuje funkcije
autodiagnostyczng umozliwiajgcq raportowanie
nieprawidtowego podtgczenia lub nieprawidtowej

konfiguracji akcesoriéw podtgczanych przez szyne BUS.

Jezeli na szynie BUS wystgpito zwarcie, na ekranie

wyswietlany jest migajacy komunikat CC, jok

pokazano na rysunku 13. Nalezy skontrolowal | g == —

wykonane podtqczenia (punkt 4.3). , I
Rysunek 13

Jezeli wiecej niz jedna para fotokomorek posiada ten —

sam adres, na ekranie pojawia sie  migajacy /

komunikat Cr. l_ l_
Rysunek 14 |

W tym przypadku nalezy  skontrolowaé  wszystkie

skonfigurowane  adresy  zainstalowanych  fotokomorek,

zgodnie z punktem 4.3
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5.4. PROGRAMOWANIE POZIOMU 2 ( |WYJsCiE 1 i
1 ( |Wyjicie to moze by¢ skonfigurowane, aby| L

Aby wejs¢ do menu programowania poziomu 2-go nalezy
nacisng¢ i przytrzymac przycisk F a nastepnie nacisng¢
przycisk +:
* po zwolnieniu przycisku + na ekranie pojawi sie nazwa

pierwszej funkciji.
¢ po zwolnieniu przycisku F, na ekranie pojawi sie wartos¢

parametru funkcii,

oraz -.
* po ponownym nacisnieciu (i przytrzymaniu) przycisku F na
ekranie pojawi sie nazwa nastepnej funkciji, po zwolnieniu
przycisku wyswietlana jest wartos¢ parametru, ktérqg mozna
zmienia¢ przyciskami + oraz -.
* po osiggnieciu ostatniej funkcji, nalezy nacisna¢ przycisk F,
aby wyjs¢ z menu programowania. Na ekranie ponownie
wyswietlany bedzie status sygnatow wejsciowych.

ktérg mozna zmieniaé przyciskami +

PROGRAMOWANIE POZIOMU 2 @ + 6.2

ustawienia momentu)

'Z‘ = aktywne
10 = nieaktywne

Wyswie- Funkcia D?myé-

tiane Inie
MOMENT MAKSYMALNY:

hD Siinik  przy rozpoczeciu ruchu pracuje H
z maksymalnym momentem  (ignorujgc

H-

WSTEPNE BLYSKANIE OSTRZEGAWCTE:
Pozwala na wtqczenie migajgcej lampy
ostrzegawczej na 5  sekund  przed
rozpoczeciem operacii.

0 = wytqgczone

D[ = przed kazdym ruchem

PH = tylko pod koniec

r .
LL = przed zamykanie

WOLNE ZAMYKANIE:
Cata operacja zamykani
z niskg predkoscia.

H = aktywn
0 = nieakt

realizowac jednq z nastepujgcych funkcii:

[ BEZPIECZNY W RAZIE USZKODZENIA (FAILSAFE)

0 { LAMPA OSTRZEGAWCZA (zapala sie przy

otwieraniu i w czasie pauzy, miga podczas
zamykania, wytgczona, kiedy system jest
zamkniety)

02 OSWIETLENIE BELKI SZLABANU

(wyjscie aktywne, kiedy szZlaban jest zamkniety
oraz w czasie pauzy, nieaktywne, kiedy szlaban
jest otwarty, btyska w trakcie ruchu)

T4 sziaban ZAMKNIETY

M sziaban OTWARTY lub w czasie P
wytgcza sie podczas btyskania o
przed zamykaniem

5 sziaban PORUSZA SIE PR

izacja Swietina stupka
5 sygnalizacja dzwiekowa stupka

zatgczony wytgcznik krancowy otwierania
FCA
)

u . . )
( t zatgczony wytgcznik krancowy zamykania
FCC

13 blokada

BIEGUNOWOSC WYJSCIA 1:

CIAS HAMOWANIA PO OSIAG!
PRZELACINIKOW KRANCOWYCH:
Stuzy do ustawiania czasu hamowania(w sekundach)
po zadziataniu przetgcznika krancowego zamykania
lub otwierania.

Parametr mozna ustawiaé¢ w przedziale od §
sekund z doktadnoscig do 1 sekundy.

i .
‘TIH = hamowanie wytgczone
(L = maksymalne hamowanie

do

]
L

CZAS PRACY (przeterminowania):

Warto$¢ tego parametru musi wynosi¢ o 5 do10
sekund wiecej niz czas, ktéry jest potrzebny do
tego, aby system przeszedt z potozenia
zamknietego do potozenia otwartego i na
odwrét. Parametr mozna ustawiaé w przedziale
od [ do 59 sekund z doktadnoscig do 1 sekundy.
Nastepnie na ekranie wyswietlane sq minuty
i dziesigtki sekund (oddzielone znakiem kropki)
a czas ustawiany jest w krokach co 10 sekund, do
maksymalnej wartosciH | minuty.

=5

BEZPIECZNY W RAZIE USZKODZENIA (FAILSAFE):
Aktywowanie tej funkcji powoduje wykonanie testu
dziatania fotokomaorek przed wykonaniem
jakiejkolwiek operacji przez system, niezaleznie od
uzytego wyjscia (sygnatu wyjsciowego). Jezeli test
zakonczy sie  niepomyslnie, systemnie  wykona
operacii.

'ZI = aktywne

10 = nieaktywne

I

Stuzy do konfiguracii biegunowosci wyjscia. ]
H-= stycznik zwierny
o = stycznik rozwierny
Uwaga: jezeli wyjscie ustawione jest jako
BEZPIECZINY W RAZIE USZKODZENIA (FAILSAFE)
(O0), nalezy pozostawié wartosé domyéing ra.
WYJSCIE 2: l‘lﬂ
i Patrz wyjscie 1 Ll
e BIEGUNOWOSC WYJSCIA 2:
= |patrz biegunowo$¢ wyijscia 1. i
1 |WYJSCIE 3: I
O patrz wyjscie 1. Lt
1 |BIEGUNOWOSE WYJSCIA 3: m
| patrz biegunowos¢ wyijscia 1. O
WYJSCIE 4 / SIYNA BUS:

% Jezeli wurtoéé tego parametru zostanie i
[ LA
us!uwmna na 0, wyjscie bedne dedykowane do

dk wych poprzez szyne BUS.
Patrz punk' 43 no stronie 5 w celu uzyskania
informacii.
Wyijicie to posiada mozliwosci konfiguraciji jak
w przypadku wyjscia 1, z wytgczeniem funkciji T
i E, ktére w danym przypadku nie dziatajq.
p = BIEGUNOWOSC wyJScia1:
Stuzy do konfiguraciji biegunowosci wyjscia.| I I

Y= biegunowos¢ stycznika
zwiernego
o = biegunowosé stycznika
rozwiernego

(w przypadku szyny)
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WEZWANIE TECHNIKA (sprzezone z kolejnymi
EE dwiema funkcjami):

Jezeli funkcja ta zostanie wigczona, pod koniec
odliczania (ustawianego za pomocq kolejnych
dwoéch  funkcji - ,Programowania  Cyklu"),
spowoduje zatgczenie wyjscia lampy LAMP przez
4 sekundy co 30 sekund (wezwanie technika).
Funkcja ta moze by¢ pomocna przy ustawianiu
planowanych konserwaciji. Ij

[y

= aktywne
10 = nieaktywne

PROGRAMOWANIE CYKLU W TYSIACACH:

Stuzy do ustawiania odliczania cykli operacii
systemu. Warto$¢ parametru mozna ustawic¢ od 0
do 99 (tysiecy cykl). Wyswietlana wartos¢
zmienia sie wraz z wykonanymi cyklami pracy
odpowiednio do wartoici (zmniejszenie
wartosci mc o 99 odpowiada zmniejszeniu
wartosci nC o jeden).

Funkcja ta moze by¢ wykorzystywana, wraz
z funkcjg nl, w celu kontrolowania stopnia
eksploatacji  systemu oraz wykorzystywania
funkciji ,, Wezwania technika".

PROGRAMOWANIE CYKLU W SETKACH TYSIECY:
Stuzy do ustawiania odliczania cykli operacii systemu.
Warto$¢ parametru mozna ustawi¢ od 0 do 99 (setek
tysiecy cykli). Wyéwietlana warto$¢ zmienia sie wraz
z wykonanymi cyklami pracy odpowiednio do
warfosci M (zmniejszenie  warfosci .o 1
odpowiada zmniejszeniu wartosci ME o 99). Funkcja
ta moze by¢ wykorzystywana, wraz z funkcjg mc
w celu kontrolowania stopnia eksploatacji systemu
oraz wykorzystywania funkcji ,, Wezwania technika”.

3

nC

( |czAs ZAJETOSCI PETLI 1
( |Stuzy do ustawiania czasu obecnosci na petli 1.

Pod koniec tego czasu, modut kalibruje sie
i podaje sygnat ,,petla wolna™ (punkt dziesietny
jednostek WYLACZONY). Przy witgczaniu modutu
wykonywany jest automatyczny test.

({}

H =5 minut
0 = nieskonczony

CZAS ZAJETOSCI PETLI 2
Stuzy do ustawiania czasu obecnosci na p
Pod koniec tego czasu, mo ibruj

wykonywany jest automatyc
[l .
J1=5min
0 = niesko

STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO
Powoduje wyjscie z menu programowania,
zapisanie ustawien w pamieci oraz wyswietlenie
statusu bramy (patrz punkt 5.1).

5.5. KONFIGURACJA ZINTEGROWANEJ PETLI INDUKCYJNEJ

Modut 624 BLD jest wyposazony we wbudowany detektor
obiektéw metalowych do indukcyjnego wykrywania

pojazddw.
Charakterystyka:
 izolacja galwaniczna pomiedzy uktadami

elektronicznymi czujnika oraz petlq,

automatyczne zestrajanie systemu natychmiast po
aktywacji,

ciggte zerowanie wahan czestotliwosci,

czuto$¢ niezalezna od indukcyjnosci petli,

regulacja czestotliwosci roboczej petli

komunikat o zatgczeniu petliza pomocqg ekranu LED
status petli adresowalny na wyjsciach OUT1, OUT2, OUT3
oraz OUT4
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Podtqczenia:
Petfle indukcyjne nalezy podtqczy¢ tak, jok pokazano na
Rysunku 2 na stronie 4:
- Zaciski 1 - 2 do podtqgczenia Petli 1 = petla otwierajgca
- Zaciski 3 - 4 do podtqgczenia Petli 2 = petlazamykajgca /

zabezpieczajgca zamykanie.

Wiecej informacji na temat powiqgzan pomiedzy sygnatami
generowanymi przez petle indukcyjne i dziataniem systemu
znajduje sie w tabelach uktaddw logicznych w Rozdziale 12.
W celu wiqczenia funkcji podigczonych petli, nalezy wejsé do
menu programowania poziomu 1 i ustawi¢ parametry L {iLc na
4. W celu wiqczenia funkcji podigczonych petli, nalezy wejsé
do menu programowania poziomu 1 i ustawi
Status pracy petli indukcyjnych ukazywan
znakdéw dziesietnych wyswietlacza,
status systemu zautomatyzowanegg

KALIBRACJA

kalibracje
indukcyjnych.
wykonania
modut 624
5 sekund,

na
miganie  dwdch
k zaprezentowano

N
e

Rysunek15

j jedna lub obie petle indukcyjne nie sq
talowane, detektor bedzie nieustannie
eprowadzat kalibracje, i i

5 j Dlatego
tez, podczas wyswietlania statusu systemu, jedna
lub dwie kropki dziesietne bedq nieustannie
migaé.

Po zakonhczeniu kalibracji, status petli oznaczany jest
zapomocq kropek dziesietnych:
PETLA 1 PETLA 2
E - - ET
\. o1

= petla zatgczona
= petla roztgczona

Kropka $wieci
Kropka nie $wieci

Kropka miga = petla niepodtqgczona lub w frakcie
kalibracji

REGULACJA CZULOSCI

Regulacja czutosci  polega na  okresleniu  wahania

indukcyjnosci dla kazdego kanatu, ktére musi wywotaé pojazd
w celu zatgczenia wiasciwego wyjscia czujnika.

Regulacja czutosci odbywa sie osobno dla kazdego kanatuza
pomocqg parametréw S1 oraz S2 w menu programowania
poziomu 1. Mozliwe jest tez aktywowanie funkcji wzmocnienia
BOOST dla obu detektoréw. Patrz punkt 5.1.

REGULACJA CZASU OCZEKIWANIA

Odliczanie czasu oczekiwania rozpoczyna sie od momentu
zatqczenia petli. Jezeli po uptywie tego okreslonego czasu
(czasu przeterminowania) petla pozostaje nadal zatgczona,
wykonywana jest automatycznie nowa kalibracja, dzieki ktérej
obecno$¢ metalicznej masy na petli niepowoduje diuzej jej
zatgczania. Po wykonaniu nowej kalibracji, petla przechodzi
w stan ,roztgczony”.

Ustawianie czasu oczekiwania odbywa sie za pomocq
parametréw ki oraz k2 w menu programowania poziomu 2.
Patrz punkt 5.4.
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REGULACJA CZESTOTLIWOﬁCI ORAZ NOWE WYWAZANIE
Czestotliwos¢ robocza kazdego z kanatéw detektorow moze
przetqgcznikdw typu DIP DS1 (patrz Rysunek 1).

Przet. DIP 1 Wt. = Czest. petli 1 — NISKA.

Przet. DIP 2 Wk. = Czest. petli 2 — NISKA.

Przet. DIP 2 WYt. = Czest. petli 2 - WYSOKA.
wykonanie nowej kalibracji. W przypadku instalacji dwoch
petli indukcyjnych, nalezy dla kazdej petli ustawi¢ inng
UWAGI DOTYCZACE BUDOWY PETLI
Petla musi by¢ zlokalizowana przynajmniej 15 cm od nieruchomych
przedmiotéw metalowych i nie dalej niz 5 cm od nawierzchni
drogi/jezdni.
jednozytowego o przekroju 1,5 mm? (jezeli petla bedzie zakopywana
bezposrednio w gruncie, musi posiada¢ podwdjna izolacje). Petle
koryto kablowe z PCV lub wykona¢ bieznie kablowq, jak pokazano na
Rysunku 16 (naroza muszg by¢ sciete pod kgtem 45 stopni w celu
liczbe uzwojen zgodnq z liczbg podang w tabeli. Na odcinku od petli
do detektora oba konce kabla muszg zosta¢ splecione ze sobg
zachodzi taka konieczno$¢, nalezy zlutowaé przewody oraz
zabezpieczy¢é  miejsce  potaczenia  koszulkg  termokurczliwg)
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by¢ regulowana na dwéch poziomach za pomocg
Przet. DIP 1 WYL. = Czest. petli 1 - WYSOKA.

Po zmianie ustawienia jednego z przetgcznikow DIP zaleca sie

czestotliwose.

przedmiotéw metalowych, przynajmniej 50 cm od ruchomych

Do wykonania petli nalezy uzy¢ standardowego  kabla

nalezy wykona¢ na planie kwadratu bgdz prostokgta, przygotowujac

zapobiezenia uszkodzeniu przewoddw). Utozy¢ kabel, wykonujgc

(przynamniej 20 razy na metr). Nalezy unika¢ tgczenia kabli (jezeli

i prowadzi¢ przewody osobno od przewoddw zasilania.
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6. URUCHOMIENIE

6.1. KONTROLA DIOD LED PANELU

Przed ostatecznym uruchomieniem modutu 624 BLD nalezy
sprawdzi¢ status diod kontrolnych LED.

Diody te ukazujg stan wejs¢ modutu oraz odgrywajg wazng
role w obstudze systemu:

s
ANARVINEGD -
e - 015 (@)
svc
——L RO

sTYKuRZ _ DLJ@

2ABEZP.

Dioda Wt. (@ :Stycznik zamkniety

Dioda WYt. [0 :Stycznik otwarty

Rysunek 16  ukazuje
standardowq diod LED przy
w potozeniu zamknietym i goto

otwarcia. STYK CZUINIKA

i - DL (@)
STYK WYLACZNIKA

4 KRANCOWEGO _ DLG@
wytamania’| o
weffeia g - 017 (0]
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Rysunek 16

Wejscia Awaryjne
fotokomérki (DL3) org
ramienia (DL8)
bezpieczenstwa
rozwiernych,
im diody sg wt

C fo styczniki rozwierne przetgcznikow
otwierajq sie, jezeli zostang zatgczone, a
odpowiadajgca im dioda LED:

FCC - DL7 FCC Zatgczone

Fca-pLe[0] FCA Zatgczone
ystem otwarty

6.2. KONTROLA STATUSU SZYNY

Jezeli zainstalowano szyny podlqczane przez szyne BUS,
jak opisano to w punkcie 4.3 na stronie 5, w niniejszym
punkcie znajdujq sie informacje dotyczqce ich kontroli.
Wej$¢ do menu programowania poziomu 1. i przejs¢

do parametru ou.

Na wyswietlaczu muszg by¢ widoczne trzy poziome
linie, potwierdzajgce, ze wszystkie pary fotokomadrek
podtgczanych przez szyne BUS nie sq zatgczone. —
Dalsze informacje na temat  wyswietlanych | ===

informacji znajdujq sie w punkcie 5.3 na stronie 8.

7. TEST SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO

Po zakonczeniu programowania nalezy sprawdzi¢, czy system
dziata prawidtowo.

Nalezy zwréci¢ szczegding uwage, czy zasilanie systemu
zostato  prawidtowo ustawione, oraz czy urzgdzenia
zabezpieczajgce dziatajg sprawnie.
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8. KONFIGURACJE MASTER-SLAVE (nadrzedny-podrzedny)

Jezeli instalacja zaktada zastosowanie dwdch umieszczonych obok siebie szlabandw aktywowanych jednoczesnie podczas
zamykania/otwierania, podtgczenia nalezy wykonac zgodnie z ponizszymi schematami, w zalezno$ci od modutu sterowania
stosowanego do kontrolowania ruchu szlabanu.

Urzgdzenie nadrzedne (MASTER) to urzgdzenie, do ktérego podtqczone sq wszystkie generatory sygnatdéw oraz urzqgdzenia
bezpieczenstwa.

Urzgdzenie podrzedne (SLAVE) to modut sterowany przez modut nadrzedny (MASTER) poprzez wejscia sygnatéw, podczas gdy
wejicia zabezpieczen pozostajg zwarte (zamkniete).
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9. PROGRAMOWANIE POZIOMU 3

Programowanie poziomu 3 stosowane jest jedynie w przypadku zaawansowanego dostosowywania do potrzeb klienta frybdw
pracy zapisanych juz w pamieci.

A

A4
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Przed przystgpieniem do wprowadzania jakichkolwiek zmian na tym poziomie, operator musi upewnié sie, ze

doktadnie rozumie modyfikacje parametréw oraz ich wptyw na dziatanie systemu.

Aby wejs¢ do menu programowania poziomu 3, nalezy nacisngc¢ i przytrzymac przycisk F oraz przycisk + przez okoto 10 sekund.
Przyciski F, + oraz — majqg takie same funkcje jak w przypadku pozostatych dwdch poziomdw programowania.

PROGRAMOWANIE POZIOMU 3 @2 + 62 10 sekund
W. |Funkcja Ustawienie
{ N
D : Wiqgczenie tej funkcji spowoduje, ze automatyczne zamykanie wykonywane bedzie po czasie pauzy. EEI icwﬁy:/;(o:ne Utomoiyczne
|_|E| Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze praca odbywad sie bedzie na dwéch réinych wejsciach: OPEN
| w przypadku otwierania oraz CLOSE w przypadku zamykania.

Aktywacja rozpoznawania poziomdéw wejs¢ OPEN oraz CLOSE (polecenie utrzymywane/ciqgte). Co
znaczy, ze modut rozpoznaje poziom (na przyktad przy utrzymanym sygnale otwierania OPEN oraz

Jezeli parametr 05 jest ustawiony na na, system jest gotowy do otwierania.
Jezeli parametr 05 jest ustawiony na Y, system jest gotowy do zamykania.

12 | nacisnietym  przycisku sygnatu STOP, po zwolnieniu tego ostatniego system bedzie kontynuowat
[ otwieranie). Jezeli parametr 13 jest wytgczony, modut wydaje polecenie wykonania operacji jedynie jezeli
sygnat wejsciowy sie zmienia.
Aktywacja  urzqdzenia  bezpieczenstwa, powodujgcego  otwarcie  systemu
DI—I zastabniecia/nieobecnosci operatora (DEAD MAN) (przycisk sterowania pozostaje wcisni
przycisk otwierania zostanie zwolniony, system jest zatrzymywany.
Wtqczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie otwierania OPEN wydane w czasie otwierania
DE zatrzymanie szlabanu. zafrzymuje ruch przy otwieraniu

0 = wytgczone

|
D]

Wiqgczenie tej funkciji spowoduje, ze polecenie otwarcia OPEN podane pod
odwrdcenie kierunku ruchu.

Jezeli parametry 05 oraz [ sq ustawione na o, polecenie otwierania podcz
zadnego skutku.

IZl = odwraca kierunek ruchu przy otwieraniu
10 = wytgczone

Wiqczenie fej funkcji spowoduje, ze polecenie otwarcia OPEN p,

171 | zatrzymanie pracy. ':l = zatrzymuje ruch przy pauzie
LI || Jezeli parametry 01 oraz 08 sq ustawione na ra, polecenie ot 0 = wylgczone

pauzy od nowa.

Wiqczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie otwarcia O e podgzas pauzy spowoduje
FlH ZO'_'“KWQC‘& X . X o . I:l =zamyka przy pauvzie
[N Jezeli parametry 07 oraz 08 sq ustawione na ma, polecenie otwier owoduje liczenie czasu -

10 = wytgczone

pauzy od nowa.
ng Wiqgczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie otwar dczas zamykania spowoduje 'j = zatrzymuje
L unku ruchu. MO = odwraca kierunek ruchu

zatrzymanie pracy, w przeciwnym wypadku spowoduje
Aktywacja  urzqdzenia  bezpieczenstwa j
zastabnigcia/nieobecnosci operatora (DEA
przycisk ZAMYKANIA zostanie zwolniony, syst

systemu w  przypadku

(
I:I = wiqgczone
0 = wytgczone

ykania CLOSE ma wyzszy priorytet niz polecenie
ierania ma wyzszy priorytet niz polecenie zamykania.

Wiqgczenie tej funkcji powoduje, Z

(
I:I = wiqgczone
"0 = wytgczone

zwolnieniu przycisku. Dopoki
btyskania ostrzegawczego la

IZl =zamyka po zwolnieniu
10 = zamyka natychmiast

Wiqgczenie tej funkcji spowodujes
zatrzymanie pracy, w przeciwnyi édku polecenie zamykania CLOSE spowoduje zmiane kierunku
pracy natychmiast po lub pod koniec zamykania (patrz takze parametr H)

':l = CLOSE (zamknij) powoduje
zatrzymanie ruchu

10 = CLOSE (zamknij) powoduje
odwrécenie kierunku ruchu

Jezeli funkcja fa jest wiqczona, a parametr [ jest ustawiony na ma, polecenie zamykania CLOSE
spowoduje natychmiastowe zamkniecie pod koniec cyklu otwierania (w pamieci zapisane jest CLOSE —
zamykanie). Jezeli parametry 3 oraz M ustawione sq na ma, polecenie zamykania CLOSE powoduje
natychmiastowe zamkniecie.

I:l = zamyka na koncu otwierania
10 = zamyka natychmiast

Wiqgczenie tej funkcji spowoduje, ze kiedy system zostanie zafrzymany poleceniem STOP, wydane
nastepnie polecenie otwierania OPEN spowoduje ruch w przeciwnym kierunku. Jezeli parametr § jest
ustawiony na o, spowoduje to zawsze zamknigcie.

(
I:I =ruch w przeciwnym kierunku
M0 = zawsze zamyka

Wtqgczenie tej funkcji spowoduje, ze podczas zamykania URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE ZAMYKANIE
zatrzymujqg ruch oraz umotzliwiajg wznowienie ruchu dopiero po ich dezaktywacii, w przeciwnym wypadku
podczas otwierania natychmiast zmienia sie kierunek ruchu.

':l = zamyka po roztgczeniu
10 = inatychmiast odwraca
kierunek ruchu

Wtgczenie tej funkciji spowoduje, ze URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE ZAMYKANIE spowodujg zamkniecie
w przypadku roztgczenia (dezaktywacii)
(patrz takze parametr ).

H = zamyka przy roztgczeniu FSW
10 = wytqczone

Jezeli funkcja ta jest wigczona, a parametr i jest ustawiony na 4, przed wykonaniem polecenia
zamykania wydanego przez URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE ZAMYKANIE modut czeka na zakonczenie
cyklu otwierania.

I:l = zamyka na koncu otwierania
M0 = wytqgczone

Wtgczenie tej funkcji spowoduje, ze podczas zamykania PETLA 2 (LOOP 2) zafrzymuje ruch oraz umozliwia
wznowienie pracy po roztgczeniu (dezaktywacji), w przeciwnym wypadku podczas otwierania
natychmiast zmienia kierunek ruchu.

I:l =zamyka po roztgczeniu
110 = natychmiast odwraca kierunek ruchu

Wtqczenie tej funkcji spowoduje, ze PETLA 2 (LOOP 2) przy roztqczeniu (dezaktywacii) podaje polecenie
zamykania
(patrz takze parametr 2 ).

IZl =zamyka, jezeli petla 1 jest wolna
M0 = wytgczone

Wiqgczenie tej funkcji spowoduje, oraz jezeli parametr &0 ustawiony jest na Y, przed wykonaniem polecenia
zamykania wydanego przez PETLE 2 (LOOP 2) modut czeka na zakonczenie cyklu otwierania.

l:l =zamyka na koncu otwierania
"0 = wytgczone

Wtgczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenia PETLI 1 (LOOP 1) bedq miaty wyzszy priorytet niz PETLI 2
(LOOP 2).

H = wtqczone

iD= wytgczone
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W.

FUNKCJA

Ustawienie

=

PETLA 1 wydaje polecenie otwierania, oraz pod koniec procesu otwierania zamyka szlaban, jezeli zostanie
dezaktywowana (funkcja przydatna w przypadku, gdy pojazd zawrdci przez kolejne petle). Jezeli funkcja
jest wytgczona po dezaktywacii PETLI 1, zamykanie nie jest wykonywane.

IZl =zamyka, jezeli petla 1 jest wolna
"0 = wytgczone

NIEUZYWANY

/

Funkcja A.D.M.A.P
Po wigczeniu tej funkcii ur bezpi j iataj dni

z normami fr

I:I =wiqgczone
10 = wytgczone

Jezeli funkcja ta zostanie wiqczona, podczas otwierania URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE ZAMYKANIE
zatrzymujqg ruch, a kiedy zostang dezaktywowane, odwracajqg kierunek ruchu, w przeciwnym wypadku
zmieniajq kierunek ruchu natychmiast.

':’ = zatrzymuje ruch i odwraca
kierunek po roztgczeniu

0 = natychmiast odwraca kierunek
ruchu

BEZ WPLYWU

Wstepne blyskanie ostrzegawcze:
Stuzy do ustawiania — z doktadnosciq do 1 sekundy — wymaganego czasu btyskania ostrzegawczego,
w przedziale od [ do { sekund.

PRZETERMINOWANIE ODWROCENIA KIERUNKU RUCHU PRZY ZAMYKANIU:

Jezeli funkcja ta zostanie wtgczona, podczas zamykania istnieje mozliwos¢ wyboru, czy po uptywie czasu
przeterminowania ruch zostanie odwrécony, czy zafrzymany (potozenie krancowe zamykania
nieosiggniete).

OTWIERANIE PRZY WLACZENIU ZASILANIA:
Wiqczenie tej funkcji powoduje, ze w przypadku awarii zasilania po przywrdceniu zasilania wydane
polecenie otwarcia (jedynie jezeli system zautomatyzowany nie jest zamkniety, bez FCC)

= otwigranie
pozjsfcje nieruchomo

minuty.

n
O

WYLACZENIE PRZELACINIKA NACISKOWEGO FAAC CITY PRZY ROZPOCI!
Prawidtowa praca stupka drogowego wymaga wytgczenia kol
poczatku ruchu w gére (czas: 0,4 sekundy) .

W przypadku sterowania stupkdw nalezy ustawi¢ parametr tej fun

|
I:I = przetqgcznik naciskowy
wytgczony przy pchaniu
MO = przetgcznik naciskowy
zawsze wiqgczony

STEROWANIE ZAWOREM ELEKTROMAGNETYCZINYM FAAC CITY:
FAAC CITY K - J275K: standardowo zawdr elekiromagne;
FAAC CITY - J275 standard: standardowo zawdér elektrol
w dot.

podczas ruchu w dét.
niezasilony podczas ruchu

czny zasilon!

I:i =w przypadku FAAC CITY
K/J275K
1O = w przypadku FAAC CITY
standard i J275

BIEGUNOWOSC OGRANICZNIKA RUCHU OTWIER,
Konfiguracja stycznika ogranicznika ruchu otwier

I:l = biegunowos¢ stycznika zwiernego
110 = biegunowos¢ stycznika rozwiernego

BIEGUNOWOSC OGRANICZNIKA RUCH
Konfiguracja stycznika ogranicznikg,

I:l = biegunowos¢ stycznika zwiemego
110 = biegunowos¢ stycznika rozwiemnego

WLACZONY PRZELACINIK NACISK|
Rozpoznawanie stycznika PRZE
ogranicznika ruchu po uptywie cz

WEGO jako urzgdzenia zabezpieczajgcego oraz
tqcznika naciskowego FAAC CITY (parametr RH)

Y = praca w trybie FAAC CITY

MO = praca standardowa

wytqcznika krancowego

TYLKO PRZELACINIK BEZPIECZENSTWA DO SLUPKOW (zaciski 7 — GND):
Rozpoznawanie stycznika FOTOKOMORKI jako PRZEXACINIKA NACISKOWEGO bezpieczenstwa(styk jest
ignorowany na poczgtku ruchu i na koniec ruchu w gére):

I;I = dziatanie wytqcznie jako
ogranicznik ruchu
bezpieczenstwa

"0 = dziatanie standardowe

OPOINIENIE FUNKCJI UTRZYMANIA W STANIE ZAMKNIETYM/ UTRZYMANIA W STANIE OTWARTYM (HOLD
OPEN/HOLD CLOSE)

Opodznienie aktywacii funkcji UTRZYMANIA W STANIE ZAMKNIETYM/ UTRZYMANIA W STANIE OTWARTYM (patrz
parametry b3 i b4). Odliczanie rozpoczyna sie od chwili osiggniecia wtasciwego wytqgcznika krancowego.

Jezeli po uptywie ustawionego czasu wytqcznik krancowy zostanie przypadkowo wytgczony, wigczana jest HD
funkcja UTRZYMANIA W STANIE ZAMKNIETYM/ UTRZYMANIA W STANIE OTWARTYM.
00 = funkcjao UTRZYMANIA W STANIE OTWARTYM wtqczana natychmiast
0 { do 99 = czas odliczany przed funkcjg UTRZYMANIA W STANIE OTWARTYM
b2 | e zmieniac N

b3

FUNKCJA UTRZYMANIA W STANIE OTWARTYM:

Jezeli wytgcznik krancowy otwierania zostanie przypadkowo wytgczony, modut automatycznie wydaje
przez 2 sekundy polecenie ruchu w celu przywrdcenia potozenia; jezeli w tym czasie wytqcznik krancowy
otwierania nie zostanie zatgczony, system automatyki zostaje aktywowany maksymalnie przez czas pracy
W1 patrz PROGRAMOWANIE POZIOMU 2:

(zaleca sie ustawienie parametru A3 na Y, jezeli parametr b3 jest ustawiony na'y)

':| = wigczone
M0 = wytqgczone

B

FUNKCJA UTRZYMANIA W STANIE ZAMKNIETYM:

Jezeli wytgcznik krancowy zamykania zostanie przypadkowo wytgczony, modut automatycznie wydaje
przez 2 sekundy polecenie ruchu w celu przywrdcenia potozenia; jezeli w tym czasie wytqgcznik krancowy
zamykania nie zostanie zatgczony, system automatyki zostaje aktywowany maksymalnie przez czas pracy
WI", patrz PROGRAMOWANIE POZIOMU 2:

IZl =wiqgczone

1O = wytgczone
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W. | FUNKCJA

Ustawienie

h |_ | STEROWANIE ZWOREK ELEKTROMAGNETYCZNYCH SLUPKOW:
| W przypadku J275 /J275K ustawic¢ na i
W przypadku FAAC CITY / FAAC CITY K ustawi¢ na ma.

H =w przypadku J275 / J275K
MO = FAAC CITY / FAAC CITY K

h E TRYB PRACY PRZY ZALACZONYM SYGNALE WEJSCIA AWARYINEGO:

Jezeli funkcja jest wtgczona, sygnat wejscia awaryjnego powoduje podanie polecenie zamkniecia, ktére
jest utrzymywane az do wznowienia kontaktu (zamknigcia obwodu)
Jezeli funkcja nie jest wigczona, sygnat wejscia awaryjnego powoduje podanie polecenie otwarcia, ktére
jest utrzymywane az do wznowienia kontaktu (zamknigcia obwodu)

(
I:I =wtqgczone
M0 = wytqczone

5 T | STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO

(patrz punkt 5.1).

| | Powoduje wyjscie z menu programowania, zapisanie ustawien w pamieci oraz wyswietlenie statusu bramy

9.1. KONFIGURACJATRYBOW PRACY

Wartosci parametréw programowania poziomu 3 zmieniajg

sie zaleznie od trybu pracy (uktadu logicznego) wybranego

W menu pierwszego poziomu programowania.

Menu programowania poziomu 3 przeznaczone jest do

personalizacji  wybieranych  trybéw  pracy  (uktadow

logicznych), jezeli wymagane jest niestandardowe dziatanie

systemu.

Procedura modyfikowania jednego Ilub wiekszej liczby

parametrow menu programowania poziomu 3, pozwalajgca

na personalizacje wybranego frybu pracy:

1. Wybra¢ jeden z podstawowych trybdw pracy (uktadow
logicznych), odpowiadajgcy wymaganiom.

2. Wejs¢ do menu programowania poziomu 3 i zmodyfikowadé
pozgdane parametry.

3. Wyjs¢ z menu programowania poziomu 3 i wybrac tryb L
Tryb Cu aktywuje modyfikacje wprowadzone w me
programowania poziomu 3.

Ponizsza tabela zawiera domysine parametry trydw pracy
(uktaddw logicznych).

Param] A Al E P PA| Cn

Oyl Yy I N|INTY Y [ N
o2 [ N[N NTY YL Y [ ¥
TN NN NEN Y | N
M [ N[N NN N[ Y
N[N YN N[ N[N
B [N NT Y[ NTN N[ N[N
DTN N[N|N|[N|[N[N[N]|N
T ININ]IN]IN]N][N]N]NI]N
T N[ N[N|N|[N|[N[N[N]|N
DI N[N N[N|[N][N[N]N]Y
NININ[N]IN[N[N]N]N

2 NI N|IN]Y]Y|N|[N|NI[N
TININ[N]N]IN][N[N]NI]N
H ININ[N]Y[Y]Y|Y[NI|N
EININ[N|[N|[N][N[N][N]N
EINININ]TYTY[N[N]N]N
TINTY[N[N]IN|[N[N][N]|N
EINTY[N]IN]IN]IN[N]N]N
B I NIN[N[Y[Y|[N[N[N]|N
DN Y [NJY[ Y[ Y[Y[N]|N
SN YN[ Y[ Y[ Y] Y|IN]N
22 N|IN[N[N|[N]|Y[Y|[NI|N
SAINININTYT Y[ N[N]N]N
AHININ]IN[N[N[N|N|NI[N
NN N[N][N][N[N]N]N
B N[NNI N[N[N|N]|NI|N

10. WARTOSCI PARAMETROW Z

Ponizsza tabela ukazuje wartoscipar ro zdym
poziomie programowania w sto, u do Wybran stawien
zadanych.
Poziom 1 D § p g
DLA FA FAAC
FA FAAC | CIT iy | 1275 | 275K
( n n
E“: Ustawienie zadan D { ﬁ LI DE! I_IE
hl_l szyna BUS E - E E E E
| uktad logic:
L0 b pracy) | rb| rh| rhk| rb
PR b 0|0 |40 )40 (40| 30
.
O daianie g |50 | 50 |50 [50) G0
|
[ 1 o g [[u} o o no
)
L tla 2 mno no no no no no
I pefl no | no | o | no | no | no
la2 no | no | mo | no | no | no
" czutosc DE EE\ DE EE\ DEI D
EIE czutosé DE DE DS DE EEI D
Poziom 2 Sine) e i v : :
FAAC | FAAC
FAAC1 FAAC | crTy CITY J275 | J275K
'IID wzmochienie 'j 'j 'j H ':l H
PF btyskanie r
ostrzegawcze no L no no a2 na
5[ wolne zamykanie o [n[u} o o {(n] o
T mn n m n ot o
| I~ spowolnienie | BE ul ut = ul
T mn an ( [pu] ( 3
| przeterminowanie u |ty (= = 2 '
FG bezpiecny w przypadky
uszkodzenia (FAILSAFE) no no no no no
| Py
Ot wyjscie 1 DD IE IS }5 :EI IE
| . 22
{ biegunowos¢ 1 mo o o o o o
of wyiicie 2 0 O H| M]3 @
[E= P
'C biegunowos¢ 2 no o o o o o
o3 wyjscie 3 oo o) Bt B B2 o2
| biegunowos¢ 3 no (lu ] ((n] o o o
o wyiscie 4 0|00 0 | OO | OO0 | OO
P4 biegunowosé 4 mo | e | | o | mo | mo
HE pomoc technika mo (gu] [u} no (n(n] no
mC cykle 1 OO0 | OO | OO | OO | OO (OO
=
mL cykle 2 L R ¥ R I I R B
{ oczekiwanie no g/n] no no ((n] o
hE‘ oczekiwanie mo (gu] [u} no ((n] o
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12. PODtACIZENIE BLOKADY ZABEZPIE JACEJ

eczajgcej stuzy do sterowania
stawionymi jeden za drugim (patrz
otwarcie jednego ze szlabandw
mechanizm  zabezpieczajgcy

W przypadku szlabandow
ustawionych jeden za drugim,
nalezy wigczy< wyjscie OUTI1
INTERLOCK dla parametru 18

(patrz 2 POZIOM
PROGRAMOWANIA) na obu
modutach sterowania

i podtgczyé moduty ze sobg, tak
jak pokazano to na Rysunku 18.

1 2345 6 7 8 91011121314 1516 17 18 19

1 2345 6 7 8 9 1011121314 1516171819

POLSKI
Pozi 3 " 4 § . . 11. UWAGI
oziom FAACT | aac | FAAS | FARC |"s275 | s275K
[
Ut no 4 4 | E |
mn
e no | o 4 4 4 4
mn
HE no | ro 4 | 4 4
i
u no o o o o o
05
u o o o o =]
mn
i El ra | mo | o | oma | omo
mna
u no =] o o o o
0d
u no no no no no no
o4
u no no no no no no
m
i no no no no no no
[N
t no no no no no no
|
i no no no no o o
|
| no no no no no no
|
H no no no mno o o
|
5 mno mno no no o =]
{
& mno mno no no (=] o
[l
o no 4 no | no | ma | oma
[
B o no no o o
{
3 mno mno mno mno (=] =]
In}
o no 4 no | no | @
{
o no no no no
WYJSCIE 3
RS no | mo | no | no wricie2
| no | mo | no | no yscte!
+24V
= o o o w24V
MASA
EE no no g MASA
[STYK AWARYINEGO OTWIERANIA
EE no no [STYK ZATRZYMANIA
E“: no no STYK URZ. ZABEZP.
. TR FOLECENA TUNKNECIA
H ! D D I D 5 D 5 D D 5 STYK POLECENIA OTWARCIAA
I:IE PETLA 2
no | no | no | o o o PETLA2
Ha PETLA 1
no | Mo | Mo | no o o PELAT
ik HO |40 | BY | 04 | 48 |40
R5 no | no 4 4 4 | s
Fb no | no | no | 4 | no | Y wrisciea
H—l WYJSCIE 3
i na | no Y 4 no | no WriScles
H WYJSCIE 2
E no no no Ij no no WYJSCIE 1
M no no 4 4 no no 24V
m +24 V|
bl no no no no MASA
MASA
bl oo | oo | 30 0| 0| |
be 3|33 |3W|W|W/|I| ™
STYK URZ. ZABEZP.
b3 - o Y u S OLECENA AMKNECIA
1K POECENA OTVARCIN
hLl mno no no no no no PETLA 2
PETLA 2
b5 o | mo | o | o | Y|4 v
bB no no =] o o o A
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13. TABELE TRYBOW PRACY (UKtADOW LOGICZINYCH)
Tabela 1/a
TRYB “A” SYGNALY
STATUS SYSTEMU A
OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA 2
IAUTOMATYZOWANEGO & T
ofwiera i ponownie bez wptywu ofwiera i ponownie
ZAMKNIETY zamyka po uptywie bez wptywu (otwieranie bez wptywu zamyka po uptywie bez wptywu
czasu pauzy wytqczone) czasu pauzy
natychmiast
OTWIERANIE bez wptywu zmienia kierunek | zatrzymuje prace bez wptywu bez wptywu bez wptywu
przy zamykaniu
. . resetuje czas pauzy tuje cz uzy
OTWARTY W PAUZIE | resetuje czas pauzy zamyka zatrzymuje prace (zamykanie e
wytqgczone) one)
natychrmiast nafychmiast natychmiast
ZAMYKANIE odwraca kierunek bez wptywu zatrzymuje prace Odv;LOcChQu kpleﬂr;mek Odwr[?cchi l:‘fzr\t;nek
ruchu przy otwieraniy ofwieraniu otwieraniu
:oe; WDWWU bez wpty, bez wptywu
ZATRZYMANY zamyka zamyka lo wwero;ne oraz (zamykai (zamykanie
zamykanie wylgezone)
wytgczone)
Tabela 1/b
TRYB “Al1”
STATUS SYSTEMU A
OTWORZ A ZAMKNIJ PETLA1 PETLA 2
IAUTOMATYZOWANEGO o i
otwiera i ponownie b otwiera i ponownie
ZAMKNIETY zamyka po uptywie bez wptywu ptywu zamyka po uptywie bez wptywu
czasu pauzy czasu pauzy
natychmiast zamyka zamyka
OTWIERANIE bez wptywu zmienia kierunek natychmiast pod bez wptywu natychmiast pod
przy zamyk@igiv koniec otwierania koniec otwierania
OTWARTY W PAULIE | resetuje czas pauzy je prace zamyka resetuje czas pauzy zamyka
- G
natychmiast naychmiost | MAVIOS | | oalvaca terunex
) i ruchu pr:
ZAMYKANIE odwraca kier, zatrzymuje prace | ©9wraca kierunek ruchu przy otwisraniv, zamyka
ruchu przy . . onownie po
ruchu przy ot otwieraniu ofwieraniu, zamyka Hakonerenio
pod koniec pauzy otwierania
:oe; wpfywu bez wptywu ofwiera i ponownie bez wptywu
ZATRZYMANY zamyk& (o Zgrenr??:]engoz (zamykanie zamyka po uptywie (zamykanie
wylgczone) wyfgczone) czasu pauzy wytgczone)
Tabela 1/c
TRYB “E" SYGNALY
STATUS SYSTEMU "
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA 2
bez wptywu
ZAMKNIETY otwiera bez wptywu (otwieranie bez wptywu otwiera bez wptywu
wytgczone)
natychmiast
OTWIERANIE zatrzymuje prace zmienia kierunek [ zatrzymuje prace bez wptywu bez wptywu bez wptywu
przy zamykaniu
bez wptywu bez wptywu bez wptywu
OTWARTY W PAULZIE zamyka zamyka (zamykanie (zamykanie zamyka (zamykanie
wytgczone) wytqgczone) wytgczone)
natychmiast odwioea Rennek | odwitea keronek | odwioa Kennek
odwraca kierunek i
ZAMYKANIE it bez wptywu zatrzymuje prace ruchu prey ruchu prey ruchu pray
otwieraniu otwieraniu otwieraniu
?e_z wp«_ywu bez wptywu bez wptywu
ZATRZYMANY zamyka zamyka (o wxerc;ue oraz (zamykanie otwiera (zamykanie
zamykanie wytqgczone) wytqgczone)
wytqgczone)

2 Informacja w nawiasach oznacza dziatanie na inne aktywne wejscia sygnatow
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Tabela 1/d
TRYB “P” SYGNALY
STATUS SYSTEMU A
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA 2
oTwiera oraz pod
bez wptywu koniec otwierania,
ZAMKNIETY otwiera bez wptywu (otwieranie bez wptywu zamyka jezeli pefla bez wptywu
wytgczone) zostanie roztgczona
(dezaktywowana)
zamyka zamyka
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast pod | zatrzymuje prace bez wptywu bez wptywu natychmiast pod
koniec ofwierania koniec ofwierania
bez wptywu bez wptywu bez wptywu . .
OTWARTY W PAUZIE (zamykanie zamyka (zamykanie (zamykanie uniemozlivia zamyka
wytgczone) wytqczone) wytqczone) zomykanie
. zatrzymuje i
nofychm\osT kontynuuje
ZAMYKANIE odwraca kierunek bez wptywu zatrzymuje prace zamykanie po zamykanie po
ruchu przy otwieraniu zwolnieniu zwolnieniu
(dezaktywacii) (dezaktywacii)
(o:?/veize\;é?\:évél:oz bez wptywu bez wptywu
ZATRZYMANY otwiera zamyka Jamykanie (zamykanie (zamykanie
Y wytqgczone) wytgczone)
wytgczone)
Tabela 1/e
TRYB “PA" SYG
STATUS SYSTEMU A
OTWORZ A ZAMKNIJ STOP PETLA1 PETLA 2
ZAUTOMATYZOWANEGO & i
otwiera i ponownie gxféoo'o\:ﬁ;zg%
ZAMKNlETY zamyka po uptywie bez wptywu zamyka, jezeli petia bez wptywu
Czasu pauzy W3 zostanie roztgczona
(dezaktywowana)
zamyka Zomyko
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast po; bez wptywu bez wptywu natychmiast pod
koniec otwieral koniec ofwierania
resetuje czas pauzy|
OTWARTY W PAUIZIE | resetuje czas pauzy zal (zamykanie resetuje czas pauzy zamyka
wytgczone)
— | R | e
natychmias . otwieraniu oraz
ZAMYKANIE odwraca kierut zatrzymuje prace zamykanie po zamyka na kofcu zamykanie po
- ieni 0 ia, jezeli petl i
ruchy przy ofwi zwoleniy - |lerene; jeielpelol  awolnent
(dezaktywaciji) (dezaktywowana ) (dezaktywacii)
. . bez wptywu otwiera oraz pod
otwiera i ponowi (otwiero?\il oraz bez wptywu koniec otwierania bez wptywu
ZATRZYMANY zamyka po uptywie yka zamykanie (zamykanie zamyka, jezeli pefla (zamykanie
tani f
czasu pauzy wytqczone) wytgczone) Z?jeig‘sxfocvlf;:glo wytqgczone)
Tabela 1/f
TRYB “Cn” SYGNALY
STATUS SYSTEMU -
OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA 2
IAUTOMATYZOWANEGO o i
bez wptywu
ZAMKNIETY otwiera bez wptywu (otwieranie bez wptywu otwiera bez wptywu
wytgczone)
zamyka zamyka
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast pod | zatrzymuje prace bez wptywu bez wptywu natychmiast pod
koniec otwierania koniec otwierania
bez wptywu bez wptywu bez wptywu
OTWARTY W PAULZIE (zamykanie zamyka (zamykanie (zamykanie bez wptywu zamyka
wytgczone) wytqgczone) wytqgczone)
natychmiast Zmﬁ”é?flf&”vwk dnciychzﬂost . d"O'VChE'iOST ‘
i . otwieraniu oraz odwraca kierunek | odwraca kierunel
ZAMYKANIE odwraca kierunek bez wptywu zatrzymuje prace zamyka ruchu przy ruchu przy
ruchu przy otwieraniu natychmiast pod . N . N
koniec otwierania ofwieraniu ofwieraniu
be? WpnyU bez wptywu bez wptywu
. (otwieranie oraz M . .
ZATRZYMANY otwiera zamyka Jamykanie (zamykanie otwiera (zamykanie
V! wytgczone) wytgczone)
wytgczone)

2 Informacja w nawiasach oznacza dziatanie na inne aktywne wejscia sygnatéw
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Tab. 1/g
TRYB “CA” SYGNALY

STATUS SYSTEMU .

ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA 1 PETLA 2
otwiera i ponownie bez wptywu otwiera i ponownie
ZAMKNIETY zamyka po uptywie bez wptywu (otwieranie bez wptywu zamyka po czasie bez wptywu
czasu pauzy wytgczone) pauzy
zamyka zamyka
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast pod | zatrzymuje prace bez wptywu bez wptywu natychmiast pod

koniec otwierania

resetuje czas pauzy

ruchu p
zamykaniu

OTWARTY W PAUIIE | resetuje czas pauzy zamyka zatrzymuje prace (zamykanie resetuje czas pau:
wytgczone)
ATy ChmiGsT
natychmiast odwraca kierunek
ZAMYKANIE odwraca kierunek bez wptywu zatrzymuie prace | oo o az ruchu przy
ruchu przy otwieraniu qui—;i/i‘;?gnl?gmec otwieraniu
otwiera i ponownie (o:ﬁé:‘éﬁ’iygoz bez wptywu bez wptywu
ZATRZYMANY zamyka po uptywie zamyka Zamykanie (zamykan (zamykanie
i
czasu pauzy wytaczone) Wy1tqczol wytqgczone)
Tab. 1/h
TRYB “rb” S|
STATUS SYSTEMU .
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A ZAMKNIJ PETLA 1 PETLA 2
otwiera oraz otwiera oraz
ZAMKNIETY lponownie zamyka po bez wptywu bez wptywu ponownie zamyka po bez wptywu
czasie pauzy czasie pauzy
natychmiast
OTWIERANIE bez wptywu odwraca ki bez wptywu bez wptywu bez wptywu

resetuje czas

resetuje czas pauzy

OTWARTY W PAULIE | resetuje czas pauzy muje prace | pauzy(zamykanie | resetuje czas pauzy (zamykanie
wytgczone) wytgczone)
natychmiast . natychmiast

natychmig . natychmiast .
ZAMYKANIE odwraca ki zatrzymuje prace oderocch?J kplir;mek odwraca kierunek odwrruacchou l:fzr\t;nek
ruchu przy o otwieraniu ruchu przy otwieraniy otwieraniu
olw_iercl o ?gtzwviveegr:}/: bez WD*W_VU otwiera oraz bez wptywu
ZATRZYMANY [ponownie zamy!  zamykanie (zamykanie ponownie zamyka po (zamykanie
czasie pavzy wytgczone) wytqczone) czasie pauzy wytqczone)
Tab. 1/i
TRYB “C” UTRZYMYWANE POLECENIA SYGNALY
STATUS SYSTEMU £
ZAUTOMATYZOWANEGO OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA 1 PETLA 2
bez wptywu
ZAMKNIETY otwiera bez wptywu (otwieranie bez wptywu bez wptywu bez wptywu
wytgczone)
OTWIERANIE / bez wptywu zatrzymuje prace bez wptywu bez wptywu bez wptywu
bez wptywu bez wptywu bez wptywu
OTWARTY W PAUZIE (zamykanie zamyka zatrzymuje prace bez wptywu (zamykanie (zamykanie
wytqgczone) wytgczone) wytgczone)
natychmiast
ZAMYKANIE odwraca kierunek / zatrzymuje prace | zatrzymuje prace zatrzymuje prace | zatrzymuje prace
ruchu przy otwieraniu
bez wptywu
(otwieranie bez wptyvs_/u bez wpfyvs_/u bez wpiyv_/u
ZATRZYMANY otwiera zamyka i zamykanie (zamykanie (zamykanie (zamykanie
wytqczone) wytqgczone) wytqgczone) wyfgczone)

2 Informacja w nawiasach oznacza dziatanie na inne aktywne wejscia sygnatdw
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Opisy oraz ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi nie sq wigzgce. FAAC zastrzega sobie prawo,
pozostawiajgc gtéwne cechy urzgdzenia bez zmian, do wprowadzania modyfikacii, ktére firma uzna za konieczne
z przyczyn technicznych lub handlowych, w dowolnym czasie, bez wprowadzania poprawek do niniejszego

dokumentu.

SINCERT

FAAC S.p.A.
Via Calari, 10

40069 Zola Predosa (BO) - WLOCHY

Tel. 0039.051.61724 - Faks. 0039.051.758518
www.faac.it

www.faacgroup.com

73253583 - Rev. A
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