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Ponadto, producent o$wiadcza, ze urzadzenia tego nie wolno oddawac¢ do eksploatacji, jesli maszyna, w ktorej urzadzenie to bedzie
zamontowane, lub ktérej element bedzie stanowic¢, nie zostata zidentyfikowana jako zgodna z wymaganiami dyrektywy 98/37/EC i zgodnos$¢ ta
nie zostata potwierdzona odpowiednig deklaracjg zgodnosci.

Bolonia, 01 wrzesnia 2006
Dyrektor Zarzadzajacy
A. Bassi



SYSTEM AUTOMATYCZNY MODEL 391
2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

System automatyczny model 391 skiada sie z nienawrotnego sitownika
elektromechanicznego dostepnego w dwdch wersjach:

* 391 24C z wbudowanym modutem sterujacym

* 391 24 bez modutu sterujgcego

Sitownik jest przeznaczony do automatycznego otwierania bram
wyposazonych w jedno lub dwa skrzydta o maksymalnej dtugosci 2,5 m.
Sitownik jest wyposazony w wygodny w obstudze, bezpieczny system
zwalniajacy, dzieki ktéremu mozna przy uzyciu prywatnego klucza
otworzy¢ i/lub zamkna¢ skrzydto lub skrzydta bramy w przypadku awarii
zasilania elektrycznego lub awarii sitownika.

Dwa przegubowe ramiona sitownika stuza do poruszania bram
skrzydtowych o bardzo duzych pilastrach. Odlegto$¢ pomiedzy
przegubem ramienia sitownika a punktem zabezpieczajagcym
motoreduktora moze dochodzi¢ az do 200 mm. Dzieki zastosowaniu
dwoch ramion o specjalnej geometrii wyeliminowano wszystkie mozliwe
punkty $cinania i/lub poslizgu.

A

* Prawidlowe dziatanie sitownika oraz specyfikacje
techniczne podane w niniejszej instrukcji moga by¢
zagwarantowane jedynie przy wykorzystaniu akcesoriow
i urzadzen zabezpieczajacych firmy FAAC.
Aby instalacja silownika odpowiadata
wymaganiom w zakresie bezpieczenstwa,
mechanicznego sprzegta zabezpieczajacego przed
zgnieceniem oznacza, ze urzadzenie musi by¢
wyposazone w modut sterujacy z regulowanym
sprzegtem elektronicznym.

Sitownik model 391 zostat zaprojektowany
i przeznaczony do kontroli dostepu wylacznie dla
pojazdow samochodowych - nie nalezy go uzywaé
w zadnych innych systemach kontroli dostepu.

aktualnym
brak

1. ELEMENTY SILOWNIKA

1. Motoreduktor

2. Transformator

3. Modut sterujacy (tylko dla silnika gtéwnego)
4. Urzadzenie zwalniajgce

5. Modut odbiornika (opcjonalny)

6. Ograniczniki mechaniczne

7. Ramie napedowe

8. Obudowa - pokrywa

9. Wspornik tylny

10. Dolna obudowa. Rys. 1

MODEL 39124C 391 24
Napiecie zasilania 230V ~ -
Silnik elektryczny 24 Vdc 24 Vdc
Maksymalny pobor mocy 120 W 110 W
Maksymalny moment obrotowy 250 N/m 250 N/m
Maksymalna szybkos$¢ katowa 13°/sek 13°/sek
Maksymalna dtugos¢ skrzydta 25m 25m
bramy'?

Maksymalny ciezar skrzydta
bramy?

Patrz wykres nizej

Czestotliwo$¢ uzytkowania

w temperaturze otoczenia réwne;j li/dzien
20°C
Maksymalna liczba
nastepujacych po sobie cykli 30 30
pracy w temperaturze otoczeni
réwnej 20°C
P44
.’20"0 +55°C -20°C + 55°C
8,7 kg 7 kg

Patrz rysunek 2

zydet bramy przekracza 2 m (L > 2m) musi by¢ zainstalowany zamek
tujacy zablokowanie skrzydta.

25m

312 mm

260 mm

1
Rys. 2




4. POLACZENIA ELEKTRYCZNE

|@: » Rysunek przedstawiony nizej pokazuje instalacje, w ktorej
wykorzystano dwa silniki, a do systemu podigczone sg
wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce i sygnalizacyjne.

» Jesli zmierzone podczas testu wartosci sity nacisku na
punkt wskazany na rysunku 4 nie mieszcza sie
w granicach okreslonych w normie UNI EN 12453, strefa
tego punktu MUSI byé chroniona przed uderzeniem przy
zastosowaniu odpowiedniego urzadzenia
zabezpieczajacego, zgodnego z norma UNI EN12978.

I

Motoreduktor COMPAS 24 C
Motoreduktor COMPAS 24*
Lampa sygnalizacyjna o $wieceniu pulsacyjnym
Przetacznik wybierakowy sterowany kluczem
Nadajnik fotokomérki

Odbiomik fotokomadrki

Zamek elektryczny **

MO oA wN

*

Motoreduktor COMPAS 24 potrzebny jest
jedynie w przypadku bramy dwuskrzydiowej.

* Zamek elektryczny jest obowiazkowy,
gdy dlugosé skrzydia jest wieksza cd 2 m. (L > 2m).

Rys. 3

n

5. INSTALACJA

SPRAWDZENIE WSTEPNYCH
INSTALACYJNYCH

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie systemu automatycznego, struktura

bramy, ktéra ma by¢ otwierana i zamykana przez sitownik musi spetnia¢

nastepujace wymagania:

* Mechaniczna konstrukcja elementéw bramy musi odpowia
wymaganiom okreslonym w normach EN12604 i EN12605.

5.1 WYMAGAN
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Rys. 4

» Dlugos¢ pojedynczego skrzydta bramy musi odpowiada¢ charaktel

» Konstrukcja bramy musi by¢ mocna i sztywna, od
poruszania przez system automatyczny.

* Ruch skrzydta bramy musi by¢ gtadki i jednakowy
ruchu. Niedopuszczalny jest ruch z tarciem i zaci

» Skrzydta bramy musza by¢ zawieszone na moc
stan eksploatacyjny musi by¢ dobry.

» Brama musi by¢é wyposazona w odpowiednie gnia
z uziemieniem, do ktérego zostanie po sitownik.

Zaleca sie wykonanie
konserwacyjnych  bramy,
zainstalowaniem na niej g

WSz
jesli

niezawodnos¢ i bezpieczen:
5.2 WYMIARY INSTALAC

Pomocnym w  wy, ktorym ma by¢ zainstalowany

ymiaréw instalacyjnych nalezy

$¢ rysunku.

ksymalny, mozliwy do uzyskania, kat
otwarcia skrzydta bra a zmierzonego wymiaru ,A”.

» Ustal wymagany w tej instalacji kat otwarcia skrzydta bramy.

» Odczytaj z rysunku 4 wymiar ,B” odpowiadajacy wymaganemu katowi
otwarcia skrzydta bramy (wymiar ,B” wskaze linia prostopadta do linii
narysowanej dla wymiaru ,A”, przecinajgca tg linie w obszarze
wymaganego kata otwarcia).

* Jesli wymiar ,,A” pozwala na kat otwarcia bramy wiekszy
od kata wybranego (potrzebnego), wymiar ,,B” moze by¢
zwiekszony do wartosci odpowiadajacej maksymalnemu,
mozliwemu do uzyskania katowi otwarcia bramy.
Ustalajac wymiary instalacyjne ,,A” i ,,B”, zawsze nalezy
upewni¢ sie, czy zachowany jest minimalny wymiar 450
mm, pokazany na rysunku 4.

Po zainstalowaniu sitownika nalezy sprawdzi¢, czy pokazany

na rysunku 4 wymiar ,,X” jest nie mniejszy niz 500 mm . Jesli

wymiar ,,X” jest mniejszy niz 500 mm, nalezy przeprowadzi¢
test uderzeniowy (tzw. prébe udarnosci) dotyczacy punktu
wskazanego na rysunku 4. Test powinien by¢
przeprowadzony w sposob opisany w normie UNI EN12445,

a zmierzone podczas tego testu wartosci powinny

odpowiadac¢ specyfikacji okreslonej w normie UNI EN12453.

8

itownik zostat zaprojektowany i wykonany w taki sposdb, ze
o0ze by¢ zamontowany wytgcznie w potozeniu pionowym (patrz

Rys. 5

Po ustaleniu wymiaréw ,A” i ,B” mozna przystapi¢ do instalowania sitownika.

W celu zainstalowania sitownika nalezy wykonac nastepujgace czynnosci:

® Poluzuj o okoto 1/2 obrotu cztery $ruby mocujace obudowe - pokrywe
sitownika (patrz rysunek 6 - elementy oznaczone symbolem @),
a nastepnie zdejmij pokrywe. Przestaw sitownik na ,prace reczng” -
informacje, jak to zrobi¢ podane sa w rozdziale 7.

Rys. 6




@ Ustal wysoko$¢, na ktérej ma byc¢
zamontowany sitownik. Przy
ustalaniu wysokosci montazu
nalezy uwzglednic, ze:

» wspornik zabezpieczajacy
zakrzywionego ramienia sitownika
musi znalez¢ sie w takim
potozeniu, w ktérym bedzie go
mozna przymocowac do skrzydta
bramy (patrz rysunek 7),
minimalna odleglo$¢ sitownika od
podioza musi zezwalac na
zamontowanie zakrzywionego
ramienia sitownika i dolnej obudowy
(odlegtos¢ ta nie powinna byc¢
mniejsza niz 85 mm, patrz rysunek 7).
potozenie dolnej krawedzi tylnego
wspornika musi by¢ odpowiednio
wyréwnane z gorng krawedzig
wspornika przedniego (patrz
rysunek 8).
® Zamocyj tylny wspornik na ustalonej

wysokosci przy uzyciu czterech $rub
M8. Podczas montazu tylnego
wspornika uwzglednij ukfad innych
elementow pokazany na rysunku 9
oraz sprawdz przy uzyciu poziomicy,
czy wspornik bedzie zamocowany L
poziomo. Rys. 9

@ Zamocuj wspornik przedni w wyznaczonym potozeniu przy uzyciu
dwoch srub M8.

Rys. 13

] Zalecamy zamoco |

bramy przy uzyciu § poprzez przyspawanie go do

skrzydta bramy. Ten spos6b mocowania wyklucza

jakakolwiek  mozliwosé ggulacji  potozenia  wspornika
aka potrzeba.

£go na skrzydle

* Aby zwigkszy¢ wodoszczelnos¢ instalacji, zewnetrzna obudowa
przykrywa wspornik mocujacy - eliminuje to koniecznos¢

przyspawania wspornika bezposrednio do pilastra. ® Sprobuj ieniem gitownika przy zamknietym skrzydle
* Tylny wspornik musi by¢é zamocowany na maksymalnie bramy, obie Sci ramienia nie uderzajg o siebie.

gtadkiej powierzchni. Gdy wspornik ma by¢é zamocowany

na pilastrze murowanym, dostepna jest, jako akcesorium, owrotem sHownik na tryb normalnej pracy - patrz

specjalna podkiadka wyréwnujaca nieréwnosci muru.
@ Umiesc¢ sitownik na zamocowanym

wsporniku i przykre6 go do H E 4 ENIA ELEKTRYCZNE

wspornika za pomocg dwoch $rub
M8x100 i odpowiednich nakretek
(Sruby i nakretki sg dostarczone wraz
z sitownikiem - patrz rysunek 10)

znaczone do zamocowania w nich zaciskdw kablowych;
do podtaczenia kabli zasilajgcych, drugi do podtgczenia
, a trzeci do podtaczenia drugiego silnika.

staluj w otworach znajdujacych sie w dolnej czesci sitownika trzy
dostarczone z urzgdzeniem zaciski kablowe, mocujac je za pomocg
nakretek (patrz rysunek 14).

® Przestaw sitownik na ,prace
reczng” - informacje, jak to zrobi¢
podane sg w rozdziale 7.

» Zawsze nalezy uzy¢ najwiekszego zacisku kablowego (patrz
rysunek 14, element oznaczony symbolem @).

* Gdy pozostate dwa zaciski nie beda wykorzystane do
wykonania potaczen elektrycznych, muszg by¢ zamkniete
przy uzyciu dostarczonych korkéw (zaslepek) - patrz rysunek
14, element oznaczony symbolem @. W16z korek w otwér do
poprowadzenia kabli i zamknij nim zacisk kablowy - korek
powinien byc¢ ciasno osadzony w zamykanym otworze.

@ Podiacz kable zasilajgce w sposob pokazany na rysunku 15.

Przewdd uziemiajgcy musi by¢ takze podtaczony. Sprawdz, czy kable

zasilajgce sq prawidlowo wpasowane w ,grzebien”, ktéry je mocuje

i unieruchamia. Patrz rysunek 15.

® Zamocuj, przy uzyciu dotaczonej $n
proste ramig sitownika (patrz rysunek 1

@ Zt6z pozostate elementy ramif
w spos6b pokazany na rysunku

one na rysunku 12 symbolem @,
ajac o okoto 1/2 obrotu, aby mozliwy

poluzu;j je, od
i bez zadnych zacig¢ i tarc.

entéw ram

U

2A 450V 5x20}

Whyreguluj potozenie ztozonych przed chwilg elementéw ramienia
sitownika, naciskajac na jego srodkowa czes$¢, az do wyczucia oporu 2

Rys. 14 || Rys. 15
* Gdy zaistnieje koniecznos¢ wymiany bezpiecznika

na ogranicznikach (patrz rysunek 13, element oznaczony symbolem ®).

zabezpieczajacego, nalezy uzy¢ bezpiecznika
Na zakrzywionym ramieniu znajdujg sie dwa ograniczniki, ktére o nastepujacych parametrach:
utatwiajg regulacje potozenia, o ktérej mowa w punkcie 8. 5x20 2A 450V
© Umies¢ wspornik przedni na skrzydle bramy (patrz rysunek 13, @Podiacz do  sitownika ~wszystkie —akcesoria i  urzadzenia
element oznaczony symbolem @). zabezpieczajgce zgodnie ze wskazowkami podanymi w dotgczonych
® Przesun do tylu wspornik przedni o okoto 20 mm (patrz rysunek 13, ~ do nich instrukcjach.

element oznaczony symbolem ®) i zaznacz na skrzydle bramy
miejsca, w ktérych powinny by¢ wywiercone otwory na S$ruby
mocujgce wspornik.




5.5 USTAWIANIE OGRANICZNIKOW
MECHANICZNYCH

Sitownik model 391 jest standardowo wyposazony w mechaniczne
ograniczniki otwierania i zamykania bramy. Ograniczniki te majg za zadanie
utatwienie instalacji urzadzenia, poniewaz eliminujg one koniecznos¢
tworzenia w instalacji innych elementéw ograniczajacych ruch otwierania
i zamykania bramy. Mechaniczne ograniczniki powinny by¢ zamontowane
w dolnej czesci sitownika i powinny by¢ sprzezone z sektorem zebatym.
Aby je zainstalowac, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
MECHANICZNY OGRANICZNIK OTWIERANIA

® Przestaw sitownik na ,prace reczng” -
informacje, jak to zrobi¢ podane sg
w rozdziale 7.

@ Recznie przesun skrzydto bramy to
pozycji, ktéra ma by¢ ustawiona jako
krancowa pozycja otwarcia.

® Przesun mechaniczny ogranicznik
otwierania tak blisko, jak tylko sie da
do prostego ramienia sitownika
i unieruchom  ogranicznik w  tym
potozeniu, dokrecajac dwie Sruby mocujace.

* Sprawdz, czy mechaniczny ogranicznik otwierania jest
prawidlowo sprzegniety z sektorem zebatym.
MECHANICZNY OGRANICZNIK ZAMYKANIA

A

* Uzycie mechanicznego ogranicznika zamykania jest
konieczne jedynie wéwczas, gdy w strukturze bramy nie
ma elementu zatrzymujacego zamykane skrzydto bramy

* Nalezy pamietaé, ze mechaniczny ogranicznik
zamykania nie stanowi zamkniecia bramy
zabezpieczajacego przed wiamaniem.

® Przestaw sitownik na ,prace reczng” - informacje, jak to zrobi¢

podane sg w rozdziale 7.

@ Recznie przesun skrzydto bramy to pozycji, ktéra ma by¢ ustawiona
jako pozycja zamkniecia.

® Przesun mechaniczny ogranicznik zamykania tak blisko, jak tylko sie

da do prostego ramienia sitownika i unieruchom ogranicznik w t
potozeniu, dokrecajac dwie Sruby mocujace.

* Sprawdz, czy mechaniczny ogranicznik zamykania
prawidiowo sprzegniety z sektorem zgbatym.

6. TEST SYSTEMU AUTOMATYCZ

podiacz zasilanie do sitownika oraz zaprogram
zgodnie z wymaganiami uzytkownika instalacji.
» Przeprowadz test dziatania systemu automatycznego

 Zaldz na sitownik obudowe - pokrywe,
Srub mocujacych oraz zamocuj
przykrywajace (patrz rysunek A
* Zamontuj dolng obudowe
rysunku 17 (element oznaczon
* Przekaz koncowemu uzytkowniko
przedstaw mu zasady_prawi

zaslepki
olem @)
okazany na

] je uzytkownika” oraz
ia i uzytkowania systemu.
instalacji
eptowalne  (tzw.

nalezy
ryzyko

Rys. 17

7. PRACA SILOWNIKA W TRYBIE RECZNYM

Jesli sitownik musi by¢ uruchomiony recznie na skutek przerwy
w zasilaniu lub jego awarii, nalezy przestawi¢ go na tryb pracy reczne;j.
W tym celu nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

® Odtacz zasilanie od sitownika przy uzyciu wytacznika réznicowo -
pradowego.

@ Wyjmij z blokady korek zabezpieczajacy - patrz rysunek 18, element
oznaczony symbolem @.

® W16z klucz do blokady i obracaj nim az do oporu w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara - patrz rysunek 18, element
oznaczony symbolem @.

@ Obracaj az do oporu pokrettem zwalniajgcym w kierunku zgodnym
z ruchem wskazowek zegara - patrz rysunek 18, element oznaczony
symbolem ®.

® Przesun recznie skrzydto bramy.

@ Przesun skrzy:
® Obracaj az do acym w kierunku przeciwnym
a nastepnie obracaj kluczem

i éku zgodnym z ruchem wskazowek

Iniajgce zostato prawidtowo wytgczone.
rzesung¢ recznie skrzydto bramy. Gdy

0 przetaczeniu z ,recznego” na normalny tryb dziatania
itownik moze niewtasciwie zwalnia¢ ruch bramy podczas
pierwszego cyklu automatycznego otwierania. W takim
przypadku nalezy zaczekac, az caty cykl zostanie wykonany
i ponownie wykonac cykl otwierania.

8. ZASTOSOWANIA SPECJALNE

Uzycie sitownika do zastosowan innych niz opisane w niniejszej
instrukcji jest KATEGORYCZNIE ZABRONIONE.

9. KONSERWACJA

Aby zapewni¢ dlugookresowe prawidtowe funkcjonowanie systemu ze
statym poziomem bezpieczenstwa, zaleca si¢ sprawdzanie jego
dziatania co 6 miesiecy. W ,Podreczniku uzytkownika” zamieszczony
jest  formularz  przeznaczony do  zapisywania  czynnosci
sprawdzajgcych.

10. NAPRAWY

Uzytkownikowi w zadnych okolicznosciach nie wolno podejmowac
samodzielnie prob naprawy systemu. Wykonanie napraw nalezy zlecaé
wykwalifikowanym pracownikom firmy FACC lub punktom serwisowym
firmy FAAC.

11. AKCESORIA

Szczegotowe informacje o akcesoriach mozna znalez¢ w katalogu
produktéw firmy FAAC.
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Adres: Via Benini, 1-40
Stwierdza, ze: Produkt - centrala

* spetnia podstawowe

I wprowadzonymi dyrektywa 93/68/EEC.
ami wprowadzonymi dyrektywami 92/31EEC i 93/68/EEC.

Dyrektor Zarzadzajacy
A. Bassi

N

OSTRZEZENIA

+ UWAGA! Ze wzgledu na bezpieczenstwo ludzi wazne jest, aby wszystkie wskazania i zalecenia zawarte
w niniejszej instrukcji byly doktadnie przestrzegane.

» Niewtasciwa instalacja oraz niewtasciwe uzytkowanie tego produktu moga by¢ przyczyng powstania
powaznego zagrozenia dla ludzi.

* Przed przystgpieniem do instalacji centrali sterujgcej nalezy doktadnie zapoznac¢ sie z trescig niniejszej
instrukciji. Instrukcje nalezy zachowac, gdyz moze by¢ potrzebna w przysztosci.

+ Symbol [@: wskazuje zalecenia, ktérych przestrzeganie jest wazne ze wzgledu na bezpieczenstwo ludzi
i dobry stan eksploatacyjny systemu automatycznego.

+ Symbol zwraca uwage na istotne charakterystyki i dziatanie centrali.

AN
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CENTRALA STERUJACA E391

1 OSTRZEZENIA

A Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy centrali sterujacej (wykonanie podiaczen, konserwacja itp.) zawsze
nalezy wylaczy¢ zasilanie.
- Zainstaluj termiczny wylacznik réznicowo - pradowy z odpowiednim progiem samoczynnego wytaczania, dobrany
i zainstalowany zgodnie z zasadami.
- Zawsze oddzielaj kable zasilajace od kabli sterujacych oraz zabezpieczajacych (przycisk, odbiornik, fotokomorki itp.).
- Aby wyeliminowa¢ wplyw zakiécen elektrycznych na dziatanie centrali, uzywaj kabli w oddzielnych powtokach lub kabli
ekranowanych z uziemionym ekranowaniem.

2 ELEMENTY CENTRALIIICH ROZMIESZCZENIE
~ )
STOP

TWARCIE CZESCIOWE)

LAMPKA
ZAMEK LAMPA serwisSOWA

12Vac 24Vdc 24Vdc 24V.

@ g? 24Vdc 15W 3W  szYNA
(37 I J8 I
(0 [ [
STOP OP-B OP-A
230 Vac o—@

RADIO U
PRZYCISK

AKUMULATOR  ZASILANIE

w1 )
Rys. 1

il
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3. SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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3.2 OPIS ZLACZY | LISTEW ZACISKOWYCH

Napiecie zasilania 230 VAC (+6% - 10%) — 50Hz Ziacze
Pobé6r mocy 20W i/lub listwa Opis Podlaczone urzadzenie
T zaciskowa
Maksymalne obciazenie silnika 150W x 2 — —
- 1 +24V Zasilanie akcesoriow
Maksymalny prad pobierany 100 mA ——
przez akcesoria (+24V) 2 GND MASA (,minus”)
Maksymalny prad pobierany przez 400 mA Urzq@zeme z zgstyklem
akcesoria podtaczone do szyny 3 J5 sTOP rozwiernym, ktore wysyta
" 5 = impuls zamkniecia
Temperatura eksploatacji -20°C - + 55°C systemu automatycznego
Bezpieczniki F1 ;Zsfrq%rrs?gvdslny’ 4 OPEN B Urzadzenie z zestykiem
- - zwiernym (patrz rozdziat
Funkcje logiczne EP, AP 5 OPENA  |FUNKCJE LOGICZNE)
Czas dziatania 1 minuta (staty) Urzadzenia
Zmienny, zalezny J10 SZYNA zabezpiecz_ajqce
Czas pauzy od funkcji uczenia sie Ztgcze CZERWONE wykorzystujace
(maksymalny: 10 minut) szyny (BUS)

Wejscia na listwie zaciskowej

Open A (Otwarcie A),
Open B (Otwarcie B), Stop
(Zatrzymanie), Szyna (We/Wy)

Wejscia na ztaczu

Zasilanie, modut akumulatorowy
XF 433 lub XF 868

Wyjscia na listwie zaciskowej

Silniki, Lampa sygnalizacyjna
o $wieceniu pulsacyjnym,
zasilanie akcesoriow,
zamek elektryczny,
ztacze lampki serwisowej

Funkcje programowalne

Logika AP — Automatyka
~krokowo”, logika EP —
Pdtautomatyka ,krokowo”
Szybkos$¢ dziatania (duz

13°/sek i mata - 10°/sek

Funkcje uczenia sie

Czas przerwy, o

technologig

erujgce dla
serwisowej (do

1a nalezy podiaczyé
cewke przekaznikowa:
24VDC — 100mA maks.

Lampa o pulsacyjnym
$wieceniu: 24VDC — 15W.

J2
Ztacze SZARE

Ztacze POMARAN-

Zamek elektryczny
12VAC lub 24 VDC,
ktory powinien byé¢

Typ zintegrowanych kanatow
radiowych

J1 Zigcze do podigczeniazasilal
J2 Listwa zaciskowa dla syt
serwisowej
J3 Listwa zaci ) enia lampy sygnalizacyjnej
J4 Listwa zagiskowa d A‘r& ia zamka elektrycznego
J5 Listwa gnato
J7 Listwa za
J8 Listwa zaciske podigczenia silnika 2
J9 Szybkoztacze do podtgczenia modutu XF
J10 | Listwa zaciskowa szyny
J11 Ztacze akumulatora
SW1 | Przycisk SETUP programowania centrali
SW2 Przycisk SPEED programowania szybkosci otwierania
bramy
SW3 Przycisk LQGIC programowania logiki dziatania
automatyki bramy
DS1 Zestaw mikroprzeiqcznﬁkéw DIP (tzw. zworek) do
programowania centrali
F1 Bezpiecznik chronigcy akcesoria
F2 Bezpieczniki chronigce transformatory i silniki
LED | Diody sygnalizacyjne LED

ZAMEK :
zainstalowany na
pierwszym skrzydle bramy
(skrzydto 1)
SILNIK1 Silnik 1 (skrzydto 1)
J8 SILNIK2 Silnik 2 (skrzydto 2)

Skrzydfo 1 oznacza to skrzydio bramy, ktore otwiera sie
pierwsze podczas cyklu otwierania bramy.

Sterowanie lampy serwisowej jest aktywne podczas
calego cyklu otwierania i zamykania bramy, a takze
Jjeszcze przez 90 sekund po zamknieciu bramy.

4. PROGRAMOWANIE LOGIKI DZIALANIA
SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO

Logika dziatania systemu automatycznego moze by¢ wybrana
i ustawiona w dowolnym momencie, przez nacisniecie przycisku
SWa.

Wybrana logika jest nastepnie pokazywana przez stan diody LD7:

wybrana jest logika:
AUTOMATYKA
,KROKOWO” (AP),

wybrana jest logika
POLAUTOMATYKA
LKROKOWO” (EP).

5. PROGRAMOWANIE SZYBKOSCI DZIALANIA

Szybkos¢ dziatania systemu automatycznego, tj. szybkosc
zamykania i otwierania bramy, moze by¢ wybrana i ustawiona
w dowolnym momencie, przez naci$nigcie przycisku SW2.

Wybrana szybko$¢ jest nastepnie pokazywana przez stan diody LD8:

gdy dioda LD7 Swieci sie

gdy dioda LD7 nie swieci sie

. A _ Wybrana jest

gdy dioda LD8 swieci sie DUZA szybkosé (13 /sek),
. o wybrana jest

gdy dioda LD8 nie swieci sie MALA szybkosé (10 fsek).



POLSKI

F4A4c

POLSKI

6. URUCHOMIENIE SYSTEMU
6.1 SPRAWDZENIE STANOW DIOD LED

W tabeli nizej opisano stany sygnalizacyjnych diod LED w zaleznosci od
standw wejs¢. Stan zamknietego, znajdujacego sie w stanie spoczynku
systemu automatycznego opisany jest czcionke pogrubiona.

Nalezy sprawdzi¢ stany sygnalizacyjnych diod LED, czy sg one
zgodne z opisem podanym w tabeli nizej.

Tabela 1 - Dziatanie diod LED sygnalizujgcych stan wejsé

Dioda LED Swieci sie (styk zamkniety)
STOP Polecenie wytaczone
OPEN A Polecenie wtgczone
OPENB Polecenie wtgczone
SZYNA (BUS) Patrz rozdziat 7.2

6.2 PROGRAMOWANIE CENTRALI PRZY
UZYCIU PRZELACZNIKOW DIP

W tabeli nizej opisano ustawienia przetacznikow DIP (zworek) do
zaprogramowania poziomu sity stosowanej do otwierania/zamykania
bramy, wyprzedzenia pulsacyjnego swiecenie lampy sygnalizacyjnej
oraz wigczenie/wytaczenie skoku nawrotnego bramy.

Tabela 2 - Programowanie systemu przy uzyciu przetacznikéw
DIP (ustawienia fabryczne podane sa czcionka pogrubiong)
DS1 | DS2 | DS3 | DS4 |Opis

WYL | WYL MALY POZIOM SILY

WYL | WL SREDNIO — MALY POZIOM SILY
WL | WYL SREDNIO — DUZY POZIOM SILY
Wt WL DUZY POZIOM SILY

Wt OPCJA PRZECIW WIATROWA
WEACZONA

WYL OPCJA PRZECIWWIATROWA
WYLACZONA

Wt |SKOK NAWROTNY
WEACZONY

WYL |SKOK NAWROTN
WYLACZONY

dfaczony

@ Jesli do zlfagcza J4 zosta
stawic

elektryczny, przelqczmk DS4 n

rozpoczeciem cyklu otwierania ilniki wykonuja
napor w kierunku zamki Z C wrotny), aby
mozliwe bylo rozigczenia (

wigczana j
ktora u i zamykanie bramy

a silnego wiatru.

6.3 WYPR LSACYJNEGO
SWIECE Y SYGNALIZACYJNEJ
Funkcja wyprzedzenie pulsacyjnego Swiecenia lampy

sygnalizacyjnej moze by¢ wiaczona lub wytaczona (po otrzymaniu
polecenia OPEN (OTWORZ), centrala sterujaca wiacza pulsacyjne
Swiecenie lampy sygnalizacyjnej na 3 sekundy przez rozpoczeciem
cyklu otwierania skrzydet bramy. Procedura programowania
wyprzedzenia jest nastepujaca:

1. Aby WEACZYC wyprzedzenie pulsacyjnego $wiecenia lampy,
nacisnij przycisk LOGIC (SW3) i przytrzymaj go wcisnietym
przez co najmniej 5 sekund.

2. Aby WYtACZYC wyprzedzenie pulsacyjnego $wiecenia lampy,
nacisnij przycisk SPEED (SW2) i przytrzymaj go wcisnietym
przez co najmniej 5 sekund.

@ W obu przypadkach nalezy sprawdzié, czy dioda LED
zwigzana z naclsnletym przyc:sklem zmienifa swoj stan;
jesli nie - oznacza to, ze zaréwno funkcja przycisku, jak
i wyprzedzenie pulsacyjnego swiecenie lampy nie
zostafy zmienione.

F44c

POLSKI

6.4 NASTAWA SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO
- FUNKCJE UCZENIA SIE

Zanim zostanie wykonany jakikolwiek cykl otwarcia lub
zamkniecia bramy, najpierw musi by¢é wykonana
procedura nastawy systemu automatycznego.

Podczas nastawy systemu automatycznego nie wolno
przerywaé  sygnatéw  (wiazek) docierajacych  do
fotokomérek, poniewaz ich przerwanie powoduje
automatyczne zatrzymanie sie obu skrzydef bramy. Aby w
takim przypadku zakonczy¢ procedure nastawy systemu
automatycznego, nalezy ja rozpoczaé od poczatku.

Gdy centrala sterujgca <zostanie podtaczona do zasilania,
a procedura nastawy systemu automatycznego nie zostata nigdy
wykonana, diody sygnalizacyjne LD4 i LD5 zaczng powoli migotac,
sygnalizujgc w ten sposoéb, ze smusi by¢ wykonana procedura
nastawy systemu automatyczneg

ody LD4 i LD5 zaczng szybko migotac.
5li jest obecne) rozpocznie ruch zamykania
osiggnieciu potozenia mechanicznego

. bramy rozpocznie cykl otwierania
7. SKrzydto 2 bramy (jesli jest obecne) zacznie otwiera¢ sie po
ie statego opdznienia po rozpoczeciu cyklu otwierania.
rzydta 1 i 2 (jesli jest obecne) bramy zatrzymajg sie po
osiagnieciu potozenia mechanicznego ogranicznika otwierania.
9. Zaczekac, az diody LD4 i LD5 zgasna, co bedzie sygnalizowa¢, ze
procedura nastawy systemu automatycznego zostata zakonczona.
10. Podaé sygnat OPEN (OTWORZ), aby zamkna¢ brame.

@ Gdy po rozpoczeciu procedury nastawy systemu
automatycznego skrzydfa bramy zamiast zamyka¢ sie,
jak opisano wyzej w punktach 4 i 5, zaczng otwierac sie,
nalezy zamieni¢ miejscami podfaczenie kabli zasilania
na silnikach.

[@ Podczas wykonywania automatycznej procedury
nastawy systemu nie moga by¢ zmieniane nastepujace
parametry: obszary zwalniania, opOznienia przed
rozpoczeciem cyklu otwierania i zamykania skrzydef
bramy oraz czas pauzy (30 sekund przy wybranej logice
AP), gdyz wszystkie te parametry sa wstepnie
nastawione przez centrale sterujaca.

6.4.2 RECZNA NASTAWA SYSTEMU

Aby wykonaé RECZNA NASTAWE systemu, nalezy

1. Przesung¢ skrzydta bramy do potozenia srodkowego.

2. Nacisna¢ przycisk SETUP (SWH1) i przytrzymac¢ go wcisnietym
az do chwili, gdy skrzydta bramy rozpoczng ruch.

3. Zwolni¢ przycisk SETUP. Diody LD4 i LD5 zaczng szybko migotac.

4. Skrzydito 2 bramy (jesli jest obecne) rozpocznie ruch zamykania
i zatrzyma sie po osiggnieciu pofozenia mechanicznego
ogranicznika zamykania.

5. Skrzydto 1 bramy rozpocznie ruch zamykania i zatrzyma sie po

osiggnieciu potozenia mechanicznego ogranicznika zamykania.

Skrzydto 1 bramy rozpocznie cykl otwierania

7. Skrzydto 2 bramy (jesli jest obecne) rozpocznie ruch otwierania
po uptywie statego opdznienia po rozpoczeciu cyklu otwierania.

8. Skrzydta 1 i 2 (jesli jest obecne) bramy zatrzymajg sie po
osiggnieciu potozenia mechanicznego ogranicznika otwierania.

o
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9. Gdy zostat ustawiony MALY POZIOM SKkY (uzywanej do
otwierania/zamykania bramy), nalezy odczeka¢ okoto 5 sekund, aby
sprawdzi¢, czy lampa sygnalizacyjna przestata Swiecic¢ pulsacyjnie.
Gdy zostata ustawiona logika AP, centrala sterujgca rozpocznie
odliczanie czasu pauzy (maksymalny czas pauzy moze wynosi¢
10 minut). W takiej sytuacji po uptywie zadanego czasu, ktory
chcemy ustawi¢ dla systemu jako czas pauzy, nalezy podacé
sygnat OPEN (OTWORZ), aby kontynuowaé procedure
nastawy. W przeciwnym razie, gdy zostata ustawiona logika EP,
nalezy od razu podaé sygnat OPEN (OTWORZ), aby
kontynuowac procedure nastawy.

Skrzydto 2 bramy (jesli jest obecne) rozpocznie ruch zamykania
i centrala sterujgca rozpocznie odliczanie opodznienia tego
skrzydta przy zamykaniu.

Po uptywie Zzadanego czasu, ktéry chcemy ustawi¢ jako czas
opoznienia dla skrzydta 2 przed cyklem zamykania, nalezy
poda¢ sygnat OPEN (OTWORZ), aby rozpoczaé cykl zamykania
skrzydta 1 bramy. Jesli brama nie posiada skrzydta 2, impuls
OPEN (OTWORZ) podany w punkcie 9 bezposrednio inicjuje
cykl zamykania skrzydta 1.

Skrzydta 1 i 2 (jesli jest obecne) bramy zatrzymajg sie po
osiggnieciu potozenia mechanicznego ogranicznika zamykania.
Zaczekaé, az diody LED LD4 i LD5 zgasng, co bedzie
sygnalizowaé, ze procedura nastawy systemu zostata zakonczona.

10.

1.

12.

13.

14.

[@ Gdy po rozpoczeciu procedury nastawy systemu
automatycznego skrzydfa bramy zamiast zamykaé sie, jak

opisano wyzej w punktach 4 i 5, zaczng otwiera¢ sie, nalezy
zamieni¢ miejscami podfaczenie kabli zasilania na silnikach.

Podczas wykonywania recznej procedury nastawy
systemu nie moga byé zmieniane nastepujace
parametry: obszary zwalniania oraz opdéznienia przed
rozpoczeciem cyklu otwierania skrzydet bramy, gdyz t
parametry sa wstepnie nastawione przez centr
sterujaca. Jednak ta procedura, dzieki zastosowanej
funkcji uczenia sie, pozwala nastawi¢ op6znienie przed
cyklem zamykania skrzydef bramy oraz czas

7. INSTALOWANIE AKCESORIOW
PODLACZANYCH DO SZYNY

Centrala sterujgca jest wyposazona w szyne umo.
przytaczanie do niej duzej liczby tzw. akcesoriow ,szyno

IS

wykonuje sie za pomocg pary przewodow b
W dalszej czesci opisano sposob a
szynowych oraz programowaniad i
Sposoéb instalowania innych a

Wazne!
jedna par

w systemie nie ma dwoéch lub

wiecej par fotok rek posiadajacych ten sam adres.

Jesli w systemie nie zostaly zainstalowane Zzadne
akcesoria podfaczone do szyny, zigcze szyny nalezy
pozostawi¢ wolne (patrz ztacze J10 na rysunku 1).

W centrali sterujacej mozna zainstalowa¢ maksymalnie 16 par
fotokomorek podtgczonych do szyny. Fotokomérki te sg podzielone
na nastepujace grupy:

Fotokomorki otwierania: maks. 6 par
Fotokomérki zamykania: maks. 7 par
Fotokomorki otwierania/zamykania: maks. 2 pary
Fotokomérki uzywane .

do generowania sygnatu OPEN (OTWORZ): maks. 1 para
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\

zasiegu  wigzek
fotokomadrkami:

Fotokomorki OT

B: Fotokomdrki OTWIERA

C: Fotokbmo TWIERANIA bramy
D: morki ZA NIA bramy
w stawiono sposdb programowania funkcji

k za pomocg mikroprzetacznikow DIP znajdujacych sie
adajnika i odbiornika fotokomorki podtaczonej do szyny.

- Adresowanie fotokomoérek podiaczonych do szyny

iedni T
DU llze | eIl S:I Fr);xss:l; realizowasr:%j funkgciji
WYL | WYL | WYL | WYL
WYL | WYL | WYL | WL
WYE | Wik | We | WYk B-C OTWIERANIE
WYL | WYL | WL WL
WYL | WL WL | WYL
WYL | WL WL WL
WL | WYL | WYL | WYL
WL | WYL | WYL | WL
WL | WYL | WL | WYL
WL | WYL | WL WL D ZAMYKANIE
WL WL | WYL | WYL
WL WL | WYL | WL
WL WL WL | WYL
WYL | WL | WYL | WYL A OTWIERANIE
WYL | WE | WYL | We i ZAMYKANIE
WL WL WL WL / SYGNAL OTWARCIA
(OPEN)
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7.2 ZAPISYWANIE W PAMIECI CENTRALI
AKCESORIOW PODLACZONYCH DO SZYNY

Fotokomorki podtagczone do szyny mozna w dowolnym momencie
zapisa¢ do pamieci centrali sterujgcej. W tym celu nalezy wykonac
nastepujace czynnosci:

1. Zainstaluj i zaprogramuj adresy akcesoriow w sposob opisany
w rozdziale 7.1.

2. Odtacz zasilanie od centrali sterujace;j.

3. Podtacz do czerwonej listwy zaciskowej J10 dwa przewody,
poprzez ktére akcesoria sg podtgczone do szyny. Polaryzacja
podtaczenia tych przewoddw do listwy zaciskowej J10 nie ma
znaczenia.

4. Wigcz zasilanie centrali sterujgcej. Zasilanie nalezy wiaczy¢
w taki sposob, aby najpierw wigczy¢ zasilanie sieciowe (wyjscie
transformatora), a dopiero po nim - zasilanie z akumulatora lub
z akumulatorow.

5. Nacisnij na krotka chwile przycisk SW1 (SETUP), aby uaktywnic
funkcje uczenia sie centrali. Dioda sygnalizacyjna szyny (BUS)
powinna migota¢ przez krotki czas.

Po wykonaniu opisanych wyzej czynnosci w pamieci centrali
zostang zapisane akcesoria podtagczone do szyny. W tabeli 4
podano wskazowki pozwalajgce sprawdzi¢, czy podiaczenia
akcesoridw do szyny jest prawidtowe.

Tabela 4 - Opis stanow diody sygnalizacyjnej szyny (BUS)

Stan ten sygnalizuje normalne dziatanie (Dioda
Swieci sie w ten sposoéb takze wéwczas, gdy do
szyny nie sg podtgczone zadne fotokomorki).

Swieci sie
w sposob staly

Stan ten sygnalizuje, ze przynajmniej jedna
fotokomédrka podtaczona do szyny jest
niewtasciwie skonfigurowana.

Powoli migocze

Dioda nie swieci
sie, lecz krétko
blyska

co 2,5 sekundy

Istnieje zwarcie w obwodzie szy,

podtaczonych do szyi
pojawi sie ponownie,
z podtgczon

Szybko migocze

Centrala sterujgca | wana z 2-kanatlowym systemem
dekodowania (DS, SLH, L reslanym nazwg OMNIDEC. System ten
umozliwia zapisanie w pamieci centrali zarébwno impulsu (polecenia)
catkowitego otwarcia (OPEN A), jak i impulsu czesciowego otwarcia
(OPEN B), uzywanych do sterowania systemem. Jest to mozliwe dzieki
wyposazeniu centrali sterujacej w dodatkowy modut odbiornika (patrz
rysunek 3, element oznaczony ) oraz system sterowania radiowego
pracujgce na tej samej czestotliwosci.

[@ Do sterowania systemem automatycznym nie mozna
jednoczesnie uzywaé trzech typow kodow radiowych
(DS, LSH, LC).
Do sterowania systemem w danym czasie mozna uzywac
tylko jednego typu kodoéw radiowych. Gdy zaistnieje
potrzeba uzycia innego typu kodoéw radiowych, nalezy
usunaé z pamieci centrali zapisane w niej kody radiowe
(patrz rozdziat, w ktérym opisano procedure usuwania)
i ponownie zapisa¢ w pamieci nowe kody radiowe.

w N

o
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ntral‘noz'na zapisa¢ maksymalnie dwa
ja radiowego typu DS. Jeden kod jest
anale OPEN A (Catkowite otwarcie),
le OPEN B (Czesciowe otwarcie).

w pamieci centrali odpowiednio impuls catkowitego otwarcia (OPEN
raz czesciowego otwarcia (OPEN B). Pamietaj, aby podczas
iskania zaréwno przycisku LOGIC, jak i przycisku SPEED,
wcisng¢ jednoczesnie przycisk SETUP (SW1). Odpowiednia dioda
sygnalizacyjna LED zacznie powoli migota¢ przez 5 sekund.

Zwolnij naciskanie obu przyciskow.

W ciggu pieciu sekund po zwolnieniu wciskanych przyciskéw
naciénij odpowiedni przycisk na module sterowania radiowego.
Odpowiednia dioda LED zaswieci sie w sposob staty przez
1 sekunde, a nastepnie zgasnie, sygnalizujgc w ten sposoéb, ze
kody sterowania radiowego zostaty zapisane w pamieci centrali.
Aby doda¢ dodatkowy modut sterowania radiowego, uzyj takiej
samej kombinacji ustawienia WE-WYL mikroprzetacznikéw DIP,
jak w punkcie 1.

8.2 ZAPISYWANIE W PAMIECI CENTRALI
KODOW RADIOWYCH TYPU SLH

W pamieci centrali mozna zapisa¢ maksymalnie 250
kodow sterowania radiowego typu SLH. Kazdy z nich
musi naleze¢ albo do kanatu OPEN A (Catkowite
otwarcie), albo do kanatu OPEN B (Czesciowe otwarcie).

Na module sterowania radiowego SLH nacisnij jednoczes$nie
i przytrzymaj wcisnigte przyciski P1 i P2.

Zacznie migota¢ dioda LED modutu sterowania radiowego.
Zwolnij naciskanie obu przyciskéw.

Naciénij przycisk LOGIC (SW3) oraz SPEED (SW?2) aby zapisa¢ w
pamieci centrali odpowiednio impuls catkowitego otwarcia (OPEN A)
oraz czesciowego otwarcia (OPEN B). Pamietaj, aby podczas
naciskania zaréwno przycisku LOGIC, jak i przycisku SPEED,
wcisngé jednoczesnie przycisk SETUP (SW1). Odpowiednia dioda
sygnalizacyjna LED zacznie powoli migota¢ przez 5 sekund.

Zwolnij naciskanie obu przyciskéw.

W ciagu pieciu sekund po zwolnieniu wciskanych przyciskéw,
gdy jeszcze migocze dioda LED modutu sterowania radiowego,
nacisnij i przytrzymaj wcisniety odpowiedni przycisk na module
sterowania radiowego. Dioda LED modutu sterowania
radiowego zacznie Swieci¢ w sposéb ciggty.
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7. Dioda LED na centrali sterujgcej zaswieci sie w sposob staty

przez 1 sekunde, a nastepnie zgasnie, sygnalizujagc w ten

sposéb, Ze kody sterowania radiowego =zostaly zapisane

w pamieci centrali.

Zwolnij naciskanie przycisku na module sterowania radiowego.

9. Naciénij szybko dwa razy przycisk na module sterowania radiowego,
ktéry zostat wprowadzony do pamieci centrali sterujacej.

o

System wykona jeden cykl otwarcia bramy. Sprawdz,
czy w obszarze otwierania bramy nie znajduja sie zadne
przeszkody (przedmioty, ludzie).

Aby doda¢ dodatkowy modut sterowania radiowego, nalezy
przetransferowa¢ kody radiowe zapisane w pamieci centrali
zwigzane z przyciskiem wprowadzonego do systemu modutu
sterowania radiowego do odpowiedniego przycisku howego modutu
sterowania radiowego, ktéry ma by¢ dodany do systemu. W tym
celu nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

* Na module sterowania radiowego, ktéry zostat dodany do
systemu jednoczesnie nacisnij i przytrzymaj wcisniete
przyciski P1 i P2.

*  Zacznie migotac¢ dioda LED modutu sterowania radiowego.

+  Zwolnij naciskanie obu przyciskow.

*  Na module sterowania radiowego, ktéry zostat dodany do systemu
nacisnij i przytrzymaj przycisk, ktdry zostat zapamietany w pamieci
centrali sterujacej. (Dioda LED na module sterowania radiowego
zacznie sie $wieci¢ w sposob staty).

* Na module sterowania radiowego, ktéry ma by¢ dodany do
systemu nacisnij i przytrzymaj przycisk, do ktérego majag by¢
przeniesione kody radiowe zapamietane w pamieci centrali.
Naciskany przycisk zwolnij dopiero po dwukrotnym
btysnieciu diody LED, sygnalizujgcym zapisanie w pamieci
koddw radiowych.

* Nacisnij szybko dwa razy przycisk na module sterow.
radiowego, ktory zostat wprowadzony do pamieci centrali
sterujace;.

System wykona jeden cykl otwarcia bram
czy w obszarze otwierania bramy nie znaj
przeszkody (przedmioty, ludzie).

LOGIC, jak i przycisku SPEED,
wcisng¢ jednocze: SETUP (SW1). Odpowiednia dioda
sygnalizacyjna LED zacznie powoli migota¢ przez 5 sekund.

3. Zwolnij naciskanie obu przyciskow. W ciggu pieciu sekund po
zwolnieniu wciskanych przyciskéw nacisnij odpowiedni przycisk
na module sterowania radiowego LC.

4. Dioda LED zaswieci sie w sposéb staly przez 1 sekunde,
sygnalizujgc w ten sposob, ze kody sterowania radiowego
zostaty zapisane w pamieci centrali, a nastepnie ponownie
zacznie migota¢ przez kolejne 5 sekund, w czasie ktérych
mozna dodaé¢ do systemu kolejny modut sterowania radiowego
typu LC (patrz punkt 3)

5. Gdy uptynie 5 sekund i nie zostanie wykonana operacja dodania
do systemu kolejnego modutu LC, dioda LED zgasnie,
sygnalizujgc zakonczenie procedury zapisywania w pamieci
centrali kodéw radiowych.

6. Aby ponownie doda¢ do systemu dodatkowy modut sterowania
radiowego LC, nalezy powtérzy¢ opisang procedure, zaczynajac
od punktu 1.
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ZDALNE ZAPISYWANIE W PAMIECI
CENTRALI KODOW RADIOWYCH TYPU LC
Dodatkowe moduty sterowania radiowego typu LC moga by¢ w sposob
zdalny dodane do systemu, {j. tylko przy uzyciu przyciskdw na module
sterowania i bez korzystania z przyciskéow LOGIC, SPEED i SETUP. Do
wykonania tej procedury konieczne jest uzycie modulu sterowania
radiowego, ktéry zostat wczesniej dodany do systemu.

1. Uzyj modutu sterowania radiowego, ktory zostat wczesniej dodany
do systemu na jednym z kanatéw (OPEN A lub OPEN B).

2. Naci$nij jednoczesnie i przytrzymaj wcisnigte przyciski P1 i P2
az obie diody LED zaczng powoli migotac przez 5 sekund.

3. W ciggu 5 sekund naciénij przycisk na module sterowania
radiowego, ktory jest juz zarejestrowany w systemie. Zostanie
uaktywniona funkcja uczenia sie centrali sterujacej na
wybranym kanale.

4. Dioda LED na centrali sterujgcej, zwigzana z kanatem, na ktdérym
aktualnie jest realizowana funkcja uczenia sie zacznie migotaé
przez 5 sekund. W tym czasie musi byé przetransmitowany kod
z nowo dodawanego modutu s i

5. Dioda zaswieci sie w sposob
zapisanie w pamieci
modutem sterowania g@d

8.3.1

dy, sygnalizujgc
z dodawanym

dodania do systemu kolejnego modutu
gnalizujgc zakonczenie procedury

dnoczesnie nacisnaé pare przyciskow LOGIC
i SETUP (SW1) lub SPEED (SW2) i SETUP (SW1)
ac je wcisniete przez 10 sekund.

zwigzana z nacisnietym przyciskiem bedzie migotac
pierwsze 5 sekund, a nastepnie przez ostatnie 5 sekund
ie migota¢ znacznie szybcie;.

astepnie obie diody zaswiecg sie w sposob ciagty przez dwie
sekundy, po czym zgasng, sygnalizujgc zakonczenie usuwania
z pamieci centrali kodéw radiowych.

4. Zwolnij oba wciskane przyciski.

UWAGA! Opisana wyzej operacja jest
NIEODWRACALNA. W wyniku jej wykonania z pamieci
centrali zostana usuniete wszystkie kody radiowe
przypisane do kanatéw OPEN A i OPEN B.

9. PODLACZANIE DO SYSTEMU AKUMULATO-
ROW ZAPASOWEGO ZASILANIA (OPCJA)

Akumulatory zapasowego zasilania podtrzymujg dziatanie systemu
automatycznego w przypadku braku zasilania sieciowego.
Akumulatory zapasowego zasilania sg umieszczone w specjalnym
pojemniku zlokalizowanym wewnatrz obudowy sitownika. Sposéb
instalacji akumulatoréw opisany jest w odpowiedniej instrukcji.

@ System przelacza sie na zasilanie akumulatorowe podczas
przerwy w zasilaniu sieciowym. Podczas pracy na zasilaniu
akumulatorowym, lampa sygnalizacyjna o $wieceniu
pulsacyjnym blyska krétkimi impulsami (bfysniecie o czasie
trwania 120 ms co sekunde), natomiast przy zasilaniu
sieciowym lampa generuje diuzsze impulsy swietlne -
blyski o czasie trwania 300 ms co sekunde.

@ Podczas pracy na zasilaniu akumulatorowym wszystkie
urzadzenia zabezpieczajace podfaczone do szyny nie
sq zasilane w celu zminimalizowania poboru energii.
Aby ponownie uaktywni¢ te urzadzenia, nalezy
wygenerowaé w systemie sygnal OPEN (OTWORZ).

10. TEST SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO

Po zakonczeniu programowania sprawdz czy system dziata
poprawnie. W  szczegolnosci sprawdz, czy urzgdzenia
zabezpieczajgce dziatajg poprawnie.
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TABELE LOGIKI DZIALANIA SYSTEMU
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