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DOKUMENTACJA TECHNICZNO RUCHOWA




DOKUMENTACJA TECHNICZNO RUCHOWA

NAPED FAAC 400

Ninicjsza instrukcja jest wazna dla nast¢pujacych modeli:
400CBC - 400 SB - 400 SBS - 400 CBAC - 400 CBACR - 400 CBAC dlugi - 400 SB dlugi.

Naped FAAC 400 dla bram skrzydlowych uchylnych jest monoblokiem hydraulicznym skladajacym si¢ z pompy
elektrycznej i tloka hydraulicznego przenoszacego ruch skrzydla.

Modele wyposazone w blokadg¢ hydrauliczng nic wymagaj instalowania zamka elektrycznego, gwarantujac
blokade mechaniczna skrzydla. Inne modele, bez blokady hydraulicznej, wymagaja zawsze jednego lub wigksze)

ilosci zamkow elektrycznych.
Napedy serii 400 zostaly zaprojektowane i wykonane dla automatyzacji bram skrzydlowych uchylnych.

Nalezy unikaé jakiegokolwick innego sposobu ich uzytkowania.

1. OPIS I CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE

1) Silnik elektryczny
2) Zamek deblokady
3) Tlok hydrauliczny

4) Cylinder 8) Przylacze przednie
5) Zaworyby-pass 9) Obudowa
6) Pompa 10) Deblokada

7) Dilawik przewodu  11) Przylacze tylne




Tab.1 Charakterystyki techniczne " Operator 400"

C
¥ C
clgls|s|B Al s
MODELE B A B B A C L
C s | C
C R|L|N
N
Zasilanie 230 Vac (+6% -10%). 50 Hz
Poboér mocy 220 W
Pobor pradu 1A
Silnik elektr. . ,
(obr/min) 4 - biegunowy. 1400
Ochrona 120°C
termiczna uzwojen
Kondensator
Ry 8 uF /400 V
T"“l peratury -20°C +55°C
Stopien ochrony IP 55
Sila ciagu/macisku | ¢, | 650 | 620 | 775 | 465 | 465 | 465
max (daN)
Skok tloka (mm) | 260 | 260 | 260 | 260 | 260 | 380 | 380
Predkosé liniowa
loka (cm/sec) 1 1 1 (075 15| 15|15
C“‘E roperatora | ¢ | g6 | g6 | 86 | 86
i ) . . . 10 | 10
Czestotliwosé
0
70 | 70 | 70 | 60 50
robocza (cykle/h) %0 50
Wydajnosé¢ pompy 75
(Vimin) 1 1 1 |o 15015115
Ciénienie robocze | 4 | 40 | 40 | 50 | 30 | 30 | 30
(bar)
Blokada
hydrauliczaa m ] @ / / 2 | @ /
Dlugo$é max
scrzydla (m) 220|220 | 4 7 1220220250

(1) zamykanie (2) otwieranie/zamykanie
1.1 WYMIARY

TYP OPERATORA STANDARD DLUGI
A Gabaryt ogélny 1031 1285
B Rozstaw przylaczy 700 822
C Skok uzytkowy 260 380




2. PRZYGOTOWANIA ELEKTRYCZNE (instalacja standard)

Tab. A, B

Operatory mod. 400 (przewidzie¢ dwie skrzynki rozdzielcze)

Fotokomérki

Aparatura elektroniczna
Wylacznik z kluczem

Odbiornik radiowy
Lampa ostrzegawcza

WYMIARY MONTAZOWE

110 mm

/[

/&

N

(1) Dlugo$¢ "a" - 50 mm

Fig. A (2) Dlugosé "b" + 50 mm
Tabela A: Zalecane wymiary dla operatoréw standard
Kat otwarcia a b c(® d(*) s
"a" (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
90° 130 130 260 80 20
110° 100 90 260 50 20
Tabela B: Zalecane wymiary dla operatoréw dlugich
Kat otwarcia a b c(® d(**) s
"a" (mm) (mm) (mm) _(mm) (mm)
90° 200 180 380 150 20
110° 130 170 380 80 20

(*) skok uzytkowy tloka

(**) wymiar maksymalny

Fig. B



ZASADY OGOLNE OKRESLANIA WYMIAROW INSTALACYJNYCH

W przypadku braku mozliwosci wykonania kwot oznaczonych w tabeli A lub B, dla okreslenia innych
wymiaréw konieczne jest wzigcie pod uwage nast¢pujacych punkiow:

3.

3.1

dla uzyskania otwarcia skrzydla na 90°: a+b=¢

dla uzyskania otwarcia skrzydla “>90: a+b<c

wymiary a i b nizsze powoduja zwigkszenie szybkosci

ograniczy¢ réznice wymiaréw a i b do 40 mm: wyZsze roznice powoduja znaczne réznice predkosci ruchu
otwierania i zamykania;

ze wzgledow gabarytowych silownika wymiar Z minimalny wynosi 50 mm (rys.A).

w przypadku gdy wymiary stupa lub polozenie zawiasow (wymiar d ) nie pozwalaja na zawarcic wymiaru a
w 2adanej wartosci, konieczne jest wykonanie wngki wedlug rysunku B;

wymiar a musi by¢ zawsze wigkszy od wymiaru E.

MONTAZ NAPEDU
KONTROLE WSTEPNE

Dla prawidlowej pracy napedu konstrukcja bramy istniejacej powinna spelnia¢ nast¢pujace warunki:

1)

5)

7)
8)

9

maksymalna dhugos$¢ pojedynczego skrzydia 7 m;

sztywna konstrukcja skrzydel;

ruch skrzydel regularny, pozbawiony zahamowan na calej dlugoéci drogi:
dobry stan istniejacych zawiasow:,

obecnoé¢ mechanicznych odbojnikéw konca ruchu

. MONTAZ SILOWNIKOW

Zamocowa¢ przylacze tylne na slupie wedlug wskazowek Tab.A. Zmieni¢, jesli potrzeba, dlugos¢ przylacza
Z wyposazenia.

W przypadku stupa metalowego spawa¢ dokladnie przylacze (odn.2,Rys.4) bezpoérednio do stupa.

W przypadku slupa murowanego zamocowa¢ odpowiednio plyt¢ do muru (odn.1.Rys.4). Nastepnie spawac
dokladnie przylacze do plyty jak na Rys.4.

Zamocowac¢ silownik do przylacza tylnego za pomoca $rub z wyposazenia (rys.4).

Wkreci¢ do polowy przylacze tylne na trzpier (odn. 1,Rys.6) i dokreci¢ nakretka z wyposazenia.
Odblokowa¢ operator (patrz paragraf 5).

Wyciagnaé kompletnie trzpien az do oporu i weisna¢ z powrotem okolo 5 mm (rys.5).

Zablokowa¢ ponownie silownik (patrz paragraf 6).

Zamontowaé przylacze przednie na trzpiesi (odn.2,Rys.6).

Zamknaé skrzydla bramy i trzymajac silownik dokladnie poziomo, okresli¢ na skrzydle polozenie przylacza
przedniego (rys.7)

Zamocowaé prowizorycznie przylacze przednie na skrzydle przy pomocy dwéch punktéw spawania.



Fig. 5

10) Odblokowa¢ silownik i sprawdzié ruch skrzydla bramy recznie az do odbojnikéw mechanicznych korica
ruchu.

11) Spawac ostatecznie przylacze przednie do skrzydla. Dla wykonania tej czynnosci nalezy odchyli¢ chwilowo
silownik aby nie dopusci¢ do jego uszkodzenia (rys.8).
Uwaga:
(1) Zaleca si¢ smarowac wa).fslkie'sworznie moagace przylaczy.
(2) W przypadku braku mozliwosci wykonania spawan, phyty przylaczy sa przygotowane do ewentualnego

mocowania za pomocg $rub z kolkami rozporowymi

12) Przygotowaé obudowe i zalozy¢ ja na operator jak na rys.9. Zalozy¢ dlawik kablowy (odn.3,Rys.11).

13) Wykona¢ montaz drugiego operatora powtarzajac operacje wyzej podane.

14) Wykonaé podlaczenia elektryczne aparatury elektronicznej zgodnie z zalaczonymi instrukcjami.

4. URUCHOMIENIE

4.1. REGULACJA UKLADU PRZECIWKO ZGNIECENIU

Silownik serii 400 jest wyposazony w zabezpieczenie przeciwko zgnieceniu, kiére ogranicza sil¢ operatora
w obecnosci przeszkody podczas ruchu bramy.

Po usunigciu przeszkody brama bedzie kontynuowala swoj ruch az do wyczerpania zaloZonego czasu pracy.

Fig. 7

Fig.10




Celem wykonania regulacji progu zadzialania ukladu przeciwko zgnicceniu konicczne jest chwilowe usunigcic
zespolu deblokady (rys.10).

Dziala¢ na $ruby regulacji sily (by - pass. rys.10) znajdujace si¢ na silowniku.

- Sruba ziclona:  kierunck otwierania pramy

- Sruba czerwona: kierunck zamykania bram)

Dla zmniejszenia momentu kr¢ci¢ $rubg w kierunku przeciwnym do ruchu zegara.

Dla zwickszenia momentu kreci¢ $rubq w kierunku ruchu zegara.

Zaleca si¢ ustawi¢ ogranicznik momentu na silg nic przekraczajaca 15 Kg micrzona na krawedzi zewnetrznej
skrzydla bramy. Do tej czynnosci uzy¢ dynamometru liniowego.

Zakonczy¢ operacje montazu w nastgpujacy sposob:

- Zalozy¢ oslong urzadzenia deblokady (odn.1.Rys.11).

- Odkrecié¢ calkowicie ( i zachowac dla potrzeb transportu ) $rub¢ odpowietrzajacg (odn.2.Rys.11).

Fig. n

4.2. PROBA NAPEDU
Po zakoriczeniu montazu, naklei¢ nalepke sygnalizujaca zagrozenie na bocznej czgsci operatora w taki sposob
aby byla wystarczajaco widoczna (rys.12).

Fig. 12

Przystapi¢ do dokladnej kontroli funkcjonalnej napedu i wszysikich akcesoriéw do niego podiaczonych;
w szczegdlnosci urzadzen zabezpieczajacych. Poinstruowac klienta o sposobie uzytkowania i obshugi napedu
ze szczegblnym zwrdceniem uwagi na strefy potencjalnego zagrozenia ze strony pracujacego napedu.

5. PRACA W TRYBIE RECZNYM

W przypadkach gdy zajdzie potrzeba przejécia na tryb rgczny pracy np., przy zaniku energii elektrycznej.
konieczne jest otwarcie lizgowe pokrywy urzadzenia deblokady i wprowadzenie odpowiedniego klucza
deblokady z wyposazenia do ukladu deblokady., jak na rys.13.

Celem odblokowania operatora przekreci¢ klucz o okolo jeden obrot w kierunku przeciwnym do ruchu

wskazowek zegara jak pokazano na rys.13.
Nastepnie wykonaé recznie manewr otwarcia lub zamknigcia skrzydel.
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Fig. 13

6. PRZYWROCENIE TRYBU PRACY NORMALNEJ
Aby unikna¢ przypadkowego impulsu mogacego zadziala¢ silownikami podczas wykonywania tych czynnosci,
przed ponownym zablokowaniem silownikéw nalezy odlaczy¢ zasilanie elekiryczne instalacji.
Dhmymlmmmwumwummmzmmmmm
pokazano na rys. 13.
7. ZASTOSOWANIA SZCZEGOLNE
Zgodﬁezpowymymimmmkqianﬁniesaptuwidzianemaosomniaszcugbm.
8. KONSERWACJA

Wykoméohuowekmndckmukcjibnmyawnmﬂmédmwdﬁédokhdmmnwmbw.
Okresowo sprawdzi¢ poziom oleju w zbiornikach silownikéw. .

y 9?'®

thmmmhMo-mwmmwmhM‘wmmdmj
pmymleaﬁgbmdcmmﬁémhdqcy.?oﬁomolejumwinhnbyéokdosmodmm
kolnierza dystrybucji (Rys. 14).

Celem wykonania uzupelnier, usunaé ponownie, chwilowo, obudowe i oslon¢ deblokady, nastepnie wlac olej do
odpowiedniego poziomu wedlug wskazéwek z rys.14.

UWAGA: UZYWAC WYLACZNIE OLEJU FAAC XD 220.
Smdﬁémmmwmémgﬂaqimmmmme-PASS)iw
dzialania ukiadu deblokady pozwalajacego na pracg w trybie recznym. Urzadzenia zabezpieczajace na instalacji
musza by¢ sprawdzane co sze$C miesigCy.

9. NAPRAWY
Celem ewentualnych napraw zwréci¢ si¢ do autoryzowanego punktu Serwisu FAAC.
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