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EUROPEJSKA DEKLARACJA ZGODNOSCI URZADZENIA
(DYREKTYWA 98/37/EC)

Producent: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa - Bolonia - WLOCHY
Deklarvje, ze: Naped $418

* zostat zbudowany w celu zamontowania w urzqgdzeniv lub potgczenia z innym podzespotem, w wyniku czego powstanie
urzqdzenie zgodne z Dyrektywaq 98/37/EC;

* spetnia podstawowe wymogi bezpieczenstwa okreslone w nastepujgceych dyrektywach EEC:
* Dyrektywa dotyczgca niskiego napiecia 2006/95/EC.
« Dyrektywa zgodnoici elektromagnetycznej 2004/ 108/EC.

a takze oswiadcza. ze zabrania sie uzytkowania niniejszego urzqdzenia po potqczeniu z innym urzgdzeniem lub wykorzystaniu jako
podzespotu urzqdzenia, dla ktérego nie potwierdzono zgodnosci z warunkami Dyrektywy 89/392/EEC z pdiniejszymi zmianami
okreslonymi we wioskich przepisach dekretem prezydenckim nr 459 z 24 lipca 1996 r.

Bolonia, 6 marca 2009 r.

rektor zarzqdzajacy,
A. Marcellan
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e WAZNE INFORMACJE DLA INSTALATORA )

OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA
A UWAGA! Przeczytanie poniiszych zalecen jest bardzo 15 loutomatyzowany system mao whudowane zobezpieczenic przed
waine dla zapewnienia bezpieczenstwa. Nieprawidiowa gnieceniemoparte no pomicrach momentu obrotowego. Niezalenie
instalacja lub niewlaiciwe uiytkowanie stwarzajq od tego, nalety sprawdzi¢ zasieg ruchu zgodnie z normami okreslonymi
w punkcie 10.
powazne zagrozenie dla obstugujqcych. 146. Mechanizmy zabezpieczajgce [norma EN 12978) zapewniajg ochrone
1. Przeczytaj uwaimie instrukcje przed rozpoczeciem instakach produktu. przed zogrozeniami zwiqzanymi z poruszaniem sie ruchomych
2. W miejscu dostepnym dla drieci nie pozostawiaj materiatéw elementow mechanicznych, takimi jok zmiaidzenie, zaczepienie czy
pakunkowych [plastik, styropian itp.), poniewa: stanowiq one oderwanie. . ) )
potencjaine rodto zagrozenia. 17. Oprécz instelacy mechanizméw opisanych w punkcie 16, zalecane
3. Iochowagj te zalecenia do wykorzystania w przysziosci. jest wykorzystanie przynajmniej pdnej lampkisygnalzacyjnej w kazdym
4 Ten produkt zostal zaprojektowany | wyprodukowany wylgcznie systemie, a takie zamontowanie maku osirzegewczege na strukiurze
w celu uzytkowanic zgodnie z przeznaczeniem cpisanym w niniejsze] ramy. . ) , . )
dokumentaci. Wykorzystywanie w innym celu, nie okredlonym tutg), 18- Fima FAAC nie odpowicda za  bezpieczenstwo i sprawne
mote niekorzystnie wplywaé na stan techniczny i dzictanie produktu i dziatanie zautomatyzowanego systemu w przypadku zastosowania
stanowi potencjalne rédio zagrozenia. komponentow nie bedqacych produktami FAAC. . .
5. Firma FAAC nie ponosi odpowiedzialinoéci za skutki nieprawidiowego  19- Do serwisowania i konserwacji uzywaj wytgcznie oryginalnych czesci
viytkowania, niezgodnege z prezaczeniem tego  zautoma- FAAC. ) ) ) )
tyzowanego systemu, 20. Nie probuj w zaden sposéb meodyfikowaé komponentdéw
6. Nie instaluj sprzetu w otoczeniv o podwyiszonym ryzyku wybuchu: zoutomatyzowanego systemu o o ,
obecnoi¢ latwopalnych gazéw lub opardw jest powainym  21.Instalator  powinien podac  ulytkownikowi wszelkie informacie
zagrozeniem bezpieczenstwa, dotyczgce recznej obstugi systemu w sytuacii awaryjnej oraz przekozaé
7. Czeici mechaniczne muszq odpowiadaé wymogom norm EN 12604 mu materiaty z ostrzezeniami dostarczone wraz z produktem.
i EN 12605. 22 Dizeci i osoby doroste nie powinny stac blisko dzatojacego
8. W krgjach speza Unii Europejskie], aby osiggnac odpowiedni poziom urzgdzenia. . . ) o .
bezpieczenstwe, naleiy zapewnié zgodnoié ze wspomnianymi  23. Systemu nie powinny uzywac dzieci, osoby o ograniczonych
powyiej normami oraz  przepisami  prawnymi  obowiqzuiqcymi moziwosciach fizycznych, umystowychisensorycznych, a takze osoby
w danym kraj, bez odpowiedniego doswiadczenia lub koniecznego przeszkolenia.
9. Firma FAAC nie odpowiadaza skutkiwynikajgce zwad konstrukeyjnych 24 Urzgdzenia zdalnego sterowania | wigezniki impulsowe powinny by¢
napedzanych elementéw lub za ich znieksztolcenia, kidre mogaq niedostepne dla dzeci, aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu
wystqpié pedczas uzytkowania systemu. , ) _
10. Instalacjo musi byé zgodna z normami EN 12453 | EN 12445, 25. Przechodzenie migdzy skrzydtami bramy jest dozwolone tylko, gdy jest
11. Przed rozpoczeciem jokichkolwiek prac z systemem nalety odigezyé ona w petni otwarta. o L .
zasikanie elekiryczne oraz baterie. 26. Uzytkownik nie moze samodzielnie wykonywac zadnych czynnosci
12. Gtoéwne zodto zasianic zoutomatyzowanego systemu musi byé naprawczych lub serwisowych. W razie potrzeby nalezy skontaktowac
wyposazone wylgcanik wszystkich obwodow 7 przerwq o szerokosci sig 7 wykwalfikowanych personelem technicznym FAAC lub centrum
niemnigjszej niz 3mm. Zaleca si¢ uzycie bezpiecznika termicznego 6 A serwisowym FAAC. R . )
z wytgcznikiem wszystkich cbwodéw., 27. Czynnosci nieopisane w niniegze] instrukcji sq niedozwolone.
13. Nalezy sie upewnic, ze system jest wstepnie zcbezpieczony
wylgcznikiem réznicowym © progu 0,03 A,
14. Nalezy sie upewnié, ze system uziemienio jest prowidiowo zopro-
Qektowony i poditgezye do niego wszystkie metalowe czeici cbudowy. /

Uwagi dotyczqace czytania instrukcji
Przeczytaj calq instrukcje obstugi przed rozpoczeciem instalacji produktu,
Symbol A oznacza uwagi istotne dla bezpieczenstwa oséb korzystajqcych z systemu oraz dla sprawnosci technicznej tego systemu.
Symbol B oznacza uwagi dotyczace danych technicznych oraz dzialania produktu.
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ZAUTOMATYZOWANY SYSTEM §418

1. OPIS

Zautomatyzowany system napedowy S418 do bram skrzydtowych wykorzystuje sitowniki elekiromechaniczne, kiére wymuszajg ruch
obrotowy skrzydet bramy za posrednictwem &rub slimakowych.
Niecdwracalny system zapewnia mechaniczne zablokowanie skrzydta, kiedy silnik zatrzymuje sie. tatwy w uzyciu mechanizm
zwalnigjgcy umezliwia ruch skrzydta bramy w przypadku awarii lub braku zasilania.
Dzieki zasilaniu niskonapieciowemu do systemu mozna podigczyé baterie przydatne przy tymczasowym braku zasialania. Regulowany
uchwyt tylny pozwala na instalacje sitownika jako napedu réznego typu bram.
A Prawidlowe dziatanie i opisane funkcje moina zapewnié tylko uiywajgc akcesoribw, mechanizméw zabezpieczajgcych
i jednostki sterowania FAAC.
Brak sprzegla mechanicznego powoduje koniecznosé wykorzystania jednostki sterowania z regulowanym sprzegtem
elekironicznym w celu realizacji wymaganych funkcji systemu zapobiegajgcego zmiazdzeniom.
Zauvtomatyzowany system $418 zaprojektowano i skonstruowano do napedu bram dostepowych do zabudowan mieszkalnych;
nie nalezy wykorzystywac systemu w innych celach.

Ceié Opis Crei¢|  opis

Sitownik 6 |Kabel zasilania
Mechanizm zwalnicjgey 7 |Uchwyt przedni
Mechaniczny wytacznik zamykania 8 Regulowcny uchwyt tylny
Mechaniczny wytgcznik otwierania 9 |Mocowanie tylne
Pokrywa kabla

NiB|WwIN| -
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2. DANE TECHNICZINE
Dane techniczne 5418

Lasilanie (V, prad staty) 24
Moc nominalna (W) 35
Pobor pragdu (A) 1.5
Maksymalna sita ciqgu [daN) 180
Skok ttoka (mm)| 350¢
Predkosc {cm/s) 1.8
Maksymalna dtugosé skrzydta (m) 2.7¢
Rodzaji czestotliwosc uzytkowania przy 20°C 80 cykli/dzien
Kolejne cykle przy 20°C 30
Temperatura otoczenia pracy (°C) -20 +55
Ciezar sitownika (kg) 6
Klasa ochrony IP54
Wymiary sitownika lobaczrys. 2

Jedli nie sa uzywane mechaniczne wylqgczniki otwierania

i zamykania to skok ttoka sitownika wynosi 390 mm.
@ Skrzydta o ditugosci powyzej 2,3 m wymagajg zainstalowania

odpowiedniego zamka elekirycznego.

3. INSTALACJA
3.1. PRIYGOTOWANIA ELEKTRYCINE (system standardowy)

Czesc Opis Kable
1 Sitowniki Dostarczone
2 Jednostka sterowania 3x ln.5 i
(zasilanie)
_ 4x%0.5 mm?
Fotokomorki TX [bodwdiny 2 x 0.5 mm?)
Fotokomorki RX 2x0.5 mm?

2x 0,5 mm? (1 styk)
3 x 0.5 mm? {2 styki)
2x 1,5 mm?
Kabel konceniryczny

Selektor kluczykowy

Lampa sygnalizacyina
Antena zewneirzna
Wytgczniki mechaniczne

(N~ | o B W

= Kable elekiryczne nalety umiesci¢ w odpowiednich, szhyw-
nych lub gietkich ostonkach.

Aby zapobiec inferferencji, zalecamy odseparowanie
akcesorndw niskonapieciowych i kabli podigczeniowych
sterowania od kabli zasilajgcych przez umieszczenie ich
w oddzielnych ostonach,

3.2. SPRAWDIENIE WSTEPNE

Do prawidtowego dziatania zautomatyzowanego systemu muszq

by¢ spetnione nastepujgce wymagania, dotyczqce konstrukcji

istniejgcej lub instclowanej bramy:

* Czesci mechaniczne muszg odpowiadaé wymogom standardow
EN 12604 EN 12605.

* Dtugosc skrzydet bramy nie moze byc wieksza od ckreslonej
w danych technicznych napedu (punkt 2).

* Konstrukcja skrzydet bramy musi by¢ odpowiednio wytrzymata
i sztywna do montozu zautomatyzowanego systemu.

* Skrzydia bramy muszq sie bez przeszkéd poruszaé w calym
zakresie, bez ocierania lub zahaczania w zadnym migjscu.

* Zawiasy muszg by¢ odpowiednio wytrzymate i w dobrym stanie
technicznym.

¢ W ziemi muszg by¢ zamontowane mechaniczne blokady
otwierania i zamykania (nie jest to konieczne, jesl uzywane sq
mechaniczne wytqczniki stownikow).

Zaleca sie wykonanie wszystkich prac przy konsfrukcji
metalowej przed instalacjq zautomatyzowanego systemu,

A Konstrukcja bramy ma bezposredni wptyw na niezawodnosé
i bezpieczenstwo utytkowania zautomatyzowanego systemu.

3.3. PARAMETRY INSTALACJI

Wyznacz pozycje montazu sitownika korzystajge z rysunku 4
i ponizszej tabeli. W tym momencie warto okredlic, czy bedq
stosowane mechaniczne wytgczniki sitownikow. Jesl nie sq one
vzywane, zwieksza sie skok toka sitownika i wartosci A oraz B
musza vlec zmianie.

o | A| B |co|[pe|ze]| L |E®
2 wwiccanikami | 90° 165 | 165 | 330 | 90 | 75 | 690 | 105
m‘;‘th%‘:‘lizm‘;%i 175|175 | 350 | 90 | 85 | 690 | 105
110°[ 150|150 | 340 | 80 | 70 | 690 | 105
Zmechanlcznym 900 175 165 | 340 100 75 708 105
wylqcznikiem 180 [ 180 | 360 [ 100 | 80 | 708 | 1056
ofwierania o160 160360 90 | 70 [ 708 | 105
Bez wylqcznikéw |20 | 180 [ 180 | 360 [ 110 | 70 | 708 | 105
110°| 170 | 170 | 380 | 100 | 70 | 708 | 105

© Roboczy skok ttoka sitownka.
@ Wartos¢ maksymalna.
% Wartos¢ minimalna.

A

Po zainstalowaniv sifownika sprawdi, czy wartos¢ X" na
rysunku 5 jest wigksza niz 500 mm. Jesli wartos¢ X" jest
mniejsza niz 500 mm, trzeba przeprowadzi¢ test uderzeniowy
zgodnie z normq UNI EN 12445 w celu sprawdzenia, czy
zmierzone wartosci odpowiadajg wymaganiom normy
UNI EN 12453. Jesli wartosci te nie spelniajq wymagan
normy, to obszar MUSI by¢ zabezpieczony odpowiednim
mechanizmem zgodnym z normq UNI EN 12978.

Rys. 5




Jesli rozmiar pilastra lub potozenie zawiasdow uniemoiliwia instalacje
sitownika, to koniecne bedzie
przygotowanie zagtebienia w
pilastrze w taki sposéb, aby nie
zmieniac wartosci A [rysunek 6).
Rozmiar zagtebienia musi umoz-
liwic¢ tatwg instalacje sitownika,
jednoczesnie nie ograniczajgc
zakresu jego ruchu obrotowego
i zapewniajqc dostep do me-
chanizmu zwalniajgcego.

N

N
Rys:. &

Tylny uchwyt, regulowany w roinych pozycjach, umoizliwia
procedure instalacji przez dostosowanie do réinych typow
bram | ograniczenie zakresu niezbednych modyfikacji do
odpowiadajgcych wartesciom instalacyjnym A i B. Na rysunku 7
pokazano rozne pozycje ustawienia uchwytu: mozliwe sq rowniez
dowolne ustawienia poirednie.

Po wybraniu pozycji umoziwiajgce] montaz uchwytu musi on byc¢
przymocowany za pomocqg dwoch srub,

/

_— %60
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2. Zamocuyj tylny uchwyt, tak jak pokazano na rysunku 10, aby
zachowad wyznaczone wczesniej
wartosci A i B.

3.3.1. OGOLNE ZASADY WYINACIANIA WARTOSCI INSTALACYINYCH

* Aby uzyskac otwarcie skrzydta pod katem 90°% A+B=C.

* Aby uzyska¢ otwarcie skrzydta pod kgtem wiekszym niz
90°: A+B<C.

* Mniejsze wartosci A i B skutkujg wiekszymi predkosciami
koncowymi ruchu skrzydel.

» Ogranicz réznice miedzy wartosciq A i B do nie wiecejnizd4 cm
— wieksza roznica powoduje odchylenia predkoici podczas
ruchu skrzydet przy otwieraniu i zamykaniu.

« Utrzymaj wartoicé Z, aby stownik nie uderzat w pilaster.

* Wylgczniki mechaniczne wplywajq na pierwsze i ostatnie 50 mm
skoku tloka. Niewykorzystanie peinego skoku tloka sitownika
mozie ograniczaé zakres regulacji lub uniemoiliwi¢ jq.

3.4. INSTALACJA SIHOWNIKOW

Aby prawidtowe zainstalowad sitowniki, postepuj zgodnie z naste-

pujgcq procedurg:

1. Zamocuj nieruchomg czes¢ tylnege uchwytu w  pozycji
okreslonej wczesniej, uizywajq odpowiedniego systemu
mocowania. W przypadku zelaznych stupdw uchwyt mozna
przyspawadé bezposrednio do pilastra (zob. rys. 8i 9).

= Podczas montaiu ulyj poziomicy i upewnij sie, e uchwyt
jest idealnie wypoziomowany.

4. Sprawdi, czy przednie mocowanie jest w potozeniu pokazanym
na rysunku 12 (z mechanicznym wytgcznikiem zamykania) lub
na rysunku 13 (bez mechanicznego wytgcznika zamykania).
Jedli tak nie jest. do sitownika nalezy na chwile podigczyc
zasilanie, aby mocowanie znalazto sie na swoim miejscu.

I~ W tym celu moina uzyé baferii 12 V.

Rys. 12 Rys. 13

5. Zamocuj przedni uchwyt, jok pokazano na rysunku 14.

Rys. 14
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6. Przymocujsitownik do tylnege uchwytu, uzywajgc odpowiedniej
sruby z nakretkq, co pokazano na rysunku 15.

7. Ustaw skrzydto bramy w pozycji zamkniecia.

8. Ustaw sitownik wraz z odpowiednim uchwytem wzdtuz skrzydta.

9. Uzywajqc poziomicy sprawdz, czy sitownik jestwypoziomowany,
jak pokazano na rysunku 16, a nastepnie wstepnie przymocuj
go zaciskami lub w dwoema spawami.

L

@ Os otworédw montazowych przedniego uchwyfu musi bycé
wyrdwnana z osiq otworéw montazowych tylnego uchwytu
(zobaczrys. 17). Jesli konstrukcja bramy uniemozliwia pewne
mocowanie, 1o trzeba jq odpowiednio wzmocnié w celu
vzyskanio pewnego podparcia.

_
__ |
_
= T A A

%

Rys. 17

10. Przygotuj sitownik do obstugi recznej (zobacz czgic 5) i przesun
skrzydto bramy recznie, aby sprawdzé, czy daje sie w petni
otworzy¢, az do zatrzymania na wytqczniku mechanicznym.

(S

Jesli podczas proby sitownik uderzy o skrzydto bramy,
mozna zwiekszy< warfosc E (zobacz rys. 4) do maksymalnie
115 mm, umieszczajgc odpowiednie podkfadki dysfansowe
miedzy uchwytem przednim i skrzydtem bramy.

11. Wykongj niezbedne czynnosci korekcyjne i powtoérz procedure
od punktu 9.

12. Ostatecznie zamocuj uchwyt przedni za pomocq
odpowiedniego systemu montazowego, jak pckazano na
rysunku 18.

A Jesli uvchwyt ma byé na state przyspawany do skrzydia,

to nalezy chwilowo odigczyé sitownik. Poczekaj na
ostygniecie uchwyltu przed ponownym zamocowaniem
sitownika.

3.5. PODLACZANIE SHOWNIKA
Sitownik jest dostarczany z podtgczonym kablem. W razie
koniecznosci wymiany kabla, trzeba zastosowaé kabel do instalacji
zewnetrznych (np. HO7RN-F).

3.6. WYLACINIKI MECHANICINE

Sitownik $418 jest standardowo wyposazony w mechaniczne
wytgczniki otwierania i zamykania. Mozna je wykorzystac zamiast
mechanicznych blokad skrzydta (monfowanych w podioiu]. Aby
wyregulowacd wytqczniki, wykonaj nastepujgce czynnosci:

3.6.1. MECHANICINY WYLACINIK OTWIERANIA

1. Przygotyj sitownik do obstugi recznej (zobacz czesé 5).

2. Recznie ustaw skrzydto w pozycji otwartej.

3. Poluzuj $rube @ pokazana na rysunku 19. Sruby nie trzeba
catkowicie wykrecac.

. Przesurn wytgcznik mechaniczny, az znajdzie sie tuz obok

mocowania przedniego, co pokazano na rysunku 20.

5. Dokre¢ ponownie §rube mocujgcaq.

Wytgcznik mechaniczny jest potgczony z mechanizmem

zebatkowym (rys. 19, oznaczenie (2). W przypadku

napotkania oporu podczas ruchu, sprawdz czy polgczenie

nie jest zablokowane. NIE UZYWAJ SItY.

3.6.2. MECHANICINY WYLACINIK ZAMYKANIA

1. Przygotuj sitownik do obstugi recznej (zobacz czesc 5).

2. Recznie ustaw skrzydto w pozycji zamknietej.

3. Poluzuj $rube @ pokazana na rysunku 21, Sruby nie trzeba
catkowicie wykrecac.

4. Przesun wylgcznik mechaniczny, 0z znajdzie sie tuz obok
mocowania przedniego, o pokazano na rysunku 22.

5. Dokrec ponownie §rube mocujgcaq.

A Wytgcznik mechaniczny jest polqczony z mechanizmem

zebatkowym (rys. 21, oznaczenie (2). W przypadku
napotkania oporu podczas ruchu, sprawdi czy polgczenie
nie jest zablokowane. NIE UZYWAJ SILY.




4. TEST ZAUTOMATYZOWANEGO SYSTEMU

* Po podigczeniv  wszystkich  kabli - elektrycznych, wiacz
zasilanie systemu i zaprogramuj jednostke sterujgcq zgodnie
indywidualnymi wymaganiami (zapozngj si¢ z odpowiednig
instrukcijq).

* Przeprowad:i test zautomatyzowanego systemu i wszystkich
podtgczonych akcesoridw, zwracajgc szczegding uwage na
mechanizmy zabezpieczejqce.

¢ Przekaz vzytkownikowi koncowemu ,Instrukcije obstugi” i poinfor-
muj go. jak nalezy prawidiowo uzywac zautomatyzowanego
systemu,

5. OBSLtUGA RECINA

Jeili zachodzi potrzeba recznego poruszenia systemu z powodu
braku zasilania lub awarii sitownika, wykenagj nastepujace kroki,
aby odblokowac urzgdzenie:

1. Wytqcz zasilanie systemu, uzywajac gtownego wytqcznika
roznicowego.

2, Odsun ostonke ) pokazang na rysunku 23,

3. Wtdz dostarczony kluczyk odblokowujacy @ pokazany na
rysunku 23 i przekre¢ go w kierunku przeciwnym do wskazowek
zegara, az do zatrzymania, rysunek 23 oznaczenie @). Pozycja
odblokowana jest oznaczona symbolem otwartej kiddki.

4. Przesun skrzydto bramy recznie.

A Aby sitownik pozostat w frybie obstugirecznej, mechanizm

zwalniajgcy musi pozostaé w pozycji otwartej i nie wolno
podigczaé zasilania systemu.
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6. IASTOSOWANIA SPECJALNE

Zastosowania w celach nie opisanych w niniejszej instrukcji sq
ZABRONIONE.

. 7.SERWIS | KONSERWACJA

Abyzapewnic¢ prawidiowe dzialanieidlugotrwale bezpieczenstwo,
nalezy wykonywaé przeglady systemu co sze$é miesiecy,
zwracajgc szczegolng uwage na mechanizmy zabepieczajgce.
W, Instrukcji obstugi” znajduje sie formularz do rejestrowania
czynnosci serwisowych i konserwacyjnych.

8. NAPRAWY

Uzytkownikowi nie wolno samodzielnie wykonywaé napraw
i czynnosci serwisowych; muszg by¢ one wykonywane przez
wykwalifikowany personel firmy FAAC lub centra serwisowe FAAC,

9. AKCESORIA

Informacje o dostepnych akcesoriach moina znalezé¢ w katalogu
FAAC.

5.1. PRZYWRACANIE NORMALNEGO DZIAtANIA

Aby powrdcic do normalnege frybu dzictania, wykongj

nastepujqce kroki

1. Upewnij sie, ze zasilanie systemu jest odtqczone.

2. Przekre¢ kluczyk w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek
zegara, az do zatzymania rysunek 24 oznaczenia @. Pozycja
zablokowana jest oznaczona symbolem zamknietej ktddki.

3. Zasun ostonke @) pokazang na rysunku 24.

4. Przesuwajrecznie skrzydto, az poczujesz podtqczenie urzadzenia;
skrzydto zaskoczy.

5. Podtgcz zasilanie systemu i wykonaij kilka dziatan, aby sprawdzic,
ze wszystkie funkcje zautomatyzowanego systemu zostaty
przywrécone,

W pierwszym cyklu dziatania sifownik moze nie zwalniac

prawidfowo. Poczekqj jednak do korica cyklu | wydg)
ponownie polecenie otwarcia.



KOpisy i ilustracje zawarte w niniejszej publikacji nie sq wigzqce. Firma FAAC, zachowujgc podstawowe funkcj)
sprzetu, zastrzega sobie jednoczesnie prawo do dokonywania modyfikacji wymaganych ze wzgledow technicznych
lub handlowych, w dowolnym momencie bez wprowadzania zmian w biezqcej wersji publikacii.
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