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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Producent
Nazwa firmy: FAACS.p.A. Soc. Unipersonale
Adres: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - WrOCHY
niniejszym producent oswiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze nastepujace produkty:
Opis: Motoreduktor do bram przesuwnych
Model: 40001
jest zgodna z nastepujacymi normami wspélnotowymi:
2014/30/EU
2011/65/EU
Ponadto zastosowano nastepujace normy zharmonizowane:
EN 61000-6-2:2005

EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

. (E0 )
Bolonia, 01-01-2019 A. Marcellan p M
\

DEKLARACJA WLACZENIA MASZYNY NIEUKONCZONEJ
(2006/42/EC ZAL. 11 P.1, CZ. B)

Producent jest podmiotem upowaznionym do stworzenia dokumentacji technicznej

Nazwa firmy: FAACS.p.A. Soc. Unipersonale

Adres: Via (alari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - WOCHY
niniejszym deklaruje, ze dla maszyny nieukoriczonej:

Opis: Motoreduktor do bram przesuwnych

Model: (40001

podstawowe wymogi Dyrektywy Maszynowej 2006/42/EC (facznie z wszystkimi zmianami) zastosowane i spetnione to:

1.1.2,1.13,1.1.5,1.2.1,1.25,1.26,1.3.8.1,1.3.9,1.4.1,1.5.1,1.5.5,1.5.6,1.5.8,1.5.9, 1.5.10, 1.5.11,
1.5.13,1.6.1,1.6.4,1.7.2,1.742,1.743
oraz ze dokumentacja techniczna zostata stworzona zgodnie z cze$cig B zatacznika V.
Ponadto zastosowano nastepujace normy zharmonizowane:
EN60335-2-103-2015
EN12100:2010
EN13849-1:2015 CAT 2 PL,,¢”
EN13849-2:2012
Poza tym, zobowiazuje sie do przestania poczta lub e-mailem informacje dotyczace maszyny nieukoriczonej w odpowiedzi na odpowiednio
uzasadniony wniosek wtadz krajowych.

Deklaruje rowniez, ze wskazana wyzej maszyna nieukoriczona nie moze by¢ wprowadzona do uzytku, dopdki maszyna koricowa, do ktérej
bedzie wtaczona nie zostanie zadeklarowana zgodna z rozporzadzeniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/EC.

. CEO
Bolonia, 01-01-2019 A Marcellan p ' , g )
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1. WPROWADZENIE DO INSTRUKCJI OBStUGI

W niniejszej instrukcji zamieszczono prawidtowe
procedury oraz zalecenia w zakresie instalacji i kon-
serwacji C40001 w bezpiecznych warunkach.
Przy redagowaniu instrukcji uwzgledniono wyniki oce-
ny zagrozen przeprowadzonej przez firme FAACS.p.A.
w zakresie catego cyklu eksploatacji produktu, aby w
skuteczny sposob ograniczac zagrozenia.
Uwzgledniono nastepujace fazy cyklu eksploatacji
produktu:

- odbiodr/transport bliski dostawy;
montaz i instalacja;
konfiguracja i wprowadzenie do eksploatacji;
dziatanie;
konserwacja/rozwiazywanie ewentualnych awarii;
usuniecie po wycofaniu produktu z eksploatacji.
Wzieto pod uwage nastepujace zagrozenia wynikajace
zinstalacji i uzytkowania produktu:

- zagrozenia dla instalatora/serwisanta (personel

techniczny);
- zagrozenia dla uzytkownika automatu;
- zagrozenia dla nienaruszalnosci produktu (uszko-
dzenia).

W Europie automatyka bram podlega przepisom
Dyrektywy maszynowej 2006/42/EC i powigzanych
z nig norm zharmonizowanych. Osoba wykonujaca
automatyke bramy (nowej lub istniejacej) okreslana
jest mianem ,producenta maszyny”. Na mocy prawa
obowiazkowe jest wiec dokonanie, miedzy innymi,
oceny zagrozen zwigzanych z maszyng (brama zau-
tomatyzowana w ujeciu ogélnym) i zastosowanie
srodkéw ochronnych w celu spetnienia zasadniczych
wymogow bezpieczenstwa przewidzianych w Zatycz-
niku | Dyrektywy maszynowe;.
FAACS.p.A. zaleca zawsze petne przestrzeganie normy
EN 12453, a zwtaszcza stosowanie wskazanych kryte-
riéw i urzadzen bezpieczenstwa, bez zadnych wyjat-
kéw, wigcznie z dziataniem w obecnosci cztowieka.
W niniejszej instrukcji zawarto réwniez — wylacznie
przyktadowo i w sposéb niewyczerpujacy — informacje
oraz wytyczne ogolne majace w petni utatwic¢ produ-
centowi maszyny dziatania zwigzane z oceng zagrozen
oraz sporzadzeniem instrukgji obstugi i konserwacji
maszyny. Wyraznie przyjmuje sie, ze FAAC S.p.A.
zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci w zwigzku z
wiarygodnoscia i/lub wyczerpujacym charakterem
powyzszychinformacji. Dlatego producent maszyny,
W oparciu o rzeczywisty stan miejsc i konstrukcji, w/
na ktdérych zamierza sie zainstalowac produkt C4000I,
bedzie musiat wykonac wszystkie czynnosci zalecane
przez Dyrektywe maszynowg oraz odnosne normy
zharmonizowane przed wprowadzeniem maszyny do
eksploatacji. Dziatania takie obejmujg ocene wszel-
kich zagrozen zwigzanych z maszyng oraz powigzane
z nimi zastosowanie wszelkich srodkéw ochronnych
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majacych zapewnic przestrzeganie zasadniczych
wymogoéw bezpieczenstwa.

W niniejszej instrukgcji znajdujg sie odnosniki do norm
europejskich. Proces automatyzacji bramy powinien
odbywac sie z petnym poszanowaniem przepisow,
norm i lokalnych regulaminéw obowiazujacych w
kraju instalacji.

0 ile nie okre$lono inaczej, wymiary podane w
instrukcjach wyrazone s3 w mm.

1.1 ZNACZENIE ZASTOSOWANYCH
SYMBOLI
BB 1 Symbole: uwagi i ostrzezenia dotyczace
instrukcji
UWAGA
Ryzyko spowodowania obrazer lub uszkodzenia czesci.
Opisang czynnos$¢ lub etap nalezy wykonac zgodnie z
podanymi instrukcjami i zasadami bezpieczenstwa.
UWAGA: RYZYKO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM
Ryzyko porazenia pradem elektrycznym. Opisang
czynnos¢lub etap nalezy wykonac zgodnie z podanymi
instrukcjami i zasadami bezpieczenistwa.
OSTRZEZENIE
Informacje szczegdtowe i specyficzne, ktérych nalezy
przestrzega¢ z maksymalng rozwaga, aby zapewnic¢
prawidtowe dziatanie systemu.

STRONA  Np.:[56

RYSUNEK  Np.: (£1-3
Element nr 3.

A

© >

odsyta do Strony 6.

AN
—
hd

)

N

odsyta do Rysunku 1 -

TABELA Np.:EB1  odsytadoTabelinr 1.

ZALACINIK - Np.: 1 odsyfa do Zatacznika nr 1.

ROZDZIAt/PUNKT ~ Np.:§1.1

RECYKLING I UTYLIZACJA

Materiaty konstrukcyjne, akumulatory i komponenty
elektroniczne nie powinny by¢ usuwane razem z
odpadami domowymi. Nalezy je przekazac¢ do auto-
ryzowanych punktéw utylizacji i recyklingu.

odsyfa do Punktu 1.1.

15 &

Ryzyko zgniecenia uktadu migsniowo szkieletowego
Wskazuje ryzyko obrazer os6b w przypadku recznego
podnoszenia ciezkich tadunkéw. W przypadku podno-
szenia recznego nalezy przewidziec 1 osobe na kazde
20 kg do podniesienia.

max
20Kg

Dziatanie automatyczne — automat zablokowany

Dziatanie reczne — automat odblokowany

LD
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O Dioda wytaczona

[ Dioda wiaczona

* Miganie

% Miganie szybkie

BB 2 Symbole: zalecenia dotyczace bezpieczen-

stwa (EN ISO 7010)

OGOLNE NIEBEZPIECZENSTWO
Ryzyko obrazen osob lub uszkodzenia czesci.

RYZYKO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM
Ryzyko porazenia pragdem ze wzgledu na obecnos$¢
czesci bedacych pod napieciem elektrycznym.

RYZYKO ZGNIECENIA, SPOWODOWANIA ZABURZEN
UKEADU MIESNIOWO SZKIELETOWEGO

Ryzyko obrazen oséb w przypadku recznego podno-
szenia ciezkich fadunkow.

RYZYKO ZGNIECENIA
Ryzyko zgniecenia rak/ndg ze wzgledu na obecnos¢
elementow ciezkich.

RYZYKO ZGNIECENIA RAK
Ryzyko zgniecenia rak ze wzgledu na obecnosc ele-
mentow bedacych w ruchu.

RYZYKO PRZECIECIA/AMPUTACI
Ryzyko przeciecia ze wzgledu na obecno$¢ elementow
ostrych lub stosowanie ostrych narzedzi (wiertarka).

RYZYKO OBCIECIA
Ryzyko obciecia ze wzgledu na elementy bedace w
ruchu.

RYZYKO UDERZENIA
Ryzyko uderzenia lub zgniecenia ze wzgledu na
elementy bedace w ruchu.

i e e e

RYZYKO UDERZENIA O WOZKI PODNOSNIKOWE
Ryzyko kolizji/uderzenia o wdzki podnosnikowe.

(40001

B8 3

FAAC

Symbole: Srodki ochrony indywidualnej

Srodki ochrony indywidualnej nalezy zaktada¢, aby
unikna¢ ewentualnych zagrozen (np. zgniecenia,
przeciecia, obciecia...):

Obowiazek zaktadania kasku ochronnego na gtowie.

Obowiazek zaktadania obuwia ochronnego.

Obowiazek zaktadania maski/okularéw do ochrony
oczu przed ryzykiem zwigzanym z odfamkami podczas
uzywania wiertarki lub spawarki.

Obowiazek zaktadania rekawic ochronnych.

Obowiazek zaktadania ochronnikéw stuchu.

SIGISIOIIIS

Obowigzek zakfadania odziezy roboczej, bez elementdw,
ktore mogtyby wplatac sie w elementy bedace w ruchu.

532100 - Rev.A

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji




Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

FAAC

2. ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Produkt ten jest wprowadzany na rynek jako ,maszyna
nieukofczona’, dlatego nie mozna go wprowadzi¢ do
eksploatacji, dopoki maszyna, w ktdrg zostanie on wbu-
dowany nie zostanie oznaczona i uznana za zgodng z
Dyrektywa maszynowg 2006/42/EC przez jej producenta.

Nieprawidfowa instalacja i/lub niewtasciwe uzytkowanie
produktu moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen
0s6b.  Nalezy przeczyta¢ wszystkie instrukcje przed
rozpoczeciem jakichkolwiek dziatan w zakresie produktu
iichprzestrzegat.  Zachowacinstrukcje w razie potrze-
by skorzystania z nich w przysztosci.

Wykonac instalacje oraz pozostate dziatania zgodnie z
kolejnoscig wskazang w podreczniku instrukgji.
Przestrzegac zawsze zalecen wskazanych winstrukcjach
oraz w tabelach ostrzezen zamieszczonych na poczatku
poszczegdlnych ich czesci.  Przestrzegac zawsze zale-
cent dotyczacych bezpieczefistwa.

Wytacznie instalator i/lub serwisant jest upowazniony do
przeprowadzania interwencji w zakresie komponentow
automatu.  Nie przeprowadza¢ zadnych modyfikacji
oryginalnych komponentow.

Wyznaczy¢ strefe robocza (rdwniez tymczasowa) i zaka-
zacdostepu do niej/przechodzenia. W przypadku kra-
jow UE nalezy przestrzegac przepisow wdrazajacych do
europejskiej dyrektywy dot. placéw budowy 92/57/EC.

Instalator odpowiada za instalacje/odbiér automatu i
sporzadzenie Rejestru instalacji.

Instalator powinien udowodni¢ lub zadeklarowac, iz posia-
da odpowiednie kompetencje techniczno-zawodowe do
wykonywania tego typu instalacji, odbioréw, konserwacji
zgodnie z informacjami podanymi w niniejszej instrukgji.

2.1 BEZPIECZENSTWO INSTALATORA

Czynnosci instalacyjne wymagaja specyficznych warun-
kow roboczych w celu ograniczenia do minimum ryzyka
wypadkow i powaznych obrazer/szkoéd.  Ponadto nalezy
podjac¢ stosowne srodki ostroznosci, aby unikna¢ ryzyka
spowodowania obrazen 0séb lub uszkodzenia mienia.

A Instalator powinien by¢ osobg o dobrej kondydji psychofizycz-
nej, Swiadomy zagrozen, jakie moga mie¢ miejsce podczas
uzytkowania produktu i za nie odpowiedzialny.

Obszar roboczy powinien by¢ utrzymywany w porzadkui nie
powinien by¢ pozostawiany bez nadzoru.

Nie zakfadac ubrar lub akcesoriow (szalikow, bransoletek...),
ktére mogtyby wplatac sie w elementy bedace w ruchu.
Zakfadac zawsze srodki ochrony indywidualnej zalecane
wedtug rodzaju wykonywanych czynnosc.

Wymagane jest o$wietlenie otoczenia miejsca pracy na
poziomie co najmniej 200 luksow.

Stosowac urzadzenia i narzedzia z oznakowaniem CE, prze-
strzegajacinstrukjiich producentéw.  Stosowac narzedzia
robocze bedace w odpowiednim stanie.

(40001

Stosowac Srodki transportu i podnoszenia zalecane w
podreczniku instrukgji.

Stosowac drabiny przeno$ne zgodnie z przepisami bez-
pieczefistwa, o odpowiednich rozmiarach, wyposazone w
powtoke zapobiegajaca poslizgowi na koricéwkach dolnych
i gérnych, posiadajace uchwyty podtrzymujace.

2.2 TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

B8 4 Symbole: informacje na opakowaniu

Przeczytacinstrukgje

Obchodzic sie ostroznie. Obecnos¢ elementéw deli-
katnych

Chronic przed woda i wilgocia

Wilgotnos¢ w procentach w przypadku magazynowania

Temperatura magazynowania

DICIOIOIRILT,

ZAKAZ nakfadania palet jedna na druga

Maksymalna liczba paczek naktadanych jedna na druga

—
-

Gdzie znajduje sie gora produktu: NIE odwracac

c € Oznakowanie CE

DOSTAWA NA PALECIE
ZAGROZENIA

JAVAV/N

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

A Podczas przemieszczania

produktu nalezy postepowac
wedtug wskazowek zamiesz-
czonych na opakowaniu.
Stosowac wozek podnosniko-
wy lub wézek paletowy zgod-
nie z przepisami w zakresie
bezpieczeristwa, aby uniknac
kolizji/uderzenia.
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OPAKOWANIE POJEDYNCZE
ZAGROZENIA

JAVAV/N

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

w A Podczas przemieszczania

produktu nalezy postepowac
wedtug wskazowek zamiesz-
czonych na opakowaniu.

MAGAZYNOWANIE
Przechowywac produkt w jego oryginalnym opakowaniu,
w pomieszczeniach zamknietych, suchych, zabezpieczo-
nych przed stoncem i bez kurzu oraz substancji agresyw-
nych. Chroni¢ przed naprezeniami mechanicznymi. W
przypadku magazynowania przez ponad 3 miesigce
sprawdzac okresowo stan komponentéw i opakowania.
- Temperatura magazynowania: od 5°C do 30°C.
- Procentowa wartos¢ wilgotnosci: od 309% do 70%.

2.3 ROZPAKOWYWANIE |
PRZEMIESZCZANIE

ZAGROZENIA

JAVAV VAN

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

1. Otworzyc¢ opakowanie.
2. Wyjac wszystkie komponenty.

Nie podnosi¢ motoreduktora, chwytajac za jego kable.

Sprawdzi¢, czy wszystkie elementy dostawy sg obecne
i nienaruszone (£'1.

3. Usunac¢ materiaty opakowania.

A Nie pozostawiac elementéw opakowania (z tworzyw
sztucznych, styropianu itp.) w zasiegu dzieci, ponie-
waz stanowig potencjalne Zrddto zagrozenia.

2.4 UTYLIZACJA

Po wykonaniu demontazu produktu nalezy dokona¢
jego usuniecia zgodnie z obowigzujacymi przepisami
w zakresie utylizacji roznych materiatow.

(40001

FAAC

Nigdy nie wolno wyrzuca¢ komponentéw i materiatéw
konstrukcyjnych, baterii i komponentow elektro-
nicznych z odpadami domowymi, nalezy je oddac
do autoryzowanych centréw utylizacji i recyklingu.

N W N .

Q ¢ ;44;
> Q * 4

Sl A >~

1 motoreduktor C4000I
113cznik gwintowy

1 centrala sterujaca E40001
Tinstrukga

1
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FAAC
3. C4000!

3.1 PRZEWIDZIANE UZYTKOWANIE
Motoreduktory FAAC z serii C4000I zaprojektowano z
mys$l3 o napedzaniu bram przesuwnych typu pozio-
mego do uzytku mieszkalnego.

C4000I nalezy instalowa¢ wytacznie w odpowiednio
przystosowanych metalowych kolumnach, jak wskazano
w§4.2.

Na kazde skrzydto nalezy przewidzie¢ jeden motore-
duktor. Ruch powinien by¢ przekazywany do bramy
za pomoca zebatki.

Instalacje wykonane z zastosowaniem C40001 powinny
by¢ przeznaczone do umozliwiania przejazdu pojazddw.
Aby recznie poruszy¢ brama, nalezy postepowac
zgodnie zinstrukcjami podanymi w punkcie,Dziatanie
w trybie recznym”.

Kazde uzycie, ktérego wyraznie nie wskazano, jest
zabronione i moze niekorzystnie wptyna¢ na stan
produktu i/lub stanowic Zrodto zagrozenia.

3.2 OGRANICZENIA ZWIAZANE Z
UZYTKOWANIEM

Maksymalna sita przy recznym ruszaniu skrzydtem wzdtuz
catego jego skoku powinna wynosi¢ 225 N na obszarach
mieszkalnych i 260 N na obszarach przemystowych/
handlowych.

Maksymalna sita wymagana do rozpoczecia ruchu, po-
winna by¢ mniejsza od maksymalne;j sity nacisku ze strony
operatora, wskazanej w danych technicznych.

Skrzydto powinno byc¢ zgodne ze wskazanymi w danych
technicznych limitami wymiaréw, masy i uzytkowania.
Wystepowanie, nawet okazjonalnie, takich zjawisk $ro-
dowiskowych jak 16d, snieg, silny wiatr, moze zaktocic
dziatanie automatu i stan komponentéw oraz stanowic
potencjalne Zrodto zagrozenia (patrz pkt. Uzytkowanie
w trybie awaryjnym).

C4000I nie zaprojektowano jako system chroniacy przed
wtamaniem.

W przypadku wbudowanej w skrzydto bramy furtki dla
pieszych ruch zmotoryzowany powinien by¢ niemozliwy,
kiedy furtka taka nie znajduje sie w pozycji bezpiecznej.
Instalacja powinna by¢ widoczna zardwno w ciggu dnia,
jak i w trakcie nocy. W przeciwnym razie nalezy prze-
widzie¢ odpowiednie rozwiazania, aby widoczne byty
elementy state i ruchome.

Przy realizacji automatu wymagana jest instalacja nie-
zbednych urzadzen zabezpieczajacych, okreslonych przez
instalatora na podstawie prawidtowej oceny zagrozen w
miejscu instalacji.

3.3 UZYTKOWANIE NIEDOZWOLONE.

- Zabrania sie uzytkowania innego niz przewidziane.
- Zabrania si¢ instalowania automatu niezgodnie z limi-
tami zalecanymi w Danych technicznych i Wymogach

(40001
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zwiazanych z instalacja.

Zabrania sie uzytkowania C40001 w konfiguracji kon-
strukcyjnej innej niz przewidziana przez producenta.
Zabrania sie modyfikowania jakiegokolwiek kompo-
nentu produktu.

Zabrania sie instalowania automatu na drogach
ewakuacyjnych.

Zabrania sie instalowania automatu w celu wykonania
bram chroniacych przed dymem i/lub ogniem (brama
przeciwpozarowa).

Zabrania sie instalowania automatu w miejscach za-
grozonych wybuchem i/lub pozarem: obecnos¢ gazu
lub tatwopalnych dymoéw stanowi powazne zagrozenie
dla bezpieczenstwa.

Zabrania sie zasilania instalacji zrodtami energii innymi
niz przewidziane.

Zabrania sie dotaczania systeméw i/lub wyposazenia
nieprzewidzianego lub korzystania z nich do uzytku
niedozwolonego przez poszczegdlnych producentow.
Nie naraza¢ motoreduktora na bezposrednie strumie-
nie wody niezaleznie od ich rodzaju i rozmiaru.

Nie naraza¢ motoreduktora na dziatanie agresywnych
$rodkéw chemicznych lub czynnikéw srodowiskowych.
Zabrania sie uzytkowania i/lub instalowania osprze-
tu, ktory nie zostat wyraznie zatwierdzony przez
FAACS.p.A.

Zabrania sie uzytkowania automatu przed wykona-
niem czynnosci polegajacych na wprowadzeniu go
do eksploatagji.

Zabrania sie uzytkowania automatu w przypadku
wystepowania usterek/naruszen, ktére mogtyby mie¢
niekorzystny wptyw na bezpieczenstwo.

Zabrania sie uzytkowania automatu z naruszonymi
lub wymontowanymi zabezpieczeniami ruchomymi
i/lub statymi.

Nie uzywac automatu, kiedy w obszarze dziatania
znajduja sie ludzie, zwierzeta lub przedmioty.

Nie przechodzi¢/przejezdzac i/lub nie przebywacé w
obszarze dziatania automatu podczas jego ruchéw.
Nie usitowac zatrzymac ruchu automatu.

Nie wspinac sie na skrzydto, trzymac je kurczowo ani
pozwalac sie mu ciggnag¢. Nie wchodzi¢ na motore-
duktor.

Nie zezwala¢ dzieciom na zblizanie sie lub zabawe w
poblizu obszaru dziatania automatu.

Nie pozwoli¢ na uzytkowanie urzadzen sterowniczych
osobom nieupowaznionymi i nieprzeszkolonym.

Nie pozwoli¢ na uzytkowanie urzadzen sterowniczych
dzieciom lub osobom o ograniczonych zdolnosciach
psycho-fizycznych, chyba ze sg nadzorowane przez
osobe dorostg odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.

Podczas ruchu recznego nalezy podtrzymywac skrzydto
i porusza¢ nim powoli na catym skoku, nie puszczajac go
swobodnie.
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3.4 UZYTKOWANIE W TRYBIE
AWARYJNYM

W razie jakiejkolwiek usterki lub awarii nalezy odtaczy¢
od automatu zasilanie elektryczne i odtaczy¢ akumu-
latory awaryjne, o ile wystepuja. Jesliistnieja warunki
do bezpiecznego poruszania recznego skrzydtem
nalezy skorzysta¢ z RECZNEGO TRYBU DZIALANIA, w
przeciwnym razie automat musi pozosta¢ nieczynny
az do przywrdcenia dziatania/naprawienia go.

W razie awarii przywrdcenie dziatania/naprawa
automatu musi zosta¢ wykonana wylacznie przez
instalatora/serwisanta.

3.5 IDENTYFIKACJA PRODUKTU

Produkt ten mozna zidentyfikowac¢ korzystajac z
tabliczki (£ 2.

FAAC (¢

IFAACS.p.A. Soc. Unipersonale
|Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA

taly Designed in Italy

mwyy ... PROG * Miesiac/Rok produkgji + Kolejny
...... (O S numer w miesigcu produkgji.
Nm IP Przykfad: ~ 0118 0001

wyprodukowano w styczniu
SIN1

2018r.

AT

...... MMYYPROG

(40001
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FAAC

3.6 CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
Projekt C4000I przewiduje wbudowanie urzadzenia
w kolumne o minimalnych wymiarach wewnetrznych
wynoszacych 110 x 110 mm.

C4000I wyposazono w magnetyczny enkoder absolut-
ny, ktéry centrala wykorzystuje do okreslania pozycji
konca skoku bramy bez koniecznosci stosowania do-
datkowych urzadzen zewnetrznych. Ponadto enkoder
taki umozliwia precyzyjne sterowanie pozycjq i pred-
kosciag bramy, dzieki czemu zapewnione jest dziatanie
funkcji zapobiegania przed zgnieceniem poprzez
odwrécenie jej kierunku w momencie rozpoznania
przeszkody.

W celu wykonania instalacji z dwoma skrzydtami
otwierajacymisie naprzemiennie, nalezy zainstalowac
dwa C4000I w konfiguracji Master-Slave.

C4000I jest odwracalny: aby recznie poruszy¢ bramga,
nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi
w punkcie ,Dziatanie w trybie recznym”.

B8 5 Danetechniczne

Model 40001

Napiecie zasilania sieciowego 220 - 240V~ 50/60
Hz

Silnik elektryczny 24\==

Moc maksymalna 150 W

Nacisk maksymalny 125N

Zebnik 216 modut 4

Maksymalna szerokos¢ skrzydfa gm

Maksymalna masa skrzydta 400 kg

Maksymalna masa skrzydta samonosnego 250 kg

Predkosc¢ skrzydta 16 m/min

Temperatura otoczenia podczas pracy 0d -20°Cdo +55°C

Typ uzytku Mieszkalny

(zas ciagtego uzytkowania (ROT) Staty

Stopien zabezpieczenia IP30

Wymiary (dt. x gt. x wys.) 110 x 180 x 250 mm

Masa 3.5kg

532100 - Rev.A
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3.7 IDENTYFIKACJA KOMPONENTOW
40001

Zebnik

Nakretka klatkowa

Silnik elektryczny

Kabel silnika elektrycznego

Itjcze szesciokatne do odblokowywania bocznego

Dzwignia do odblokowywania srodkowego/przystosowanie
do odblokowywania zdalnego

7 Enkoder
8  System regulacji na wysokos¢
9  Kabel enkodera

E40001

10 Podstawa obudowy

11 Sruby mocowania obudowy
12 C(entrala

13 Pokrywa obudowy

WSPORNIK OBUDOWY
14 Wskazanie, gdzie znajduje sie gora elementu
15 Otwér z mozliwoscig usuniecia

SN U AW N/

16 Mocowanie akumulatora awaryjnego (opgja)
17 Mocowanie wspornika centrali
18 Mocowanie do podstawy obudowy

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji
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3.9 DZIALANIE W TRYBIE RECZNYM

A Przed wykonaniem odblokowania nalezy odfaczy¢ od
urzadzenia zasilanie elektryczne.
Podczas ruchu recznego nalezy podtrzymywac
skrzydto i porusza¢ nim powoli na catym skoku, nie
puszczajac go swobodnie.
Nie pozostawia¢ bramy odblokowanej: po wykonaniu
ruchu recznego dokonac przywrdcenia automatycz-
nego trybu dziafania.

Odblokowanie mozna wykona¢ na obu stronach
kolumny.

PROCEDURA ODBLOKOWYWANIA ‘\

1. Wtozy¢ urzadzenie odblokowujace i obréci¢ nim
0 jedna czwarta obrotu, jak pokazano na rysunku
(£'6-1

2. Wykonac ruch reczny.

PRZYWRACANIE DZIALANIA a

AUTOMATYCZNEGO

1. Wiozy¢ urzadzenie odblokowujace i obroci¢ nim
0 jedna czwarta obrotu, jak pokazano na rysunku
(£'6-2.

2. Sprawdzi¢, czy ruch reczny jest uniemozliwiony, a
nastepnie wyjac urzadzenie.

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji
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4. WYMOGI ZWIAZANE Z INSTALACJA

4.1 WYMOGI MECHANICZNE

Mechaniczne elementy konstrukcyjne musza by¢zgod-
ne z tym, co okre$lono w normie EN 12604. Przed
zainstalowaniem automatu nalezy dokona¢ po-
twierdzenia zgodnos$ci wymogdéw mechanicznych i
wykonac dziatania niezbedne w celu zapewnienia je;j.
Niezbedne wymogi mechaniczne to:

Twardy grunt, odpowiedni do masy bramy, przewi-
dzianych konstrukcji i motoreduktora.  Ptaskie i
poziome podtoze w obszarze ruchow skrzydfa. W
strefie instalacji nalezy wykluczy¢ mozliwo$¢ groma-
dzenia sie wody.

Konstrukcja (kolumny, prowadnice, ograniczniki
mechaniczne, skrzydto, przeciwwagi), ktéra jest
solidna, stabilna i nie grozi odtaczeniem sie lub
upadkiem (nalezy uwzgledni¢ mase skrzydta, sity
generowane przez motoreduktor oraz oddziatywa-
nie wiatru). W razie koniecznosci nalezy dokonac
obliczen konstrukcyjnych.

Brak oznak korozji i peknie¢ w konstrukgji.

Kolumna instalacyjna o wymiarach dostosowanych
do motoreduktora.

Skrzydto idealnie w pionie we wszystkich pozycjach
skoku, ruch regularny i jednolity, bez tar¢. ldealnie
pozioma linia przesuwu skrzydfa (skrzydto nie powin-
no mie¢ tendencji do samoczynnego otwierania sie
lub zamykania, kiedy zostanie puszczone swobodnie).
Obecnos¢ odpowiednich urzadzen zapobiegajacych
przed upadkiem skrzydta.

Obecnos¢ na skrzydle na tyle solidnej i szerokiej
powierzchni, aby mozna byto zamocowac zebatke.
Prowadnice przesuwu w odpowiednim stanie,
réwne, bez zadnych deformacji, trwale umocowane
i pozbawione przeszkdd na catej dtugosci.  Kdtka
prowadzace powinny miec $rednice dostosowang do
masy i dtugosci skrzydta oraz profil pokrywajacy sie z
prowadnica przesuwu.  Liczba i umiejscowienie ko-
tek powinny zapewni¢ odpowiedni staty rozktad masy.
Solidny system prowadnicy skrzydfa podwieszanego
w przypadku bram samonosnych.

Obecno$¢ gornej prowadnicy ograniczajacej, ktéra
uniemozliwitaby pionowe wahania skrzydfa. ~ Skrzy-
dto nie powinno w zadnym wypadku wychodzi¢
poza swoje prowadnice, mogac upas¢.  Kotka,
rolki i tozyska w odpowiednim stanie, odpowiednio
nasmarowane, pozbawione luzéw lub tarc.
Obecnos¢ zewnetrznych ogranicznikdw mechanicz-
nych przy otwieraniu i zamykaniu, aby ograniczy¢ skok
skrzydfa.  Ograniczniki powinny by¢ odpowiednio
zwymiarowane i trwale umocowane, aby wytrzymac
ewentualne uderzenie skrzydta nawet w przypadku
niewfasciwego uzytkowania (skrzydto puszczone

(40001
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swobodnie recznie).  Ograniczniki mechaniczne
powinny by¢ umieszczone 50 mm poza pozycjami
zatrzymania skrzydta i zapewnia¢ pozostawanie
skrzydfa we wnetrzu prowadnicy przesuwu.

Progi i wystajace z nawierzchni elementy powinny
by¢ odpowiednio uksztattowane lub wyszczegdlnione,
aby uniknac ryzyka upadniecia lub poslizgniecia sie.
Jesli chodzi o wykonanie ewentualnych petli detekcyj-
nych, nalezy sie odnies¢ do specyficznych instrukgji.
Wystepowanie strefy bezpieczedstwa pomiedzy
sciang (lub innym elementem statym) a najbardziej
wystajacq czedcig otwartego skrzydta, aby chroni¢
przed ryzykiem zgniecenia/uwiezienia 0s6b.  Ewen-
tualnie sprawdzi¢, czy sita podczas otwierania miesci
sie w maksymalnych limitach dopuszczalnych wedtug
obowigzujacej normy.

Wystepowanie stref bezpieczenstwa pomiedzy
elementami statymi i ruchomymi, aby chroni¢ przed
ryzykiem wciggnieciarak.  Ewentualnie zastosowac
zabezpieczenia, ktore uniemozliwityby wtozenie
palcow.

Obecnosc strefy bezpieczenstwa pomiedzy podtozem
a dolng krawedzig skrzydfa na catej jego dtugosci,
majaca chronic przed ryzykiem wciagniecia lub
zgniecenia stop pod kdétkami. Ewentualnie
zastosowac zabezpieczenia, ktére uniemozliwityby
wtozenie stopy.

Brak ostrych krawedzi i wystajacych czedci, aby unik-
na¢ryzyka przeciecia lub zahaczenia.  Ewentualnie
wyeliminowac lub zabezpieczy¢ odpowiednio ostre
krawedzie i wystajace czesci.

Brak szczelin zaréwno w skrzydle przesuwnym, jak
i w ogrodzeniu, aby unikna¢ ryzyka obciecia czesci
ciata. Ewentualnie zastosowac¢ na szczelinach
siatke zabezpieczajac3.  Rozmiar oczek powinien
uniemozliwia¢ wtozenie czesci ciata, ktéra ma by¢
zabezpieczona, odpowiednio do odlegtosci pomiedzy
czedcig ruchoma a czescig stata.

Jesli chodzi o okreslanie minimalnych przestrzeni
pozwalajacych unikna¢ zgniecenia czesci ciafa,
patrz norma EN 349. Do okreslenia bezpiecznych
odlegtosci pozwalajacych zapobiec przedostaniu do
stref niebezpiecznych, patrz norma EN S0 13857.
Jesli obszar instalacji dopuszcza mozliwos¢ uderzer
przez pojazdy, nalezy przewidzie¢ odpowiednie
konstrukcje zabezpieczajace, chronigce motoreduktor.
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4.2 PRZYSTOSOWANIE KOLUMNY

Kolumna powinna by¢ wykonana zgodnie z wymiarami, odlegtosciami otwor6w i Swiattem pokrywy.

do wymiaréw wewnetrznych kolumny.

Podane wymiary odnosza sie

Jedli zebatka jest juz zamontowana, nalezy przestrzega¢ specyfikacji instalacji (§ 5.3).

INSTALACJA ZE WSPORNIKIEM A | INSTALACJA BEZWSPORNIKA B
OBUDOWY OBUDOWY
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PRZYSTOSOWANIE SWIATLA POKRYWY PRZYSTOSOWANIE DO ODBLOKOWYWANIA

Przystosowanie do odblokowywania mozna wykonac
na obu stronach kolumny.

P

X

A
\V4
g

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

<
n
L 955
<
A
=|013.7
=
. 1. .
< |
+
<C
\
A
=1 - E .
E >113 (£6-A
sl |E =10(6-B @9

(40001 17 532100 - Rev.A



Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

FAAC

4.? INSTALACJA ELEKTRYCZNA

A\

(40001

Przed jakakolwiek czynnoscig nalezy odfaczyc¢ od
urzadzenia zasilanie elektryczne. Jesli odfacznik
nie jest dobrze widoczny, nalezy umiesci¢ na nim
wywieszke ,UWAGA — Trwajg prace konserwacyjne”.

Instalacja elektryczna powinna by¢ zgodna z przepi-
sami obowigzujacymi w kraju instalagji.

Stosowac komponenty i materiaty z oznakowaniem CE
zgodne z Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/EU i
Dyrektywa EMC 2014/30/EU.

Siec¢ zasilania elektrycznego automatu powinna
posiada¢ wielobiegunowy wyfacznik magnetoter-
miczny o odpowiednim limicie zadziatania i odlegtosci
otwarcia stykdw wynoszacej 3 mm lub wiecej, aby
zapewnia¢ odtaczanie zasilania zgodnie z obowia-
Zujacymi normami.

Siec zasilania elektrycznego automatu powinna
by¢ wyposazona w wytgcznik réznicowy o wartosci
progowej 0.03 A.

Masy metalowe konstrukcji powinny by¢ uziemione.
Sprawdzi¢, czy instalacja uziomowa jest wykonana
zgodnie znormami obowiazujacymi w kraju instalacji.
Kable elektryczne automatu powinny posiadac
rozmiar oraz klase izolacji zgodne z obowigzujacymi
przepisami, powinny by¢ umieszczone w odpowied-
nich rurach sztywnych lub elastycznych, zewnetrznych
lub podziemnych.

Stosowac osobne rury na kable zasilania sieciowego
i na kable do podtaczania urzadzen sterujacych/
osprzetu pod napieciem 12 — 24 V.

W przypadku konfiguracji Master-Slave nalezy
przewidziec rure na przewody taczace pomiedzy
elektronicznymi centralami sterujacymi.

Sprawdzi¢, przegladajac plan kabli podziemnych,
czy nie ma kabli elektrycznych w poblizu miejsc
wykonywania otworéw, aby uniknac ryzyka porazenia
pradem.

Sprawdzi¢, czy w poblizu wykonywania otwordw nie
znajdujq sie instalacje rurowe.

La scheda elettronica esterna deve essere alloggiata
in un contenitore che garantisca la tenuta IP minimo
44, dotato di serratura o altro dispositivo perimpedire
I'accesso a persone non autorizzate. Il contenitore
deve essere posizionato in zona sempre accessibile
e non pericolosa, ad almeno 30 ¢cm dal suolo. Le
uscite dei cavi devono essere orientate verso il basso.
Ztaczki rur i przelotek na kable powinny uniemozli-
wiac przedostawanie sie wilgoci, insektow i matych
zwierzat.

Nalezy zabezpieczy¢ ztacza przedtuzajace, stosujac
puszki rozgatezne o stopniu ochrony co najmniej P 67.
Dtugos¢ catkowita przewoddéw magistrali nie moze
przekracza¢ 100 m.

Zaleca sie zainstalowa¢ w widocznym miejscu lampe

18

sygnalizujaca ruch szlabanu.

Akcesoria sterujace powinny by¢ umieszczone w
miejscach fatwo dostepnych i niestanowiacych zagro-
zenia dla uzytkownika. Zaleca sie umiesci¢ akcesoria
sterujgce w polu widzenia automatu.

W przypadku instalowania przycisku do zatrzymy-
wania awaryjnego powinien on by¢ zgodny z normg
EN13850.

Przestrzegac nastepujacych wysokosci od ziemi:

- akcesoria sterujgce = minimum 150 cm;

- przyciski awaryjne = maksimum 120 cm.

Jesli przewiduje sie, ze reczne elementy sterujace
beda obstugiwane przez osoby niepetnosprawne lub
niedotezne, nalezy wyszczegdlnic¢ je odpowiednimi
piktogramami i sprawdzi¢, czy majq do nich dostep
réwniez tacy uzytkownicy.

532100 - Rev.A
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4.4 TYPOWA INSTALACJA
Typowa instalacja jest to czysto przyktadowe i niewyczerpujace przedstawienie zastosowania C40001 (£ 34).

Typowa instalacja Minimalny przekrdj

przewodow
1 Zasilanie sieciowe 3G1.5mm’
2 Skrzynka rozgatezna
3 Przycisk kluczykowy 4G 1.5mm’
4 Para fotokomdrek
5 Lampa sygnalizacyjna
6 Obudowa centrali i wytacznika

magnetotermicznego
Ogranicznik mechaniczny

Motoreduktor C4000I

oo~

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji
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5. INSTALACJA MECHANICZNA

A Instalacje nalezy wykonac, przestrzegajac norm EN 12453 i EN 12445.
Wyznaczyc strefe roboczg i zakaza¢ dostepu do niej/przechodzenia.

5.1 WYMAGANE NARZEDZIA

BB 6 Symbole:narzedziarobocze (rodzajirozmiar)
KLUCZ SZESCIOKATNY we wskazanym rozmiarze (6, 8...)

1

6-8...

<:> KLUCZ IMBUSOWY z OKRAGKA GtOWKA we wskazanym
% rozmiarze (6, 8...)

6-8...

SRUBOKRET PLASKI we wskazanym rozmiarze (6, 8...)

®

| 8.

g @ SRUBOKRET KRZYZAKOWY we wskazanym rozmiarze
£ (6,8...)

<

o

2| 6.

s SRUBOKRET TYPU TORX we wskazanym rozmiarze
A (6,8...)

o

()

'GEJ 6-8

§ NOZYCE DLA ELEKTRYKOW

S

=)

=

SZCZYPCE DO SCIAGANIA IZOLACII

WIERTLA do METALU we wskazanym rozmiarze (6, 8...)

OI\
oo

NARZEDZIE z REGULACJA MOMENTU

0Oile wymagaja tego wzgledy bezpieczeristwa, wyma-
gane jest narzedzie z regulacjg momentu.

WARTOSC MOMENTU DOKRECENIA

Na rysunkach pokazano narzedzie oraz moment
dokrecenia w Nm.  Np.: KLUCZ SZESCIOKATNY 6
wyrequlowany na 2.5 Nm

(40001 20 532100 - Rev.A



5.2 INSTALACJA MOTOREDUKTORA
ZAGROZENIA

LA A

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

1. Wiozy¢ srube i nakretke do systemu regulacji na
wysokos¢ (€' 11. Wkreci¢ srube catkowicie recznie,
nie dokrecajgc do oporu.

2. Witozy¢ motoreduktor do wnetrza kolumny instala-
cyjnej tak, aby otwory pokrywalty sie z nakretkami
klatkowymi (£'12.

A NIE podnosi¢ motoreduktora za kable, a podtrzymy-
wac go za jego podstawe.

3. Aby utatwic¢ p6zniejsze czynnosci, mozna pod-
trzymac motoreduktor na wysokosci montazowej
poprzez poluzowanie $ruby na tyle, aby opierata
sie ona o podtoze.

4. Zamocowac motoreduktor do kolumny, przestrze-
gajac kolejnosci wkiadania podktadkii pierscienia
grower (£13.

A Uzy¢ klucza dynamometrycznego w celu dokrecenia
ich momentem wskazanym na rysunku.

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji
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FAAC

5.3 INSTALACJA ZEBATKI
ZAGROZENIA

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

Instrukcji montazu zebatki nie dostarczono. Zamon-
towac zebatke zgodnie z zaleceniami podanymi w
osobnej instrukgji.
Aby zapewni¢ odpowiedni stan i dziatanie motoreduk-
tora, nalezy przestrzegac nastepujacych warunkéw:
- 1.5 mm odlegtosci pomiedzy uzebieniem zebatki i
uzebieniem zebnika wzdtuz catego skoku ((£' 14-1);
- elementy zebatki niezespawane ze sobg ani z
elementami dystansowymi;
- zebatka powinna przechodzi¢ po zebniku, wzdtuz
catego jego skoku (£ 14-2);
- brak tarc.

Nie stosowac smaru ani innych Srodkéw smarnych
pomiedzy zebatka i zebnikiem

5.4 ZAMONTOWAC DLAWIKI
ZAGROZENIA

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

1. Odkreci¢ sruby znajdujace sie na pokrywie obu-
dowy;

2. Zdjac pokrywe;

3. Wykona¢ otwory w gniazdach na dtawiki przy-
stosowanych na obudowie — wierttem @ 16 mm;

/!\ Na kabel enkodera wymagany jest otwor @ 12 mm

4. Wilozy¢ dtawiki z zestawu do gniazd (£ 15;
5. Przykreci¢ dtawiki do oporu do obudowy.

® Wtozy¢ do danego dtawika tylko jeden kabel.

(40001
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5.5 INSTALACJA OBUDOWY CENTRALI
STERUJACE)J

ZE WSPORNIKIEM OBUDOWY
ZAGROZENIA

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

@ Wspornik obudowy mozna instalowa¢ wyfacznie na
kolumnach o wymiarach wewnetrznych przekracza-
jacych 110 x 113 (LxP).

1. (£'16 Usuna¢ otwory 2, mocowanie wspornika
centrali 1 i mocowanie akumulatora awaryjnego
3;zachowac elementy do pdzniejszych czynnosci.

2. Wiozy¢ otwor 2 do gniazda 4.

3. Zamocowa¢ mocowanie 1((£ 17-1) na podstawie
obudowy centrali przy uzyciu 2 dostarczonych
srub.

4. Zamocowac wspornik do przewierconej wczesniej
kolumny przy uzyciu 3 $rub i 3 nakretek (nie do-
taczono) ((£'18).

Przestrzega¢ wskazania, gdzie znajduje sie gora
elementu.

5. Wtozy¢ podstawe obudowy, oprzec ja o kolumne,
a nastepnie obnizy¢ do 3 punktéw pofaczenia

@19). %
17

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji
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FAAC
BEZ WSPORNIKA OBUDOWY
ZAGROZENIA

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

Instalacja bez wspornika obudowy powinna by¢ wy-
konywana na kolumnach o wymiarach wewnetrznych
wynoszacych co najmniej 110 x110.

1. Wybic wstepne ztamania na podstawie obudowy
centrali za pomoca srubokreta (£ 20-1)

2. Zamocowac podstawe obudowy do przewierconej
wczesniej kolumny przy uzyciu srub i nakretek (nie
dotaczono) ((£'20-2).

(40001
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6. INSTALACJA ELEKTRONICZNA

ZAGROZENIA A Przed wykonaniem czynnosci w zakresie centrali

sterujcej nalezy ODACZYC ZAWSZE ZASILANIE
ELEKTRYCZNE.  Podtaczyc zasilanie elektryczne
dopiero po wykonaniu wszystkich podfaczen i kontroli

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE) wstepnych przed uruchomieniem urzadzenia.

0 ®

6.1 KOMPONENTY E4000I

BB 7 Dane techniczne

Napiecie zasilania sieciowego 220 - 240V~ 50/60 Hz
Moc maksymalna 150 W
Napiecie zasilania osprzetu 24\ ==

Maksymalne natezenie pradu osprzetu 1A

Maksymalne natezenie pradu osprzetu 500 mA
BUS 2easy

Maksymalne napiecie lampy sygnalizacyjnej 15 W
Stopien zabezpieczenia P44

Temperatura otoczenia podczas pracy 0d -20°Cdo +55°C

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

Patrz rysunek (£'21 CENTRALA STERUJACA:

CENTRALA STERUJACA: DL7 Dioda sygnalizacyjna AKTYWNEGO urzadzenia BUS 2easy
J2 Itacze do akumulatora XBAT 24 DL8 Dioda sygnalizacyjna, USB”

13 tacze modutu radiowego XF DL10  Dioda statusu OPEN A

J6 Listwa zaciskowa dla osprzetu DL11  Dioda statusu OPEN B

J7 Listwa zaciskowa dla wyjscia OUT DL12  Dioda statusu CLOSE

J9 Listwa zaciskowa dla lampy sygnalizacyjnej DL13  Dioda statusu STOP

J10 Listwa zaciskowa dla BUS 2easy DL14  Dioda statusu SAFE OP

J12 Ztacze dla urzadzenia USB DL15  Dioda statusu SAFE CL

J14 Ztacze enkodera DL16  Dioda obecnosci zasilania dla osprzetu

J15 Itacze enkodera ZASILACZ:

N9 Itacze dlakabla zasilajacego centrali N Listwa zaciskowa napiecia zasilania sieciowego
J20 Listwa zaciskowa dlasilnika J4 Iacze dla kabla zasilajacego centrali

F1 Bezpiecznik centrali sterujacej (F1 =F6.3 A) F2 Bezpiecznik centrali sterujacej (F2 = F2.5A)
DL1 Dioda obecnosci zasilania dla centrali OSTRZEZE- . _ ,

DL2 Dioda obecnosci zasilania dla mikroprocesora NIE Sygnalizowanie RYZYKA PORAZENIA PRADEM
DL3 Dioda sygnalizacyjna diagnostyki BUS 2easy,BUS MON”

DL4 Dioda sygnalizacyjna,RADIO1” (OMNIDEC)

DL5 Dioda sygnalizacyjna,RADIO2” (OMNIDEC)

DL6 Dioda sygnalizujaca btad/alarm ,ERROR”

(40001 25 532100 - Rev.A
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CENTRALA STERUJACA ZASILACZ
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6.2 POLACZENIA

A Przed wykonaniem potaczen elektrycznych zawsze
odtaczy¢ napiecie elektryczne.

Jesli chodzi o konfiguracje Master-Slave, patrz
osobny punkt.

KABEL POMIEDZY CENTRALA A ZASILACZEM
Kabel ten jest podtaczany fabrycznie pomiedzy ztgczem
J19 centrali a ztaczem J4 zasilacza. (£'22)

SILNIK
1. Przetozyckabel silnika przez jeden z dtawikéw w pod-
stawie obudowy.

2. PodfaczyckabeldozaciskuJ4centralizgodniezkolorem
przewodow ((£'23).

ENKODER
Podtaczy¢ kabel enkodera do ztaczy J14 i J15 centrali
(£’ 24). Uzy¢ dostarczonego dtawika.

Aby zapewnic dziatanie automatu, enkoder musi by¢
caty czas podtaczony.

URZADZENIA MAGISTRALOWE

Jesli nie jest uzywane zadne urzadzenie BUS 2easy,
nalezy zostawi¢ zacisk BUS 2easy pusty.

Jesli chodzi o podtaczanie i adresowanie, patrz [« 38.

URZADZENIA STERUJACE

1. Przetozyckabel dla urzadzen sterujacych przez jeden z
dtawikéw w podstawie obudowy. W razie koniecz-
nosci uzyc jednego z tych obecnych w pokrywie
obudowy.

2. Podtaczyc urzadzenia do listwy zaciskowej J6 centrali
(£25).

Nalezy podtaczy¢ rownolegle wiecej stykéw NO do tego
samego wejscia. Nalezy podfaczy¢ szeregowo wiecej
stykdw NC do tego samego wejscia.

LISTWA ZACISKOWA J6:
Styk NO: podtaczy¢ przycisk lub inny nadajnik
1 OPENA impulséw, ktéry — po zamknieciu styku — ste-
ruje CALKOWITYM OTWARCIEM automatu.
Styk NO: podtaczy¢ przycisk lub inny nadajnik
impulséw, ktory — po zamknigciu styku —
steruje CZESCIOWYM OTWARCIEM automatu.

Jesli aktywna jest funkcja Hr
(funkcje zaawansowane), ste-
ruje OTWARCIEM WYMUSZO-
NYM automatu w przypadku
przytrzymania elementu ste-
rujaceqo.

2 OPEN B

(40001

27

FAAC

. N kolor niebieski
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Styk NO: podtaczy¢ przycisk lub inny nadajnik
impulséw, ktory — po zamknieciu styku —
steruje ZAMKNIECIEM automatu.

3 CLOSE

Styk NC: podtaczy¢ przycisk lub inny nadajnik
impulséw, ktory — po otwarciu styku — steru-

1. Przetozyc¢ kabel zasilania sieciowego przez jeden z
dfawikéw w podstawie obudowy.

2. Podiaczyckabel zasilania sieciowego do zacisku J1
zasilacza zgodnie z kolorami przewodow (£ 26).

Uziemienie: nie odtacza¢ podiaczoneqo -

je ZATRZYMANIEM automatu. przewodu L6tto-zielony
_ Jesli NIE jest wykorzystywany N Neutralny Kolor niebieski
zaden styk, nalezy zmostkowac L Faza Kolor brazowy
STOP z GND;
- Jedli aktywna jest funkcja MODUL RADIOWY XF
Hr (funkcje zaawansowane), Jesli chodzi o instalacje, patrz [} 35.
styk NO steruje ZAMKNIECIEM
WYMUSZONYM automatu w | AKUMULATOR XBAT 24 ‘
przypadku przytrzymania ele- Jesli chodzi o podtaczanie, patrz [ 35.
mentu sterujacego.
Styk NC: podtaczy¢ listwe bezpieczeristwa lub
SAFE OP inne urzadzenie zabezpieczajace, ktére — po
otwarciu styku — steruje ODWROCENIEM
kierunku bramy podczas otwierania.
Styk NC: podtaczy¢ listwe bezpieczenistwa lub
6 SAFE CL. inne urzadzenie zabezpieczajace, ktére — po
otwarciu styku — steruje ODWROCENIEM
kierunku bramy podczas zamykania.
7 GND Minus zasilania osprzetu i pofaczenie stykow
(maks. 1A)
89 + Plus zasilania osprzetu 24V === (maks. 1 A)
@ Jesli NIE s3 podtaczane urzadzenia zabezpieczajace: :
- Gdy aktywny jest tryb Fail Safe: zmostkowac zaciski 100 mA i -0— OUT -
SAFE OP i SAFE CL do OUT = (FAIL SAFE). :
- Gdy tryb Fail Safe nie jest aktywny: zmostkowac max O OuT +
zaciski SAFE OP i SAFE CL z GND. |
WYJSCIE OUT 24 V=
] -~ (£25
Przestrzega¢ maksymalnego natezenia pragdu wyno-
szgcego 100 mA.
Aktywacje wyjscia mozna skonfigurowa¢ w ramach |
programowania zaawansowanego. |
Podtaczy¢ pozadane urzadzenia do listwy zaciskowej PE
J7 ((£'25).
OUT - Jesliwyjécie jest aktywne, przekazuje +0V ===
OUT +  Jesliwyjécie jest aktywne, przekazuje +24V === L
LAMPA SYGNALIZACYJNA |
Jesli chodzi o podtaczanie, patrz|w] 35. (£'26

KABEL ZASILANIA SIECIOWEGO (NIE
DOLACZONO)

® Zastosowac kabel 3G 1.5 mm?2

(40001
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7. URUCHAMIANIE
ZAGROZENIA

VAN

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

A W trakcie dziatania istnieje ryzyko wciggniecia palcow
i rak pomiedzy zebatke, zebnik i obudowe.
Jesli instalowane sa dwa motoreduktory w kon-
figuracji Master-Slave, przed uruchomieniem
motoreduktora Master nalezy wykonac konfiguracje
motoreduktora Slave (patrz osobny rozdziat).

3. Podtaczyc zasilanie (motoreduktor Master). Cen-
trala sterujgca zaswieca sie. Na wyswietlaczu
pojawiajg sie kolejno:

- bo (Bootloader)

- wersja oprogramowania uktadowego (2 cyfry
oddzielone kropka)

- migajacy komunikat_, jesli zazadano konfiguragiji
lub status automatu

4. Sprawdzi¢ status diod w trybie spoczynkowym
(patrz§ 12.1)

Diody BUS 2easy nalezy sprawdzic po zarejestrowaniu
urzadzen.

5. Zaprogramowac piloty wystepujace w instalacji
(§9.3).
6. Zaprogramowac E4000l.

Pamietac zawsze o ustawieniu kierunku otwierania
(di w trybie programowania podstawowego):

7. Zarejestrowa, o ile sa zainstalowane, urzadzenia
BUS 2easy (§ 9.4).
8. Wykonac konfiguracje (§ 7.3).
9. Jesli korzysta sie zakumulatora XBAT 24, nalezy:
- odtaczyc zasilanie instalacji;
- podtaczy¢ akumulator XBAT 24;
- podtaczy¢ zasilanie instalacji.
10. Po ukonczeniu kontroli funkcjonalnych zaleca sie
zapisanie programowania (§ 11).

(40001
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7.1 PROGRAMOWANIE

PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE
Wykaz funkcji podstawowych: B8 8

1. NacisnaC i przytrzymac F do momentu poja-
wienia sie pierwszej funkcji podstawowej. (Kazda
funkcja jest wyswietlana tak dtugo, jak dtugo
naciska sie F).

2. Zwolni¢: pojawia sie wartos¢ funkgji (domysina
lub inna zaprogramowana).

=&

3. Uzy¢ przyciskow + lub =, aby zmienic wartosc. |i| Iil
4. NacisnaC F, aby potwierdzi¢ wyswietlang
wartos¢.  Nastepuje przejscie do kolejnej funk-
Gi.  Zmieniona warto$c jest od razu zaczyna
obowigzywac.

F

W jednakowy sposdb mozna postapic¢ ze wszystkimi funkgja-
mi.  Ostatnia funkcja (5k) pozwala na zamkniecie trybu progra-
mowania.

5. WSk wybra¢S lub mo za pomocg przyciskow +/=:

S = zapisuje nowe zaprogramowanie

ro = NIE zapisuje nowego zaprogramowania
6. Nacisnac F, aby potwierdzi¢ i zamknac.
statusu automatu.

Nastepuje powrdt do

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
Wykaz funkeji zaawansowanych: B8 9

1. Nacisngci przytrzymac F, a nastepnie rowniez
+, dopdki nie pojawi sie pierwsza funkgja za-
awansowana. (Kazda funkcja jest wyswietlana
tak dtugo, jak dtugo naciska sie F).

2. Zwolni¢; pojawia sie wartosc funkcji (domysIna
lub inna zaprogramowana).

3. Uzy¢ przyciskow + lub =, aby zmieni¢ wartosc. @
4. Nacisnac F, aby potwierdzi¢ wyswietlana
wartos¢.  Nastepuje przejscie do kolejnej funk-
Gi.  Zmieniona wartos¢ jest od razu zaczyna
obowigzywac.

F

W jednakowy sposob mozna postapic ze wszystkimi funkcjami. ~ Ostat-
nia funkcja (SE) pozwala na zamkniecie trybu programowania.

5. W 5t wybrac'3 lub mo za pomocg przyciskow +/=:

5 = zapisuje nowe zaprogramowanie

mo = NIE zapisuje nowego zaprogramowania
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6. Nacisnac F, aby potwierdzi¢ i zamkna¢.  Nastepuje powrdt Funkeja podstawowa Wa[t.do-
do statusu automatu. mysina
Aby WYJSC z trybu programowania w PL, CZAS PRZERWY B (wyswietlany wyfacznie w trybie 2
dowolnym momencie, nalezy: automatycznym)
nacianc’ i przytrzymac’ F,a nastepnie rowniez Jestto czas przerwywprzypadku czgs’ciowego otwardia.
=, aby przejs¢ bezposrednio do Sk. + Mozliwosc requlacji w zakresie od 2T do 535, skokowo
- F ls.
Po przekroczeniu warto$ci 59 na wyswietlaczu widniejg
minuty i dziesiatki sekund (oddzielone kropka), a requ-
lacja odbywa sie skokowo co 10 s, az do maksymalnie
9.5 min.
Np.: jesli wyswietlacz wskazuje 2.5, czas
wynosi 2 mini50s.
£ SIASILNIKA =y
@ 8 Programowanie pOdStaWOWG Ol sita minimalna
. I H
Funkcja podstawowa Waflt. = =0 5|’f’almaksymalna
o Mmysiha- |, PREDKOSC OTWIERANIA N
d~ WARTOSC DOMYSLNA _ 4 Ol predkos¢ minimalna
= Informacja o tym, czy centrala sterujaca zostata skon- 0 predkosé maksymalna
f’ Zgurowana do wqrtos’ci fabrl)(/anych (df)mys'lnych).’ . c. PREDKOSC ZAMYKANIA 0g
= 4 oznacza, ze wszystkie ustawione wartosd O predkosc minimalna
£ odpowiadaja domysinym a .
< D . . U predkos¢ maksymalna
g mo  oznacza, ze jedna lub wiecej ustawionych ~ SPOWOLNIENIE PRZY OTWIERANIU .
= wartosci rozni sie od domyslnych ro lacia zak Inieni U
£ Wybrac S, jesli zamierza sie przywrdcic konfiguracje Reguladia zakresu spowolnienia bramy.
> do}:n n ' Zakres spowolnienia jest ustalony na 500 mm. Mozna
;’, p KON¥I Gl?R ACJA MASTER/SLAVE . go J‘zwigklzzic' stopniowo 0 1% w odniesieniu do pozo-
QLo ) ) ) il statego skoku.
,§' E:I!:l Eon?guru!e centrallg sterUchqw trybl'f N;ﬁ{/EER 00 spowolnienie dodatkowe wytaczone
2 - fonfiguruje centralg sterujaca w trybie DI-99  spowolnienie dodatkowe aktywne
= @ W przypadku konfigurowania centrali w rc SPOWOLNIENIE PRZY ZAMYKANIU 0o
trybie SLAVE nie beda wyswietlane zadne Regulacja zakresu spowolnienia bramy.
parametry. Zakres spowolnienia jest ustalony na 500 mm. Mozna
. 1 TRYBY DZIALANIA - go zwigkszy¢ stopniowo 0 1% w odniesieniu do pozo-
U . = statego skoku.
£ Pétautomatyczny . .
Ud spowolnienie dodatkowe wyfaczone
H  Automatyczny 1o .
b Potautomatyczny, b’ oi-99 ] §powoln|en|e dodatkowe aktywne
T ob owiek ! T~ PREDKOSCSPOWOLNIENIA 07
- ey cziowie O predkosé NISKA
@ Jesli chodzi o dziatanie poszczegdlnych 10 predkos¢ WYSOKA
trybow, patrz specjalny punkt. ! KIERUNEK OTWIERANIA
PR C(ZAS PRZERWY A (wyswietlany wytacznie w trybie 20 Kierunek otwierania okresla sie, obserwujac brame od
automatycznym) strony pokrywy kolumny.
Jest to czas przerwy w przypadku catkowitego otwarcia. -3 otwieranie w prawo
Mozliwosc requlacji w zakresie od 20 do' 55, skokowo £~ otwieranie w lewo
w@ls. 1., REJESTRACJA URZADZEN BUS 2easy Ao
Po przekroczeniu wartosci 59 na wyswietlaczu widniejg —
minuty i dziesiatki sekund (oddzielone kropka), a requ- @ Patrz wiasciwy punkt.
Igagja:n (iJr(]ibywa sie skokowo co 10 s, az do maksymalnie 1 NAPED SILNIKOWY obecny czlowiek -
T +  OTWIERA (wyswietlajac o), dopoki przycisk jest
@ Np.: jesli wyswietlacz wskazuje 2.5, czas przytrzymywany nacisniety
wynosi 2 mini50s. +  ZAMYKA (wyswietlajac =L ), dopoki przycisk jest
przytrzymywany nacisniety
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Funkgja podstawowa LALLL
mysina
-1 KONFIGURACJA Ao
Nabywanie pozycji korica skoku.
@ Patrz whasciwy punkt.
S STATUS AUTOMATU Y
S zapisanieiwyjécie z trybu programowania
mo  Wyjscie z trybu programowania bez zapisania
Nacisna¢ F, aby potwierdzi¢.  Po wyjsciu na wyswie-
tlaczu widnieje status automatu:
00 Zamkniety
0 Otwarty
02 Zatrzymany, nastepnie otwiera sie
03 Zatrzymany, nastepnie zamyka sie
04 Przerwa
05 Wfazie otwierania
05 Wfazie zamykania
07 Kontrola urzadzeri BUS 2easy w toku
0B Fail Safe w toku
03 Migniecie wstepne, nastepnie otwiera sie
U Migniecie wstepne, nastepnie zamyka sie
Il Wfazie otwierania wymuszonego
IZ Wfazie zamykania wymuszonego
I3 Uspiony
B8 9 Programowanie zaawansowane
Funkdi Wart. do-
unkcja zaawansowana .
mysina
b MAKSYMALNA SIEA PRZY RUSZANIU |

(zas, przez jaki silnik pracuje z maksymalng sit3. Wyko-
rzystywany przy ruszaniu. Mozliwos¢ regulacji krokowej
co dziesigte czedci sekundy.

0 czas minimalny

20 zas maksymalny
P MIGNIECIE WSTEPNE Ao
no  wyljczone
0C  migniecie wstepne przed kazdym ruchem
cL  migniecie wstepne przed zamknieciem
of  migniecie wstepne przed otwarciem
PR migniecie wstepne tylko pod koniec czasu
przerwy
1P (ZAS MIGNIECIA WSTEPNEGO (widoczny wyfacznie 13

wowczas, jesli P nie jest wylaczony):

Regulacja czasu migniecia wstepnego skokowo, co 1
sekunde.

OF  minimalny czas migniecia wstepnego

I0  maksymalny czas migniecia wstepnego

(40001
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Ph

FOTOKOMORKI PODCZAS ZAMYKANIA

Zadziatanie fotokomérek podczas zamykania powoduje
odwrdcenie kierunku automatu (otwieranie).

4 odwrdcenie kierunku wytacznie po zwolnieniu
fotokomérek

no  natychmiastowe odwrdcenie kierunku

Wart. do-
mysina

no

FOTOKOMORKI PODCZAS OTWIERANIA

Uaktywnic te funkcje, jesli fotokomérki otwierania maja
zablokowac ruch i odwrdci¢ go, powodujac zamkniecie.
Zazwyczaj kiedy funkgja ta jest wytaczona, zadziatanie
fotokomdrek podczas otwierania powoduje wznowienie
ruchu, gdy tylko zostang one zwolnione.

4 natychmiastowe odwrdcenie kierunku podczas
zamykania

no  wznowienie ruchu w momencie zwolnienia
fotokomdrek

mno

(ZESCIOWE ODWROCENIE KIERUNKU

Mozna wybrac typ odwrdcenia kierunku (catkowite
lub czeSciowe) w wyniku rozpoznania przeszkody lub
zadziatania listwy bezpieczenstwa badz enkodera.

4 aktywacja czesciowego odwrdcenia kierunku.
W wyniku rozpoznania przeszkody lub aktywagji listwy
bezpieczefistwa skrzydto odwraca kierunek ruchu na
okoto 25, po czym zatrzymuje sie.

no  dezaktywacja czesciowego odwrdcenia kierunku.
W wyniku rozpoznania przeszkody lub aktywadji listwy
bezpieczenstwa skrzydto odwraca catkowicie kierunek

ruchu, ustawiajac sie w pozycji otwartej lub zamknietej.

0
C

r OTWARCIE CZESCIOWE

Szerokos¢ otwarcia czesciowego skrzydta mozna regulo-
wac jako wartos¢ procentowg catkowitego skoku bramy.
Mozliwos¢ requlacji w zakresie od 01 do 99 %, skokowo
0 1%.

0 minimalne otwarcie czesciowe

93  maksymalne otwarcie czeSciowe

L
(.

N

CZAS PRACY (time-out)

Ustawic wartos¢ przekraczajaca czas wymagany przez
brame do catkowitego otwarcia sie/zamkniecia sie.
Mozliwos¢ requlacji w zakresie od 01 do 59 s, skokowo
¢ 1. Nastepnie na wyswietlaczu widniejg minuty i
dziesiatki sekund (oddzielone kropka), a czas regulo-
wany jest skokowo co 105, az do maksymalnej wartosci
wynoszgcej 9.5 min.

Np.:jesliwyswietlacz wskazuje 25, czas przerwy wynosi
2mini50s.

® W przypadku instalacji w konfiguragji
MASTER/SLAVE nalezy ustawi¢ czas pracy
w centrali Master, ktory uwzglednia czasy
ruchdw obu skrzydet.

0

[
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Funkcja zaawansowana

ol

ouT1
Umozliwia ustawienie wyjscia OUT1 (open collector
NO) na jedng z nastepujacych funkgj:

00 zawsze aktywna
01 Fail safe
O lampka sygnalizacyjna (wytaczona = za-

mknieta; wigczona = otwieraniei otwarta/przerwa;
miga = zamykanie)

03 oSwietlenie (pozostaje zaswiecone przez czas
trwania ruchu, plus dodatkowy czas ustawiony za
pomoca t1)

04 aktywna usterka

U5 automat otwarty lub w trybie przerwy
M-

Ub  automat zamkniety

07 automatwruchu

09  automat w trybie otwierania

0 automat w trybie zamykania

I2  zabezpieczenie aktywne

I3 funkcja sygnalizacji Swietlnej (aktywna

podczas otwierania i w przypadku automatyzacji
otwarcia)

14 wyjécie ograniczone czasowo; mozliwos¢
aktywagji z drugiego kanatu radiowego OMNIDEC
(patrz funkcja t1)

IS wyjscie mozliwe do uaktywnienia z drugiego
kanatu radiowego OMNIDEC (funkgja krokowa)

19 dziatanie z akumulatorem

Wart. do-
mysina

=

OGRANICZENIE CZASOWE OUT 1 (wyswietlane
tylko w przypadku, gdy funkcja o! =53 lub
ol =14)

Mozliwos¢ ograniczenia czasowego wyjscia OUT 1w
przypadku wybrania funkcji czasowej w zakresie od
1 do 59 minut, skokowo co 1T minute.

m2>
=

WYMAGANE SERWISOWANIE - LICZNIK CYKLI (w
powiazaniu z dwoma kolejnymi funkcjami)
Mozliwo$¢ wiaczenia sygnalizowania wymaganego
serwisowania (konserwacja planowa) lub licznika
cykli.

S5 wilyazasygnalizowanie w momencie osiagnie-
cia zaprogramowanej liczby cykli (jak okreslono w
dwdch kolejnych funkcjach).

Sygnalizowanie polega na miganiu przez 8 s (poza
ewentualnym mignieciem wstepnym) przed kazdym
ruchem.

no  wihcza licznik cykli, ktory jest wyswietlany
w dwdch kolejnych funkcjach az do maksymalnej
mozliwej do wyswietlenia wartosci wynoszacej
99.990.

Jesliliczba wykonanych cykli wynosi ponad 99.990,
wtedy dwie kolejne funkcje mc i nd bedg wyswie-
tla¢ odpowiednio 99 i99.

([
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PROGRAMOWANIE CYKLI (W TYSIACACH)

Jesli AS =, na wyswietlaczu widniejq tysiace
cykli, po ktorych rozpoczyna sie sygnalizowanie
wymaganego serwisowania (mozliwos¢ ustawienia
w zakresie od O do 99).

Jesli S = mo, na wyswietlaczu widniejg tysiace
wykonanych cykli roboczych. Wyswietlana wartos¢
odswieza sie wraz z kolejnymi cyklami, oddziatujac
na wartos¢ nd.

Jesli HS = mo, licznik cykli mozna skasowac:
nacisna¢ na 5 sekund + i -.

Wart. do-
myslna

M
[

PROGRAMOWANIE CYKLI (W DZIESIATKACH)

Jesli HS =, na wyswietlaczu widniejg dziesigtki
cykli, po ktérych rozpoczyna sie sygnalizowanie
wymaganego serwisowania (mozliwos¢ ustawienia
w zakresie od O do 99).

JesliAS =no, nawyswietlaczu widnieja dziesiatki
wykonanych cykli roboczych. Wyswietlana wartos¢
odswieza sie wraz z kolejnymi cyklami, oddziatujac
na wartos¢ nc.

Przykfad: jesli instalacja wykonata 11218 cykli,
zostang wyswietlone nc =l ind =2

(-]

L

TRYB USPIENIA

Mozliwo$¢ wtaczenia trybu oszczedzania ener-
gii.  Po 10 min bezczynnosci centrala przechodzi
do trybu niskiego zuzycia energii: urzadzenia bez-
pieczenstwa, magistralowe oraz wszystkie odnosne
diody nie s zasilane. Na wyswietlaczu widnieje sta-
tus | 3 do momentu ponownej aktywacji urzadzenia.
5 aktywny

mno  nieaktywny

Hr

KOMENDY WYMUSZONE

5 przytrzymany element sterowania OPEN B
powoduje OTWARCIEWYMUSZONE.  Przytrzymany
element sterowania STOP powoduje ZAMKNIECIE
WYMUSZONE.

no  nieaktywny

Aktywacja komend wymuszonych:

- wylacza dziatanie jako OPEN B i STOP;
- powinna miec charakter dobrowolny,
gdy brama jest widoczna;

- jest priorytetowa w stosunku do dzia-
tania zabezpieczen SAFE OP i SAFE CL;
- nie jest mozliwa za pomoca urzadzen
radiowych i BUS 2easy.

no

L

STATUS AUTOMATU
Patrz 5t Funkcja podstawowa
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7.2 TRYBY DZIALANIA

@ We wszystkich trybach dziatania komenda STOP jest
priorytetowa i blokuje dziatanie automatu.

E - POLAUTOMATYCZNY
Tryb £ wymaga zastosowania jedynie komendy OPEN:
- OPEN, gdy brama jest zamknieta — powoduje jej
otwarcie.
- OPEN, gdy brama jest otwarta — powoduje jej
zamkniecie.
- OPEN podczas otwierania — powoduje zabloko-
wanie ruchu.
- OPEN podczas zamykania — powoduje ponowne
otwarcie.

@ Komenda CLOSE powoduje zawsze zamkniecie.

H- AUTOMATYCZNY
Tryb H wymaga zastosowania jedynie komendy OPEN:

- OPEN, gdy brama jest zamknieta — powoduje jej
otwarcie; Po czasie przerwy brama zamyka sie
automatycznie.

- OPEN, gdy brama jest otwarta w trybie przerwy
- powoduje ponownie rozpoczecie czasu prze-
rwy. Rowniez zadziatanie fotokomorek podczas
zamykania powoduje ponowne rozpoczecie czasu
przerwy.

- OPEN podczas otwierania — komenda ta jest
ignorowana.

- OPEN podczas zamykania — powoduje ponowne
otwarcie.

@ Komenda CLOSE powoduje zawsze zamkniecie.

b - POLAUTOMATYCZNY B
Tryb b wymaga zastosowania komend OPEN i CLOSE:
- OPEN, gdy brama jest zamknieta — powoduje jej
otwarcie.
- CLOSE, gdy brama jest otwarta — powoduje jej
zamkniecie.
- CLOSE podczas otwierania — powoduje zamkniecie.
- OPEN podczas zamykania — powoduje ponowne
otwarcie.

L - OBECNY CZLOWIEK

Tryb T wymaga zastosowania komend OPEN i CLOSE
poprzez przytrzymanie przyciskow.

Aktywacja komendy powinna miec charakter dobro-
wolny, a brama powinna by¢ widoczna.

- OPEN - przytrzymanie powoduje otwarcie.

- CLOSE - przytrzymanie powoduje zamkniecie.

- Zadziatanie fotokomérek powoduje zablokowanie
ruchu.

(40001 33
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7.3 KONFIGURACJA
Konfiguracja umozliwia zaprogramowanie pozyc;ji
konca skoku.

Konfiguracja powinna wykazac skok zawierajacy sie
w przedziale 0d 0.5 do 12 m.

Kiedy wymaga sie wykonania konfiguracji:

- przy pierwszym uruchomieniu automatu;
- po wymianie centrali sterujacej;
- za kazdym razem, kiedy na wyswietlaczu miga LU

i automat nie dziata;

- aby zmieni¢ skok skrzydta.

Jak wykonac konfiguracje

1.

® KONFIGURACJE NALEZY wykonac:

- gdy zasilanie sieciowe jest podtaczone;
- gdy automat dziata w trybie recznym.

Wybra¢ parametr L w trybie programowania pod-
stawowego; na wyswietlaczu widnieje wskazanie:
no, kiedy konieczne jest wykonanie konfiguracji
(automat nie dziata);

4, kiedy konfiguracje juz wykonano. Mozna wyko-
nac¢ nowg konfiguracje, aby zmieni¢ skok.
Odblokowac¢ automat.

Przytrzymac przez okoto 3 s nacisniete przyciski+i=.
Gdy miga OF, zwolnic przyciski.

Otworzyc recznie skrzydto.

Nacisng¢izwolnic przycisk +, aby zaprogramowac
pozycje. )

Na wyswietlaczu miga L L.

Zamknac recznie skrzydto.

Nacisna¢izwolni¢ przycisk +, aby zaprogramowac
pozycje.

Nawyswietlaczu widnieje status zamknietego auto-
matu (J0). Procedura jest zakonczona.
Przywrocic dziatanie automatyczne.

532100 - Rev.A
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8. WPROWADZANIE DO EKSPLOATAC]

8.1 KONTROLE KONCOWE

1. Sprawdzi¢, czy sity generowane przez skrzydto
mieszcza sie w limitach dopuszczalnych wedtug
normy. Uzy¢ miernika krzywej uderzenia zgod-
nie znormami EN 12453 EN 12445. W przypadku
krajow spoza UE w razie braku konkretnych prze-
pisow lokalnych sita statyczna powinna wynosic
mniej niz 150 N.

2. Sprawdzi¢, czy maksymalna sita przy recznym
poruszaniu skrzydtem wynosi mniej niz 220 N.

8.2 MONTAZ POKRYWY CENTRALI |
POKRYWY GLOWNE)J

@ Przed zamontowaniem pokrywy centrali i pokrywy
gtéwnej nalezy:
- zakonczy¢ procedure uruchamiania;
- sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania zainstalowanych
urzadzen.

1. Zamontowa¢ pokrywe obudowy (£'27
2. Zamontowac pokrywe na kolumnie.

8.3 CZYNNOSCI KONCOWE

1. Wyszczeg6lni¢ odpowiednimi znakami strefy, w
ktérych — pomimo zastosowania srodkéw zabez-
pieczajacych - istnieje ryzyko resztkowe. ,7

2. Umiesci¢ na bramie, w widocznym miejscu, znak (#27

,NIEBEZPIECZENSTWA ZWIAZANEGO Z RUCHEM

AUTOMATYCZNYM'.

Umiesci¢ na bramie oznakowanie CE.

4. Wypetni¢ deklaracje zgodnosci CE urzadzenia i
rejestr instalacji.

5. Przekazac¢ wtascicielowi/osobie obstugujacej
automat deklaracje CE, rejestr instalacji wraz z pro-
gramem konserwacji i instrukcje obstugi automatu.

w

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji
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9. OSPRZET

9.1 LAMPA SYGNALIZACYJNA 24 V= | LAMP
Lampa sygnalizacyjna informuje, ze automat jest w
ruchu. | LAMP

1. Zainstalowac¢ lampe sygnalizacyjng w widocznym

miejscu. 24V =
2. Podtaczy¢ lampe sygnalizacyjng do zacisku J9

(maks. 15W) ((£'28). 15 W max
3. Ustawi¢ w razie potrzeby migniecie wstepne (PF _

i EF w trybie programowania zaawansowanego) (£28
4. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania urzadzenia.

9.2 AKUMULATOR AWARYJNY XBAT 24
XBAT 24 zapewnia zasilanie automatu w przypadku
odtaczenia zasilania sieciowego. Liczba cykli mozli-
wych do wykonania dzieki temu akumulatorowi zalezy
od stanu automatu (poziom natadowania akumulato-
ra, czas, jaki uptynat od odfaczenia zasilania sieciowe-
go, temperatura otoczenia, konstrukcja bramy itd.).

A Natadowac¢ akumulator przed uruchomieniem in-
stalacji. Cykl kompletnego tadowania akumulatora
XBAT 24 to 72 godziny.

1. Wymontowac centrale (£'29-1).

2. Umocowa¢ mocowanie akumulatora awaryjnego
do podstawy obudowy ((£'29-2).

3. Wiozy¢ akumulator do podstawy. 2

4. Obréci¢ mocowaniem akumulatora w pionie, aby
zablokowa¢ akumulator we wsporniku.

5. Podtaczyc zlgcze XBAT 24 do ztacza J2 centrali.

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

Odfaczy¢ akumulator w przypadku wycofania auto-
matu z eksploatacji.

9.3 MODUL RADIOWY XF
E4000I posiada zintegrowany, dwukanatowy system
dekodujacy OMNIDEC, w ktérym mozna zaprogramo-

wac, poprzez modut radiowy XF, piloty FAAC o naste-
pujacych typach kodowania: SLH/SLH LR, LC/RC, DS.

Te trzy typy kodowania mogaq ze sobg wspdfistniec.
Maksymalna liczba mozliwych do zaprogramowania
koddw to 256.

Zaprogramowane kody dziatajq jako komenda OPEN
A lub OPEN B/CLOSE.

Piloty i modut radiowy XF musza posiadac jednakowg
czestotliwosc.

Zaprogramowanie nalezy wykonad, kiedy pilot
znajduje sie w odlegtosci okoto jednego metra od
modutu radiowego XF.

1. Podtaczy¢ modutradiowy XF do ztacza J3, zwraca-
jac uwage na kierunek podtaczenia ((£'30).
2. Zaprogramowac piloty.

£30]
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Upewnic sie o braku jakichkolwiek przeszkdd (osob

lub rzeczy) podczas ruchu automatu.

SLH/SLH LR - PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO
PILOTA

1.

. Zwolni¢ przycisk.

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk + (programo-
wanie OPEN A) lub - (programowanie OPEN B/
CLOSE). Po okoto 5 sekundach naciskania
przycisku odnosna dioda (DL4 lub DL5) zaczyna
migac, wskazujac przejscie do fazy nabywania
kodow radiowych.

Od tego momentu E4000I
pozostaje w fazie adaptacji przez okoto 20 s.

. Na pilocie SLH/SLH LR (tylko wersja master) na-

cisnac i przytrzymac rdwnoczesnie przyciski P1 i
P2. Dioda w pilocie zaczyna migac.

. Zwolni¢ oba przyciski. Dioda w pilocie nadal miga.
. Sprawdzi¢, czy dioda DL4 lub DL5 w module

sterujgcym nadal miga i nacisna¢ na kilka sekund
przycisk w pilocie, ktéry zamierza sie zaprogra-
mowac (dioda zaczyna swiecic $wiattem statym).
Zwolni¢ przycisk w pilocie.

Nacisnac¢ 2 razy z rzedu ten sam przycisk co w
poprzednim punkcie, aby ukonczy¢ programo-
wanie. Jesli czynnosci te zostaty wykonane pra-
widtowo, C40001 wykonuje otwarcie, o ile zezwala
na to ustawiony tryb dziafania.

SLH/SLH LR - PROGRAMOWANIE
POZOSTALYCH PILOTOW

1.

Na juz zaprogramowanym pilocie SLH/SLH LR
(tylko wersja master) nacisnac¢ i przytrzymac
rownoczesnie przyciski P1iP2.  Dioda w pilocie
zaczyna migac.

Zwolni¢ oba przyciski. Dioda w pilocie nadal miga.
Nacisna€ i przytrzymac juz zaprogramowany
przycisk (dioda zaczyna $wieci¢ Swiattem statym).
Przyblizy¢ i utrzymywac w styku pilota juz zapro-
gramowanego (caty czas przytrzymujac nacisniety
jego przycisk, o ktérym mowa w poprzednim
punkcie) z pilotem do zaprogramowania.
Nacisng¢ przycisk pilota do zaprogramowania i
sprawdzi¢, czy jego dioda wykonuje dwa migniecia
i gasnie, co oznacza, ze procedura zostata wyko-
nana pomyslinie.

Zwolni¢ wszystkie przyciski.

Nacisna¢ 2 razy zrzedu przycisk, o ktérym mowa w
punkcie 5, aby ukonczy¢ programowanie nowego
pilota. Jedli czynnosci te zostaty wykonane pra-
widtowo, C40001 wykonuje otwarcie, o ile zezwala
na to ustawiony tryb dziafania.

LC/RC - PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO
PILOTA

1.

Nacisng¢ i przytrzymad przycisk + (programo-

wanie OPEN A) lub - (programowanie OPEN B/

(40001
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CLOSE). Po okoto 5 sekundach naciskania
przycisku odnosna dioda (DL4 lub DL5) zaczyna
miga¢, wskazujac przejscie do fazy nabywania
koddw radiowych.
Zwolni¢przycisk.0OdtegomomentuE4000I pozostaje
w fazie adaptacji przez okoto 20 s.

Sprawdzi¢, czy dioda DL4 lub DL5 w module steruja-
cym nadal migainacisna¢ na kilka sekund przycisk
w pilocie LC/RC, ktory zamierza sie zaprogramowac
(dioda zaczyna $wiecic $wiattem stalym).  Dioda
(DL4 lub DL5) na module sterujgcym Swieci Swia-
ttem statym przez 1 s, po czym miga przez kolejne
20 s, podczas ktorych mozna zaprogramowac
kolejnego pilota.

Aby nastepnie zaprogramowackolejne piloty, nalezy
powtdrzy¢ procedure od poczatku lub wykonac
zaprogramowanie zdalne.

LC/RC - PROGRAMOWANIE ZDALNE PILOTOW
Dodatkowe piloty mozna zaprogramowac w trybie
zdalnym, czyli bez podejmowania bezposredniej
interwencji w zakresie centrali sterujgcej, przy uzyciu
pilota juz zaprogramowanego.

1.

W poblizuE4000I nacisngéréwnoczesnie przyciskiP1
i P2 pilota juz zaprogramowanego (jako OPEN A
lub OPEN B/CLOSE). Dioda w pilocieidioda DL4
lub DL5 centrali sterujgcej zaczynajg miga¢ na 5 s.
Zwolnic¢ oba przyciski, a nastepnie w ciaggu 5 s naci-
sngc juz zaprogramowany przycisk. Od tego
momentu E4000Il pozostaje w fazie adaptacji
przez okoto 20 s.

Sprawdzi¢, czy dioda DL4 lub DL5 w module steruja-
cym nadal miga i nacisna¢ przycisk pilota, ktory
zamierza sie zaprogramowac.  Dioda (DL4 lub
DL5) na module sterujgcym swieci Swiattem statym
przez 2 s, po czym miga przez kolejne 20 s, podczas
ktérych mozna zaprogramowac kolejnego pilota.
Poczekac¢,azdiodaDL4lub DL5wmodule sterujgcym
zgasnie przed uzyciem nowego pilota.

DS - PROGRAMOWANIE PILOTOW

1.

W pilocie DS ustawi¢ zgdang kombinacje ON/OFF 12
przetacznikéw typu DIP switch, unikajac ustawia-
nia wszystkich na ON lub OFF.

Nacisnac i przytrzymac przycisk + (programowanie
OPEN A) lub - (programowanie OPEN B/CLO-
SE). Po okoto 5 sekundach naciskania przycisku
odnosna dioda (DL4 lub DL5) zaczyna miga¢,
wskazujac przejscie do fazy nabywania kodéw
radiowych.

Zwolni¢przycisk.0Odtegomomentu E4000I pozostaje
w fazie adaptacji przez okoto 20 s.

Sprawdzic, czy dioda DL4 lub DL5 w module steruja-
cym nadal migainacisnac¢ na kilka sekund przycisk
w pilocie DS, ktéry zamierza sie zaprogramo-
wac. Dioda (DL4 lub DL5) w module sterujgcym
zaczyna $wiecic $wiattem statym przez 1s, po czym
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gasnie, co oznacza, ze procedura powiodta sie.

5. Abydodackolejne,innekody, nalezy powtdrzyé pro-
cedure od punktu 1.

6. Dlapozostatych pilotow ustawic te samgkombinacje
ON/OFF 12 przetacznikéw typu DIP switch jak ta
zastosowana w pilocie zaprogramowanym.

KASOWANIE PAMIECI MODULU RADIOWEGO

A Procedura ta jest nieodwracalna i powoduje skasowa-
nie WSZYSTKICH kodéw pilotéw zaprogramowanych
zaréwno jako OPEN A, jak i jako OPEN B/CLOSE. Pro-
cedura kasowania jest aktywna wytacznie w trybie
wyswietlania statusu bramy.

1. Nacisnac i przytrzymac nacisniety
przycisk =.

- Po okoto 5 s naciskania dioda DL5 zaczyna powoli
miga¢; po kolejnych 5 s powolnego migania i
ciggtego naciskania przycisku diody DL4 i DL5
zaczynaja migac szybciej (poczatek kasowania).

- Gdy ustanie szybkie miganie, diody DL4 i DL5
zaczynajg swieci¢ $wiattem statym, co swiadczy
o wykonaniu skasowania wszystkich kodow
radiowych (OPEN A i OPEN B/CLOSE) w pamieci
centrali sterujace;.

2. Zwolni¢ przycisk - . Diody gasna,
sygnalizujac w ten sposéb prawi-

dtowe skasowanie.

(o]
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9.4 URZADZENIA BUS 2EASY

Ta centrala sterujaca jest wyposazona w obwdd
BUS 2easy do podtaczania urzadzen BUS 2easy (foto-
komérek, systemu radiowego listew bezpieczenstwa,
urzadzen sterujacych).

@ Jesli nie jest uzywane zadne urzadzenie akcesoryjne
BUS 2easy, nalezy zostawic zlacze BUS 2easy puste.
Nie mostkowac.

PODLACZANIE

1. Przetozyckabeldlaurzadzen BUS 2easy przezjedenz
dtawikéw w podstawie obudowy. W razie koniecz-
nosci uzyc jednego z tych obecnych w pokrywie
centrali.

2. Podtaczy¢ ewentualne urzadzenia BUS 2easy (foto-
komorki, system radowy listew bezpieczenstwa i
urzadzenia sterujace) nalezy podtaczy¢ do zacisku
J10.

ﬂ Szyna BUS nie jest spolaryzowana.
A Dtugosc¢ catkowita przewoddéw BUS 2easy nie moze

przekracza¢ 100 m.

|
O BUS
o BUS
I
BUS; [BUS BUS;
31

(40001

FOTOKOMORKI BUS 2EASY

Sposoby uzycia:

Fotokomarki Aktvwne wtrakdie W momencie rozpoznania
podczas zamy- ywne przeszkody przerywaja ruch i
. zamykania . )
kania powoduje ponowne otwarcie
Fotokomarki Aktywne wirakeie W momencie rozpoznania
podczas otwie- ywne) przeszkody przerywaja ruch i

otwierania

rania powoduja ponowne zamkniecie
Fotokomdrki Aktywne zaréwno W momencie rozpoznania
podczas otwie-  w trakcie otwie- P .

) A przeszkody przerywaja ruch i
rania/zamy- rania, jak i przy d 1000 kierunek
kania Zamykaniu odwracaja jego kierune
Fotokomarki W momencie rozpoznania
jako nadajniki Zawsze aktywne  przeszkody wysytaja komende
impulséw OPEN A

@ Wybra¢ typ odwrdcenia kierunku, natychmiastowy
lub w momencie zwolnienia fotokomdrki (funkgje
PhioP wtrybie programowania zaawansowanego).

1. Zaadresowac fotokomaorki BUS 2easy:
B8 10 Adresowanie fotokomdrek

17000 ON
oo EY
17010

1011 CLFSW
17100

17110

0000

0001

0010 0P FSW
0011

0111

0100

0101 OP/CLFSW
1111 OPEN

Zaadresowac kazda pare fotokomorek, ustawiajac
cztery przetaczniki typu DIP switch (DS1) wystepujace
zaréwno na nadajniku, jak i na odnosnym odbiorniku.

@ Nadajnik i odbiornik pary fotokomdrek musza

posiadac jednakowe ustawienie przetacznikow DIP
switch.
Nie mogga istnie¢ dwie lub wiecej par fotokomérek z
jednakowym ustawieniem DIP switch. Wystepowanie
wiecej par z jednakowym adresem generuje btad w
module sterujacym (konflikt).

2. ZarejestrowacfotokomorkiBUS 2easy (buprogramo-
wanie podstawowe).
3. Sprawdzi¢ status diod DL3 i DL7 (E8).
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4. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania fotokomo-
rek. Podczas ruchu szlabanu przerwac¢ wiazke
przeszkodg i sprawdzi¢ diody na fotokomorkach,
status magistrali na wyswietlaczu i dziatanie
automatu zgodnie z typem zainstalowanej foto-
komorki.

SYSTEM RADIOWY LISTEW BEZPIECZENSTWA
Sposoby uzycia:

W momencie rozpoznania

lc';tsvgmpyig Aktywne w trak-przeszkody blokuja dziafanie
nia SAFECL) € zamykania Ir upnokvl\J/c:ggiJ]?J odwrdcenie kie-
Listwy pod- " W momencie rozpoznania
czas otwiera- tywqe w ftrak— przeszkody b|0kUJ§ dz!a’fame
nia (SAFE OP) cie otwierania i powoduja odwrdcenie kie-

runku ruchu

Wybra¢ typ odwrécenia kierunku, catkowite lub
czesciowe (funkcja IP w trybie programowania
zaawansowanego).

BUS 2easy umozliwia zardwno zasilanie, jak i komunikacje
odbiornika systemu radiowego listew bezpieczenstwa z
centrala sterujaca.

® Szyna BUS nie jest spolaryzowana.

1. Zaprogramowac nadajniki systemu radiowego listew
bezpieczenstwa (patrz instrukcja urzadzenia).

2. Zarejestrowac system radiowy (funkcjabuw trybie pro-
gramowania podstawowego).

@ Nie przydziela¢ do innych urzadzen (np. fotokomodrek)
adresow BUS 2easy zajetych przez system radiowy listew

bezpieczenistwa:

-0110 (OFF ON ON OFF) Bezpieczeristwo podczas
otwierania

-1101 (ON ON OFF ON) Bezpieczenstwo podczas
zamykania

Jesliadresy sajuz zajete, w centrali pojawia sie btad (konflikt).

Sprawdzic status diod DL3 i DL7 (E5).

4, Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania systemu radiowego
listew bezpieczenstwa. Podczas ruchu bramy uak-
tywni¢ listwe i sprawdzi¢ diody na nadajniku oraz
odbiorniku systemu radiowego, status magistrali na
wyswietlaczu i dziatanie automatu zgodnie z typem
zainstalowanej listwy.

URZADZENIA STERUJACE
1. Ustawi¢ przetaczniki typu DIP switch, aby przypisac
komendy.

w

Stop NC powoduje zatrzymanie réwniez w momencie
odtaczeniaurzadzenia.  Komenda (np.: OPENA_1) mozna
uzyctylko na jednym urzadzeniu sposréd tych podtaczonych.

(40001
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B8 11 Adresowanie urzadzen sterujacych

0000 OpenA_1 ON

0001 OpenA_2 771
12345

0ore OpenA_3 1 polecenie

0011 OpenA_4 Dip 5= 0 (OFF)

0100 OpenA_>

0101 Stop

0110 Stop NC_1

0111 StopNC_2

1000 (lose

1001 OpenB_1

1010 OpenB_2

1011 OpenB_3

1100 OpenB_4

1101 OpenB_5

1110 /

1111 /

0000 OpenA_1 OpenB_1 ON .

0001 OpenA_1 OpenB_2 12345

0010 OpenA_1 Stop 2 polecenia

0011 OpenA_1 (lose Dip5 =1 (ON)

0100 OpenA_2 OpenB_1

0101 OpenA_2 OpenB_2

0110 OpenA_2 Stop

0111 OpenA_2 (lose

1000 OpenA_3 OpenB_3

1001 OpenA_3 OpenB_4

1010 OpenA_3 StopNC_1

1011 OpenA_3 Close

1100 OpenA_4 OpenB_3

1101 OpenA_4 OpenB_4

1110 OpenA_4 StopNC_2

1111 OpenA_4 Close

2. Zarejestrowac urzadzenia sterujace BUS 2easy (bu

programowanie podstawowe).

Sprawdzi¢ status diod DL3 i DL7 (EB).

Sprawdzi¢ poprawnos¢ urzadzen. Uruchomic ruch
szlabanu i sprawdzi¢ diody na urzadzeniach, status
magistrali na wyswietlaczu i dziatanie automatu
zgodnie z typem zainstalowanego urzadzenia.

W

REJESTRACJA URZADZEN BUS 2EASY
Kiedy wymagane jest wykonanie rejestracji:
- przy pierwszym uruchomieniu automatu lub po
wymianie centrali sterujacej;
- po kazdejzmianie (dodaniu, wymianie lub usunie-
ciu) urzadzen BUS 2easy.

532100 - Rev.A
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Jak wykonac rejestracje:

1. Wybracparametrbuwtrybieprogramowaniapodsta-
wowego. W momencie zwolnienia F na wyswie-
tlaczu widnieje status urzadzen BUS 2easy (EB).

2. Nacisnag¢ i przytrzymac réwnoczes$nie przyciski +
i = przez co najmniej 5 s do momentu pojawienia
sie'd (podczas tego czasu wyswietlacz miga). Re-
jestracja zostata ukonczona.

3. Zwolni¢ przyciski 4+ i =. Na wyswietlaczu widnieje
status urzadzen BUS 2easy.

4. Sprawdzi¢ status diod w module sterujgcym:

Dioda DL7 (czerwona) — urzadzenia BUS 2easy

o (o najmniej jedno urzadzenie zajete/aktywne

O Brak zajetego/aktywnego urzadzenia

Dioda DL3 (zielona) — Linia BUS 2easy

® Monitorowanie linii. Dioda caty czas zaswiecona (zgaszo-
na, kiedy centrala sterujaca jest uspiona)

E 3 Zwarcie w linii

% Btad w urzadzeniach: sprawdzi¢ diode ERROR

O Centrala w trybie uspienia

Jak przeprowadzac kontrole zarejestrowanych urzadzen:

1. Wybrac¢parametrbuwtrybieprogramowaniapodsta-
wowego. Po zapisie jednego lub kilku urzadzen, bu
wyswietla wigczony segment 13.

2. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk +; zaswieca sie
segmenty dotyczace zarejestrowanych urza-
dzen. Kazdy segment wyswietlacza odpowiada
jednemu rodzajowi urzadzenia:

Urzadzenie sterownicze Open A

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

Urzadzenie sterownicze Open B
Fotokomérki podczas zamykania
Fotokomérki do impulsu Open
Fotokomdrki w otwarciu i zamknieciu
Urzadzenie sterownicze Close
Fotokomorki podczas otwierania
Urzadzenie sterownicze Stop
Bariera w zamknieciu
Nieuzywane

Nieuzywane

Bariera w otwarciu

Status BUS 2easy

Nieuzywane

OINON LD W N —

O

—_
o

—_
—_

—_
No

—_
w

—_
~
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40

[9][10]

Brak zarejestrowanego urzadzenia

Zwarcie w linii BUS 2easy

Btad w linii BUS 2easy
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10. MASTER-SLAVE

Konfiguracja Master-Slave pozwala na zainstalowanie
dwdch skrzydet naprzeciw siebie, poruszajacych sie
synchronicznie.

Podczas programowania nalezy zdefiniowac jeden
motoreduktor jako Master i jeden jako Slave. Mo-
toreduktor Master steruje wszystkimi komendami i
ruchami.

Urzadzenia sterujgce muszg by¢ podtgczone do mo-
toreduktora Master.

Tryb dziatania nalezy zaprogramowa¢ wytacznie w
module sterujgcym Master. Funkcja zapobiegania
zgnieceniu jest aktywna w kazdym motoreduktorze i
w obu steruje odwracaniem ruchu.

PODLACZANIE

1. Podtaczy¢ motoreduktory, stosujac potaczenie
BUS 2easy spolaryzowane (£ 32).

Podfaczyc¢ urzadzenia (patrz |3 27). Wejscia dla
urzadzen sterujacych blokowane sa w centrali
Slave.

Potaczenia
Zasilanie

Silnik

Enkoder

Urzadzenia sterujace
Wyjscia

Lampa sygnalizacyjna

2.

Master Slave

CLCCKS
CL XL

3. Urzadzenia BUS 2easy mozna podtaczac¢ do centrali
sterujgcej Master lub do Slave. Poszczegdlne
urzadzenia nalezy zarejestrowa¢ w motoreduk-
torze Master.

FAAC

KONFIGURACJA MOTOREDUKTORA SLAVE
1. Podfaczyczasilanie do motoreduktoraSlave. Cen-
trala sterujaca zaswieca sie. Na wys$wietlaczu po-
jawiajg sie kolejno:
- wersja oprogramowania uktadowego (2 cyfry
oddzielone kropka)
- migajacy komunikat!_, jesli zazadano konfiguragji
lub status automatu
2. Wejs¢ do trybu programowania podstawowego
i ustawic:
- [E=5L w celu skonfigurowania centrali sterujacej
jako Slave.
- di w zaleznosci od kierunku otwierania skrzydta.
3. Sprawdzic status diod w module sterujagcym.

Dioda DL7 (czerwona)

Brak synchronizacji Master-Slave lub zwarcie

w linii
Dioda DL3 (zielona)
% Synchronizacja Master-Slave obecna.

4. Odblokowa¢ motoreduktor.

5. Wykona¢ konfiguracje w motoreduktorze Slave
(patrz [ 33).

6. Wykonac uruchomienie (patrz[#) 29).

—10—BUS —10—BUS
2 - [BUS 2 - [BUS
¥ vV V V V V V VvV VY
123456789 12345617 89
<2wl |5|3 <2 |ul,[8]C
uJu.looEEQq-q- I-HI-I-IOOEE°¢¢
AEEIHEIEI IR SRR EIEIEINR
__ (£'32
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11. LADOWANIE/POBIERANIE Z USB

Poprzez wejscie USB w centrali mozna wykonywac:
- LtADOWANIE: pliki z pamieci USB sg kopiowane do centrali;
- POBIERANIE: pliki z centrali s kopiowane na pamie¢ USB, aby w razie potrzeby przywrdci¢ parametry pro-
gramowania lub powieli¢ konfiguracje na inne instalacje.

Nalezy uzy¢ pamieci USB o maksymalnym poborze mocy 500 mA.
Urzadzenie powinno by¢ sformatowane w trybie systemu plikéw FAT lub FAT 32. Centrala nie rozpoznaje formatu NTFS.

POBIERANIE
: ” : Odfaczyc zasilanie elektryczne.
Zahq;,ank Jeslt( moz![lwy wy’{gkclzn!e w przypadku 1. Wtozy¢ pamiec USB do ztacza.
pralv.vk|. 0\/\|/ego orzystania z pit OWUSB katal 2. Przywrdciczasilanieelektryczne.  Centralarozpozna-
- Piiki Nalezy zapisac ha pamiccl W atalogu je urzadzenie i na wyswietlaczu pojawia sie bo.
gtéwnym, nie w folderach i niezzipowane; o . . o

3. Nacisnacizwolni¢przyciskF,aby przewing¢dostepne

- NIE zmienia¢ NIGDY nazwy ani rozszerzenia orygi- . . -
nalnych plikéw (BB Funkcje tADOWANIA/POBIERANIA funkcje (& Funkcje POBIERANIA z pamieci USB).
4. Nacisng¢rownoczesnie przyciski+i==naconajmniej

2U5B). 5 s, aby uruchomi¢ wyswietlana funkcje;

pojawia sie [l

Zwolni¢ przyciski i nacisnac przycisk + lub =, aby
wybrac tryb zapisywania plikéw:

LtADOWANIE

1. Odfaczyc zasilanie elektryczne. -
2. Wtozyc pamie¢ USB do zfacza. 5.
3. Przywrdciczasilanieelektryczne.  Centralarozpozna-
Hd

je urzadzenie i na wyswietlaczu pojawia sie bo. -

. Nacisng¢izwolnicprzyciskF,aby przewing¢dostepne

funkcje (B8 Funkcje tADOWANIA z pamieci USB).

. Nacisng¢réwnoczesnie przyciski+i=naconajmniej

55, aby uruchomi¢ wyswietlang funkcje. W trakcie

zapisuje plik bez nadpisywania ewentu-
alnego pliku z t3 sama nazwa obecnego na pa-
mieci USB. Plik jest zapisywany, majac wyzszy
numer. Przyktad: nazwa_000.rozszerzenie;
nazwa_001.rozszerzenie; nazwa_003.rozszerzenie...

U zapisuje plik, nadpisujac ewentualny plik z
tg sama nazwa obecny na pamieci USB.  Plik jest
6. Na koricu na wy$wietlaczu pojawia sie: zapisywany jako: nazwa.rozszerzenie
Y = jedli zatadunek zostat wykonany; 6. Wyswietlangproceduremoznawykona¢,naciskajaclF:
no = w razie pojawienia sie btedéw. - w trakcie wykonywania jej na wyswietlaczu miga
7. Wyjac pamiec¢ USB. - -, aw centrali miga dioda USB.
7. Na koncu na wyswietlaczu pojawia sie:
Y = jesli pobranie zostato wykonane;
no = W razie pojawienia sie btedéw.
8. Wyjac pamiec USB.

wykonywania jej na wyswietlaczu miga - -, aw | -
centrali miga dioda USB.

Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

BB 13 Funkcje pobierania z pamieci USB
1 E40001_xxx.prg *

BB 12 Funkcje fadowania z pamieci USB
OPROGRAMOWANIE UKLADOWE centrali E4000ISW.cod

PROGRAMOWANIE centrali °P92

)
dec
Ui PROGRAMOWANIE centrali E40001.prg opcja JO: E40001.prg
U KODY RADIOWE E40001.rad dr KODY RADIOWE OpCja ol E40001_xxx.rad *

opcja UT: E40001.rad
*xxx = numer narastajaco: 000,001,002 itd. w zaleznosci od
teqo, ile plikdw konfiguracyjnych znajduje sie na pamieci USB.
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12. DIAGNOSTYKA
12.1 SPRAWDZANIE DIOD

FAAC

08 FAIL SAFE w toku

DIO- STAN SPO-
DA STATUSY CZYNKOWY | (39 Migniecie wstepne, nastepnie OTWIERA SIE
DL1 Zasilanie centrali 8 mi{epwe o I} Migniecie wstepne, nastepnie ZAMYKA SIE
: |3 Tryb uspienia
DL2 Zasilanie mikroprocesora 8 \t/)vr);sktgpme o
DL3 Diagnostyka BUS 2easy patrz Rejestracja 12.3 SPR,AWDZAI\‘LIIE DZIALANIA ENKOPERA
"BUS MON” urzadzen BUS 2easy 1. Wybra¢ parametr il w trybie progrgmowama'pod—
stawowego; na wyswietlaczu widnieje wskazanie —-.
2. Przytrzymac naciéniety przycisk+. Nawyswietlaczu
@ akt
DL4 RADIOT ht a yr’”a O widnieje of i brama otwiera sie. Migajaca kropka
nieaktywna pomiedzy dwoma literami oznacza prawidtowe
DL5 RADIO2 @® aktywna O dziatanie enkodera.
O nieaktywna 3. Przytrzymacnacisniety przycisk=.  Nawyswietlaczu
, @ aktywna widnieje cL_ i brama zamyka sie. Migajaca kropka
DL6 Bfad/alarm ,ERROR O nieaktywna O pomiedzy dwoma literami oznacza prawidtowe
DL7 Urzadzenie BUS 2easy @aktywna o dziatanie enkodera.
AKTYWNE O nieaktywna 12.4 ALARMY
@ aktywna Alarmy informuja o stanach lub fazach automatu oraz o
DL8 U8 O nieaktywna O usterkach uniemozliwiajacych jego dziatanie. Alarmy sa
® aktvwna sygnalizowane za pomoca diody ERROR (DL6) migajacej
DL10 OPEN A o nie.')alktywna O wcentrali.  Aby sprawdzi¢ ewentualne aktywne alarmy,
nalezy nacisna¢ réwnoczesnie przyciski + i -, kiedy wy-
DL11 OPEN B ® aktywna O $wietlacz sygnalizuje status automatu. Na wy$wietlaczu
O_nieaktywna widnieje Al oraz kod numeryczny:
@ aktywna : y
DL12 CLOSE , O Alarmy Co nalezy zrobic
O nieaktywna -~ Przeszkoda podczas Usung¢ ewentualne przyczyny
DL13 5TOP d d Y otwierania uniemozliwiajace ruch.
DL14 SAFE OP @ nieaktywna o 3| Przeszkoda podczas za- Usuna¢ ewentualne przyczyny
O aktywna =" mykania uniemozliwiajace ruch.
DL15 SAFE (L g ;‘l'(et;m‘:"a ° 24 Zwarcie w wyjéciu LAMP ;’\;‘;?c?a‘ ewentualne przyczyny
DL16 Zasilanie osprzetu 8 \t;vr);sktepwe [ 29 Errzzeestligézzornzg dlu'cpzotzf Usunac¢ ewentualne przyczyny
=1 -

12.2 SPRAWDZANIE STATUSU
AUTOMATU

Poza trybem programowania na wyswietlaczu E4000I

widnieje status, w jakim znajduje sie automat:

00 ZAMKNIETY

01 OTWARTY

02 Zatrzymany, nastepnie OTWIERA SIE

03 Zatrzymany, nastepnie ZAMYKA SIE

W trybie PRZERWY

05 W fazie otwierania

05 W fazie zamykania

07 Kontrola urzadzen BUS 2easy w toku

(40001
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S uniemozliwiajace ruch.
(zas otwierania

Przekroczono liczbe

Usunac¢ ewentualne przyczyny

0 ; -
o przeszkéd z rzedu pod uniemozliwiajace ruch.
(zas zamykania
p .. Skasowac nieuzywane kody ra-
- Petna pamie¢ kodow .
an . diowe lub zastosowac dodatkowy
radiowych XF ;
modut radiowy
Ln Wymagane serwiso- Skontaktowacsie zinstalatoremw
™ wanie celu przeprowadzenia konserwagji
= Dziatanie z akumula- Centrala zasilana przy uzyciu
~ torem akumulatora awaryjnego

Poczekac na zakoriczenie testu i w
razie potrzeby sprawdzi¢ dziatanie
urzadzen bezpieczenstwa

S Fail Safe w toku
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12.5 BLEDY

Btedy $wiadczg o nieprawidtowych warunkach, ktére
blokuja dziatanie, a o ich obecnosci wiadomo dzieki
Swiecacej Swiattem statym na centrali diodzie ERROR

(DL6).

W przypadku btedu nalezy usuna¢ jego przyczyne, aby
przywroci¢ normalne dziatanie.

Aby sprawdzi¢ ewentualne aktywne btedy, nalezy
nacisng¢ réwnoczesnie przyciski + i -, kiedy wyswie-
tlacz sygnalizuje status automatu. Na wyswietlaczu
widnieje Er oraz kod numeryczny:

Btedy Co nalezy zrobic

13l Uszkodzona centrala ~ Wymienic centrale

= Niewlasciwa konfigu- Powtérzy¢ konfiguracje
racja

Sprawdzi¢, czy nie ma dwdch par

ma

U5 Blad BUS 2easy urzadzen o jednakowym adresie
Wyjscie BUS 2easy w Sprawdzi¢ potaczenia podfaczonych

3
o

ZwWarciu

i zapisanych urzadzeri BUS 2easy

mu

Wezwanie BUS 2easy

Sprawdzi¢ dziatanie urzadzen ma-
gistralowych. Ewentualnie powto-
rzy¢ akwizycje

|3 FAIL SAFE

Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania
urzadzen bezpieczenistwa (listew)

| Btad konfiguragji

Sprawdzi¢ konfiguracje centrali
(kierunek otwierania). Ewentualnie
powtdrzy¢ konfiguracje

Przekroczenie czasu
ruchow

Sprawdzi¢ wartos¢ parametru t w
trybie programowania zaawan-
sowaneqo

B Uszkodzony enkoder
silnika

Sprawdzi¢ potaczenia, diode za-
silania enkodera lub wymieni¢
enkoder silnika

12.6 SPRAWDZANIE WERSJI
OPROGRAMOWANIA UKLADOWEGO
Po zaswieceniu sie na wyswietlaczu E4000I pojawiaja

sie kolejno:
- bo (Bootloader)

- wersja oprogramowania uktadowego (2 cyfry

oddzielone kropka)
- status automatu

(40001
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13. KONSERWACJA

ZAGROZENIA

VAN

SRODKI OCHRONY INDYWIDUALNE)

0 ®

A Przed jakakolwiek czynnoscia konserwacyjna nalezy
odtaczy¢ od urzadzenia zasilanie elektryczne.  Jesli
odtacznik nie jest dobrze widoczny, nalezy umiescic
na nim wywieszke ,UWAGA — Trwajg prace konser-
wacyjne”.  Po ukonczeniu prac konserwacyjnych i
po uporzadkowaniu miejsca prac przywrdcic zasilanie
elektryczne.

A Konserwacje powinien przeprowadzac instalator/
serwisant.
Przestrzegac wszystkich instrukgji i zalecen dotycza-
cych bezpieczeristwa podanych w niniejszej instrukgji.
Wyznaczyc strefe roboczg i zakazac dostepu do niej/
przechodzenia. Nie opuszczac strefy roboczej, pozo-
stawiajac ja bez nadzoru.
Strefa robocza powinna by¢ utrzymywana w po-
rzadku i odpowiednio oczyszczona po ukoriczeniu
konserwacji.
Przed rozpoczeciem prac nalezy poczekac, az kompo-
nenty nagrzewajace sie ulegna ochtodzeniu.
Nie przeprowadzac¢ zadnych modyfikacji oryginalnych
komponentdw.
FAACS.p.A. zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci za
szkody wynikajace zkomponentdw zmodyfikowanych
lub naruszonych.

®

Gwarancja traci waznos$¢ w przypadku naruszenia
komponentdw.

Do wymiany uzywac wylgcznie oryginalnych czesci
zamiennych FAAC.

13.1 KONSERWACJA ZWYCZAJNA

Tabela BB 14 Konserwacjazwyczajna zawiera orienta-
cyjneiniewyczerpujace wytyczne dotyczace czynnosci
okresowych niezbednych w celu utrzymywania auto-
matu w petnej sprawnosci, w bezpiecznych warun-
kach. W gestiiinstalatora/producenta maszyny lezy
ustalenie planu konserwacji automatu, uzupetniajac
zamieszczony wykaz lub zmieniajgc okresy konserwa-
¢ji w oparciu o charakterystyke urzadzenia.

(40001
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BB 14 Konserwacja zwyczajna
Czynnosci
Konstrukeje

Czestotliwos¢

Sprawdzi¢ cokét, konstrukcje oraz elementy budynku/ogro-

dzenia przylegajace do automatu: brak uszkodzen, peknig¢, 12
szczelin, awarii.

Sprawdzi¢ obszar ruchéw bramy: brak przeszkdd, brak
przedmiotéw/pozostatosci, ktére zmniejszatyby warunki 12
bezpieczenstwa.

Sprawdzi¢, czy nie ma szczelin w ogrodzeniu obwodowym i
sprawdzi¢ stan ewentualnych siatek zabezpieczajacych wstrefie 12
sasiadujacej z ruchomym skrzydtem.

Sprawdzi¢, czy nie wystepuja niebezpieczne punkty ostre lub 1
kolczaste.

Brama

Sprawdzi¢ brame: stan, brak odksztatcen, rdzy itp. 12
Sprawdzic, czy nie ma szczel?n na‘skrzydle oraz sprawdzic stan 1
ewentualnych siatek zabezpieczajacych.

Sprawdzic¢ poprawnos¢ dokrecenia $rub. 12
Sprawdzic zuzycie i prostoliniowo$¢ prowadnicy przesuwu. 12
Sprawdzi¢ poprawnosc stanu tozysk i czy nie wystepuja tarcia. 12
W przypadku skrzydta samonosnego sprawdzic solidno$¢
systemu prowadzenia podwieszonego skrzydfa i ewentualnej 12
przeciwwagi.

Sprawdzi¢ ograniczniki mechaniczne: mocowanie i solidnosc.
Kontrole nalezy prgep.royvadzac' z obq stron, symulujac 1
ewentualne uderzenia, jakie mogtyby mie¢ miejsce podczas
uzytkowania.

Sprawd.zic'_ké.’fka: stan, poprawnos¢ mocowania, brak odksztat- 1
cen, zuzycia i rdzy.

Sprawd‘zic' ngat[«;: liniowos¢, poprawnos’c"odleg’fos'ci odzebnika 1
na catej dtugosci i poprawnos¢ mocowania do bramy.

Spraw,dzic' pro_wadnice ogra)niczajch i kolumne zapobiegajaca 1
wywrdceniu sie: mocowanie oraz stan.

0g6Ina czystosc obszaru ruchdw bramy. 12
Motoreduktor

Sprawdzi stan i poprawno$¢ mocowania. 12
Sprawdzi¢ poprawnosc¢ osadzenia i dokrecenia zebnikanawale. 12
Sprawdzi¢ nieodwracalnosc. 12
Sprawdzic, czy nie ma wyciekdw smaru. 12
Sprawd;ic’ stan kabli motoreduktora, dtawikéw i skrzynek 1
rozgateznych.

Urzadzenia elektroniczne

Sprawdzi¢ stan kabli zasilajacych i ich potaczen oraz dtawikéw. 12
Sprawdzic stan ztaczy i wiazek przewodow.

Sprawdzi¢, czy na komponentach elektronicznych nie ma $ladéw 1

przegrzania, przepalenia itd.
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Sprawdzic stan przytaczy uziemiajacych. 12
Sprawdzié popr‘awnp.s'c'.dzia’fania wytacznika magnetotermicz- 1
nego i wytacznika rdznicowego.
Sprawdzic stan i poprawnos¢ dziatania wytacznikow kran- 1
cowych.
Urzadzenia sterujace
Sprawdgi'c' stan i poprawnos¢ dziatania zainstalowanych 1
urzadzen i pilotow.
Krawedzie czute
Sprawdzi¢; stan, mocowanie i poprawnos¢ dziatania. 6
Krawedzie odksztatcalne
Sprawdzi¢; stan i mocowanie. 12
Fotokomorki
Sprawdzi¢: stan, mocowanie i poprawnos¢ dziatania. 6
Sprawdzi¢ kolumny: stan, mocowanie, brak odksztatceriitd. 6
Lampa sygnalizacyjna
Sprawdzi¢; stan, mocowanie i poprawnos¢ dziatania. 12
Zamki elektryczne
Sprawdzi¢; stan, mocowanie i poprawnos¢ dziatania. 12
Wyczyscic gniazda taczace. 12
Kontrola dostepu
Sprawdzié poprayvnoéc’ o'gwieraniq sie bramy tylko po rozpo- 1
znaniu upowaznionego uzytkownika.
Kompletny automat
Sprawdzic’ poprawnos¢ d'zia’fan,i.a automatu zgodnig Z usta- D
wionym trybem, korzystajac z réznych urzadzen sterujacych.
Sprawdzi¢ poprqwnoéc’ ruchu bramy — powinien by¢ ptynny i 1
regularny, bez nietypowego hatasu.
Sprawdzic’ poprawnos’c’ prequécli podczaE otwierania'i zamyka- D
nia, przewidzianych spowolnien i pozycji zatrzymania.
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania funkcji odblokowywania
recznego: gdy wiaczone jest odblokowanie, nie powinno by¢ 6
mozliwosci poruszenia brama w sposéb inny niz reczny.
Sprawdzi¢, czy maksymalna sita przy recznym poruszaniu 6
skrzydtem wynosi mniej niz 225 N na obszarach mieszkalnych.
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania listew bezpieczeistwa w 6
momencie rozpoznania przeszkody.
Sprawdzi¢, o ile wystepuje, poprawno$¢ dziatania enkodera w 6
momencie rozpoznania przeszkody.
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania kazdej pary fotokomérek. 6
Sprawdzi¢, czy nie ma zaktdcen optycznych/swietlnych pomie- 6
dzy parami fotokomdrek.
Sprawdzi¢ krzywa ograniczania sit (normy EN 124531 EN 12445). 6
Sprawdzi¢ obecnosc, stan i czytelnos¢ wszystkich wymaganych
znakéw: ryzyko resztkowe, uzytkowanie wytaczne itd. 12
Sprawdzi¢ obecnos(, stan i czytelnos¢ oznakowania CE bramy
i tabliczki ostrzegajacej o NIEBEZPIECZENSTWIE ZWIAZANYMZ 12
RUCHEM AUTOMATYCZNYM.
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13.2 WYMIANA BEZPIECZNIKA

1.

2.
3.
4,

Wyja¢ pokrywe bezpiecznika, delikatnie podwa-
zajac jg Srubokretem (£33,

Wyjac bezpiecznik.

Zamontowac nowy bezpiecznik.

Zamontowac pokrywe bezpiecznika.

A Stosowac wyfacznie zalecane bezpieczniki:

F1
F2

F 6.3A (szybki)
F 2.5A (szybki)

(£33
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14. INSTRUKCJE OBStUGI

Instalator/producent maszyny odpowiada za sporza-
dzenie instrukcji obstugi automatu zgodnie z Dyrektywa
maszynowa, zamieszczajac wszelkie informacje i ostrze-
zeniawymagane w zaleznosci od wtasciwosci automatu.
Ponizej przedstawiono, wytacznie orientacyjnie i nie w
sposdb wyczerpujacy, wytyczne utatwiajgce instalatorowi
sporzadzenie instrukcji obstugi.

A Instalator powinien przekaza¢ wtascicielowi/osobie ob-
stugujacej automat deklaracje CE, rejestrinstalacji wraz
z programem konserwacji i instrukcje obstugi automatu.
Instalator powinien poinformowac wtasciciela/osobe
obstugujaca o ewentualnym wystepowaniu ryzyka reszt-
kowego, przewidzianym uzytkowaniu oraz sposobach
uzytkowania maszyny.

Wiasciciel odpowiada za stan automatu i powinien:

- przestrzegac wszelkich instrukgji obstugi otrzymanych
od instalatora/serwisanta oraz zalecen dotyczacych
bezpieczenstwa;

- zachowac instrukcje obstugi;

- wykonywac czynnosci przewidziane w planie kon-
serwacji;

- przechowywac Rejestr instalagji, ktéry powinien by¢
wypetniany przez serwisanta po kazdej konserwacji.

14.1 ZALECENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

Instalacje wykonane z zastosowaniem motoreduktorow

FAAC z serii C4000I przeznaczone sg do umozliwiania

przejazdu pojazdow.

Uzytkownik powinien by¢ osobg o dobrej kondycji

psychofizycznej, Swiadomy zagrozen, jakie moga mie¢

miejsce podczas uzytkowania produktu i za nie odpo-

wiedzialny.

A - Nie przechodzi¢/przejezdzac i/lub nie przebywac w
obszarze dziatania automatu podczas jego ruchow.
- Nie uzywac automatu, kiedy w obszarze dziatania
znajduja sie ludzie, zwierzeta lub przedmioty.
- Nie zezwalac dzieciom na zblizanie sie lub zabawe w
poblizu obszaru dziatania automatu.
- Nie usitowac zatrzymac ruchu automatu.
- Nie wspinac sie na skrzydto, trzymac je kurczowo ani
pozwalac sie mu ciggnac. Nie wchodzic¢ na motoreduktor
ani nie siada¢ na nim.
- Nie pozwalac na uzytkowanie urzadzen sterujacych
osobom nieupowaznionymi i nieprzeszkolonym.
- Nie pozwalac na uzytkowanie urzadzen sterujacych
dzieciom lub osobom o ograniczonych zdolnosciach
psychofizycznych, chyba ze s3 nadzorowane przez osobe
dorosta odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.
- Nie uzywac automatu z naruszonymi lub wymonto-
wanymi zabezpieczeniami ruchomymi i/lub statymi.
- Nie uzywac automatu w przypadku wystepowania
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usterek/naruszen, ktore mogtyby mie¢ niekorzystny
wptyw na bezpieczenstwo.

- Nie naraza¢ automatu na dziatanie agresywnych
srodkéw chemicznych lub czynnikéw Srodowiskowych;
nie naraza¢ motoreduktora na bezpo$rednie strumienie
wody niezaleznie od ich rodzaju i rozmiaru.

- Nie narazac automatu na tatwopalne gazy lub dymy.
- Nie wykonywac zadnych interwencji w zakresie kom-
ponentdw automatu.

14.2 INFORMACJE NA PRODUKCIE
|
@

14.3 UZYTKOWANIE W TRYBIE AWARYJNYM

W razie jakiejkolwiek usterki lub awarii nalezy odtaczyc¢
od automatu zasilanie elektryczne i odfgczy¢ akumula-
tory awaryjne, o ile wystepuja. Jesli istniejg warunki do
bezpiecznego poruszania recznego skrzydtem nalezy
skorzystac zRECZNEGO TRYBU DZIALANIA, w przeciwnym
razie automat musi pozostac nieczynny az do przywroce-
nia dziatania/naprawienia go.

W razie awarii przywrdcenie dziatania/naprawa automa-
tu musi zosta¢ wykonana wyfacznie przez instalatora/

serwisanta.
Wystepowanie, nawet okazjonalnie, takich zjawisk $ro-

dowiskowych jak 18d, snieg, silny wiatr, moze zaktocic
dziatanie automatu i stan komponentéw oraz stanowic
potencjalne Zrédto zagrozenia.

14.4 DZIALANIE W TRYBIE RECZNYM

A Przed wykonaniem odblokowania nalezy odtaczy¢ od
urzadzenia zasilanie elektryczne.
Podczas sterowania recznego przesuwac powoli skrzydto
na catej dtugosci jego skoku. Nie puszczac skrzydfa
swobodnie.
Nie pozostawia¢ bramy odblokowanej: po wykonaniu
ruchu recznego dokonac przywrdcenia automatycznego

trybu dziatania.
PROCEDURA ODBLOKOWYWANIA “
1. Whozycurzadzenie odblokowujgceiobréci¢nimojedng
czwartg obrotu, jak pokazano na rysunku (£ 34-1
2. Wykonac ruch reczny.

PRZYWRACANIE DZIALANIA AUTOMATYCZNEGO

1. Wtozyc¢ urzadzenie odblokowujace i obroci¢ nim
0 jedna czwartg obrotu, jak pokazano na rysunku
(£'34-2.

2. Sprawdgzi¢, czy ruch reczny jest uniemozliwiony, a
nastepnie wyjac urzadzenie.

Ryzyko wciagniecia palcow i rak pomiedzy zebatke,
zebnik i obudowe (pkt. 3.8-(£ 2).
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