FIX-1/25 24VDC Odbiornik ¢ .
FIX-2/25 24VDC iornik wewne 1Eny wymienny
FIX-2/25 12VDC Wersja Lux
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Napigcie zasilania 12 lub 24VDC, pobér pradu: min 10mA - max 30mA
Odbiornik radiowy Typ superheterodyna
Czestotliwosé 433,92 MHz
Zakres temperatur -20°C ... 70°C
Czgstotliwos$¢ pracy 433,92 MHz
Zasigg do 200mb z anteng wewnetrzng > 200 mb z anteng zewnetrzna
Normy PN-ETSI EN 300 220-3, PN-ETS 300 683
OPIS OGOLNY

1. Przed przystapieniem do eksploatacji sterownika nalezy zarejestrowac piloty:

- nalezy zdja¢ jumper J1 lub odlaczy¢ zasilanie & nacisnaé i trzymac przycisk LEARN & zatozy¢ jumper J1 lub zataczyc
zasilanie @ po zas§wieceniu LED -K1 pusci¢ przycisk LEARN @ nacisna¢ przycisk pilota ktory bedzie stuzyt do obstugi kanatu
»1” = gdy sterownik odbierze sygnat z pilota LED -K1 zgasnie = wtedy nalezy nacisna¢ ponownie ten sam przycisk pilota.
Jezeli sterownik zarejestruje pilota LED -K1 zapali si¢ ma 1 sekundg. Nie zarejestrowanie pilota jest sygnalizowane krotkim
mignigciem LED -K1 ok. % sek. i wowczas nalezy rozpoczaé proces programowania tego pilota od poczatku. & po
prawidlowym zarejestrowaniu pilota do obstugi kanatu ,,1” = naciskamy chwilowo przycisk tego samego pilota, ktory bedzie
stuzyt do obstugi kanatu ,,2” = LED-K1 zapali si¢ na 1 sek. &

- jezeli nie chcemy programowac przycisku dla kanatu ,,2” to nalezy po 1 sekundowym mrugnigciu LED — K1 (sygnalizujacym
przyjecie przycisku pilota dla kanatu ,,1”) nacisna¢ przycisk LEARN (przechodzac tym samym do programowania kolejnego
pilota).

- jezeli chcemy korzysta¢ wylacznie z kanatu ,,2” dla danego pilota to nalezy ten sam przycisk pilota zastosowa¢ do rejestracji
kanahi ,,1” i ,,2”- wowczas na wybrany przycisk pilota reagowat bedzie tylko kanat ,,2”

- rejestrowanie nastgpnego pilota- naci$nigcie przycisku LEARN (bez zdejmowania jumpera J1)

-po zakonczeniu rejestracji pilotdw nalezy na chwile zdja¢ jumper J1 lub odlaczy¢ zasilanie.

2. Kasowanie pilotow

- nalezy zdja¢ jumper J1 lub odlaczy¢ zasilanie & nacisnaC i trzymaé przycisk LEARN < zalozy¢ jumper J1 lub zalaczy¢
zasilanie = trzyma¢ LEARN (ok. 10 sekund) do chwili zgasnigcia LED-K1 = pusci¢ przycisk LEARN.

3. Odbiornik wykonany jest w wersji 1 lub 2 kanalowej. Kanat ,,1” jest w wersji monostabilnej (zatacza si¢ na czas trzymania
przycisku pilota, nie mniej niz 1 sek.). Kanat ,,2” jest w wersji mono lub bistabilnej (w zaleznosci od ustawienia jumpera z1 —
ON - wersja mono, OFF - wersja bistabilna). Kanat ,,2” w wersji bistabilnej posiada pamig¢ stanu ( jumper z1 wyjmowac lub
zaklada¢ przy wylaczonym zasilaniu).

4. W przypadku, gdy poza zasiggiem sterownika, pilot zostanie naci$nigty wigcej niz 14 razy, woéwczas sterownik zareaguje dopiero
po 2 nacisnigciu pilota (synchronizacja).

5. Najprostsza anteng wykona¢ mozna z przewodu w izolacji o dlugosci 18 cm i $rednicy Imm. Przewod ustawiamy w pozycji
pionowej- jest wtedy jednakowy zasigg ze wszystkich kierunkow.

6. Pamigci z zarejestrowanymi pilotami (U4) znajduje si¢ w podstawce, w razie awarii mozna przenies¢ do innego odbiornika tego
samego typu (nie pasuje do odbiornikow FIX-1/27 i FIX 2/27).

7. Maksymalna ilo$¢ pilotow — 25 sztuk.

8. Wktadanie i wyjmowanie odbiornika nalezy dokonywac tylko przy wylaczonym zasilaniu centrali.

9. Sterownik nie reaguje na krétkie nacisnigcia przycisku pilota.

10. Podczas rejestracji i kasowania pilotéw nalezy zablokowa¢ centrale sterujaca (naped) np.: poprzez zalaczenie ,,STOP”
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Jumper z1 - kolor zielony K1 GND +24
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Jumper z1: ON - kanat 2 — gi mono 1 S - LUX
OFF - kanat 2 — gi bistabilny FIX @ 2 12V6(2:4




