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Digplay OFF

Legenda

Premere il tasto (-) / Press key (-) / Die Taste (-) drucken
Appuyez sur la touche (-) / Presionar la tecla (-) / Wcisnac przycisk (<)

Premere simultaneamente (+) e (-) / Press simultaneously keys (+) and (-)
Gleichzeitig (+) und (-) driicken / Presser simultanément (+) et (-)
Presionar simultaneamente (+) y (-) / Naciskac jednoczesnie (+) i (-)

Premere il tasto (+) / Press key (+) / Die Taste (+) driicken
Appuyez sur la touche (+) / Presionar la tecla (+) / Weisngg przycisk (+)

.........

Selezionare il valore desiderato con i pulsanti (+) € (-)

1| Increase/decrease the value with keys (+) and (-)

Mit den Tasten (+) und (-) kann man eingerichtete Werte andem
Régler la valeur désirée avec les touches (+) et (-)

Establecer con las teclas (+) y (-) el valor deseado

Nastawia przyciskami (+) i {-) obrang warto$

Premere il tasto (PG) / Press key (PG) / Die Taste (PG) drucken
Appuyez sur la touche (PG) / Presionar la tecla (PG )/ Weisnac przycisk
{PG)

Selezionare il pulsante del trasmettitore da associare alla funzione

Press the transmitter key, which is to be assigned to function

Taste des Sendegerats driicken, dem diese Funktion zugeteilt werden soll.
Appuyer sur la touche du transmetteur qu'e I'on désire affecter a cette
fonction,

Presionar la tecla del transmisor que se desea asignar a esta funcidn.
Weisnaé przycisk nadajnika, ktory zamierza sie skojarzyc z 1a funkcja.

-
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OSTRZEZENIA
INFORMACJE OGOLNE

Zabrania sie uzywania produktu do celéw i w sposéb inny niz przewidziane w niniejszym podreczniku.

Nieprawidtowe uzywanie moze spowodowac uszkodzenie produktu i stanowic¢ zagrozenie dla 0sob i rzeczy.

Nie bierze sie na siebie zadnej odpowiedzialnosci za nieprzestrzeganie regul dobrej techniki budowlanej przy realizacji bram, a takze w
przypadku odksztatcen, ktére mogtyby powstac w trakcie uzytkowania.

Przechowywac niniejszy podrecznik do przysztego uzytku,

INSTRUKCJA INSTALATORA

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest wylacznie dla wykwalifikowanego personelu w celu instalacji | konserwacji bram automatycznych.
Montaz nalezy powierzy¢ osobom o odpowiednich umiejetnoesciach (zawodowy monter, zgodnie z wymogami normy EN12635), ktére stosuja
sie do Zasad Technicznych oraz do obowiazujacych przepisow,

Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest odpowiednia do zautomatyzowania.

Instalator zobowiazany jest do udzielenia wszelkich informacji dotyczacych dziatania w trybie automatycznym, recznym i w przypadku
zaistnienia stanu alarmowego automatyzacji | wreczy¢ uzytkownikowi instalacji instrukcje uzytkowania.

UWAGI OGOLNE

Nie mozna pozostawia¢ opakowania w miejscach dostepnych dla dieci, poniewaz moze to by¢ niebezpieczne.

Nie pozostawia¢ opakowania w $rodowisku, tylko podzieli¢ na poszczegdine kategorie odpadéw (n.p. karton, polistyrol) i zlikwidowac je
zgodnie z obowigzujacymi przepisami miejscowymi.

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujacymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Ten produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych lub
umystowych, lub tez nieposiadajace odpowiedniej wiedzy, z wyjatkiem sytuacji, gdy znajduja sie one pod nadzorem osob odpowiedzialnych
za ich bezpieczenstwo lub zostaly przez nie poinstruowane na temat uzycia produktu.

Zastosowacé wszystkie zabezpieczenia (fotokomaorki, czute listwy, itp.) niezbedne do ochrony danego obszaru przed uderzeniem, przygnie-
ceniem, wciggnigciem, przecigciem.

Nalezy uwzgledni¢ obowiazujace przepisy i dyrektywy, zasady techniczne, sposéb eksploataciji, otoczenie montazowe, zasade dzialania
urzadzenia oraz sity wytwarzane przez automatyke.

Podczas instalacji nalezy wykorzystac zabezpieczenia i sterowniki spelniajace wymogi norm EN 12978 i EN12453.

Uzywac wylacznie oryginalnych akcesoridow i czesci zamiennych; stosowanie nieoryginalnych czesci powoduje wykluczenie produktu z
gwarancji przewidzianej w certyfikacie Gwarancyjnym.

Wszystkie czesci, mechaniczne i elektryczne, wchodzace w sklad mechanizmu musza odpowiadac wymogom obowiazujacych przepisow
i posiadac oznakowanie CE.

BEZPIECZENSTWO ELEKTRYCZNE

Nalezy przewidzie¢ w sieci wylacznik/odtacznik sekcyjny wielobiegunowy, gdzie odlegtosé rozwarcia miedzy stykami bedzie réwna lub
wigksza 3 mm.

Sprawdzi¢, czy przed instalacja elektryczna jest odpowiedni wylacznik dyferencjalny i zabezpieczenie przed przetezeniem.

Niektére typologie instalacji wymagaja podtaczenia skrzydta do uziemienia zgodnego z obowiazujacymi normami bezpieczeristwa.
Podczas prac instalacyjnych, konserwaciji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych nalezy odciac zasilanie.
Wyjac rowniez ewentualne baterie zapasowe, jezeli sa. Instalacja elektryczna i tryb funkcjonowania musza by¢ zgodne z obowiazujacymi
normami.

Przewody zasilane réznym napieciem musza by¢ materialnie oddzielone, albo odpowiednio izolowane dodatkowa izolacja o grubosci co
najmniej 1 mm.

W poblizu zaciskéw przewody musza by¢ umocowane dodatkowym zaciskiem.

Podczas prac instalacyjnych, konserwaciji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych nalezy odciac zasilanie.
Przed przywréceniem napiecia nalezy dokladnie sprawdzi¢ wszystkie polaczenia elektryczne.

Nieuzywane wejscia N.C. nalezy zmostkowac.

ELIMINACJA | DEMOLOWANIE

Jak wskazuje znajdujacy si¢ obok symbol, zabrania sig¢ wyrzucania niniejszego wyrobu razem z odpadami gospodarstw domowych, gdyz
niektore komponenty skladowe moglyby okazac sie szkodliwe dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego, jezeli nie zostatyby prawidtowo
usuniete,

Zuzyte urzadzenie powinno byc, zatem, dostarczone do odpowiednich osrodkow zajmujacych sie selektywna zbiorka odpadow lub do sklepu
w chwili zakupu nowego, réwnowaznego urzadzenia.

Nielegalne usunigcie odpadow przez uzytkownika powoduje zastosowanie sankcji administracyjnych przewidzianych przez obowiazujace
przepisy.

Opisy i ilustracje znajdujgce sie w niniejszym podreczniku podane sg wylgacznie przykfadowo.
Pozostawiajac niezmienione istotne charakterystyki techniczne produktu, producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania kazdej zmiany o charakterze
technicznyrn, konstrukcyjnym lub handlowym, bez koniecznosci modyfikowania niniejszej publikacji,
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WARNING! pREPSUFEEY Dowertovck  wypTy

UWAGA!
Centrala sterujaca zawiera kondensatory o duzej
pojemnosci, ktére moga stwarzac zagrozenie réwniez

przy wytaczonym zasilaniu sieciowym.
Po wytaczeniu zasilania sieciowego nalezy zaczeka¢

60 sekund, zanim uzyska sie dostep do centrali

sterujacej.
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1) OGOLNE UWAGI

Automatyka do bram przesuwnych z zasilaniem jednofazowym 115 lub 230Vac do uzytku przemystowego.

2) DANE TECHICZNE

YAK 25 OTI

Zasilanie silnika 230Vac 50/60Hz
Wyjscie silnika 230Vac 3 fazowe
Pobor mocy 4,0 A*
Rozruch 2500 N
Inverter Tak
Przerwa w pracy Uzytkowanie intensywne
Stopien ochrony IP44
Temp. robocza -20°C / 450°C
Maks. cigzar bramy 2500 kg
Modut zebatki M4 Z 18*
Predkosc¢ otwierania reg. 7-24 m/min
Hatas <70 dB
Smarowanie OLEJ
Ciezar 31 kg
* RMS wartos¢
** M6 Z13 (art. RI.P6 - opcjonalne)

3) WSTEPNE KONTROLE

W celu prawidiowego funkcjonowania napedu do bram przesuwnym, sitownik do ktérej ma by¢ wbudowany powinna speinia¢ nastepujace wymogi:

- szyna prowadzaca i stosowne rolki powinny mie¢ odpowiednie wymiary i by¢ zakonserwowane (aby zapobiec nadmiernemu tarciu podczas przesuwu bramy.

- tor otwierania i zamykania powinien by¢ ograniczony przez mechaniczny ogranicznik (zgodny z obowiazujacymi przepisami bezpieczeristwa).
Wzmiankowane kontrole sa OBOWIAZKOWE, wyraZnie ZABRANIA SIE stosowania napedu YAK na bramach w ztym stanie technicznym lub
nieprawidtowo zakonserwowanych,

4) MONTAZ

4.1) WYMIARY

Na rysunku 1 podano gabaryty motoreduktora wyrazone w mm.

Uwzgledniajac znaczny cigzar napedu, zaleca sie, aby podczas przemieszczania byty obecne dwie osoby.

Jezeli chee sie uzyskac dostep tylko do centralki sterowniczej, wystarczy wyjac 4 sruby “A” i zdjac gorna pokrywe zabezpieczajaca.
Wykrecajac 4 sruby “B" (Rys.1) mozna catkowicie zdjac¢ pokrywe zabezpieczajaca i uzyskac dostep do komponentéw automatyki.

4.2) PLYTA FUNDAMENTOWA - NASTAWY

Na rysunku 2 podano nastawy pozycji plyty fundamentowej wyrazone w milimetrach. Plyta jest wyposazona w dwa otwory dla przejscia kabli, podczas
podtgczania falistej rury nalezy pamietac o tym, ze nalezy uzy¢ otworu wskazanego na Rysunku 2 (odn.C).

Jezeli zebatka jest juz zamontowana, moze okazac si¢ konieczne przygotowanie podwyzszonej podstawy mocujgcej w odniesieniu do podiogi. Nie
zaleca sie obnizania ptaszczyzny mocowania.

Profil ptyty powinien by¢ idealnie rownolegly do skrzydfa bramy i znajdowac sie na wysokosci 33mm, jezeli stosowanym modelem zebatki jest RIL.M4Z.
Natomiast, jezeli zebatka jest innego modelu, nalezy znalez¢ prawidlowa odlegtos¢ mocujac ja tymczasowo do bramy, ustawiajgc motoreduktor i
sprawdzajac petne zaskoczenie kola zebatego i zebatki.




4.3) UKEADANIE PLYTY FUNDAMENTOWEJ (RYS. 3)

Za pomoca 4 stalowych kotkow rozporowych zaciskowych , T" (niewchodzacych w sktad dostawy) mocno zakotwic plyte fundamentowa do podioza przy
uzyciu 4 wkretow ,B" (niewchodzacych w skiad dostawy), postugujac sie piyta jako wzomikiem do wykonania otworéw.
Na plycie sa obecne 4 otwory (odn. F) utatwiajace umocowanie wkretow.

4.4) UMOCOWANIE SILOWNIKA

Przymocowaé motoreduktor do piyty za pomoca 4 srub V (M10x70), wraz ze stosownymi ptaskimi podkiadkami R oraz podktadkami grover Z, jak
pokazano na rysunku 4.
Otwory umozliwiaja poziomy ruch motoreduktora niezbedny do zaskoczenia/odiaczenia kola zebatego na zebatce.

4.5) MOCOWANIE ZEBATKI (RYS. 5)

Zachowa¢ réwniez skok uzebienia P miedzy poszczeg6inymi odcinkami zebatki; w tym celu moze okazac sie korzystne dodanie kolejnego odcinka
zebatki (Rys. 5- Szczeg. C)

Na koniec umocowac zgbatke za pomoca srub V, zwracajgc uwage, aby, po zainstalowaniu napedu, pozostafo okofo 2 mm luzu miedzy zebatka a kolem
przesuwu (zobacz Rys.6); w tym celu wykorzystac tez otwory na zebatce.

5) RECZNY MANEWR (RYS. 8-9-10)

W przypadku braku energii elektrycznej lub uszkodzenia mozna otworzyc¢ brame recznie w nastepujacy sposob:

- Po wprowadzeniu klucza osobistego C, nalezy obréci¢ go w kierunku przeciwnym do obrotu wskazéwek zegara i pociagnac dzwignie L.
- Sitownik jest teraz odblokowany | mozna przesunac brame recznie.

- W celu przywrocenia normalnego dziatania automatyzmu nalezy zamknac dzwignie L i przesunac recznie brame az do wysprzeglenia.

6) USTAWIENIE NA POZYCJI WSPORNIKOW OGRANICZNIKOW

Recznie ustawi¢ brame w pofoZeniu otwarcia pozostawiajac przeswit od 1 do 3 cm w zaleznoéci od masy bramy miedzy brama wej$ciowa a mechanicznym
ogranicznikiem A (Rysunek 12).

Nastepnie umocowac wspornik ogranicznika S tak, aby czujnik ogranicznika F byt nacisniety.

Powtérzy¢ czynnosé dla bramy w polozeniu zamkniecia.

N.B.: Wspornik ogranicznika powinien by¢ ustawiony w taki sposdb, aby brama mogta sie bezkolizyjnie zatrzymac bez uderzania o mechaniczny ogranicznik.

7) PODEACZENIE UZIEMIENIA

Do wykonania OBOWIAZKOWEGO podiaczenia do uziemienia stuzy specjalny konektor z 4 zaciskami Faston umocowany do srodkowego wspornika,
do ktérego nalezy podiaczy¢ przewody uziemienia centralki, linii sieciowej, gérej | dolnej ostony.

W celu utatwienia wyjecia oston, nie sa one dostarczane w postaci wstepnie okablowanej do konektora, do ohowiazkow instalatora nalezy wykonanie
podiaczenia za pomoca przygotowanych kabli na ziaczu Faston.

QOdnoénie podiaczenia uziemienia do linii zasilania, skonsultowacé instrukcje obstugi centralki sterownicze).

8) POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Na rysunku 13 przedstawiono okablowanie do zamontowania motoreduktora i podstawowego osprzetu.
Przed przystapieniem do okablowania sprawdzi¢ zadany typ okablowania dla faktycznie uzywanego osprzetu.
Legenda komponentow:;

1 Motoreduktor z wbudowana centralka CP.YAK OTI.

Zebatka

Wspomiki ogranicznikow

Fotokomorki

Mechaniczne ograniczniki

Przetacznik kluczykowy lub klawiatura cyfrowa

Migajacy z anteng wbudowana

9) CENTRALKA STEROWNICZA CP.YAK 25 OTI
9.1) FUNKCJE WEJSC/WYJSC

~NounswmN

Zaciski Funkcja Opis
Wejscie zasilania sieciowego jednofazowego.
L-N-GND Zasilanie L: Faza - N: Zero - GND: Podiaczenie uziomu oslony silnika.
Uwaga, potaczenie uziemienia nalezy wykona¢ zgodnie ze schematem na Rys. 11.
u-v-w Silnik tréjfazowy Podiaczenie silnika tréjfazowego U-V-W.
Lamp Lampa btyskajaca Podigczenie lampy blyskajacej 230 Vac 40 W max lub 115Vac 40W max (YAK 25 OTI 115).
24 Vdc 24 Vdc Wyjscie zasilania osprzetu 24 Vde/500 mA max.,
SCA SCA Czysty zestyk normalnie otwarty dla kontrolki bramki otwartej 24 Vac 0,5 A max, konfigurowany za
pomoca systemu parametry AUX,
Phototest Phototest Wyjécie Phototest dla zatwierdzonych fotokomérek, patrz ilustracja 15
COM Wspdlny Wspolny dla wszystkich wejs¢ ukiadu sterowania.
OPEN Otwieranie Wejscie przycisku OTWIERANIE (zestyk normalnie otwarty).
CLOSE Zamykanie Wejscie przycisku ZAMYKANIE (zestyk normalnie otwarty).
P.P. Przesuw krokowy Wejscie przycisku przesuwu krokowego (zestyk normalnie otwarty).
PED Pieszy Wejscie przycisku bramki dla pieszych (zestyk normalnie otwarty).
STOP Stop Wejscie przycisku STOP (zestyk normalnie zamkniety).
PHOTO Fotokomarka otwierania Wejscie dla fotokomarki aktywnej tylko na etapie otwierania
PHOTC Fotokomérka zamykania Wejscie dla fotokomdérki aktywnej tylko na etapie zamykania
COM Wspdlny Wspolne dla wylacznika kraricowego




SWC \zlzry:]ayizar::;kraﬁcowy Wejscie wylacznika kraricowego ZAMYKANIE (zestyk normalnie zamkniety).
SWO m.q:é:'.'; kraficowy Wejscie wyltacznika kraricowego OTWIERANIE (zestyk normalnie zamkniety).
Wejscie stykowe listwy krawedziowej
BAR Krawedziowa listwa Krawedz elektroniczna (8K2): Jumper JP1 “BAR" zwarty
zabezpieczajaca KrawedZ mechaniczna (normalnie zamkniety): Jumper JP1 “BAR" otwarty
Zadziatanie krawedzi powoduje zatrzymanie ruchu skrzydta i odwraca kierunek biegu na okoto 3 s,
, N Szybkozlacze dla zewnetrznego odbiornika radiowego mod. ONE.2WI, uzywac¢ z dostarczonym okablo-
RADIO Radioodblomik waniem, patrz ilustracja 18.
2CH Drugi kanat Wyjécie normalnie otwarte drugiego kanatu radiowego radioodbiorika. (max 24 Vac/dc 1 A)
HAMULEC Rezystor hamulca Wejscie rezystora rozpraszajacego prad hamowania.
P3 Nie uzywane
COM1 Nie uzywane
J7 Nie uzywane
J8 Nie uzywane
sSwi Dip1, Dip2 Ustawic na WEt.
PAMIEG Wyjmowana karta pamigeci E-Eprom. Zawiera zapis wszystkich konfiguracji centralki (logika, parametry
U1 KONFIGURACY! itp.), z wyjatkiem nadajnikoéw radiowych. W przypadku usterki istnieje mozliwos¢ wyjecia karty E-Eprom
i wtoZenia jej do innej centralki bez koniecznosci ponownego programowania.
LD1 Dioda LED Wysokie napigcie | Dioda LED wskazujaca obecnosé WYSOKIEGO NAPIECIA
LD2 Dioda LED Niskie napiecie | Dioda LED wskazujaca obecnosé NISKIEGO NAPIECIA
9.2) KONTROLA POLACZEN

1) Odfaczy¢ zasilanie.

2) Recznie odblokowac drzwi, przesunac je mniej wiecej do potowy toru i ponownie zablokowac.

3) Waznowic doptyw zasilania.

4) Wydac polecenie trybu krokowego za pomoca przycisku <-> na centralce sterowniczej (przy wytaczonym wyswietlaczu LCD), aby zatrzymacé skrzydio
ponownie nacisngc <-=,

5) Skrzydio powinna przesuwac sie w kierunku otwarcia, w innym razie postuzyc sie logika MINV aby zmienic¢ kierunek otwierania (Default MINV=0FF)
silnik zainstalowany z lewej strony.

10) PROGRAMOWANIE

Programowanie roznych funkcji centralki dokonywane jest za pomoca wyswietlacza LCD, znajdujacego sie na pulpicie centralki, wprowadzajac, opi-
sane ponizej, obrane wartosci do menu programowania.

Menu z parametrami pozwala nastawi¢ jedna wartos¢ numeryczna dla jednej funkcji, w sposéb analogiczny do trimera regulacyjnego.

Menu logiki umozliwia wtaczanie lub wytaczanie jednej z funkcji, w sposob analogiczny do nastawiania jednego z dip-switch.

Inne funkcje specialn wystepuja po menu parametréw i menu logiki i moga zmieniac sie one w zaleznosci od rodzaju centralki lub rodzaju kontroli
wykonywanej przez software.

11) BY WEJSC NA STRONE PROGRAMOWANIA NALEZY

1 -Nacisnac przycisk <PG>, display wyswietla pierwsze menu z Parametrami "PAR™.

2 -Wybra¢ za pomoca przycisku <+> lub <-> menu do zaprogramowania.

3- Nacisnac przycisk <PG=>, display wyswietla pierwsza dostepna w menu funkcje.

4 -Wybrac¢ za pomocg przycisku <+> lub <-> funkcje do zaprogramowania.

5 - Nacisna¢ przycisk <PG>, display wyswietla aktualng nastawiona warto$¢ dla wyselekcjonowanej funkgji.
6 - Wyselekcjonowac za pomoca przycisku <+> lub <-> wartos¢ ktdra zamierza sie przydzieli¢ funkgji.

7 - Nacisnac <PG>, display wyswietla skrot "PRG” sygnalizujacy wykonanie zaprogramowania.

11.1) SAMONAUCZANIE, POZIOMY | REGULACJA SYSTEMU CHRONIACEGO PRZED PRZYTRZASNIECIEM

Po zamontowaniu automatyzmu i wykonaniu polaczen elektrycznych oraz zaprogramowaniu wszystkich zadanych funkcji nalezy wykonac proces
samonauczania i pracy pary.

Wejs¢ do menu AUTO i weisnaé przycisk <PG>

Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sig¢ napis PUSH.

Wecisnac ponownie przycisk <PG>, rozpocznie sie procedura samoregulacji i na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie napis PRG, podczas gdy wydawne
zostaja co najmniej 2 polecenia peinego manewru.

Po zakonczeniu procedury na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie napis OK.

Procedura moze by¢ wykonana w kazdym polozeniu bramy i moze by¢ przerwana w kazdej chwili przez jednoczesne wcisniecie przyciskow <+> i <->,
albo po zadziataniu wejé¢ STOP/PHOTO/PHOTC/PHA/BAR/PP/PED.

Jezeli procedura nie zakonczyla sie pomysinie, jest wyswietlany komunikat bledu ERR, nalezy sprawdzic obecnosc¢ ewentualnych przeszkod lub
punktow tarcia skrzydta.

Na koricu etapu automatycznej konfiguracji sprawdzi¢ warto$¢ sit roboczych zgodnie z wymogami EN12445 | EN12453. Jesli wartos¢ sity jest zbyt
wysoka, zainstalowac listwe zgodna z EN12978.

Uwagi:
Weisniecie przycisku <-> na wyswietlaczu cyfrowym zgaszonym odpowiada impulsowi P.P.
Jednoczesne naciskanie przyciskow <+> i <-> peini wewnatrz menu funkcje umozliwiajaca powrdt do menu nadrzednego bez wprowadzania zmian.
Przytrzymujac nacisniety przycisk <+> lub przycisk <-> przyspiesza sie wzrastanie/zmniejszanie sig wartosci.
Po uptywie 60s centralka wyltacza sie z ukiadu programowania i wylacza wy$wietlacz.
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12) PARAMETRY, LOGIKA | FUNKCJE SPECIALNE

W ponizszych tabelach opisane sa poszczegoéine funkcje wykonywane przez centralke.

PARAMETRY (PAr)

MENU

FUNKCJA

MIN-MAX-(Default)

MEMO

EcR

Czas automatycznego zamykania. Jest aktywne tylko przy logice ,TCA"=0ON
Po uplywie ustawionego czasu centralka wydaje polecenie wykonania manewru zamykania,

1-240-(40s)

EPEd

Regquluje tor przebiegu skrzydta podczas czesciowego otwierania sterowanego przez wejscie
dla pieszych.
Wartos¢ jest wyrazona procentowo w odniesieniu do catkowitej wartosci toru.

5-100-(20%)

SN0

Reguluje czas trwania fazy spowalniania podczas otwierania.
Warto$¢ jest wyrazona procentowo w odniesieniu do catkowitej wartoéci toru.
Zobacz paragraf “Regulacja predkosci i spowalniania”.

10-100-(20%)

EShc

Reguluje czas trwania fazy spowalniania podczas i zamykania.
Warto$¢ jest wyrazona procentowo w odniesieniu do catkowitej wartoéci toru.
Zobacz paragraf “Regulacja predkosci i spowalniania”.

10-100-(20%)

FSto

Reguluje predkosc skrzydia podczas otwierania i zamykania.

WAZNE: Warto$¢ tego parametru powinna by¢é zmieniana wyfacznie pod warunkiem
przestrzegania ograniczen cigzaru podanych w Tabeli 1.

Zobacz paragraf “Regulacja predkosci | spowalniania®.

20-120-(45)

FSkc

Reguluje predkosc skrzydia podczas otwierania i zamykania.

WAZNE: Wartos¢ tego parametru powinna by¢é zmieniana wyfacznie pod warunkiem
przestrzegania ograniczen ciezaru podanych w Tabeli 1.

Zobacz paragraf “Regulacja predkosci i spowalniania”.

20-120-(45)

Sido

Requluje predkos¢ podcezas fazy spowalniania podczas otwierania.
Zobacz paragraf .Regulacja predkosci i spowalniania™,

10-40-(25)

Sidc

Reguluje predkos¢ podczas fazy spowalniania podczas zamykania.
Zobacz paragraf .Regulacja predkosci | spowalniania™.

10-40-(25)

Pllo

Reguluje moment silnika podczas fazy otwierania®.

75-99-(85%)

Plic

Reguluje moment silnika podczas fazy zamykania®.

75-99-(85%)

SERu

Reguluje prég interwencji mechanizmu zapobiegajacego przygnieceniu (Amperomierz) pod-
czas fazy normalnej predkosci.”
0:0ff -99:maksymalna czufosc - 1: minimalna czutosc

75-99-(60%)

SERrF

Reguluje prag interwencji mechanizmu zapobiegajacego przygnieceniu (Amperomierz) pod-
czas fazy spowalniania.*
0:0ff -99:maksymalna czulo$¢ - 1: minimalna czuto$é

75-99-(60%)

blLo

Reguluje odlegtosc zatrzymania po dotarciu do wylacznika krancowego otwierania.
Wartos¢ wyrazona w cm.
Zobacz paragraf “Regulacja predkosci | spowalniania®.

1-10-(3)

blLc

Requluje odlegtosc zatrzymania po dotarciu do wytacznika kraricowego zamykania.,
Wartos¢ wyrazona w cm.
Zobacz paragraf "Regulacja predkosci i spowalniania™.

1-10-(3)

ELS

Aktywne tylko jezeli parametr AUX jest ustawiony na wartos¢ 1.
Reguluje czas aktywacji swiatla roboczego.

1-240-(60s)

tRAcc

Nachylenie rampy podczas przyspieszania. Warto$¢ wyrazona w dziesietnych sekundy.
Zobacz paragraf “Regulacja predkosci i spowalniania”.

1-25-(20)

tdEc

Nachylenie rampy podczas spowalniania.

50-99-(50)

tbr

Hamowanie awaryjne na skutek interwencji wejs¢ PHOT/BAR/STOP, warto$¢ wyrazona w
dziesietnych sekundy.(W celu dokonania regulacji patrz tabela 1,)

1-20-(4)

SP in

Reguluje odlegtos$¢ odwréeenia biegu, ktéra pokonuje skrzydito po zadziataniu listwy
krawedziowej (COSTA). Podczas fazy odwrocenia biegu dalsze interwencje listwy
krawedziowej sa ignorowane. Zadziatanie listwy krawedziowej powoduje zatrzymanie. Jesli
podczas odwrécenia kierunku biegu (w kierunku OTWIERANIE | ZAMYKANIE) odpowiednia
fotokomaorka (PHOTO lub PHOTC) jest aktywna, parametr ten jest ignorowany, natomiast
odleglosc odwrocenia kierunku biegu musi by¢ minimalna (10 cm).

Warto$¢ minimalna 1 jest réwna okoto 20 cm, wartosé maksymalna 4 jest rowna okoto 60 cm.

1-4(2)

AUH

Zaznacza tryb funkcjonowania wyjscia AUX:

0: SCA

1: O$wietlenie robocze. Styk zamyka sie na okres czasu ustawiony w parametrze TLS. Zliczak
nie zaczyna sig wraz z rozpoczegciem manewru otwierania.

2: Oswietlenie strefowe. Styk zamyka sie podczas manewru otwierania i pozostaje zamkniety
przez caly czas TCA i otwiera sie ponownie tylko po zamknieciu bramy.

Zobacz podtaczenia na Rysunku 17.

0-2-(0)
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LOGIKA (LoC)

MENU

FUNKCJA

ON-OFF-(Default)

MEMO

tch

Wiacza lub wylacza zamykanie automatyczne.
On: zamykanie automatyczne wlaczone
Off: zamykanie automatyczne wykluczone

(ON)

ibL

Wigcza lub wytgcza funkcje uzytkownika,
On: funkcja uzytkownika wiaczona. Impuls P.P. lub nadajnika nie dziala w fazie otwierania.
Off: funkcja uzytkownika wykluczona.

(OFF)

tbcR

Wiacza lub wylacza polecenia PP podczas fazy TCA.
On: polecenie PP wykluczone.
Off: polecenia PP wiaczone,

(OFF)

Wiacza lub wyklucza otwieranie w trybie szybkim, funkcja mozliwa tylko kiedy TCA: ON.

On: szybkie zamykanie wigczone. Przy bramie otwartej zadziatanie fotokomorki powoduje
automatyczne zamkniecie po 3 s. Jesli fotokomorki zadzialaja podczas fazy otwierania,
manewr zostanie zakoriczony i po uptywie 3 s zostaje wydane polecenie zamkniecia.

Off: szybkie zamykanie wykluczone.

(OFF)

PP

Wyznacza tryb dziatania "Przycisku P.P." i nadajnika.
On: Dziatanie w trybie: OTWIERA > ZAMYKA > OTWIERA >
Off: Dzialanie w trybie: OTWIERA > STOP > ZAMYKA > STOP >

(OFF)

PrE

Wiacza lub wylacza ostrzegawcza sygnalizacje swieting.

On: ostrzegawcza sygnalizacja $wietina wtaczona. Lampa migajaca aktywuje sie przez 3 s
przed uruchomieniem silnika.

Off: ostrzegawcza sygnalizacja Swietina wykluczona.

(OFF)

hEr

Wiacza lub wytacza funkcje Obecnosc operatora,

On: Funkcjonowanie w trybie obecnosci operatora. Przycisk PP musi by¢ wcisniety przez caly
czas trwania manewru.

Off: Dziatanie w trybie automatycznym.

(OFF)

LEcA

Wiacza lub wylacza dziatanie lampy migajacej w czasie TCA.
On: Lampa migajaca czynna.
Off: Lampa migajaca wykluczona.

(OFF)

Pho !

Wiacza lub wylacza wejscie PHOTO podczas fazy otwierania.
On: Fotokomaérka 1 jest aktywna tylko podczas fazy zamykania.
Off: Fotokomarka 1 jest aktywna podczas otwierania i zamykania,

(OFF)

Phod

Wiacza lub wylacza wejscie PHOTC podczas fazy otwierania.
On: Fotokomadrka 1 jest aktywna tylko podczas fazy zamykania,
Off: Fotokomorka 1 jest aktywna podczas otwierania i zamykania.

(OFF)

ESE

Wiacza lub wytgcza sprawdzian funkcjonowania fotokomaérki podtaczonej do wejscia PHOTO,
Probe te nalezy wykonac w nastepstwie jakiegokolwiek polecenia (PP, OPEN, CLOSE, radio,
TCA) przy silniku zatrzymanym przed wykonaniem manewru (réwniez manewry czesciowe).
Prdba nie jest wykonywana, kiedy uruchomiony silnik musi zatrzymac sig, a nastepnie odwrocicé
bieg w nastepstwie zadziatania wyjscia BAR lub PHOT. Przed wykonaniem manewru , centralka
sprawdza zmiane stanu styku fotokomdérki. Jezeli sprawdzian nie zakoriczy sie pomysinie.

On: kontrola fotokomorek aktywna

Off: kontrola fotokomorek nieaktywna.

(OFF)

ESEC

Podobnie jak TST1 ale w odniesieniu do wejscia PHOTC

(OFF)

bAr

Modyfikuje tryb dziatania wejs¢ PHOTO (fotokomdrka w trybie OTWIERANIE) | BAR w przypadku
zainstalowanych czutych krawedzi na ruchomych brzegach w trakcie otwierania i zamykania.
Wi.: Wejscie PHOTO przyjmuje analogowa funkcje wejécia BAR, lecz odwraca kierunek ruchu
w ramach odlegtosci ustawionej za pomoca parametru SPIN, jesli krawedz czuta, do ktorej
jest podiaczone, zostaje nacisnieta podczas fazy OTWIERANIA (gdy fotokomaorki ZAMYKA-
NIA sa zajete, odwrécenie nastepuje dla 10 cm). Krawed?Z podtaczona do wejscia BAR jest
aktywna tylko na etapie zamykania.

Wyl.: Interwencja czulej krawedzi podiaczonej do wejscia BAR zatrzymuje ruch skrzydia i
odwraca kierunek ruchu w ramach odlegtosci ustawionej za pomoca parametru SPIN (jesli
fotokomaérka znajdujaca sie w kierunku odwrécenia ruchu jest zajeta, odwrocenie nastepuje
dla 10 cm) zaréwno podczas OTWIERANIA, jak | ZAMYKANIA.

Wejscie PHOT OPEN przywraca funkcje fotokomérki aktywnej przy otwieraniu.

ninu

Wybiera kierunek otwierania silnika (zob. Rys.16):
On: Silnik zainstalowany po prawej stronie
Off: Silnik zainstalowany po lewej stronie

(OFF)

hor !l

Wiacza lub wytacza przejscie z trybu funkcjonowania Automatycznego do trybu funkcjono-
wania Obecnos¢ czlowieka. Logika jest przypisana do statusu wejscia PED.

On: Jesli przynajmniej jedno z wejéé: DAS, PHOTO lub PHOTC pozostaje aktywne (styk
otwarty) przez przynajmniej 10 sekund, niezaleznie od potozenia w jakim znajduje sie skrzydto
bramy, centrala sterujaca przechodzi do pracy w trybie Obecnos¢ cziowieka (aktywne s3a tylko
wejscia OTWIERA/ZAMYKA/SWO/SWC), o ile zostata wiaczona komenda PED.

W celu dodatkowego zabezpieczenia, konieczne jest, aby w trakcie wigczania funkcji
OTWIERA/ZAMYKA wejscie PED bylo zamkniete. Do wiaczenia tej funkcji nalezy
wykorzysta¢ automatycznie zwalniajacy sie przycisk N.O.

Off: Automatyczne przetgczanie wylaczone

Logika dziala tez z wiaczona funkcja PHOTOTEST

(OFF)




PEENYCH CYKLOW (n1An)

Wizualizuje liczbe peinych cyklow (OTWIERA+ZAMYKA) wykonanych przez urzadzenie automatyzacji. Po pierwszym wcisnieciu przycisku <PG> wiz-
ualizowane sg pierwsze 4 cyfry, po drugim wcisnieciu 4 ostatnie, Przyktad. <PG> 0012 >>> <PG> 3456: zostato wykonane 123.456 cykli.

CYKLE KONSERWACJA (7Ac i)

Ta funkcja umozliwia uruchomienie sygnalizacji zabiegu konserwacyjnego po uptywie okreslonej przez instalatora ilosci manewréw.

Aby uruchomic i zaznaczy¢ liczbe manewrdw, nalezy postepowac jak ponizej:

Nacisnac przycisk <PG>, na wyswietlaczu jest wyswietlany napis OFF wskazujacy, ze funkcja jest wytaczona (wartosc fabryczna).

Za pomoca przyciskow <+> i <-> zaznaczy¢ jedna z proponowanych wartosci numerycznych (od OFF do 100). Wartosci nalezy rozumiec jako setki
cykléw manewrowych (np.: wartosc¢ 50 odpowiada ilosci 5000 manewrow).

W celu wigczenia funkcji, nacisnac przycisk OK. Na wyswietlaczu zostanie wyswietlony napis PROG.

Koniecznos¢ wykonania konserwacii jest sygnalizowana przez dalsze miganie lampki na zakoriczenie manewru przez okolo 10s.

RESET (-£5)

RESET centralki. UWAGA!: Przywraca stan centralki do wartosci ustaler podstawowych.
Po pierwszym wcisnieciu przycisku <PG> bedzie biyskal napis RES, po kolejnym wecisnigciu przycisku <PG> zostanie wykonany reset centralki.
Uwaga: Nie zostana wykasowane nadajniki odbiomika.

AUTOSET (Auta)

Wykonuje regulacje toru napedu. Zobacz paragraf REGULACJA TORU

KOD BEZPIECZENSTWA (codF)

UmoZliwia wpisanie kodu zabezpieczajacego przed dostepem do funkcji programowania centralki.

Mozna wpisac kod alfanumeryczny obejmujacy cztery znaki postugujac sie numerami od 0 do 9 i literami A-B-C-D-E-F.

Wartos¢ fabryczna wynosi 0000 (cztery zera) i wskazuje na brak kodu zabezpieczajacego.

W kazdym momencie mozna anulowaé czynnosé wpisywania kodu poprzez réwnoczesne nacisniecie klawiszy + i . Po wpisaniu hasta mozna wyko-
nywac czynnosci na centralce, wchodzac i wychodzac z trybu programowania przez okres okofo 10 minut tak, aby umozliwic wykonanie czynnosci
regulacyjnych i testu funkcjonowania.

Zastepujac kod 0000 jakimkolwiek innym kodem, wiacza sie zabezpieczenie centralki, uniemozliwiajac dostep do catego menu. Jezeli chce sie wpisac
kod bezpieczenstwa, nalezy postepowac, jak ponizej:

- zaznaczy¢ menu Code i nacisnac OK.

- jest wyswietlany kod 0000, nawet jezeli inny kod bezpieczeristwa zostat uprzednio wprowadzony.

- za pomocag klawiszy + i - mozna zmieni¢ wartos¢ migajacego znaku.

- za pomoca klawisza OK potwierdza sie migajacy znak i przechodzi sie do kolejnego znaku.

- po wpisaniu 4 znakéw pojawi sie komunikat potwierdzajacy “CONF",

- po kilku sekundach jest ponownie wyswietlany kod 0000

- nalezy potwierdzi¢ wprowadzony kod bezpieczeristwa tak, aby zapobiec przypadkowemu wpisaniu danych.

Jezeli kod pokrywa sie z kodem uprzednio wpisanym, zostanie wy$wietlony komunikat potwierdzajacy “OK"

Centralka automatycznie opuszcza tryb programowania i aby ponownie uzyskac dostep do menu bedzie konieczne wpisanie zapisanego kodu bezpieczenstwa.
UWAGA WAZNE: ODNOTOWAC kod bezpieczeristwa i PRZECHOWYWAC GO W BEZPIECZNYM MIEJSCU do celéw kolejnych konserwacji. Aby
usuna¢ kod z zakodowanej centralki nalezy wpisac hasto i wej$¢ do trybu programowania, a nastepnie przywrécié wartoé¢ fabryczna 0000.
W RAZIE ZGUBIENIA KODU NALEZY ZWROCIC SIE DO AUTORYZOWANEGO SERWISANTA

W CELU PRZEPROWADZENIA CALKOWITEGO SKASOWANIA CENTRALKI.

WYBOR TYPU SILNIKA (7ot)

Umozliwia wybor konfiguracji centrali w zaleznosci od typu danego silnika.

Standardowo prawidtowa warto$¢ jest ustawiana fabrycznie | Zadna interwencja instalatora nie jest p6Zniej mozliwa.

Tylko w przypadku wymiany centrali konieczne jest ponowne ustawienie prawidtowej wartosci. Kazda cyfra odpowiada okreslonemu modelowi sil-
nika zgodnie z ponizsza lista.

0: YAK25/BISON35

1: BULL 15 OMI 230Vac

2: BULL 15 OMAI 115Vac

3: NIE UZYWANY

Wyswietlacz pokazuje zawsze skrot MOT, a tuz po nim numer aktualnie ustawionego silnika (np. MOT.1, MOT.2).




13) REGULACJA PREDKOSCI | SPOWALNIANIA
Na ponizszym schemacie przedstawiono graficzny wykres toru skrzydta:
VA

SWO (SWC) SWC (SWO)

i ERAce

0$ V przedstawia predkos¢ skrzydia, 0§ T przedstawia czas przebiegu skrzydia od jednego ogranicznika do drugiego. Parametry reguluja w ten sam
sposob zarowno faze otwierania jak i zamykania.

Biorac pod uwage skrzydio zatrzymane na jakimkolwiek ograniczniku SWO (SWC), po nacignieciu przycisku skrzydio rozpoczyna manewr w celu osia-
gniecia standardowej predkosci funkcjonowania, regulowanej przez parametr FSTSO/FSTSC.

Czas TACC okresla jak szybko skrzydto osiagnie standardowa predkosc.

Przed osiagnieciem ogranicznika zatrzymania SWC (SWO) rozpoczyna faze spowalniania regulowana przez czas TSM.

Faza spowalniania powoduje przejscie skrzydia z predkosci standardowej (FSTSO/FSTSC) na predkosé spowalniania regulowana przez parametr SLDSO/SLDSC.
Czas TDEC okresla jak szybko skrzydio osiagnie predkosc spowalniania.

Czas TDEC jest czasem teoretycznym, gdyz jak tylko predkosc osiaga wartos¢ wpisana na SLDS rozpoczyna sie faza spowalniania wg stalej predkosci,
ktéra jest kontynuowana do przestoniecia ogranicznika SWC (SWO).

Po przestonigciu ogranicznika, skrzydio dalej kontynuuje ruch przez czas regulowany parametrem BLC az do calkowitego zatrzymania.

Ponizszy schemat zawiera przedstawienie graficzne toru skrzydta w przypadku zadziatania wejscia bezpieczeristwa (STOP/PHOT/BAR):

Va StoP
Phot
bAr

v

>
T

Ebr

.

Interwencja wejscia bezpieczenstwa powoduje natychmiastowe spowolnienie ruchu skrzydta. Czas, w ktérym skrzydio zwalnia od predkosci standardo-

wej do catkowitego zatrzymania mozna dostosowac za pomoca wartosci TBR, przy czym nalezy przestrzegac wartosci podanych w Tabeli 1.

WAZNE UWAGI:

- Aby parametry prawidiowo funkcjonowaty, regulacja toru powinna by¢ wykonana poprawnie (zobacz REGULACJA TORU).

- W razie zwiekszenia wartosci predkosci FSTSo (FSTSc), nalezy proporcjonalnie zwiekszy¢ wartosci TSMo(TSMc), TACC | TDEC, aby zapobiec na
prezeniom mechanicznym motoreduktora.

- Wartoé¢ TBR nalezy ustawiac, przestrzegajac danych podanych w Tabeli 1. Ustawienie zbyt niskie] wartoéci TBR dla skrzydta o duzej inercji moze
spowodowac uszkodzenie automatyki.

Zbyt mata wartos¢ TSMO(TSMc), w potaczeniu ze zbyt duza wartoscia TDEC mogiaby doprowadzic, na skutek sity bezwtadnosci skrzydia, do wyze
rowania fazy spowalniania SLDo(SLDc), powodujac wilaczenie ogranicznika, gdy predkosé jest jeszcze wysoka.
Nalezy obowiazkowo unika¢ tego typu zachowania.

- Funkcja AUTO nie zmienia fabrycznych wartosci opisanych wyzej parametrow, ktére powinny by¢ ustawione przez instalatora na podstawie wiasci
wosci danego skrzydia.

- Do wejscia BAR podtaczony jest szeregowo do COSTA (lub do COST) réwniez styk normalnie zamkniety, ktdry otwiera sie zawsze w przypadku
odblokowania silnika lub zdjecia ostony. Dlatego tez w sytuaciji 1. Centrala pod napieciem, 2. Silnik zatrzymany, 3. SWO i SWC nieaktywne (czyli
silnik poza wytacznikiem kraricowym), w przypadku aktywacji wejécia BAR | ponownej aktywacii (silnik zablokowany | oslona zataczona, stan gotowosci
do ponownego uruchomienia), po wydaniu kolejnego polecenia PP/OPEN/CLOSE (réwniez droga radiowa) nalezy wymusi¢ manewr powolny,
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FSTO/FSTC TBR TSMO/TSMC Vv
Max Min Min m/1'

45 1 20 10

50 1 20 1"

60 2 20 14

70 4 30 16

120 8 60 24

Zgodnie z modelem sitownika | waga skrzydta ustawi¢ warto$¢ predkoséci otwierania | zamykania (FSTO/FSTC), minimalna warto$¢ hamowania TBR i
minimalna wartosc odlegtosci spowalniania TSMO/TMC.

Niezaleznie od kombinacji uzyskana wartos¢ predkosci skrzydifa (kelumna V) jest wyrazona w metrach na minute.

Przekroczenie zalecanych wartoéci moze spowodowaé uszkodzenia i nieprawidiowe dziatanie. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za
niewtasciwa konfiguracje wartosci FSTO/FSTC/TBR/TSMO/TSMC.

Podane wartosci to wartosci orientacyjne, odnoszace sie do instalacji standardowej. Instalator musi upewnic sie, ze przestrzegane sa wartosci gra-
niczne przewidziane w normach EN 12453, EN 12445).

i



14) AUTOSET

Samonauczanie biegu jest konieczne dla prawidtowego dziatania zwalniania i odbywa si¢ przez zastosowanie funkcji AUTO opisanej powyzej przy
pierwszym peinym manewrze (czyli wykonanym bez przerw) od SWO do SWC (lub odwrotnie).

Silnik uruchamia sie w trybie POWOLI w poszukiwaniu SWO, zatrzymuje sie, a nastepnie zmienia kierunek ruchu wykonujac POWOLNY manewr w
poszukiwaniu SWC (okreslanie toru). Nastepnie wykonuje pierwszy manewr SZYBKI od SWC do SWO (zmiany, predkosci, spowolnienia okreslone przez
ustawione parametry TSMo/TSMc/FSTo/FSTc/SLDo/SLDc) i drugi szybki manewr od SWO do SWC.

Mozna péZniej recznie zmieni¢ wzmiankowane wartosci.

W przypadku recznej modyfikacji parametru wymagajacego nowego ustawienia centrala wykonuje kompletny manewr otwierania i zamykania. Na
wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,PRG". Po jego zakoriczeniu przywrécone zostaja normalne funkcje urzadzenia.

Nie jest mozliwe wykonanie ustawienia automatycznego Autoset z logika HTR:ON

15) KOMUNIKATY BLEDU

Ponizej zostaly podane niektore komunikaty, ktore sg wyswietlane na wyswietlaczu w przypadku nieprawidtowego funkcjonowania:

Btad wejS¢ normalnie otwartych | Jezeli biad wystepuje podczas fazy samoustawiania nalezy sprawdzi¢ stan wejs¢ PP/PED/OPEN/

Err (autoset) CLOSE.

Err i Bfad STOP (autoset) Zadziatanie STOP podczas autoset.

Errd Bfad fotokomérek (Autoset) Zadziatanie PHOTO/PHOTC podczas autoset.

ErrY Bfad krawedzi czutej (autoset) Zadziatanie BAR podczas autoset.

ErrS Blad Fototest Sprawdzic¢ dzialanie i prawidlowos¢ podtaczenia fotokomaorek.

AnP Wiaczenie sig czujnika amperome- | Przeszkoda lub punkt t.a’rcia spowodowal interwencje czujnika amperometrycznego. Usungc
trycznego przeszkode lub sprawdzic tor skrzydia.

Fo1I Podiaczony hamulec wykazuje zbyt wysoki pobor mocy.

Foe Zwarcie na silniku. Sprawdzi¢ impedancije uzwojenia i izolacje pomiedzy kazda faza silnika a masa.

Foy W mmncie wtqqzenia napigecie magi;trali wykrgcza poza specyfikacje. Sprawdzi¢ napiecie

zasilania lub prawidiowos¢ wyboru silnika zgodnie z menu Mot.
FOs Wykrycie przegrzania centrali.
FO5 Przekroczono chwilowa wartos¢ progowa pradu. Odblokowac silnik i sprawdzic¢, czy zebatka

obraca sie swobodnie. Ewentualnie skontaktowac sie z dzialem pomocy technicznej.

Przekroczono chwilowa wartos¢ progowa pradu. Odblokowac silnik i sprawdzic, czy wzdtuz
FoT calego toru bramy nie wystepuja nadmierne obciazenia (utrudnienia w ruchu). Ewentualnie
skontaktowac sie z dzialem pomocy technicznej.

Przekroczono maksymalne dopuszczalne napiecie na magistrali zasilajacej. Sprawdzi¢ napiecie
zasilania. Wykona¢ ponizsze czynnoéci we wskazanej kolejnosci:

1. Zwigkszy¢ parametry TDEC | TSMO/TSMC, sprawdzi¢ zatrzymania posrednie za pomoca
polecen STOP/PP/PHOT/BAR, jesli wystepuje problem, przejs¢ do kolejnego punktu:

2. Zwiekszy¢ parametr TBR, sprawdzi¢ zatrzymania poérednie za pomoca poleceri STOP/PP/
PHOT/BAR, jesli wystepuje problem, przejs¢ do kolejnego punktu:

3. Podlaczy¢ rezystor hamowania. Sprawdzi¢ zatrzymania posrednie za pomoca polecen STOP/
PP/PHOT/BAR, jesli wystepuje problem, przej$¢ do kolejnego punktu:

4, Zmniejszy¢ parametry FSTO/FSTC, sprawdzi¢ zatrzymania posrednie za pomoca polecen
STOP/PP/PHOT/BAR.

Ustawione wartosci nie sa prawidtowe. Skrzydio kontynuuje ruch poza wyltacznik krancowy.
Zmodyfikowac nastepujace parametry w podanej kolejnosci:

- blo/blc (zmniejszyc)

FO3 - £50% / 57 (zwiekszyd)

- 5Ldo / SLdc (zmniejszyc)

- FSto / FSte (zmniejszy€)

Fo8

16) WYSWIETLACZ LCD

Jesli to konieczne, mozna obréci¢ o 180 ° na wySwietlaczu LCD:

- odciac doplyw zasilania sieciowego

- nacisnac¢ PG

- podtrzymujac na pozycji weisniecia przycisk PG, przywréci¢ zasilanie z sieci

- podtrzymac na pozycji weisnigcia przycisk PG (przez okoto 5s) do chwili pojawienia si¢ na ekranie napisu z wersja oprogramowania obroconego o 180°,
Kontynuowac normalnie programowanie.
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17) DIAGNOSTYKA

W przypadku wystapienia nieprawidtowosci w dziataniu na wyswietlaczu mozna wyswietlic status wszystkich wejsc (wytaczniki kraricowe, przyciski i za-
bezpieczenia). Kazde wejscie ma przypisany okreslony segment na wyswietlaczu, ktory zostaje podswietlony w przypadku aktywowania danego wejscia
zgodnie z podanym ponizej schematem.

SWO SwC
P.P. |rPED OPEN CLOSE

PHOTOPHOTC STOP  BAR

LD1 LED: Obecnosc zasilania sieciowego. (HV)

LD2 LED: OBECNOSC + 5V (LV)

PHOTO: PHOT1/TST1

PHOTC: PHOT2/TST2

F4: Bezpiecznik zabezpieczajacy linii zasilania 15AT.

18) KONSERWACJA
Nizej zamieszczona tabela stuzy do odnotowywania prac konserwacyjnych, ulepszen lub napraw wykonanych przez wyspecjalizowanego technika.

Pieczatka
Data Podpis technika _
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _ _ _ _ _ Podpistechnika _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ___________
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _ _ _ _ _ Podpistechnika _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ___________
Opis czynnosci

Pieczatka
Data _ _ _ _ _ _ _ _ _ Podpis technika _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ________
Opis czynnosci
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YAK25.0TI

KSIAZECZKA Z INSTRUKCJAMI DLA UZYTKOWNIKA

NORMY BEZPIECZENSTWA

Nie przestawac w obszarze przesuwu skrzydta bramy.

Nie pozwoli¢, zeby dzieci bawity sie sterowaniem bramy lub ogdlnie w poblizu skrzydta.

W przypadku nieprawidtowego dziatania nie probowaé samodzielnie naprawia¢ uszkodzenie, nalezy zwrécic sie do wyspecjali-
zowanego technika.

STEROWANIE RECZNE | AWARYJNE

W przypadku braku energii elektrycznej lub uszkodzenia mozna otworzy¢ brame recznie w nastepujacy sposob:

Po wprowadzeniu klucza osobistego C, nalezy obrdcic go w kierunku przeciwnym do obrotu wskazowek zegara i pociagnac
dzwignie L.

Sitownik jest teraz odblokowany i mozna przesunac brame recznie.

W celu przywrécenia normalnego dziatania automatyzmu nalezy zamknac dzwignie L i przesunac recznie brame az do wysprzeglenia.

KONSERWACJA

Opracowac i wdrozy¢ program konserwaciji.

Sprawdzac okresowo sprawnos$c¢ dziatania recznego mechanizmu odblokowujacego i bezpieczerstwa.

Nie starac sie w zadnym wypadku dokonywaé napraw samemu z racji na mozliwos¢ ulegniecia wypadkowi, w celu naprawy
nalezy skontaktowac sie z technikiem wyspecjalizowanym.

Nalezy sprawdza¢ wydajnos¢ urzadzen zabezpieczajacych przynajmniej co 6 miesiecy, a takZe inne czesci instalaciji, ktére moga
stwarzac niebezpieczeristwo w razie zuzycia.

ELIMINACJA | DEMOLOWANIE

Jak wskazuje znajdujacy sie obok symbol, zabrania sie wyrzucania niniejszego wyrobu razem z odpadami gospodarstw
domowych, gdyz niektére komponenty skiadowe mogtyby okazac sie szkodliwe dla srodowiska naturalnego i zdrowia
ludzkiego, jezeli nie zostatyby prawidtowo usuniete. Zuzyte urzadzenie powinno byc¢, zatem, dostarczone do odpowied-
nich osrodkow zajmujacych sie selektywna zbidrka odpadow lub do sklepu w chwili zakupu nowego, réwnowaznego
urzadzenia. Nielegalne usunigcie odpadow przez uzytkownika powoduje zastosowanie sankcji administracyjnych

— przewidzianych przez obowiazujace przepisy.




5

1

YAK 25 OTI 230V

Note

Ref.

ARHEREHE
o -
S8 |B|R X2 | %R
o|l©|0|[o|0|wm|0|0d |0
0|0 |o|o|ww |0 |0 |
Olo|o|w|w|©|o|©|©
olo|olo|o|lo|a |
“lo|lo|l-|n|lo|s|v|w©
Q ||| |~ |~
[+

o
Q T
- -
<] -
= 2

[v4]
~|w o | oy o
ol B[BB|B[L[H|82
sl |o|lca|lo|d|d|»
o|o|o|(n|0|loc|d|D|x
0|0 |ci|o| |0 |0 |
Olo|o|o|w|w|o|©|©
olo|oa|o|lo|a |
||| |v|lo|~]|©




Declaracion CE de conformidad (DoC)

Nombre del productor: Automatismi Beninca SpA

Direccion: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (V1) - Italia

Telefono: 439 0444 751030 Direccion de correo electrdnico: sales@ beninca.it
Persona autorizada a producir la documentacion téenica: Automatismi Benincia SpA
Tipo de producto: motor electromecanico para cancelas correderas
ModeloTipo: YAK25.0T1

Accesorios: NIA

El mfrascrito Luigi Beninci, en calidad de Representante Legal, declara bajo su
responsabilidad que el producto anteriormente mencionado resulta en conformidad
con las disposiciones establecidas por las sig directivas:

Directiva 2014/30/UE del parlamento curopeo y del consejo del 26 de febrero de 2014
sobre la aproximacida de las legislaciones de los Estados miembros con relacion a la
compatibilidad electromagnética (EMCD), seghn las siguientes normas armonizadas:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007.

Directiva2014/35/UE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 26 de
febrero de 2014 sobre la aproximacion de las legislaciones de Jos Estados miembros
con relacion al matenal eléctrico destinado a ser utilizado dentro de determinad
limites de tensida (LVD), segin las siguk normas

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015,

Directiva 2011/65/UE del Parlamento europeo e del Consejo, de 8 de junio de 2011,
sobre restricciones a la utilizacion de determinadas sustancias peligrosas en aparatos
cléctricos y electranicos (RoHS), segin las normas siguientes armonizadas:

EN 50581:2012

Directiva 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del
9 de marzo de 1999 sobre los equipos de radio y terminales de telex ion
y el reciproco reconocimiento de su conformidad (R&TTE) segin las siguientes
normas anmonizadas:

ETSEEN 301 489.3 V1.4.1 (2002) + ETSIEN 301 489-1 V1.4,1(2002) + ETSIEN
300 220-3 V.11 (2000) = EN 60950-1 (2001)

Dircctiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEIO del
17 de mayo de 2006 relativa a las maquinas y que modifica la Directiva 95/16/CE,
respetando los requisitos para las “cuasi mdguinas”, conforme a la norma siguiente:
EN13241-1:2003,

« El fabricante declara asi que la técnica per te ha sido
redactada conforme al anexo VII B de la Directiva 2006/42/CE y que sc han respetado
los siguientes requisitos esenciales:
LET-1012-013-1085-120-123-1.26-1.31-132-133-134-137
-139-1501-152-154-155-156-157-158-1.510-1511-1513-
161-162-164-172-1.74-1741-1742-1743.

« El fabricante se compeomete a transmitir a las idades naci
a una solicitud motivada, la informacion pertinente sobre la “cuasi maquina”. El
compromiso incluye las modalidades de transmision ¥ no afecta a los derechos de
propiedad intelectual del fabricante de la “cuasi maquina®.

1

1 + 1,

* Se comunica que la “cuasi maquina” no s¢ tiene que poner en servicio hasta que
la miquina final, en la cual se tiene que incorporar, ha sido declarada conforme s1
aplicable, a las disposiciones de la Directiva 2006/42/CE.

* Ademas, ¢l producto, limitadamente a las partes aplicables, resulta ser conforme
a las siguientes normas:
EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003.

I’

a Luigi, Rey Legal.
Sandrigo, 07/022017
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El certificado de conformidad presente en este documento corresponde a la altima

revisidn disponible en el de la impresion y podria diferir por exigencias
cditoriales del original disponible en la sede del fabricante.
El certificado de conformidad mis reciente v Jeto esti d bl ltand

el sito: www.beninca.com o se puede solicitar a: Aulomausnru Benmt.i SpA - San-
drigo VI - ITALY.

Deklaracja zgodnodci CE (DoC)

Nazwa producenta: Automatismi Beninca SpA

Adres: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (V1) - Italia

Telefon: +39 0444 751030 Adres e-manl: sales@ beninca.it

Osoba upowainiona do stworzenia dokumentacji techniczne): Automatismi Beninca
SpA

Rodza) produktu: Silnik elektromechaniczny do bram przesuwnych

Model Typ: YAK25.0TI

Akcesoria: N/A

Nizej podprsany/a Luigs Beninei, jako Przedstawiciel prawny, deklaruje na

wlasng odpowiedzialnosé, ze wskazany produkt jest zgodny z rozporzadzeniami
nastgpujacych dyrektyw:

Dyrektywy 2014/ 30'WE rady | parlamentu europejskiego z dnia 26 luty 2014r. w
sprawic zblizania ustawodawstwa panstw czlonkowskich w zakresie kompatybilnosci
clektromagnetyczne) (EMCD), zgodnie z nastgpujacymi normami zharmonizo-
wanymi:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011.

Dyrektywy 200435 WE RADY | PARLAMENTU EUROPEISKIEGO 2 dnia 26
luty 2014s. w sprawie zblizania ustawodawstwa pasistw czlonkowskich w zakresie
bczplocmﬁslwa splzq(u elckuycznego o okmslonych granicach napiccia (LVD),
el gpujacymi normami zhar anymi:

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015.
Dyrektywa 2011/65/WE Parlamentu Europejskicgo 1 Rady z 8 czerwea 2011 . w

sprawie ograniczenia stosowania nicktorych nicbezpiecznych sub )l W sprzgeie
elektrycznym i clektronicznym (RoHS), zgodnie z ponizszymi normami zharmo-
nizowanymi:

EN 50581:2012

Dyrektywa 1999/5/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY z dnia 9 marca
1999 dotymca urzadzen mdm’ych i komow)'ch urzgdzen telckomunikacynych
oraz wzaj 20 UZna a ich zgod i (R&TTE), zgodnie z nastgpujacymi

normami zharmonizowanymi.

ETSIEN 301 489-3 V1.4.1 (2002) « ETSIEN 301 489-1 V1.4.1 (2002) + ETSIEN
300 220-3 VI.1.1 (2000) + EN 60950-1 (2001)
Dyrektywy 2006/42/WE PARLAMENTU I RADY EUROPEIJSKIE] z dnia 17
maja 2006r, w sprawie maszyn zmieniajace) dyrektywg 95/ 16/'WE, z zachowaniem
wymogdw dotyczacych “czgdct maszyn”, wg nastepujacej normy:
EN13241-1:2003.

= Prodlucent oswiadcza, ze st na Ja techniczna fa sporzay na
podstawie tresei zalacznika VI B do dynckt) wy 2006/42'WE i ze zostaly spdmonc
nastgpujace zasadnicze wymagania:
LIl - 102 13- L1585 - 120 -1.23-126- 131 -1.32-1.33-134-137
S139-1501-152-1.54-155-156-157-158-1510-1511-1513-
161-162-164-172-174-1.741-1.742-1.743.
« Producent zobowiazuje sig do przeslania informacyi dotyczacych “cz¢de maszyny™
na uzasadniony wniosck krajowego organu wladzy Zobow:qmmc do()'czy lr)bu
przestania mfnrrnaql 1 utrzymuje w mocy prawa wh Sci intel ) P
“czgdel maszyny”.
* Powiadamia sig, z¢ “cz¢é¢ maszyny™ nic powinna by¢ oddana do cksploatacji do
chwili, gdy koncowa maszyna, do ktorey dana cz¢s¢ ma by¢ whudowana nie otrzyma
deklaracji zgodnoded z majgeymi zastosowanie wymogami dyrektywy 2006/42'WE.

* Ponadto, w odniesieniu do ¢zg¢sci objgtych postanowieniami, produkt speinia
wymagania nastgpujgeych norm:
EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003.

Benincd Luigi, Przedstawiciel prawny.
Sandrigo, 07/022017.
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Centyfikat zgodnosci znajdujacy si¢ w ninigjszym dokumencic odpowiada ostat-
niej aktualizac) dostgpne; w momencie wydruku | moze si¢ roznic ze wzgledow
wydawniczych od oryginalu dostgpnego u producenta.

Najbardzicj aktualny i kompletny certyfikat zgodnosci jest dostgpny na stronie:
www.beninca.com lub moina sig po niego zwroeit do: Automatismi Benincit SpA
- Sandrigo VI - WLOCHY.
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